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Informacion importante para el usuario

Lea este documento y los documentos que se indican en la seccién Recursos adicionales sobre instalacion, configuracion y
operacion de este equipo antes de instalar, configurar, operar o dar mantenimiento a este producto. Es necesario que los
usuarios se familiaricen con las instrucciones de instalacién y cableado, asi como con los requisitos establecidos por todos
los cédigos, leyes y estdndares aplicables.

Las actividades que incluyan instalacién, ajustes, puesta en servicio, uso, montaje, desmontaje y mantenimiento deberan
ser realizadas por personal debidamente capacitado de conformidad con el c6digo de practicas aplicable.

Si este equipo se utiliza de una forma diferente a la indicada por el fabricante, la proteccién proporcionada por el equipo
puede verse afectada.

En ningun caso, Rockwell Automation Inc. sera responsable de danos indirectos o derivados del uso o de la aplicacién de
este equipo.

Los ejemplos y los diagramas que aparecen en este manual se incluyen tinicamente con fines ilustrativos. Debido a las
numerosas variables y requisitos asociados con cada instalacién en particular, Rockwell Automation, Inc. no puede

asumir ninguna responsabilidad ni obligacién por el uso real que se haga con base en los ejemplos y los diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna obligacién de patente con respecto al uso de la informacidn, los circuitos,
los equipos o el software descritos en este manual.

Se prohibe la reproduccion total o parcial del contenido de este manual sin la autorizacion por escrito de
Rockwell Automation, Inc.

Este manual contiene notas de seguridad en cada circunstancia en que se estimen necesarias.

ADVERTENCIA: Identifica informacion acerca de practicas o circunstancias que pueden producir una explosion en un
ambiente peligroso, lo cual puede provocar lesiones o incluso la muerte, dafios materiales o pérdidas econdmicas.

ATENCION: Identifica informaci6n acerca de précticas o circunstancias que pueden provocar lesiones o incluso la muerte,
dafios materiales o pérdidas econdmicas. Los mensajes de Atencidn lo ayudan a identificar un peligro, a evitar un peligroy a
estar consciente de las consecuencias.

> B

IMPORTANTE Identifica informacion critica para la correcta aplicacion y la comprension del producto.

También puede haber etiquetas sobre el equipo o dentro del mismo, con el fin de recomendar precauciones especificas.

PELIGRO DE CHOQUE: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o un
motor) para advertir sobre la posible presencia de voltajes peligrosos.

PELIGRO DE QUEMADURA: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o
un motor) a fin de advertir sobre superficies que podrian alcanzar temperaturas peligrosas.

PELIGRO DE ARCO ELECTRICO: Puede haber etiquetas sobre el equipo o dentro del mismo (por ejemplo, en un centro de
control de motores) para alertar sobre la posibilidad de que se produzca un arco eléctrico. Un arco eléctrico ocasionard lesiones
graves o la muerte. Use el equipo de proteccion personal (PPE) apropiado. Cumpla con TODOS los requisitos normativos en lo
que respecta a las practicas de trabajo sequras y al equipo de proteccion personal (PPE).

> > P>




Tabla de contenido

Prefacio Resumende cambios. .....oovuiniiei i 11
Pardmetrosdel relédeacceso ..o 11
Recursos adicionales......... ... 11
Capitulo 1

Descripcion general Descripciones de los médulos. . ... 13

MOdulo SENSOT vttt 13
Moédulodecontrol. ......oviii 14
Moédulos de comunicacidn. . .......cooiiii i 14
E/S digitales de expansion ... 14
E/S analégicas de expansion ... 14
Fuente de alimentacién eléctrica de expansion. ............... 15
Estacién de operador de expansion ...l 15
@F 0 2l o)y 1] w Tor: RSP 15
Sobrecarga térmica. ...l 15
Proteccion contra sobretemperatura (PTCy RTD)........... 16
Pérdidadefase ....oovvini 16
Fallo a tierra (fisica)........ooveiuninii i 16
Calado. .o 17
Atasco (COITiente eXCesiVa) «vvvvvvvreererneereenneneennannns 17
Carga insuficiente (corriente insuficiente) ................... 17
Desequilibrio de corriente (asimetrfa) .......oveevvnnnn.... 18
Disparoremoto ... 18
Protecciéndevoltaje. ... 18
Proteccién de potencia..........oooviiiiiiiiiiiiiiiii 18
Proteccién analdgica. ...l 18
Funciones de monitoreo de corriente................cc.ou.... 18
Monitoreo de voltaje, potenciay energfa..................... 19
Funciones de diagndstico. ... 19
Indicadoresdeestado .......ciiii i 19
Entradas/salidas ..o 19
Botdn Test/Reset. ..o 19
Operacion monofasica/trifdsica. ........ooeuveininiin..n, 20
Comunicaciones EtherNet/IP ..., 20
Comunicaciones DeviceNet...........cccoiiiiiii... 20
Disenomodular. ... 21
Opciones de comunicacion. ..........oouviiiiiiiiineinenn... 21
Informacién de diagnéstico ... 21
Cableado simplificado . .....oooviiiiiiii 21
MOAUlo SENSOT .. oo e et 21
Moédulodecontrol. ..ot 22
Moédulos de comunicacidn. . ... 23
Opciénde médulos Add-On....ooviiiiiiii L 24
Opciénde E/Sdeexpansion........oovuviiniinininii.., 24
Opcidn de estacion de operador. ... ovoevevn i 24
Opcidn de fuente de alimentacion eléctrica de bus de expansion ... 25
Caracteristicas de proteccion ........oveuveiniiniinennenn... 25
Proteccién estdndar basadaen corriente .......... ... .. ... 25

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018 3



Tabla de contenido

Estacion de diagnostico

Operacion y configuracion del
sistema

Proteccién basada en corriente de falloa tierra ............... 26
Proteccidn basada en voltaje y alimentacién.................. 26
Proteccién basada en energfa térmica................oool 26
Aplicaciones .........oviiiiiiiii 26
Capitulo 2
Teclas de navegacion. ... 27
Visualizacién de un pardmetroen pantalla....................... 27
Navegacion por grupo de pardmetros...........oveuueinn.... 27
Navegacion porlistalineal..................oo o 28
Informacién del sistema. ..o 29
Edicién de los pardmetros..........oooiiiiiiiiiiii i 30
Edicién de un pardmetro de configuracién................... 30
Edicién de un pardmetro numérico. ..., 30
Edicién de un parametro enumerado porbit................. 31
Secuencia de pantalla programable....................... o 31
Secuenciade pantalla. ... 31
Paro de lasecuenciadepantalla ... 32
Pantallas de disparo y advertencia automaticas . .................. 32
Capitulo 3
Modos de dispositivo .. ....vvuiiiii 33
Coincidenciade 0pciones «.........oviiviiiiiiiiiiiinn.n. 34
Moédulos de expansién de E/S digitales .................. ... 35
Moédulos de expansion de E/S analdgicas. .................... 36
Accidn de coincidencia de opciones (pardmetro 233) ......... 37
Politicade seguridad. ... 37
Asignacionesde E/S . ... 38
Asignacionesdeentrada..............o oo 38
Asignacionesdesalida. ... 38
Estados de configuracién del relé desalida ................... ... 38
Modos de fallo de proteccion del relé de salida. ............... 39
Modos de fallo de comunicacién del relé de salida ............ 39
Modos de inactividad de comunicacién del relé de salida . ... .. 41
Fallo de bus de expansion ...........oooiiiiiiiiiiiiiinn... 42
Arranque de emergencia ..........oiiiiiiii i 42
Ldioma ..o 43
Pantallas definidas por el usuario de la estacién de diagnéstico. . . .. 43
Tiempo de esperadelapantalla...............oooiLL. 44
Moédulos de expansion de E/S analdgicas ... 44
Canales de entradas analdgicas. ... 44
Canal de salidaanalédgica ... 47
Moédulos analdgicos. ... 48
Estados de configuracién de arranquedered..................... 51
Modos de fallo de comunicacién de arranque dered ........... 52
Modos de inactividad de comunicacién de arranque de red. ... 53
Introduccién a los modos de operacion...............oooiil 53

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018



Tabla de contenido

Capitulo 4
Modos de operacion Modos de operacién de sobrecarga . ... 55

Sobrecarga (red) ........ooiiii 56
Sobrecarga (estacién de operador)........oiiiiiiiiiii L. 57
Sobrecarga (E/Slocales). ... 58
Sobrecarga (personalizada) ... 59

Modos de operacién del arrancador sin inversién................. 59
Arrancador sin inversién (red) ........o.oiiiiii i 59
Arrancador sin inversion (red) con retroalimentacién. ........ 61
Arrancador sin inversién (estacién de operador).............. 63
Arrancador sin inversion (estacién de operador) con
retroalimentacion. ..........oii i 64
Arrancador sin inversién (E/S locales) — control de dos
Rilos. o 66
Arrancador sin inversién (E/S locales) — control de dos
hilos con retroalimentacion. ... 68
Arrancador sin inversién (E/S locales) — control de tres
RilOS . oot 70
Arrancador sin inversién (E/S locales) — control de tres
hilos con retroalimentacién. ............ooviiiiii ..., 71
Arrancador sin inversion (red y estacién de operador). ........ 73
Arrancador sin inversién (red y estacién de operador) con
retroalimentacion. . .....ouuvee i 74
Arrancador sin inversion (red y E/S locales) — control de
doshilos ..o 76
Arrancador sin inversion (red y E/S locales) con
retroalimentacién — control de dos hilos..................... 78
Arrancador sin inversion (red y E/S locales) — control de tres
hilos. .o e 79
Arrancador sin inversion (red y E/S locales) con
retroalimentacién — Control de tres hilos.................... 81
Arrancador sin inversion (personalizado) .................... 82

Modos de operacién del arrancador con inversién................ 83
Arrancador con inversién (red) ... 83
Arrancador con inversién (red) con retroalimentacién. .. ... .. 85
Arrancador con inversién (estacién de operador) ............. 87
Arrancador con inversién (estacién de operador) con
retroalimentacion. . .....ouuven i 89
Arrancador con inversién (E/S locales) — control de dos
hilos. o 91
Arrancador con inversién (E/S locales) — control de dos
hilos con retroalimentacidon. ... 93
Arrancador con inversién (E/S locales) — control de tres
hilos. .o 95
Arrancador con inversién (red y estacién de operador)........ 96
Arrancador con inversién (red y E/S locales) — control de
doshilos . ..o e 98
Arrancador con inversion (red y E/S locales) — control de
treshilos. .. ..o 100

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018 5



Tabla de contenido

Funciones de disparo y
advertencia de proteccion

Arrancador con inversién (personalizado) ..................
Modos de operacién del arrancador de dos velocidades ..........
Arrancador de dos velocidades (red)........................
Arrancador de dos velocidades (red) con retroalimentacién ..
Arrancador de dos velocidades (estacion de operador). .......
Arrancador de dos velocidades (estacion de operador) con
retroalimentacion. ..........oiiiiiiii i
Arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de
doshilos .. .ovie
Arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de
dos hilos con retroalimentacién........................ ...
Arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de
treshilos. .. ..o
Arrancador de dos velocidades (red y estacion de operador) ..
Arrancador de dos velocidades (red y E/S locales) — control
dedoshilos .......cooviiiii
Arrancador de dos velocidades (red y E/S locales) — control
detreshilos .......ooiiui i
Modo de operacién del monitor ...
Monitor (personalizado) .............oooiiii i,

Capitulo 5

Proteccion de corriente . ....o.ovve ittt i,
Disparo decorriente ..ot
Advertenciade corriente . ...t
Proteccién de sobrecarga ...
Proteccién contra pérdidadefase ....................LLL.
Protecciéon contra corriente de falloatierra . ................
Protecciéon contracalado ............coo i
Proteccion cONtraatasco «.o.ouurrereeeeeeeeennnninnnnnnn.
Proteccién contra carga insuficiente..............c.coiiin.
Proteccién contra desequilibrio de corriente ................
Proteccién contra corriente insuficiente de linea. . ...........
Proteccién contra corriente excesivadelinea................
Proteccion contra pérdidadelinea ...l

Protecciénde voltaje. ........oooiiii i
Disparodevoltaje ......o.oviuiiiiiiii i
Advertenciadevoltaje. ...
Proteccién contra voltaje insuficiente. . ...............oo....
Proteccién contra Voltaje CXCESIVO . vt vttt iee e inenennnnns
Proteccién contra desequilibrio de voltaje...................
Proteccién contrarotacidndefase.................oiiia...
Proteccidn contra frecuencia. . ..........ooviirininienan.n..

Proteccion de potencia. . ....ouuvuiiniiiiiiiii i
Disparode potencia. .........ooviiiiiiiiiiniiiiiiiii
Advertenciade potencia. .......o.iiiiiiiii i
Proteccién de potenciareal (kW) ...,
Proteccion de potencia reactiva (kVAR) .........ooooiei.
Proteccién de potencia aparente (kVA)..............c......

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018



Tabla de contenido

Comandos

Medicion y diagndstico

Funcionalidad DeviceLogix™

Comunicacion EtherNet/IP

Proteccién contra factor de potencia .........o.oiiii. 145
Proteccionde control..... ..ot 146
Disparode control...............oooiii 147
Advertenciadecontrol.......... ... .. i 147
Disparodeprueba .............ooo i 147
Proteccién de termistor (PTC) ....ooviviiiiiiiiiain.... 148
Proteccién DeviceLogix. ..o, 148
Disparo de estaciéon de operador ...l 148
DISparo remoto . ....v.uvuniiiii i 149
Proteccién de inhibicién de arranque. ............oo L 149
Mantenimiento preventivo . ............oeeueiniiniinaen.... 149
Fallodehardware...........cooi it 150
Proteccién de retroalimentacién de contactor............... 150
Fallo de almacenamientonovolatil......................... 150
Disparode modode prueba ... 150
Proteccién analdgica. ... 151
Disparo analdgico ... 151
Advertenciaanaldgica. ... 152
Moédulo analdgico ... 152
Capitulo 6
Restablecimiento de disparo. .........cooveiiiiii i, 155
Preseleccion de configuracion ... 155
Valores predeterminados de fibrica .................. ... .. 155
Comandodeborrar ........coiuiiii 160
Capitulo 7
Monitor de diSpositivo. .. ...oouiiiiii i 163
Monitor de COrriente .. ...vuvine it e 165
Monitordevoltaje...........oooooiii 165
Monitor de potencia. . ......vvuiiiiiii i 166
Monitordeenergia.........oooiiiiiiiiiiii 168
Monitor analdgico. ........oooiiiiiii i 169
Historial de disparo/advertencia.....................ooooio. 170
Cddigos de historial de disparo. ..., 170
Parametros del historial de disparo ................... .. ... 172
Historial de advertencia............cooiiii i, 172
Pardmetros del historial de advertencia ..................... 174
Copiadindmicadedisparo..........c..cooiiiiiiii i 174
Capitulo 8
Anulacionesderelédesalida ...............o i, 175
Programacion DeviceLogix. ... 176
Capitulo 9
Disenodelared......cooiiiiiii 177
Establecimiento de ladireccionIP ..., 178
Selectores de la direccién de nodo EtherNet/IP ............. 178

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018 7



Tabla de contenido

Comunicacion DeviceNet

Firmware y archivos EDS

Resolucion de problemas

Asignacién de los pardmetros de red mediante la utilidad

BOOTP/DHCP ... e 179
Asignacién de los pardmetros de red mediante un navegador
web y el software MAC Scanner ..o, 181
Servidorweb .. ..ot 181
Seguridad del servidor web y contrasena del sistema. .......... 181
Habilitacién permanente del servidorweb .................. 182
Visualizacién y configuracién de pardmetros mediante el servidor
WED L 183
Visualizacion de pardmetros .............cooviviiiiii.. 183
Edicién de pardmetros ..ot 185
Copia de seguridad/Restauracién de pardmetros ............ 186
Integracion con controladores basados en Logix................. 187
Configuracién de un relé E300 en un proyecto Logix ........ 187
Accesoalosdatosde E/S ... ..o 188
Correo electronico/teXto. . v vvu i i e 189
Configuracién de correo electrénico ... 190
Notificacionesde teXto. .. .. vvvurir i ie e, 192
Limitaciones . ...ovveiiiiiii i e e 192
Capitulo 10
Puesta en marcha del nodo DeviceNet ..............ccoovn.... 193
Establecimiento de los interruptores de hardware............ 194
Uso de RSNetWorx for DeviceNet ..........covviinin... 194
Uso de la herramienta de puesta en marcha de nodo de
RSNetWorx for DeviceNet. . .....ooovvuiniiiiiineninn.. 197
Configuraciones de ensamblaje producido y consumido. ...... 198
Asignacién del escdneralalistadeescan .................. L. 202
Puesta en marcha de las funciones de proteccién ................ 202
Interface DeviceLogix en el software RSNetWorx for
DeviceN et . ..o 203
Modo de emulacién de sobrecarga E3/E3 Plus .............. 203
Capitulo 11
Compatibilidad de firmware ... 207
Actualizaciéon de firmware ... 207
Instalacién del archivo de hoja electrdnica de datos (EDS) ....... 207
DescargadelarchivoEDS ..., 207
Instalacién del archivoEDS ...t 209
Capitulo 12
Indicadoresdeestado........oviiiiii i 211
LEDdeencendido. .......c.oovviniiiiiii i 211
Estadode médulo (MS) ..ot 212
Estadodelared (NS) ...ooiiiiiii i 213
LED de disparo/advertencia.............oooooiiiiiiinn... 214
Restablecimiento de un disparo................oooooiiii 215
Resolucién de problemas del LED de disparo/advertencia. . ... ... 216

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018



Tabla de contenido

Diagramas de cableado

Objetos del protocolo industrial
comtin (CIP)

Ensamblajes de E/S DeviceNet

Apéndice A

Configuraciones de cableado E300......................oooo 219

Apéndice B
Objeto de identidad - CODIGO DE CLASE 0x0001........ 231
Encaminador de mensajes — CODIGO DE
CLASE 0x0002 ..ottt 234
Objeto de ensamblaje — CODIGO DE CLASE 0x0004. ..... 234
INStancia 2 oo vve ettt 235
Instancia SO . ..ot 236

Instancia 120 — Revisién 2 del ensamblaje de configuracién .. 237
Instancia 120 — Revision 1 del ensamblaje de configuracion .. 245

Instancia 144 — Ensamblaje consumido predeterminado .. ... 246
Instancia 198 — Ensamblaje producido de diagnéstico

actual. ... 246
Instancia 199 — Ensamblaje producido de todos los

diagnoSticos. .. oo vttt 248
Objeto de conexién — CODIGO DE CLASE 0x0005 ....... 249
Objeto de punto de entrada discreta - CODIGO DE
CLASEO0x0008 . ..oiii it e 252
Objeto de punto de salida discreta — CODIGO DE

CLASE 0x0009 ..ottt e 253
Objeto del punto de entrada analégica — CODIGO DE

CLASE Ox000A . .. oo e 255
Objeto de parametro - CODIGO DE CLASE 0x000F ...... 256
Objeto de grupo de pardmetros — CODIGO DE

CLASEO0x0010 ..ottt 257
Objeto de grupo de salidas discretas - CODIGO DE
CLASEOx001E . ..ottt e 257
Objeto de supervisor de control — CODIGO DE

CLASE 0x0029 ..ottt e 258
Objeto de sobrecarga — CODIGO DE CLASE 0x002¢ ...... 259

Objeto de energia de base — CODIGO DE CLASE 0x004E. . 259
Objeto de energfa eléctrica — CODIGO DE CLASE

0X004F ..ot 261
Objeto de hora del reloj - CODIGO DE CLASE 0x008B ... 263
Objeto de fallo DPI - CODIGO DE CLASE 0x0097 ........ 264
Objeto de advertencia DPI - CODIGO DE
CLASE 0x0098 ...\t vteett et et et ae e, 268
Objeto de MCC — CODIGO DE CLASE 0x00C2 ......... 271
Apéndice C
Instanciasde E/S DeviceNet .......oovuiiiiiiiiinininnn.. 273
T T PP 303

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018 9



Tabla de contenido

10 Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018



Prefacio

El presente manual describe cémo instalar, configurar, operar y resolver
problemas del relé de sobrecarga electrénico E300™.

Resumen de cambios Este manual contiene informacién nueva y actualizada segin se muestra en la
tabla siguiente.
Tema Pagina
Listas y descripciones de pardmetros Se trasladaron al archivo PDF adjunto
Informacion sobre accesorios Se trasladd al documento Technical Data,

publicacién 193-TD006

Instalacion y configuracion del médulo de comunicaciones DeviceNet | pdgina 193

Parametros del relé de La hoja de calculo anexa de este PDF proporciona detalles sobre los parametros
acceso E300. Para acceder a este archivo, haga clic en el vinculo Attachments (el sujeta-
papeles) y haga doble clic en el archivo.
Fle Edit View Window Help
) Open ‘ B2 Create | 6 F =
oL WO @ el |
1N o]
EIJ A
@ (MRA Print April 09.joboptions.
— I E300 parameter list.xisx
17
Recursos adicionales Estos documentos contienen informacion adicional relativa a productos
relacionados de Rockwell Automation.
Recurso Descripcion
E300 Electronic Overload Relay Installation Instructions, publicacién 193-IN080 Proporciona amplia informacion de usuario sobre el relé de sobrecarga electrénico E300.
E300 Electronic Overload Relay Specifications, publicacion 193-TD006 Proporciona amplias especificaciones sobre el relé de sobrecarga electrénico E300.
DeviceLogix System User Manual, publicacién RA-UM003 Proporciona informacidn de usuario sobre el sistema DeviceLogix.
Ethernet Design Considerations Reference Manual, publicacion ENET-RM002 Proporciona informacidn sobre las nociones basicas de Ethernet.
Logix5000 Controllers Messages Programming Manual, publicacion_1756-PM012 Proporciona informacién sobre las instrucciones MSG de mensajes del controlador Logix.
Pautas de cableado y conexidn a tierra de equipos de automatizacién industrial, Proporciona pautas generales para instalar un sistema industrial de Rockwell
publicacién 1770-4.1 Automation.
Sitio web de certificacion de productos, http://www.rockwellautomation.com/global/ | Proporciona declaraciones de conformidad, certificados y otros detalles de certificacion.
certification/overview.page
Pautas de cableado y conexion a tierra de equipos de automatizacién industrial, Proporciona pautas generales para instalar un sistema industrial de Rockwell
publicacién 1770-4.1 Automation.
Sitio web de certificaciones de productos, http://www.ab.com Proporciona declaraciones de conformidad, certificados y otros detalles de certificacion.

Puede ver o descargar las publicaciones desde
http://www.rockwellautomation.com/global/literature-library/overview.page.

Para solicitar copias impresas de la documentacién técnica, comuniquese con
el distribuidor de Allen-Bradley o representante de ventas de
Rockwell Automation correspondientes a su localidad.
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Capitulo 1

Descripciones de los modulos

Descripcion general

El relé de sobrecarga electrénico E300™ representa la tecnologia mds reciente para
proteccién contra sobrecarga. Este relé es el protector de sobrecarga ideal para
aplicaciones de control de motores en un sistema de automatizacién gracias a su
disefio modular, opciones de comunicacidn, informacién de diagnéstico, cableado
simplificado y capacidad de integracidn con la tecnologifa Logix.
Los relés de sobrecarga electrénicos E300 ofrecen las siguientes ventajas:

¢ Control inteligente de motores (habilitado para EtherNet/IP™y DeviceNet™)

e Solucién escalable

¢ Informacién de diagnéstico

o E/Sintegradas

e Clase de disparo ajustable de 5...30

¢ Amplio rango de corrientes

e Botdn de prueba/restablecimiento

o Ajustes programables de disparo y advertencia

e Deteccién de corriente/voltaje RMS verdaderos (50/60 Hz)

e Proteccién de motores monofisicos y trifdsicos
El relé¢ E300 consiste en tres médulos: deteccion, control y comunicaciones. Existen
opciones en cada uno de los tres médulos con accesorios adicionales para personalizar

la proteccién de sobrecarga electrénica segun las necesidades especificas de su
aplicacion.

Esta seccién proporciona una breve descripcion general de los médulos E300.

Modulo sensor

Opciones de deteccion
e Voltaje/corriente/fallo a tierra
e Corriente/fallo a tierra

o Corriente

Rango de corrientes [A]

e 05..30
e 6..60

e 10..100
e 20..200
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Modulo de control
Voltaje de control /s - - EiSy protecclon(” - -
Entradas Salidas de relé Entradas Salidas de relé
110...120VCA, 50/60 Hz 4 3 2 2
220...240VCA, 50/60 Hz 4 3 2 2
24N(C 6 3 4 2

(1) Incluye un termistor PTCy un protector de fallo a tierra externo.

14

Modulos de comunicacion

e EtherNet/IP

o DeviceNet

E/S digitales de expansion

Puede afiadir un mdximo de cuatro médulos digitales de expansién adicionales al bus

de expansién del relé E300.

e 4 entradas/2 salidas de relé

e 24VCC
e 120VCA
e 240VCA

E/S analdgicas de expansion

Puede anadir hasta cuatro médulos analdgicos de expansion adicionales al bus de

expansion del relé¢ E300.

o 3entradas analdgicas universales/1 salida analégica

e 0..10V
0.5V
1.5V

e 0.20mA
4..20 mA

e 0..150Q
e 0..750Q
e 0..3000 Q2

e 0..6000 Q (PTC/NTC)

e RTD (de 2 hilos o 3 hilos)
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Caracteristicas

Fuente de alimentacion eléctrica de expansion

Cuando se anade mas de un médulo digital de expansién y una estacién de operador al
bus de expansion del relé E300, se necesita una fuente de alimentacion eléctrica de
expansion a fin de suministrar la alimentacién de los mdédulos adicionales. Una fuente
de alimentacion eléctrica de expansién suministra alimentacion a un bus de expansién
del relé¢ E300 completamente cargado.

e 120/240 VCA
e 24VCC

Estacion de operador de expansion

Puede anadir una estacién de operador al bus de expansién del relé E300 para usar
como dispositivo de interface de usuario. Las estaciones de operador proporcionan
LED indicadores de estado del relé E300 y teclas de funcién para el control de motores.
Las estaciones de operador también aceptan CopyCat™, que le permite cargar y descar-
gar pardmetros de configuracién del relé E300. Consulte la publicacién 193-061D para
obtener mas informacién sobre cdmo utilizar la funcionalidad CopyCat.

e FEstacidn de control

o Estacion de diagnostico

Sobrecarga térmica

Utilizacidn térmica

El relé de sobrecarga electrénico E300 proporciona proteccion contra sobrecarga
mediante la medicién de la corriente RMS verdadera de las corrientes de fase
individuales del motor conectado. A partir de esta informacién se calcula el modelo
térmico que simula al calentamiento real del motor. El porcentaje de la capacidad

térmica utilizada (% TCU) informa de este valor calculado y se lee mediante una red de
comunicaciones. Se produce un disparo de sobrecarga cuando el valor alcanza el 100%.

Ajustes variables

Establezcala proteccién de sobrecarga térmica programando la corriente de plena carga
(FLC) nominal del motor y la clase de disparo descada (5...30). La programacién de los
valores reales mediante la programacién del software confirma la exactitud de la
proteccion.

Memoria térmica

El relé de sobrecarga electronico E300 incluye un circuito de memoria térmica
disefiado para aproximarse a la reduccién térmica en un entorno de clase de disparo 20.
Esto significa que el modelo térmico del motor conectado siempre se mantiene, incluso
cuando se desconecta la fuente de alimentacién eléctrica.

Modos de restablecimiento

Esta flexibilidad le permite seleccionar un restablecimiento manual o automdtico para
un disparo de sobrecarga a fin de facilitar su uso en una amplia gama de aplicaciones. El
punto de restablecimiento es ajustable entre el 1...100% TCU.
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Tiempo hasta el disparo

Durante una condicién de sobrecarga, el relé de sobrecarga electrénico E300
proporciona un tiempo estimado hasta el disparo al cual se puede acceder mediante una
red de comunicacidn. Esto le permite tomar accién correctiva para que la producciéon
siga sin interrupcion.

Tiempo hasta el restablecimiento

Después de un disparo por sobrecarga, el relé de sobrecarga electrénico E300 no se
restablece hasta que el porcentaje calculado de utilizacién de la capacidad térmica caiga
por debajo del nivel de restablecimiento. Mientras este valor disminuye, se informa del
tiempo hasta el restablecimiento, al cual se puede acceder mediante una red de
comunicacién.

Advertencia térmica

El relé de sobrecarga electrénico E300 proporciona la capacidad de emitir una alerta en
el caso de un disparo de sobrecarga inminente. Un bit de advertencia térmica se
establece en el estado de advertencia de corriente cuando el porcentaje calculado de
utilizacién de la capacidad térmica supera el nivel de advertencia térmica programado,
el cual tiene un rango de ajuste del 0...100% TCU.

Proteccidn de dos velocidades

El rel¢ de sobrecarga electrénico E300 ofrece un segundo ajuste FLA para la proteccién
de un motor de dos velocidades. Lo que solfa requerir dos relés de sobrecarga separados
(uno para cada conjunto de bobinados del motor) ahora se logra con un solo
dispositivo. Se proporciona mayor proteccién mientras se mantiene la utilizacién
térmica en un dispositivo durante la operacién en ambas velocidades.

Proteccion contra sobretemperatura (PTCy RTD)

El relé de sobrecarga electrénico E300 proporciona proteccion contra sobretempera-
tura del motor con la funcionalidad adicional de monitorear los termistores de coefi-
ciente positivo de temperatura (PTC) incorporados en el médulo de control E300 y los
detectores resistivos de temperatura (RTD) con el mddulo de expansién analégico
E300. Cuando los termistores PTC o detectores RTD monitoreados superan el nivel
de resistencia programado, el relé de sobrecarga electronico E300 puede emitir un
evento de disparo y/o de advertencia.

Pérdida de fase

El relé¢ de sobrecarga electrénico E300 ofrece proteccién configurable contra la pérdida
de fase, lo cual le permite habilitar o inhabilitar la funcidn, asi como establecer un ajuste
de tiempo de retardo variable de 0.1 a 25.0 segundos. El nivel de disparo se establece en
la fébrica a una medicién de desequilibrio de corriente del 100%.

Fallo a tierra (fisica)

El relé de sobrecarga electronico E300 incorpora la deteccion de secuencia cero
(equilibrio de ntcleo) en el disefio a fin de proporcionar la deteccién de fallo a tierra de
bajo nivel (arco eléctrico). Las configuraciones de disparo y advertencia son ajustables
de 20 mA a 5.0 A. Para el caso de dispositivos con una clasificacién mayor que 200 A'y
la deteccion de fallo a tierra menor que 0.5 A, se requiere el accesorio transformador de
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corriente de equilibrio de nicleo externo. Se proporciona la proteccién Clase Iy
Clase IT segtin lo estipulado en UL1053. El relé de sobrecarga electrénico E300
proporciona un ajuste de inhibicién de disparo méx., el cual ofrece flexibilidad para
impedir disparos cuando la magnitud de la corriente de fallo a tierra supere los 6.5 A.
Esto puede ser util para proporcionar proteccién contra la abertura del controlador
cuando la corriente de fallo pueda exceder la capacidad de interrupcion nominal del
controlador.

Nota: El relé de sobrecarga electrénico E300 no es un interruptor de circuito de fallo a
tierra para proteccién personal (o Clase I) segtin se define en el articulo 100 del Cédigo
eléctrico nacional de EE.UU. (National Electrical Code).

IMPORTANTE  Enel caso de aplicaciones que requieren deteccion de fallo a tierra y utilizan
el mddulo sensor de paso “pass-thru”, esta caracteristica solo estd activa
cuando la corriente originada del motor nativo estd presente en las
aberturas de paso “pass-thru”; es decir, no hay transformadores de corriente
(CT) reductores externos. Hay que utilizar un sensor de fallo a tierra externo
para las aplicaciones que requieran los CT reductores externos.

Calado

El “calado” se define como una condicién en la que el motor no es capaz de alcanzar la
operacion a plena velocidad dentro del periodo de tiempo adecuado segtin lo requerido
por la aplicacién. Esto puede provocar el sobrecalentamiento del motor puesto que el
consumo de corriente supera la corriente de plena carga nominal del motor. El relé de
sobrecarga electrénico E300 proporciona proteccion contra calado ajustable por el
usuario. El ajuste de disparo tiene un rango del 100 al 600% FLA, y el tiempo de
habilitacion es ajustable hasta un mdximo de 250 segundos.

Atasco (corriente excesiva)

El relé de sobrecarga electrénico E300 puede responder rapidamente para desconectar
un motor en caso de atasco mecdnico, reduciendo asi la posibilidad de dafios al motory
alos componentes de transmisién de alimentacion eléctrica. Los ajustes de disparo
incluyen un ajuste de disparo ajustable del 50 al 600% FLA y un tiempo de retardo de
disparo con un rango de 0.1a 25.0 segundos. Un ajuste de advertencia separado se
puede variar entre el 50y el 600% FLA.

Carga insuficiente (corriente insuficiente)

Una caida repentina de la corriente de motor puede indicar condiciones tales como:
o Cavitacién de la bomba
e Rotura de herramienta
¢ Rotura de correa

En estos casos, una rapida deteccion de fallos puede ayudar a minimizar los dafios y a
reducir el tiempo improductivo.

Ademis, el monitoreo en busca de un evento de carga insuficiente puede proporcionar
mayor proteccién de los motores codificados segtin el medio que manejan

(por ¢jemplo, bombas sumergibles que bombean agua). Dichos motores se pueden
sobrecalentar a pesar de tener una carga insuficiente. Esto se puede producir debido ala
ausencia o a una cantidad insuficiente del medio (por ejemplo, filtros obstruidos o
vélvulas cerradas).
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El relé de sobrecarga electrénico E300 ofrece ajustes de disparo de carga insuficiente y
de advertencia ajustables del 10 al 100% FLA. La funcién de disparo también incluye
un tiempo de retardo de disparo con un rango de 0.1 a 25.0 segundos.

Desequilibrio de corriente (asimetria)

El relé de sobrecarga electronico E300 ofrece ajustes de disparo y advertencia de
desequilibrio de corriente ajustables del 10 al 100%. La funcién de disparo también
incluye un tiempo de retardo de disparo con un rango de 0.1a 25.0 segundos.

Disparo remoto

La funcién de disparo remoto permite que un dispositivo externo (por ej., un sensor de
vibraciones) haga disparar el relé de sobrecarga electrénico E300. Los contactos de
relé del dispositivo externo se cablean a las entradas discretas del relé de sobrecarga
electrénico E300. Estas entradas discretas son configurables con una opcién para
asignar la funcién de disparo remoto.

Proteccion de voltaje

El médulo sensor E300 con voltaje, corriente y corriente de fallo a tierra le proporciona
mayor proteccidn del motor con base en la corriente mediante la adicién de proteccion
de voltaje. Con esta opcidn, puede proporcionar proteccidn contra problemas de
voltaje (tales como voltaje insuficiente, desequilibrio de voltaje, pérdida de fase y
rotacién de fases).

Proteccion de potencia

Mientras el motor suministra potencia a una carga, el médulo sensor E300 con voltaje,
corriente y corriente de fallo a tierra también protege el motor con base en la potencia.
Esta opcién monitorea y proporciona proteccidn frente a valores excesivos o
insuficientes de potencia real (kW), potencia reactiva (kVAR) potencia aparente (kVA)
y factor de potencia de una aplicacién especifica (por €j., aplicaciones de bombeo).

Proteccion analdgica

El médulo de expansién analégico E300 le permite proporcionar proteccién contra
valores analdgicos excesivos provenientes de sensores analégicos (por ¢j.,
sobretemperatura, sobreflujo o sobrepresién)

Funciones de monitoreo de corriente

El relé de sobrecarga electrénico E300 le permite monitorear los datos de funciona-
miento siguientes a través de una red de comunicaciones:

e Corrientes de fase individuales — en amperes

¢ Corrientes de fase individuales — como porcentaje de la corriente a plena carga
del motor

e Corriente promedio — en amperes

¢ Corriente promedio — como porcentaje de la corriente a plena carga del motor
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e Porcentaje de la capacidad térmica utilizada
o Porcentaje del desequilibrio de corriente

e Corriente de fallo a tierra

Monitoreo de voltaje, potencia y energia

El médulo sensor E300 con voltaje, corriente y corriente de fallo a tierra puede
incluirse en un sistema de gestion energética empresarial. Esta opcién proporciona
informacién sobre voltaje, corriente, potencia (kW, kVAR y kVA), energia (kWh,
kVARh, kVAh, demanda kW, demanda kVAR y demanda kVA), asi como calidad de

potencia (factor de potencia, frecuencia y rotacién de fases) a nivel del motor.

Funciones de diagndstico

El relé de sobrecarga electrénico E300 le permite monitorear la informacién de
diagndstico siguiente a través de una red de comunicaciones:

¢ Estado del dispositivo ¢ Historial de los cinco ultimos disparos
e Estado de disparo e Historial de las cinco tltimas
advertencias
e Estado de advertencia e Horas de operacion
e Tiempo aun disparo de e Numero de arranques
sobrecarga
e Tiempo de restablecimiento ¢ Registro de copia dindmica de disparo

después de una sobrecarga

Indicadores de estado

El relé de sobrecarga electronico E300 cuenta con los siguientes indicadores LED:
o Power — Este LED verde/rojo indica el estado del relé de sobrecarga.
e TRIP/WARN - Este LED parpadea un c4digo amarillo cuando est en una

condicién de advertencia y un c6digo rojo cuando se dispara.

Entradas/salidas

Las entradas permiten la conexién de dispositivos tales como contactores y contactos
auxiliares de desconexién, dispositivos pilotos, interruptores de fin de carrera e
interruptores de boya. El estado de entrada puede monitorearse mediante la red y
asignarse a la tabla de imdgenes de entrada del controlador. Las entradas cuentan con
clasificacién de 24 VCC, 120 VCA 0 240 VCA y son del tipo de corriente drenadora.
La alimentacidn a las entradas se suministra por separado mediante fuentes facilitadas
por cliente en el terminal A1. Las salidas del contactor de relé se pueden controlar
mediante la red o los bloques de funciones DeviceLogix para realizar tareas tales como
la operacidn del contactor.

Boton Test/Reset

El bot6n Test/Reset se encuentra en la parte frontal del relé de sobrecarga electrénico
E300 y le permite hacer lo siguiente:
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e Test — El contacto del relé de disparo se abre si el relé de sobrecarga electrénico
E300 se encuentra en una condicion no disparada y se presiona el botdn Test/
Reset durante un lapso de 2 segundos o mds.

o Reset — El contacto del relé de disparo se cierra si el relé de sobrecarga
electrénico E300 se encuentra en una condicion disparada, el voltaje de
suministro estd presente y se presiona el boton Test/Reset.

Operacion monofasica/trifasica

El relé de sobrecarga electrénico E300 se puede usar en aplicaciones trifésicas y
monofésicas. Se proporciona un pardmetro de programacion para facilitar la seleccion
entre la operacién monofisica y trifdsica. El cableado normal estd disponible en ambos
casos.

Comunicaciones EtherNet/IP

El médulo de comunicacién EtherNet/IP E300 cuenta con dos puertos RJ45 que
actiian como switch Ethernet para permitir una topologia en estrella, lineal y en anillo,
y es compatible con lo siguiente:

e 2 conexiones Clase 1 concurrentes [1 propietario exclusivo + (1 de solo entrada
o 1 de solo recepcién)]

e 6 conexiones Clase 3 simultdneas (mensajes explicitos)
e Servidor web incorporado

e Servidor SMTP para eventos de disparo y advertencia (correo electrénico y
mensajes de texto)

e Archivo EDS incorporado
e DPerfil Add-On RSLogix 5000

Comunicaciones DeviceNet

El médulo de comunicacién DeviceNet E300 cuenta con un conector DeviceNet de
5 pines y admite lo siguiente:

o Lecturay escritura de pardmetros de configuracién e informacién en tiempo
real mediante DeviceNet utilizando RSNetWorx™ a velocidades de
comunicacién de 125 kbps, 250 kbps y 500 kbps

o Comunicacién de 16 bytes de datos para mensajes (implicitos) de E/S a un
escaner DeviceNet

e Medios mecdnicos para seleccionar la direccién de nodo del dispositivo

e LED deindicacidn de estado para la potencia del dispositivo, estado de disparo/
advertencia y estado de comunicacién

¢ Los mismos objetos DeviceNet que el relé de sobrecarga electrénico E3
existente

e Modo de emulacién E3 Plus que le permite reutilizar los pardmetros de configu-
racion al utilizar herramientas tales como ADR, terminal de configuracion de

DeviceNet (193-DNCT o CEP7-DNCT) y RSNetWorx for DeviceNet
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Diseiio modular

Opciones de comunicacion

Informacion de diagndstico

Cableado simplificado

Modulo sensor

Puede elegir las opciones especificas que necesita para su aplicacién de arrancador de
motor. El relé E300 consiste en tres médulos: sensor, control y comunicacién. Puede
personalizar cada uno de los tres mddulos con accesorios para adaptar el protector
electrénico de sobrecarga de motor segtin las necesidades exactas de su aplicacion.

e Amplio rango de corrientes
o Capacidades de deteccién (corriente, corriente de fallo a tierra y/o voltaje)
e E/S deexpansién

e Interfaces de operador

Puede elegir multiples opciones de comunicacion que se integran con los sistemas de
control basados en Logix. Los desarrolladores pueden afiadir facilmente el relé¢ E300 a
los sistemas de control basados en Logix que utilizan herramientas de Integrated
Architecture como perfiles Add-On, instrucciones Add-On y plantillas.

e Anillo a nivel de dispositivos (DLR) EtherNet/IP

o DeviceNet

El relé¢ E300 proporciona una amplia gama de informacién de diagndstico para
monitorear el rendimiento del motor, advertir proactivamente sobre la posibilidad de
problemas de motor o identificar la causa de una interrupcién no planeada. La
informacién incluye:

. Voltaje, corriente y energia

e Historiales de disparos/advertencias

¢ Porcentaje de utilizacién de la capacidad térmica
e Tiempo hasta el disparo

e Tiempo hasta el restablecimiento

e Horas de operacién

e Numero de arranques

o Copia dindmica de disparo

El relé E300 facilita el montaje de los contactores IEC y NEMA de Allen-Bradley’. Hay
un adaptador de bobina de contactor disponible para el contactor 100-C, el cual le
permite crear un arrancador de motor funcional con solo dos hilos de control.

Figura 1 - Mddulo sensor
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El médulo sensor muestrea de forma electrénica datos sobre la corriente, el voltaje, la
potencia y la energfa consumidos por el motor eléctrico interno del médulo. Puede
elegir una de tres variedades de mddulos sensores en funcién de la informacién de
diagndstico del motor que se necesite para la aplicacion de proteccidn de motor:

e Deteccidn de corriente
e Deteccién de corriente y corriente de fallo a tierra
o Deteccion de corriente, corriente de fallo a tierra, voltaje y potencia

Los rangos de corriente de cada una de las tres variedades de médulos sensores se
muestran a continuacion:

e 05.30A
e 6.60A

e 10..100 A
e 20..200 A

Puede elegir la manera en la que el mddulo sensor se instala mecdnicamente en la parte
interior del envolvente eléctrico. Los siguientes mecanismos de montaje estin
disponibles para el médulo sensor.

e Montaje en el lado de la carga de un contactor IEC Boletin 100 de
Allen-Bradley

e Montaje en el lado de la carga de un contactor NEMA Boletin 300 de
Allen-Bradley

e Montaje en el lado de la carga de un contactor NEMA Boletin 500 de
Allen-Bradley

e Montaje en riel DIN/panel con terminales de potencia

e Montaje en riel DIN/panel de repuesto con terminales de potencia para un
adaptador de montaje en panel E3 Plus de Allen-Bradley

e Montaje en riel DIN/panel con conductores de potencia de paso “pass-thru”

Puede utilizar el médulo sensor del relé E300 con transformadores de corriente
externos. Se deben acatar las siguientes pautas de aplicacién al utilizar una
configuracién de transformador de corriente externo:

e Debe montar el relé de sobrecarga E300 a una distancia mayor o igual que seis
veces el didmetro del cable (incluido el aislamiento) del conductor de corriente
mas cercano.

o En el caso de aplicaciones que utilizan multiples conductores por fase, se debe
afiadir el didmetro de cada cable y multiplicarlo por seis para determinar la
distancia de ubicacién correcta del relé de sobrecarga E300.

Modulo de control

Figura 2 — Médulo de control

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018



Descripcion general  Capitulo 1

El médulo de control es el ntcleo del relé E300 y se puede conectar a cualquier médulo
sensor. El médulo de control ¢jecuta todos los algoritmos de proteccion y control de
motor, y contiene las E/S nativas del sistema. El médulo de control se ofrece en dos
variedades:

e SoloE/S

o E/Syproteccién (PTC y deteccidn de corriente de fallo a tierra externa)

El médulo de control se ofrece en tres voltajes de control:
e 110..120 VCA, 50/60 Hz
e 220..240 VCA, 50/60 Hz
e 24VCC

El voltaje de control externo se requiere para suministrar alimentacion al relé E300 y
activar las entradas digitales.

Modulos de comunicacion

El médulo de comunicacién permite la integracién del relé E300 en un sistema de
automatizacion y se puede conectar a cualquier médulo de control. Todos los médulos
de comunicacién le permiten establecer la direccidn de nodo mediante conmutadores
giratorios y proporcionan indicadores de estado de diagnéstico para proporcionar el
estado del sistema en el panel.

El médulo de comunicacidon EtherNet/IP E300 tiene dos conectores RJ45 que
funcionan como un switch. Puede conectar en cadena multiples relés E300 con un
cable Ethernet, y el médulo admite un anillo a nivel de dispositivos (DLR).

Figura 3 — Médulo de comunicacion EtherNet/IP

El médulo de comunicacién DeviceNet E300 tiene un solo conector DeviceNet de
5 pines que permite la integracién del relé E300 en una red DeviceNet.

Figura 4 — Médulo de comunicacion DeviceNet
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Opcion de médulos Add-On  Opcidn de E/S de expansion

El relé E300 le permite anadir E/S digitales y anal6gicas adicionales al sistema
mediante el bus de expansion del relé¢ E300 si el nimero de E/S nativas es insuficiente
para la aplicacién en el relé de base. Puede anadir cualquier combinacién de hasta
cuatro médulos de expansién de E/S digitales que tengan cuatro entradas (120 VCA,
240 VCA 024 VCCQ) y dos salidas de relé.

También puede anadir hasta cuatro médulos de expansion de E/S analégicas, los cuales
tienen tres entradas analdgicas universales independientes y una salida analégica
aislada. Los médulos de expansién de E/S analdgicas requieren el firwmare de mddulo
de control v3.000 o posterior. Las entradas analdgicas universales independientes
pueden aceptar las siguientes sefales:

e 4.20mA
e 0..20mA
¢ 0..10VCC
e 1.5VCC
e 0.5VCC

e Sensores RTD (Pt 385, Pt 3916, Cu 426, Ni 618, Ni 672 y NiFe 518)
e Resistencia (150 €, 750 Q, 3000 Q y 6000 Q)
La salida analégica aislada se puede programar para servir de referencia a una sefial

analégica tradicional (4...20 mA, 0...20 mA, 0...10 VCC, 1...5V 00...10 V) a fin de
representar los siguientes valores de diagnéstico:

e %FLA promedio

e %TCU

e Corriente de fallo a tierra
e Desequilibrio de corriente
e Voltaje L-L promedio

e Desequilibrio de voltaje

o Total de kKW

¢ Total de kVAR

o Total de kVA

e Factor de potencia total

e Valor definido por el usuario

Opcion de estacion de operador

Figura 5 — Estaciones de operador

Estacion de control Estacion de diagnéstico

LED de alimentacion
Escape

Hacia arriba
Seleccionar

LED de alimentacién

LED de disparo/advertencia
LED de disparo/advertencia

Arranque en avance/Velocidad 1
Arranque en retroceso/Velocidad 2
Local/Remoto | Arranque en avance/Velocidad 1

S Arranque en retroceso/Velocidad 2
Local/Remoto

Introducir

Restablecimiento Hacia abajo

Paro
Restablecimiento

El relé¢ E300 le permite anadir una interface de operador al bus de expansion. Puede
elegir uno de dos tipos de estaciones de operador: estacién de control o estacién de
diagndstico. Las dos estaciones de operador se instalan en un agujero para botones
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Opcion de fuente de
alimentacion eléctricade bus
de expansion

Caracteristicas de proteccion

pulsadores estdndar de 22 mm, y proporcionan indicadores de estado de diagnéstico
que le permiten ver el estado del relé E300 desde el exterior de un envolvente eléctrico.
Ambas estaciones de operador proporcionan botones pulsadores que se pueden utilizar
para la légica de control de motores, y las dos estaciones se pueden utilizar para cargar/
descargar datos de configuracién de pardmetros al/del relé de base.

La estacion de diagndstico contiene una pantalla y botones de navegacion que le
permiten ver y editar pardmetros en el relé de base. La estacién de diagnéstico requiere
el médulo de control de firmware v3.000 o posterior.

El bus de expansion del relé E300 suministra suficiente corriente para hacer funcionar
un sistema con (1) médulo de expansién digital y (1) estacién de operador. Un sistema
de relé E300 que contenga mas mddulos de expansion necesitard corriente adicional
para el bus de expansién. El relé E300 le ofrece dos tipos de fuentes de alimentacién
eléctrica de bus de expansién: CA (110...240 VCA, 50/60 Hz) y CC (24 VCC). Una
fuente de alimentacién eléctrica de bus de expansién suministra suficiente corriente
para un bus de expansién de relé E300 a plena carga (cuatro médulos de expansion
digitales, cuatro mddulos de expansion analégicos y una estacién de operador). Puede
utilizar cualquiera de las fuentes de alimentacion eléctrica de bus de expansién con
cualquier combinacién de mddulos de expansién digitales y anal6gicos.

Figura 6 — Fuente de alimentacion eléctrica de bus de expansion

Los niimeros entre paréntesis en esta seccién representan las funciones de dispositivo
especificas en lo que respecta a las correspondientes medidas de proteccién proporcio-
nadas. Estas funciones de proteccién estdn correlacionadas con los niimeros de disposi-
tivo de la norma ANSI segtin se define en la norma ANSI/IEEE C37.2 — Norma para
los nimeros, acrénimos y designaciones de contactos de la funcién del sistema de
alimentacidn eléctrica.

Proteccion estandar basada en corriente

Todas las versiones del relé¢ E300 proporcionan las siguientes funciones de proteccion
de motor.

e Sobrecarga térmica (51)

o DPérdida de fase

¢ Desequilibrio de corriente (46)

e Corriente insuficiente — pérdida de carga (37)
o Corriente excesiva — atasco de carga (48)

o Corriente excesiva — calado de carga

e Inhibicién de arranque (66)
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Proteccion basada en corriente de fallo a tierra

Los médulos sensores y los mddulos de control del relé E300 con una opcién de
corriente de fallo a tierra proporcionan la siguiente funcién de proteccién de motor:

o Fallo a tierra — método de secuencia cero (50 N)

Proteccion basada en voltaje y alimentacion

Los médulos sensores del relé¢ E300 con deteccidn de voltaje proporcionan las
siguientes funciones de proteccién de motor:

e Voltaje insuficiente (27)

¢ Voltaje excesivo (59)

o Inversién de fases (47) — basada en voltaje

e Frecuencia excesiva e insuficiente (81) — basada en voltaje

e Desequilibrio de voltaje (46)

¢ Potencia excesiva e insuficiente (37)

e Factor de potencia adelantado/retrasado excesivo e insuficiente (55)
e Potencia reactiva excesiva e insuficiente generadas

o Dotencia reactiva excesiva e insuficiente consumidas

e Potencia excesiva e insuficiente aparentes

Proteccion basada en energia térmica

El relé¢ E300 proporciona las siguientes funciones de proteccién de motor basada en
energia térmica:

o Termistor - PTC (49)
o Proteccién de estator — RTD (49)
e Proteccién de cojinete - RTD (38)

Puede utilizar el relé¢ E300 con lo siguiente en todas las aplicaciones de arrancador de
linea:

e Arrancador sin inversién

o Arrancador con inversién

e Arrancador en estrella/tridngulo

e Motores de dos velocidades

¢ Bajo y mediano voltaje con dos o tres transformadores de potencial
o Con ossin transformadores de corriente de fase

¢ Con o sin transformador de corriente de ntcleo equilibrado de secuencia cero
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Teclas de navegacion

Estacion de diagnostico

El relé de sobrecarga electrénico E300™ admite una estacion de diagndstico en el bus
de expansién E300 (requiere el médulo de control de firmware v3.000 o posterior).
La estacién de diagnéstico le permite ver cualquier pardmetro del relé E300 y editar
cualquier pardmetro de configuracidn. Este capitulo describe las teclas de navegacién
de la estacién de diagndstico, asi como la forma de ver un pardmetro y de editar un
pardmetro de configuracion, y la secuencia de pantalla programable de la estacion de
diagnéstico.

La estacion de diagndstico E300 tiene cinco teclas de navegacion que se utilizan para
desplazarse por el sistema de ment de la pantalla y para editar los pardmetros de
configuracién.

Teda

Nombre Descripcion

Permite el desplazamiento a través de los pardmetros o grupos en

Flecha arriba :
A v Flecha abai pantalla.
echa abajo « Incrementa y decrementa valores.

Escape « Retrocede un paso en el mend de navegacion.
P «(ancela un cambio de un valor del pardmetro de configuracién

« Selecciona el bit siguiente cuando se estd viendo un pardmetro
enumerado por bit.
SELECT Select « Selecciona el digito siguiente cuando se esté editando un valor de
configuracion.
« Selecciona el bit siguiente cuando se estd editando un parametro
enumerado por bit.

«Inicia el men de navegacion.

+Avanza un paso en el men( de navegacion.

Enter - Muestra en pantalla la descripcion de un pardmetro enumerado
por bit.

Edita un valor del pardmetro de configuracién.
« Guarda el cambio del valor del pardmetro de configuracion.

Visualizacion de un
parametro en pantalla

La estacion de diagndstico E300 le permite ver los pardmetros utilizando un sistema de
ment por grupo o una lista lineal. Para iniciar el ment de navegacion, presione la tecla

4 . El ment le pide ver los pardmetros por grupos, pardmetros en una lista lineal o
informacién del sistema del relé¢ E300.

Navegacion por grupo de parametros

Para iniciar el menti de navegacion, presione la tecla 4=l . Utilice las teclas 4 o

W para seleccionar el método de navegacion por grupos y presione ¢l .
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Linear List
System Info

Utilice las teclas #h o "W para seleccionar el grupo de pardmetros que desea

mostrar en pantallay presione ¢l .

Group 1

Device Monitor

Utilice las teclas M o ¥ para ver los pardmetros asociados con dicho grupo.

Param #0043
L1Current
0.53

Cuando visualice un pardmetro enumerado por bit, presione ¢l para ver la

descripcion de cada bit. Presione SEECT para ver el siguiente bit. Presione ESC para
g
regresar al pardmetro.

Param #0004
TripStsCurrent
OOOOOOOOOOOO(ﬂ)O
GroundFaultTrip

Presione ESC para regresar al sistema de navegacién por grupo de pardmetros.

Si no presiona una tecla de navegacion durante un lapso de tiempo definido por el
tiempo de espera de la pantalla (pardmetro 436), la estacidn de diagndstico regresa
automdticamente a la secuencia de pantalla programable.

Navegacion por lista lineal

Para iniciar el ment de navegacion, presione la tecla el . Utilice las teclas A o

W para seleccionar el método de navegacién por lista lineal y presione ¢l .

Groups

System Info
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Utilice las teclas M o W7 y SE&T para seleccionar el nimero de parimetro que

desea mostrar en pantalla y presione ¢l .

Select Param #

00

ThermUtilizedPct

Utilice las teclas 4 o "W para ver el siguiente pardmetro secuencial.

Param #0043
L1Current
0.53

Cuando visualice un pardmetro enumerado por bit, presione ¢l para ver la

descripcion de cada bit. Presione SEECT para ver el siguiente bit. Presione ESC para

regresar al pardmetro.

Param #0004
TripStsCurrent
OOOOOOOOOOOO(ﬂ)O
GroundFaultTrip

Presione ESC para regresar al sistema de navegacion por lista lineal.

Sino presiona una tecla de navegacion durante un lapso de tiempo definido por el
tiempo de espera de la pantalla (pardmetro 436), la estacién de diagndstico E300
regresa automdticamente a la secuencia de pantalla programable.

Informacion del sistema

La estacién de diagndstico E300 puede mostrar en pantalla informacién sobre la
revision de firwmare, le permite ver la hora y fecha del reloj virtual del relé¢ E300, y

editar la horay fecha de este. Para ver la informacién del sistema del relé E300, presione

latecla 4=l parainiciar el ment de navegacion. Utilice las teclas 4 o W para

seleccionar System Info y presione ¢l .

Groups
Linear List

System Info

Utilice las teclas M\ o W para ver la informacién del sistema del relé¢ E300.
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193-EIO Applicat
3.001 BId 12
193-EIO BootCode
1.007 Bld 1

Para editar la fecha o la hora del sistema, presione ¢l para modificar el valor. Utilice

lasteclas M o O para seleccionar el nuevo valor. Presione SEET para seleccionar
el siguiente valor del sistema. Presione 4=l para guardar los nuevos valores del

sistema o presione ESC para cancelar la modificacién y restaurar los valores anteriores
del sistema.

14 :59: 02

Presione ESC para regresar al ment de navegacion.

Si no presiona una tecla de navegacién durante un lapso de tiempo definido por el
tiempo de espera de la pantalla (pardmetro 436), la estacién de diagndstico E300
cancela automaticamente la modificacién, restaura el valor anterior y regresa a su
secuencia de pantalla programable.

Edicion de un parametro de configuracion

La estacion de diagndstico E300 le permite editar los pardémetros de configuracién
utilizando un sistema de ment por grupo o una lista lineal. Para iniciar el ment de

navegacion, presione la tecla ¢l . El ment le pide visualizar los pardmetros por
grupos, los pardmetros en una lista lineal o informacién del sistema del relé E300.
Seleccione el método apropiado y desplécese hasta el pardmetro que desea modificar.

Edicion de un parametro numérico

Para editar un parémetro de configuracidn, presione la tecla 4=l para modificar el

valor. Utilice las teclas @& o "W para seleccionar el nuevo valor. Presione ¢l

para guardar los nuevos valores del sistema o presione ESC para cancelar la
modificacién y restaurar el valor anterior.

Param #0171
FLASetting

10.00]

Presione ESC para regresar al ment de navegacion.
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Secuencia de pantalla
programable

Si no presiona una tecla de navegacion durante un lapso de tiempo definido por el
tiempo de espera de la pantalla (pardmetro 436), la estacién de diagnéstico E300
cancela automdticamente la modificacién, restaura el valor anterior y regresa a su
secuencia de pantalla programable.

Edicion de un parametro enumerado por bit

Al editar un pardmetro enumerado por bit, presione la tecla ¢l para ver la

descripcién de cada bit. Utilice las teclas M o "W para seleccionar el nuevo valor
de bit. Presione SEECT para editar el siguiente bit. Presione 4l para guardar el nuevo

valor o presione ESC para cancelar la modificacion y restaurar el valor anterior.

Param #0004
TripStsCurrent
OOOOOOOOOOOO(ﬂoo
GroundFaultTrip

Presione ESC para regresar al ment de navegacion.

Si no presiona una tecla de navegaciéon durante un lapso de tiempo definido por el
tiempo de espera de la pantalla (pardmetro 436), la estacién de diagndstico E300
cancela automaticamente la modificacion, restaura el valor anterior y regresa a su
secuencia de pantalla programable.

Secuencia de pantalla

La estacion de diagndstico del relé E300 muestra en pantalla de forma secuencial hasta
siete pantallas cada 5 segundos.

e Corriente trifasica
o Voltaje trifsico
e Potencia total
e Pantalla definida por usuario 1
e Pantalla definida por usuario 2
e DPantalla definida por usuario 3
e Pantalla definida por usuario 4
Las pantallas de voltaje trifésico y de potencia total se incluyen solo en la secuencia

cuando el relé E300 tiene un médulo sensor basado en voltaje, corriente y corriente de

fallo a tierra (VIG).

vL12 479.1 kW 2.456
vL23 480.2 kVAR 0.214
vL31 478.5 kVA 2.465
AVG 479.3 PF 99.6

Las pantallas definidas por el usuario le permiten seleccionar hasta dos pardémetros por
pantalla. Vea Pantallas definidas por el usuario de la estacion de diagnéstico en la
pigina 43 para configurar el nimero de pantallay el nimero de pardmetro (parametros

428..435).
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Pantallas de disparoy

advertencia automaticas

32

ThermUtilizedPct
78 %

AvgPercent FLA
97.8%

Si no presiona una tecla de navegaciéon durante un lapso de tiempo definido por el
tiempo de espera de la pantalla (pardmetro 436), la estacién de diagndstico cancela
automdticamente la modificacién, restaura el valor anterior y regresa a su secuencia de
pantalla programable.

Paro de la secuencia de pantalla

Para interrumpir la secuencia de pantalla, presione seet . Utilice las teclas 4 o

W para pasar manualmente por la secuencia de pantallas. Presione ESC para
regresar a la secuencia de pantalla automatica.

Si no presiona una tecla de navegacién durante un lapso de tiempo definido por el
tiempo de espera de la pantalla (pardmetro 436), la estacidn de diagndstico regresa
automdticamente a la secuencia de pantalla programable.

Cuando el relé¢ E300 se encuentra en un estado de disparo o advertencia, la estacion de
diagndstico E300 muestra en pantalla de forma automdtica el evento de disparo o

advertencia.
TestTrip Test trip caused by
Detected holding the
2014-11-15 Test/Reset button
14:37:58 for 2 seconds

Presione cualquiera de las teclas de navegacién ( ESC , saeer | 4l , M o W)
para regresar a la secuencia de pantalla automdtica.

Cuando se borra el evento de disparo o advertencia, la estacién de diagnéstico E300
regresa a la secuencia de pantalla programable.

Si se muestra en pantalla otro pardmetro y no presiona una tecla de navegacién durante
un lapso de tiempo definido por el tiempo de espera de la pantalla (pardmetro 436), la
estacion de diagndstico regresa de forma automdtica a la pantalla de disparo o
advertencia si no se borra el evento de disparo o advertencia.
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Modos de dispositivo

Operacion y configuracion del sistema

Este capitulo proporciona instrucciones sobre cdmo operar y configurar el sistema del
relé de sobrecarga electrénico E300™. Este capitulo incluye los establecimientos de
modos de dispositivo, coincidencia de opciones, politica de seguridad, asignaciones de
E/S, fallo del bus de expansidn, arranque de emergencia y una introduccién a los modos
de operacion.

Este capitulo le muestra los pardmetros requeridos para programar el dispositivo; vea
pagina 11 para obtener més informacion acerca de la hoja de calculo de pardmetros
entera anexa a este PDE.

El relé E300 tiene cinco modos de dispositivo para validar la configuracién del
dispositivo y limitar cuidndo usted puede configurar el relé E300, realizar una
actualizacién de firmware y emitir comandos.

e Modo de administracién

e Modo listo

e Modo marcha

e Modo de prueba

e Modo de configuracién invélida

Modo de administracidn

El modo de administracién es un modo de mantenimiento del relé E300 que le permite
configurar pardmetros, modificar politicas de seguridad, habilitar servidores de web,
realizar actualizaciones de firmware y emitir comandos.

Siga estos pasos para entrar en el modo de administracién:

1. Establezca los conmutadores giratorios en el médulo de comunicacién E300 a
los siguientes valores

— DPara EtherNet/IP, establezca los conmutadores giratorios a 0-0-0

— DPara DeviceNet, establezca los conmutadores giratorios a 7-7

2. Desconecte y vuelva a conectar la alimentacidn eléctrica del relé E300

Después de finalizar las actividades de puesta en marcha y tareas de mantenimiento,
devuelva el relé E300 al modo listo o modo marcha estableciendo los conmutadores
giratorios del médulo de comunicacién a sus posiciones anteriores y, a continuacion,
desconecte y vuelva a conectar la alimentacién eléctrica.

Modo listo

El modo listo es un modo de espera del relé¢ E300 en el cual el relé estd listo para ayudar
a proteger un motor eléctrico y no se ha detectado una corriente eléctrica. Puede
modificar los pardmetros de configuracién, actualizar firmware y emitir comandos si se
habilitan las politicas de seguridad apropiadas. El LED de encendido del médulo de
comunicacién y de las estaciones de operador parpadean en verde y el bit 14 en el
estado de dispositivo 0 (pardmetro 20) se establece a 1 cuando el dispositivo se
encuentra en el modo listo.
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Modo marcha

El modo marcha es un modo activo del relé E300 en el cual el relé detecta la corriente
eléctrica y protege activamente un motor eléctrico. Se pueden modificar solo los
pardmetros de configuracién de proteccién sin motor si se habilitan las politicas de
seguridad apropiadas. El LED de encendido del médulo de comunicacién y estaciones
de operador esta de color verde fijo y los bits 3,4 y/o 5 en el estado de dispositivo 0
(pardmetro 20) se establecen a 1 cuando el dispositivo estd en el modo marcha.

Modo de prueba

El modo de prueba es utilizado por los instaladores de centros de control de motores
que prueban y ponen en marcha arrancadores de motor con un sistema de automatiza-
cién. Una entrada digital del relé¢ E300 se asigna para monitorear la posicién de prueba
del envolvente del centro de control de motores. Las asignaciones de entrada (pardme-
tros 196...201) se describen a continuacién en este capitulo.

Cualquier persona que pone en marcha los arrancadores de motor en un sistema de
automatizacion puede poner su envolvente del centro de control de motores en la
posicidn de prueba para activar el modo de prueba y verificar que las entradas digitales
y las salidas del relé en el relé E300 funcionan correctamente con el arrancador de
motor sin energizar el motor. Si el relé E300 detecta corriente o voltaje en el modo de
prueba, genera un disparo de modo de prueba.

Modo de configuracion invdlida

El modo de configuracién invalida es un modo activo del relé E300 en el que el relé se
encuentra en un estado disparado debido a datos de configuracién invélida. El
pardmetro de configuracién invélida (pardmetro 38) indica el nimero de pardmetro
que produce el fallo. La causa de configuracién invilida (pardmetro 39) identifica la
causa del modo de configuracién invélida.

EI LED de disparo/advertencia en el médulo de comunicacién y las estaciones de
operador parpadea con un patrén de 3 parpadeos largos rojos y 8 parpadeos cortos
rojos, y los bits 0 y 2 en el estado de dispositivo 0 (pardmetro 20) se establecen a 1
cuando el dispositivo estd en el modo de configuracién invalida.

Para volver al modo listo/marcha, introduzca un valor de configuracion vilida en el
pardmetro identificado por el pardmetro de configuracién invélida (pardmetro 38) y de
la causa de configuracién invélida (pardmetro 39). Restablezca el estado de disparo

del relé¢ E300 presionando el botén de reinicio azul en el médulo de comunicacién,
mediante la comunicacién de red, con el servidor de web interno del médulo de
comunicacién EtherNet/IP o mediante el uso de una entrada digital asignada.

Coincidencia de opciones

Debido al disefio modular del rel¢ E300, puede habilitar la caracteristica de
coincidencia de opciones para verificar que las opciones esperadas para la aplicacién
de proteccién de motor coinciden con las presentes en el sistema del relé E300. Puede
configurar una discordancia de opciones para provocar un disparo de proteccion o para
proporcionar una advertencia dentro del relé E300.

Habilitacion del disparo de proteccidn de coincidencia de opciones (pardmetro 186)

Para habilitar la caracteristica de coincidencia de opciones a fin de producir un disparo
de proteccién en el caso de una discordancia de opciones, introduzca el ntimero (1) en
la posicién de bit 8 del pardmetro 186 (habilitacién del disparo de control). Puede
seleccionar las caracteristicas especificas de coincidencia de opciones para provocar un
disparo de proteccién en el pardmetro 233 (accién de coincidencia de opciones).
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Habilitacion de la advertencia de proteccion de coincidencia de opciones (pardmetro 192)

Para habilitar la caracteristica de coincidencia de opciones a fin de provocar una
advertencia en el caso de una discordancia de opciones, introduzca el ntimero (1) en la
posicién de bit 8 del pardmetro 192 (habilitacién de advertencia de control). Puede
seleccionar las caracteristicas especificas de coincidencia de opciones para provocar un
disparo de proteccién en el pardmetro 233 (accién de coincidencia de opciones).

Tipo de mddulo de control (pardmetro 221)

El relé E300 ofrece seis mdédulos de control diferentes. Introduzca el valor del médulo
de control esperado en el pardmetro 221. Un valor de (0) inhabilita la caracteristica de
coincidencia de opciones del médulo de control.

Tipo de médulo sensor (pardmetro 222)

El relé E300 ofrece 12 médulos sensores diferentes. Introduzca el valor del médulo
sensor esperado en el pardmetro 222. Un valor de (0) inhabilita la caracteristica de
coincidencia de opciones del médulo sensor.

Tipo de mddulo de comunicacién (pardmetro 223)

El relé E300 ofrece dos médulos de comunicacién diferentes. Introduzca el valor del
médulo de comunicacién esperado en el pardmetro 223. Un valor de (0) inhabilita la
caracteristica de coincidencia de opciones del médulo de comunicacién.

Tipo de estacion de operador (pardmetro 224)

El relé E300 ofrece dos tipos diferentes de estaciones de operador. Introduzca el valor
de la estacién de operador esperada en el pardmetro 224. Un valor de (0) inhabilita la
caracteristica de coincidencia de opciones de la estacién de operador. Un valor de (1),
“Sin estacidn de operador’, impide que la estacién de operador pueda estar en el bus de
expansion y le impide conectar una estacién de operador al sistema del relé E300.

Modulos de expansion de E/S digitales

Tipo de mddulo 1 (pardmetro 225)

El relé E300 admite un maximo de cuatro mddulos de expansién adicionales de E/S
digitales. Este pardmetro configura la caracteristica de coincidencia de opciones para
que el mddulo de expansién de E/S digitales establezca el médulo digital 1. Hay tres
tipos diferentes de médulos de expansion de E/S digitales. Introduzca el valor del
mddulo de expansién de E/S digitales esperado establecido al médulo digital 1 en el
pardmetro 225. Un valor de (0) inhabilita la caracteristica de coincidencia de opciones
de este médulo de expansién de E/S digitales. Un valor de (1), “Sin mddulo de expan-
sién de E/S digitales” impide que el médulo de expansién de E/S digitales establecido al
mddulo digital 1 pueda estar en el bus de expansion y le impide conectar un médulo de
expansion de E/S digitales establecido al médulo digital 1 con el sistema del relé E300.

Tipo de mddulo 2 (pardmetro 226)

El rel¢ E300 admite un maximo de cuatro mddulos de expansién adicionales de E/S
digitales. Este pardmetro configura la caracteristica de coincidencia de opciones para el
mddulo de expansién de E/S digitales establecido al médulo digital 2. Hay tres tipos
diferentes de médulos de expansién de E/S digitales. Introduzca el valor del médulo de
expansion de E/S digitales esperado establecido al médulo digital 2 en el pardmetro
226. Un valor de (0) inhabilita la caracteristica de coincidencia de opciones de este
médulo de expansién de E/S digitales. Un valor de (1), “Siz mddulo de expansion de
E/S digitales” impide que el médulo de expansién de E/S digitales establecido al
mddulo digital 2 pueda estar en el bus de expansion y le impide conectar un médulo de
expansion de E/S digitales establecido al médulo digital 2 con el sistema del relé E300.
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Tipo de mddulo 3 (pardmetro 227)

El relé¢ E300 admite un maximo de cuatro médulos de expansion adicionales de E/S
digitales. Este pardmetro configura la caracteristica de coincidencia de opciones para el
mddulo de expansion de E/S digitales establecido al médulo digital 3. Hay tres tipos
diferentes de médulos de expansion de E/S digitales. Introduzca el valor del médulo
de expansion de E/S digitales esperado establecido al médulo digital 3 en el
pardmetro 227. Un valor de (0) inhabilita la caracteristica de coincidencia de opciones
de este médulo de expansién de E/S digitales. Un valor de (1), “Sin mddulo de expan-
sidn de

E/S digitales” impide que el médulo de expansion de E/S digitales establecido al
mddulo digital 3 pueda estar en el bus de expansién y le impide conectar un médulo de
expansion de E/S digitales establecido al mddulo digital 3 con el sistema del relé¢ E300.

Tipo de médulo 4 (pardmetro 228)

El relé¢ E300 admite un maximo de cuatro médulos de expansion adicionales de E/S
digitales. Este pardmetro configura la caracteristica de coincidencia de opciones para el
mddulo de expansion de E/S digitales establecido al médulo digital 4. Hay tres tipos
diferentes de médulos de expansion de E/S digitales. Introduzca el valor del médulo
de expansion de E/S digitales esperado establecido al médulo digital 4 en el
pardmetro 228. Un valor de (0) inhabilita la caracteristica de coincidencia de opciones
de este médulo de expansién de E/S digitales. Un valor de (1), “Sin mddulo de
expansion de

E/S digitales” impide que el médulo de expansion de E/S digitales establecido al
mddulo digital 4 pueda estar en el bus de expansién y le impide conectar un médulo de
expansion de E/S digitales establecido al mddulo digital 4 con el sistema del relé¢ E300.

Maédulos de expansion de E/S analdgicas

Tipo de mddulo 1 (pardmetro 229)

El rel¢ E300 admite un maximo de cuatro mddulos de expansién adicionales de E/S
analdgicas. Este pardmetro configura la caracteristica de coincidencia de opciones para
el médulo de expansion de E/S analdgicas establecido al médulo analégico 1. Hay un
tipo de mddulo de expansion de E/S analdgicas. Introduzca el valor del médulo de
expansion de E/S analdgicas esperado establecido al médulo analdgico 1 en el
pardmetro 229. Un valor de (0) inhabilita la caracteristica de coincidencia de opciones
de este médulo de expansién de E/S analégicas. Un valor de (1), “Sin mddulo de
expansion de E/S analdgicas’ impide que el médulo de expansion de E/S analdgicas
establecido al mddulo analdgico 1 pueda estar en el bus de expansion y le impide
conectar un mddulo de expansién de E/S analdgicas establecido al médulo analégico 1
con el sistema del relé E300.

Tipo de mddulo 2 (pardmetro 230)

El rel¢ E300 admite un mdximo de cuatro mdédulos de expansién adicionales de E/S
analdgicas. Este pardmetro configura la caracteristica de coincidencia de opciones para
el médulo de expansion de E/S analdgicas establecido al médulo analégico 2. Hay un
tipo de mddulo de expansion de E/S analdgicas. Introduzca el valor del médulo de
expansion de E/S analdgicas esperado establecido al médulo analdgico 2 en el
pardmetro 230. Un valor de (0) inhabilita la caracteristica de coincidencia de opciones
de este médulo de expansién de E/S analégicas. Un valor de (1), “Sin mddulo de
expansion de E/S analdgicas’ impide que el médulo de expansion de E/S analdgicas
establecido al mddulo digital 2 pueda estar en el bus de expansién y le impide conectar
un mddulo de expansién de E/S analdgicas establecido al médulo digital 2 con el
sistema del relé E300.
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Tipo de médulo 3 (pardmetro 231)

El relé¢ E300 admite un maximo de cuatro médulos de expansion adicionales de E/S
analdgicas. Este pardmetro configura la caracteristica de coincidencia de opciones para
el médulo de expansién de E/S analdgicas establecido al médulo analdgico 3. Hay un
tipo de mddulo de expansion de E/S analdgicas. Introduzca el valor del médulo de
expansion de E/S analdgicas esperado establecido al mddulo analégico 3 en el
pardmetro 231. Un valor de (0) inhabilita la caracteristica de coincidencia de opciones
de este médulo de expansién de E/S analdgicas. Un valor de (1), “Sin mddulo de
expansion de E/S analdgicas’] impide que el médulo de expansién de E/S analdgicas
establecido al méddulo analdgico 3 pueda estar en el bus de expansién y le impide
conectar un mddulo de expansién de E/S analdgicas establecido al médulo analégico 3
con el sistema del relé E300.

Tipo de médulo 4 (pardmetro 232)

El relé¢ E300 admite un maximo de cuatro médulos de expansion adicionales de E/S
analdgicas. Este pardmetro configura la caracteristica de coincidencia de opciones para
el médulo de expansién de E/S analdgicas establecido al médulo analdgico 4. Hay un
tipo de mddulo de expansion de E/S analdgicas. Introduzca el valor del médulo de
expansion de E/S analdgicas esperado establecido al mddulo analégico 4 en el
pardmetro 232. Un valor de (0) inhabilita la caracteristica de coincidencia de opciones
de este médulo de expansién de E/S analdgicas. Un valor de (1), “Sin mddulo de
expansion de E/S analdgicas’ impide que el médulo de expansion de E/S analdgicas
establecido al méddulo analdgico 4 pueda estar en el bus de expansién y le impide
conectar un mddulo de expansién de E/S analdgicas establecido al médulo analdgico 4
con el sistema del relé E300.

Accion de coincidencia de opciones (parametro 233)

La caracteristica de coincidencia de opciones del relé E300 le permite especificar una
accion cuando hay una discordancia de opciones: disparo o advertencia de proteccion.
Introduzca el nimero (0) en la posicién de bit apropiada para una advertencia, e
introduzca el niimero (1) en la posicién de bit apropiada para provocar un disparo de
proteccién si hay una discordancia de opciones.

Poll'tica de Segurid ad El relé E300 tiene una politica de seguridad que se puede utilizar para evitar que

cualquier persona con malas intenciones pueda dafar un motor u otro equipo. De
manera predeterminada, puede modificar la politica de seguridad solo cuando el relé
E300 se encuentra en el modo de administracién (vea pagina 33 para conocer c6mo
habilitar el modo de administracién).

Tabla 1 - Tipos de politica de seguridad

Tipo de politica Descripcion
o « le permite enviar mensajes externos mediante una red de comunicacion para escribir valores a pardmetros de configuracién
Configuracion de . 2o . > C
dispositivo « cuando esta politica estd inhabilitada, todos los mensajes externos con datos de configuracién producen un error de comunicacion si el relé E300 se

encuentra en el modo listo 0 modo marcha

Restablecimiento de
dispositivo

le permite enviar mensajes externos mediante una red de comunicacion para realizar el restablecimiento de un dispositivo de software cuando el relé
E300 se encuentra en modo listo

cuando esta politica esté inhabilitada, todos los mensajes externos producen un error de comunicacion si el relé E300 se encuentra en modo listo o en
modo marcha

Actualizacion de

«le permite actualizar el firmware interno del médulo de comunicacién y el médulo de control mediante ControlFlash cuando el relé E300 se encuentra

en modo listo

firmware «cuando esta politica estd inhabilitada, las actualizaciones de firmware producen un error de comunicacion si el relé E300 se encuentra en modo listo o
en modo marcha
Configuracion de |+ le permite modificar la politica de sequridad del relé E300 en modo listo
seguridad « cuando esta politica estd inhabilitada, solo se puede modificar si el relé E300 se encuentra en modo de administracion
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Asign aciones de E /S El relé E300 tiene entradas digitales y salidas de relé nativas en el médulo de control. Se
pueden asignar las E/S a funciones dedicadas. Las secciones siguientes enumeran las
asignaciones de funcion para las E/S disponibles del médulo de control.

Asignaciones de entrada

Puede asignar entradas digitales mediante los pardmetros siguientes:
o Asignacién de entrada Pt00 (parametro 196)
e Asignacién de entrada Pt01 (parémetro 197
¢ Asignacién de entrada Pt02 (pardémetro 198

( )
( )
e Asignacién de entrada Pt03 (pardmetro 199)
e Asignacién de entrada Pt04 (parametro 200)

( )

e Asignacién de entrada Pt05 (pardmetro 201

Asignaciones de salida

Puede asignar salidas de relé mediante los pardmetros siguientes:
o Asignacién de salida Pt00 (parametro 202)
o Asignacién de salida Pt01 (pardmetro 203)
e Asignacién de salida Pt02 (parametro 204)

Estados de configuracién del Cuandolos relés de salida del relé E300 se asignan como un relé normal/de uso general
1éd lid o relé de control/control y disparo, se pueden configurar para entrar en un estado
rele de salida seguro especifico cuando ocurre uno de los eventos siguientes:

e Modo de fallo de proteccién — cuando ocurre un evento de disparo

e Modo de fallo de comunicacién — cuando se pierde la comunicacién de red o se
produce un error

e Modo de inactividad de comunicacién — cuando un escaner de red cambia al
modo de inactividad o un PLC cambia al modo de programacién

IMPORTANTE  Esimportante entender bien el uso de estos pardmetros y el orden de su
prioridad bajo las condiciones de un disparo de proteccion, fallo de
comunicacién y evento de inactividad de comunicacion.

El establecimiento predeterminado de estos tres modos es abrir/desenergizar todos los
relés de salida E300 asignados como relé normal/de uso general o relé de control/
control y disparo.

Los estados del relé de salida E300, cuando se asignan como relé normal/de uso general
o relé de control/control y disparo, siguen este orden de prioridad:

Tabla 2 - Prioridad de relé de salida

Prioridad Relé normal/de uso general Relé de control/control y disparo
1 Estado de fallo de proteccion de salida | Estado de fallo de comunicacin de salida
2 Estado de fallo de comunicacién de salida Estado de fallo final de salida
3 Estado de fallo final de salida Estadodeinactivi(:gﬂéi: comunicacion de
4 Estado de inactividad de comunicacion de
salida
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Los ocho relés de salida opcionales en los médulos de E/S de expansion digitales

funcionan como un relé normal/de uso general con los mismos establecimientos de

estado seguro del relé E300. Hay dos relés por mddulo con un maximo de cuatro

modulos.

Modos de fallo de proteccion del relé de salida

Cuando el relé¢ E300 experimenta un evento de disparo, usted puede configurar los

relés de salida E300 para entrar en un estado especifico (abierto o cerrado) o hacer caso

omiso del evento de disparo y seguir operando normalmente. Los pardmetros

enumerados en la Tabla 3 configuran el modo de fallo de proteccién de cada relé de

salida E300.

Tabla 3 — Parametros del modo de fallo de proteccion

N.cde s
Nombre de fallo parimetro Descripcion

” » . . define cémo responde el relé de salida 0, cuando se asigna como un relé normal/de uso
Accién ante un fallo de proteccidn del relé de salida 0 304 general, ante la ocurrencia de un evento de disparo
Valor de fallo de proteccion del relé de salida 0 305 - define en qué estado debe entrar el relé de salida 0 cuando se produce un evento de disparo

L » ) . «define cdmo responde el relé de salida 1 cuando ocurre un disparo si este parametro se
Accién ante un fallo de proteccién del relé de salida 1 310 asigna como un relé normalyde uso general
Valor de fallo de proteccion del relé de salida 1 M - define en qué estado debe entrar el relé de salida 1 cuando se produce un evento de disparo

o - . . «define cdmo responde el relé de salida 2 cuando se produce un disparo si este pardmetro se
Accién ante un fallo de proteccion del relé de salida 2 316 asigna como un relé normal/de uso general.
Valor de fallo de proteccion del relé de salida 2 317 « define en qué estado debe entrar el relé de salida 2 cuando se produce un evento de disparo
Accion ante un fallo de proteccion de relé de salida del médulo de 322 « define cdmo responden ambos relés de salida en el mddulo de expansion digital 1 cuando se
expansion digital 1 produce un evento de disparo
Valor de fallo de proteccion de relé de salida del modulo de 33 define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando se produce un evento de
expansion digital 1 disparo
Accién ante un fallo de proteccién de relé de salida del mddulo de 328 « define cdmo responden ambos relés de salida en el mddulo de expansion digital 2 cuando se
expansion digital 2 produce un evento de disparo
Valor de fallo de proteccion de relé de salida del modulo de 329 - define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando se produce un evento de
expansion digital 2 disparo
Accién ante un fallo de proteccion de relé de salida del médulo de 334 define cdmo responden ambos relés de salida en el médulo de expansion digital 3 cuando se
expansion digital 3 produce un evento de disparo
Valor de fallo de proteccion de relé de salida del modulo de 335 - define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando se produce un evento de
expansion digital 3 disparo
Accion ante un fallo de proteccion de relé de salida del médulo de 340 « define cdmo responden ambos relés de salida en el mddulo de expansion digital 4 cuando se
expansion digital 4 produce un evento de disparo
Valor de fallo de proteccion de relé de salida del modulo de 34 define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando se produce un evento de

expansion digital 4

disparo

Modos de fallo de comunicacion del relé de salida

Cuando el relé E300 pierde la comunicacidn, experimenta un fallo de bus de

comunicacién o tiene una direccién de nodo duplicada, usted puede configurar los

relés de salida E300 con los pardmetros del modo de fallo de comunicacién para que

entren en un estado especifico (abierto o cerrado) o retengan el tltimo estado.

Una revisién de firmware v5.000 o posterior del relé E300 es compatible con la
caracteristica de duracién del estado de salida del modo de fallo, la cual se puede utilizar

con escaneres de red o sistemas de control redundantes. La duracidn del estado de
salida del modo de fallo es el periodo de tiempo durante el cual los relés de salida E300
pueden entrar en un estado temporal (abierto, cerrado o retencién del tltimo estado)

cuando se produce un fallo de comunicacién. Configure este estado temporal mediante

el uso de los pardmetros del modo de fallo de comunicacién.

Sila comunicacién entre el relé E300 y un escaner de red o sistema de control no se

restaura dentro del tiempo de la duracién del estado de salida del modo de fallo
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(parametro 561), los relés de salida E300 entran en un estado de fallo final (abierto o

cerrado) que se configura mediante el uso de los pardmetros del modo de fallo final.

Sila comunicacién entre el relé E300 y un escaner de red o un sistema de control se

restaura dentro del tiempo de duracién del estado de salida del modo de fallo
(pardmetro 561), los relés de salida E300 se reanudan con el estado ordenado por el
escaner de red o sistema de control.

Los pardmetros enumerados en la Tabla 4 configuran el modo de fallo de configuracion

de cada relé de salida E300.

Tabla 4 — Parametros del modo de fallo de configuracién

N.cde

Nombre de fallo parémetro Descripcion
define el periodo de tiempo (s) durante el cual el relé E300 permanece en modo de
fallo de comunicacién cuando se produce un fallo de comunicacion. 0 = siempre
o . Q) sila comunicacion entre el relé E300 y un escéner de red o sistema de control no se
Duracidn del estado de salida del modo de fallo 561 restaura dentro del tiempo de duracién del estado de salida del modo de fallo, los
relés de salida E300 entran en el estado de fallo final (configurado utilizando los
pardmetros de modo de fallo final)
define cémo responde el relé de salida 0 cuando ocurre un fallo de comunicacién si
Accién ante un fallo de comunicacion del relé de salida 0 306 este pardmetro se asigna como un relé normal/de uso general o relé de control/
control y disparo
Valor de fallo de comunicacién del relé de salida 0 307 define en qué estado debe entrar el relé de salida 0 cuando se produce un fallo de
comunicacion
define en qué estado debe entrar el relé de salida 0 cuando la comunicacion no se
Valor de fallo final del relé de salida 0" 562 restaura dentro del periodo de tiempo definido en la duracion del estado de salida del
modo de fallo (pardmetro 561)
define cémo responde el relé de salida 1 cuando se produce un fallo de comunicacion
Accién ante un fallo de comunicacién del relé de salida 1 312 si este pardmetro se asigna como un relé normal/de uso general o relé de control/
control y disparo
Valor de fallo final de comunicacién del relé de salida 1 313 define en qué estado debe entrar el relé de salida 1 cuando se produce un fallo de
comunicacion
define en qué estado debe entrar el relé de salida 1 cuando la comunicacion no se
Valor de fallo final del relé de salida 1 563 restaura dentro del periodo de tiempo definido en la duracion del estado de salida del
modo de fallo (pardmetro 561)
define cémo responde el relé de salida 2 cuando se produce un fallo de comunicacion
Accién ante un fallo de comunicacién del relé de salida 2 317 si este pardmetro se asigna como un relé normal/de uso general o relé de control/
control y disparo
Valor de fallo de comunicacién del relé de salida 2 319 define en qué estado debe entrar el relé de salida 2 cuando se produce un fallo de
comunicacion
define en qué estado debe entrar el relé de salida 2 cuando las comunicacién no se
Valor de fallo final del relé de salida 2" 564 restaura dentro del periodo de tiempo definido en la duracion del estado de salida del
modo de fallo (pardmetro 561)
Accién ante un fallo de comunicacién de relé de salida del médulo de 324 define cémo responden ambos relés en el médulo de expansion digital 1 cuando se
expansion digital 1 produce un fallo de comunicacién
Valor de fallo de comunicacidn de relé de salida del mddulo de expansién 325 define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando se produce un fallo
digital 1 de comunicacién
define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando la comunicacién no
Valor de fallo final de relé de salida del médulo de expansion digital 1 565 se restaura dentro del periodo de tiempo definido en la duracién del estado de salida
del modo de fallo (pardmetro 561)
Accién ante un fallo de comunicacién de relé de salida del médulo de 330 define cémo responden ambos relés de salida en el modulo de expansién digital 2
expansion digital 2 cuando se produce un fallo de comunicacién
Valor de fallo de comunicacion de relé de salida del médulo de expansion 331 define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando se produce un fallo
digital 2 de comunicacién
define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando la comunicacion no
Valor de fallo final de retardo de salida del mddulo de expansién digital 2 566 se restaura dentro del periodo de tiempo definido en la duracion del estado de salida
del modo de fallo (pardmetro 561)
Accién ante un fallo de comunicacién de relé de salida del médulo de 336 define cémo responden ambos relés de salida en el modulo de expansién digital 3
expansion digital 3 cuando se produce un fallo de comunicacion
Valor de fallo de comunicacidn de relé de salida del mddulo de expansién 337 define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando se produce un fallo
digital 3 de comunicacién
define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando la comunicacion no
Valor de fallo final de relé de salida del médulo de expansién digital 30 567 se restaura dentro del periodo de tiempo definido en la duracién del estado de salida

del modo de fallo (pardmetro 561)
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Accion ante un fallo de comunicacion de relé de salida del mddulo de

«define cdmo responden ambos relés de salida en el mddulo de expansion digital 4

expansion digital 4 SaZ cuando se produce un fallo de comunicacion
Valor de fallo de comunicacion de relé de salida del médulo de expansion 383 « define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando se produce un fallo
digital 4 de comunicacion

- define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando la comunicacion no
Valor de fallo final de relé de salida del médulo de expansién digital 40 568 se restaura dentro del periodo de tiempo definido en la duracion del estado de salida

del modo de fallo (pardmetro 561)

(1) Disponible en el relé E300 con firmware v5.000 o posterior.

Modos de inactividad de comunicacion del relé de salida

Cuando un escaner de red entra en el modo de inactividad o un PLC entra en el modo

de programacién durante la comunicacién con un relé E300, usted puede configurar

los relés de salida E300 para que entren en un estado especifico (abierto o cerrado) o

retengan su tltimo estado. Los pardmetros enumerados en la Tabla 5 configuran el

modo de inactividad de comunicacién de cada relé de salida E300.

Tabla 5 - Parametros del modo de inactividad de comunicacion

Nombre de fallo N,'o de Descripcion
parametro
define cémo responde el relé de salida 0, cuando se asigna como un relé normal/de uso
Accidn ante inactividad de comunicacion del relé de salida 0 308 general o relé de control/control y disparo, si un escdner de red entra en el modo de
inactividad o un controlador Idgico programable (PLC) entra en el modo de programacion
o S [ . define en qué estado debe entrar el relé de salida 0 cuando un escaner de red entra en el
Valor de inactividad de comunicacion del relé de salida 0 309 modo de inactividad o un PLC entra en el modo de programacidn
define cémo responde el relé de salida 1, cuando se asigna como un relé normal/de uso
Accién ante inactividad de comunicacion del relé de salida 1 314 general o relé de control/control y disparo, si un escaner de red entra en el modo de
inactividad o un controlador Idgico programable (PLC) entra en el modo de programacion
L - . " define en qué estado debe entrar el relé de salida 1 cuando un escéner de red entra en el
Valor de inactividad de comunicacién del relé de salida 1 315 modo de inactividad o un PLC entra en el modo de programacidn
define cémo responde el relé de salida 2, cuando se asigna como un relé normal/de uso
Accidn ante inactividad de comunicacion del relé de salida 2 320 general o relé de control/control y disparo, si un escaner de red entra en el modo de
inactividad o un controlador Idgico programable (PLC) entra en el modo de programacion
L S . " define en qué estado debe entrar el relé de salida 2 cuando un escaner de red entra en el
Valor de inactividad de comunicacién del relé de salida 2 Lyl modo de inactividad o un PLC entra en el modo de programacion
Accién ante inactividad de comunicacion de relé de salida del médulo 3% define cémo responden ambos relés en el médulo de expansion digital 1 cuando un
de expansion digital 1 escaner de red entra en el modo de inactividad o un PLC entra en el modo de programacion
Valor de inactividad de comunicacion de relé de salida del modulo de 397 define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando un escaner de red entra
expansion digital 1 en el modo de inactividad o un PLC entra en el modo de programacion
» s L . " p define cémo responden ambos relés de salida en el médulo de expansion digital 2 cuando
ggcé?(n:r?sti%:]ngi(t;gfgd de comunicacidn de relé de salida del mddulo 332 un escaner de red entra en el modo de inactividad o un PLC entra en el modo de
p 9 programacion
Valor de inactividad de comunicacién de relé de salida del médulo de 333 define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando un escaner de red entra
expansion digital 2 en el modo de inactividad o un PLC entra en el modo de programacién
» s Lo ) . p define cémo responden ambos relés de salida en el médulo de expansién digital 3 cuando
ggc;?(n:r:lsti%:]ngictilr:ligd de comunicacidn de relé de salida del mddulo 338 un escaner de red entra en el modo de inactividad o un PLC entra en el modo de
p 9 programacion
Valor de inactividad de comunicacién de relé de salida del médulo de 339 define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando un escaner de red entra
expansion digital 3 en el modo de inactividad o un PLC entra en el modo de programacién
» s - ) . ) define cémo responden ambos relés de salida en el médulo de expansion digital 4 cuando
géc;?(n :ﬁsﬁi:\ngft:;’al(ljid de comunicacign de relé de salida del médulo 344 un escaner de red entra en el modo de inactividad o un PLC entra en el modo de
p 9 programacion
Valor de inactividad de comunicacién de relé de salida del médulo de 345 define en qué estado deben entrar ambos relés de salida cuando un escéner de red entra

expansion digital 4

en el modo de inactividad o un PLC entra en el modo de programacion
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Operacién y configuracién del sistema

Fallo de bus de expansion

Se puede utilizar el bus de expansion del relé E300 para ampliar las capacidades de E/S
del dispositivo con la adicién de médulos de E/S de expansidn digitales o analégicas. El
fallo de bus de expansién le permite configurar el relé E300 para que entre en un estado
de disparo o advertencia cuando se interrumpe la comunicacién de bus de expansion
establecida entre el mddulo de control y cualquier médulo de E/S de expansién digital
o analdgico.

Se utiliza el fallo de bus de expansién cuando la caracteristica de coincidencia de
opciones no se habilita para los médulos de E/S de expansién digitales y/o analégicos.
El fallo de bus de expansién monitorea solo en busca de interrupciones de
comunicacién entre el médulo de control y los médulos de E/S de expansién digitales
y/o analdgicos. Las interrupciones de comunicacién del bus de expansién entre el
mddulo de control y la estacién de operador no afectan al fallo de bus de expansién.

Tabla 6 — Funciones del fallo de bus de expansion

. N.ode Patrén de parpadeo
"°“‘"T‘,’ de Cgl_no parametro a Descripcion del médulo de Para regresar al modo listo/marcha:
funcion habilitarla 9
ajustar disparo/advertencia
« Verifique que los cables del bus de expansién estén
debidamente conectados a los puertos Bus Iny Bus Out de
. N todos los mddulos de expansidn
ﬁi?glﬁcg 32 ’ gﬁ?rr;deol ;ﬁéﬁgﬂ?gg r:f rgtl)mll:)rsucaaon . 3 parpadeos laraos |° Cuando los indicadores de estado de todos los médulos de
Disparo de bus habilitacién de 186 médulos de E/S de expansign digitales y$1 r?arpadeosg E/S de expansion aparezcan de color verde fijo, restablezca
de expansion f g ; ) el estado de disparo del relé E300 presionando el botén
dlzgstr?o(lje Zégaiir:)alj?gl?r;’dﬂ reléE300 entraenun | cortos de color rojo azul de reinicio en el médulo de comunicacion mediante
p la comunicacién de red con el servidor de web interno del
médulo de comunicacién EtherNet/IP o mediante una
entrada digital asignada
. I « Verifique que los cables del bus de expansién estén
Advertenciade E1$te;litt))|iiz1cg 32 gﬁ;tarnede(i ?ﬁ ér&ﬁglérgggr:?rg?yllg;lcaqon « 3 parpadeos largos debidamente conectados a los puertos Bus Iny Bus Out de
bus de habilitacion de 192 médulos de E/S de expansion digitales y1 padrpadfos tCOdOSdIOS rgodrlo§ (ff e)élpanSISn do de los médulos
expansion advertencia de y/o analégicas, el relé E300 entraen un cortos de color * Cuando todos los indicadores de estado de los modulos de
control estado de advertencia amarillo E/S de expansién aparecen de color verde fijo, el estado de
advertencia del relé E300 se borra automaticamente

Arranque de emergencia

)

En el caso de una emergencia, podria ser necesario arrancar un motor incluso cuando
existe un fallo de proteccién o un fallo de comunicacién. La condicién de disparo
puede ser el resultado de una condicién de sobrecarga térmica o un ndmero de
arranques que ha excedido su configuracidn. Se pueden anular estas condiciones
mediante el uso de la caracteristica de arranque de emergencia del relé E300.

IMPORTANTE  Activar el arranque de emergencia inhibe la proteccion contra sobrecarga y
arranque blogueado. El funcionamiento en este modo puede ocasionar el
sobrecalentamiento del equipo o incendios.

Para habilitar la caracteristica de arranque de emergencia en el relé E300, establezca la
habilitacién de arranque de emergencia (pardmetro 216) a Habilitar.

Tabla 7 — Arranque de emergencia (parametro 216)

Valor Descripcion
0 Inhabilitar
1 Habilitar

Configure una de las asignaciones de entrada Ptxx (pardmetros 196...201) a Arranque
de emergencia y active la entrada digital correspondiente.
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Idioma

Pantallas definidas por el
usuario de la estacion de

diagnostico

Tabla 8 — Asignacion de entrada PTXX de arranque de emergencia (parametros 196...201)

Valor Asignacion Descripcion
0 Normal Funcidén como una entrada digital
1 Restablecimiento de disparo |Restablezca el relé E300 cuando se encuentre en un estado disparado
2 Disparo remoto Fuerce el relé E300 a un estado disparado
3 Activar FLA2 Utlllcg este valor en eIAgjuste de FLA2 (pqrametro 177) para los
algoritmos de proteccion basada en corriente
4 Forzar una copia dindmica | Fuerce que el relé E300 actualice su registro de copias dindmicas
5 Arranque de emergencia  |Emita un comando de arranque de emergencia

También puede utilizar un comando de red para activar la caracteristica de arranque de
emergencia. En el caso del médulo de comunicacion EtherNet/IP, estableceria el bit de
arranque de emergencia a 1 en el ensamblaje de salida 144. Vea Objetos del protocolo

industrial comtn (CIP) en la pigina 231 para obtener més informacién sobre la
comunicacién EtherNet/IP.

Cuando la caracteristica de arranque de emergencia estd activa, se producen las acciones
siguientes en el relé E300:

e Se hace caso omiso de los disparos de proteccién

e Los relés de salida configurados como relés de disparo entran en el estado
cerrado

e Laoperacién normal se reanuda con cualquier relé normal o de control
asignado como un relé de salida

o Elbit de activacién de arranque de emergencia se establece a 1 en el bit 6 del
estado de dispositivo 0 (pardmetro 20)

El rel¢ E300 con firmware v5.000 o posterior admite varios idiomas en su estacién de
diagndstico y servidor web. El texto de pardmetro se muestra en el idioma elegido.
Elidioma (pardmetro 212) muestra el texto de pardmetro del relé E300 en el idioma

elegido.

La estacién de diagndstico tiene cuatro pantallas definidas por el usuario que forman
parte de su secuencia de pantalla en la que es posible definir un mdximo de dos
pardmetros por pantalla.

Tabla 9 — Parametros de pantallas definidas por el usuario

N.cde Lo (1)
Nombre parimetro Descripcion

Pantalla definida por usuario 1— 8 « el ndmero de pardmetro E300 que se debe mostrar en pantalla para el primer pardmetro
Pardmetro 1 en la pantalla definida por usuario 1

Pantalla definida por usuario 1— 49 « el ndmero de pardmetro E300 que se debe mostrar en pantalla para el sequndo pardmetro
Parametro 2 en la pantalla definida por usuario 1

Pantalla definida por usuario 2 — 40 « el ndmero de pardmetro E300 que se debe mostrar en pantalla para el primer pardmetro
Pardmetro 1 en la pantalla definida por usuario 2

Pantalla definida por usuario 2 — 31 « el ndmero de pardmetro E300 que se debe mostrar en pantalla para el sequndo pardmetro
Parametro 2 en la pantalla definida por usuario 2

Pantalla definida por usuario 3 — ) « el ndmero de pardmetro E300 que se debe mostrar en pantalla para el primer pardmetro
Pardmetro 1 en la pantalla definida por usuario 3

Pantalla definida por usuario 3 — 43 « el ndmero de pardmetro E300 que se debe mostrar en pantalla para el sequndo pardmetro
Parametro 2 en la pantalla definida por usuario 3

Pantalla definida por usuario 4 — s | el nimero de pardmetro E300 que se debe mostrar en pantalla para el primer pardmetro
Pardmetro 1 en la pantalla definida por usuario 4

Pantalla definida por usuario 4 — 435 « el ndmero de pardmetro E300 que se debe mostrar en pantalla para el sequndo pardmetro
Parametro 2 en la pantalla definida por usuario 4

(1) Puede seleccionar uno de los 560 pardmetros disponibles del relé E300.
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Modulos de expansion de E/S
analdgicas

Tiempo de espera de la pantalla

El tiempo de espera de la pantalla (pardmetro 436) define el periodo de tiempo durante
el cual no hay actividad de navegacién de pantalla y la estacién de diagndstico E300
vuelve a su secuencia de pantalla normal. Se cancelan los pardmetros de configuraciéon
que permanecen en un estado de edicién. Un valor de cero inhabilita la funcién de
tiempo de espera de la pantalla.

El relé E300 admite un maximo de cuatro médulos de expansion de E/S analégicas en
el bus de expansién E300. El médulo de expansion analégica E300 tiene tres entradas
universales independientes y una salida analdgica.

Canales de entradas analdgicas

Las entradas analdgicas universales aceptan las siguientes senales analdgicas:
o Corriente
- 4..20mA
- 0..20mA
e Voltaje
- 0..10VCC
- 1.5VCC
- 0..5VCC
e Sensores RTD de 2 hilos o 3 hilos
— Pt385de 100 Q, 200 Q, 500 Q, 1000 Q
- Pt3916de 100 ©Q, 200 ©, 500 Q, 1000 Q
- Cu426del10Q
- Ni618de 100 Q
- Ni672de120Q
— NiFe 518 de 604 O
o Resistencia
- 0..150Q
- 0..750Q
0...3000 O
- 0...6000 Q (sensores PTC y NTC)

Las entradas analégicas pueden mostrar los datos en cuatro formatos diferentes. De la

Tabla 10 a la Tabla 13 se muestran los rangos de datos de todos los tipos de entrada
analdgica para los cuatro formatos de datos disponibles.

Tabla 10 - Formato de datos de entrada analdgica para el tipo de entrada de corriente

Rango de Valor de L. Unidadesde | Unidades de Bruto/
entrada entrada Condicién medicion medicionx 10 | Proporcional PID
21.00 mA Limite alto 21000 2100 32767 17407
4. 20mA 20.00 mA Rango alto 20000 2000 32767 16383
4.00 mA Rango hajo 4000 400 -32768 0
3.00mA Limite bajo 3000 300 -32768 -1024
21.00 mA Limite alto 21000 2100 32767 17202
0. 20mA 20.00 mA Rango alto 20000 2000 32767 16383
0.00 mA Rango hajo 0 0 -32768 0
0.00 mA Limite bajo 0 0 -32768 0
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Tabla 11 - Formato de datos de entrada analdgica para el tipo de entrada de voltaje
Rango de Valor de s Unidades de | Unidades de Bruto/
entrada entrada Condicidn medicion | medicion x 10 | Proporcional PID
10.50 V(C Limite alto 10500 1050 32767 17202
0. 10VCC 10.00 VCC Rango alto 10000 1000 32767 16383
0.00VCC Rango bajo 0 0 -32768 0
0.00V(C Limite bajo 0 0 -32768 0
5.25VCC Limite alto 5250 525 32767 17407
1SV 5.00vCC Rango alto 5000 500 32767 16383
1.00VCC Rango bajo 1000 100 -32768 0
0.50V(C Limite bajo 500 50 -32768 -2048
5.25V(C Limite alto 5250 525 32767 17202
0. 5VCC 5.00V(C Rango alto 5000 500 32767 16383
0.00VCC Rango bajo 0 0 -32768 0
0.00VCC Limite bajo 0 0 -32768 0
Tabla 12 - Formato de datos de entrada analdgica para el tipo de entrada de RTD
Rango de Valor de ... | Unidades de | Unidades de Bruto/
entrada entrada Condicidn medicion | medicionx 10 | Proporcional PID
850.0 °C Limite alto 8500 850 32767 16383
850.0°C Rango alto 8500 850 32767 16383
/D -200.0°C Rango bajo -2000 -200 -32768 0
1000,2000, -2000°C | Limite bajo -2000 -200 -32768 0
5000,1000QPt | 15620 | Limitealto 15620 1562 32767 16383
38 1562.0 °F Rango alto 15620 1562 32767 16383
-328.0°F Rango bajo -3280 -328 -32768 0
-328.0 °F Limite bajo -3280 -328 -32768 0
630.0°C Limite alto 6300 630 32767 16383
630.0°C Rango alto 6300 630 32767 16383
/D -200.0°C Rango bajo -2000 -200 -32768 0
1000,2000, -200.0°C | Limite bajo -2000 -200 -32768 0
5000,1000QPt | 1166.0°F | Limitealto 11660 1166 32767 16383
316 1166.0 °F Rango alto 11660 1166 32767 16383
-328.0 °F Rango bajo -3280 -328 -32768 0
-328.0 °F Limite bajo -3280 -328 -32768 0
260.0°C Limite alto 2600 260 32767 16383
260.0 °C Rango alto 2600 260 32767 16383
-100.0 °C Rango bajo -1000 -100 -32768 0
RTD -100.0°C Limite bajo -1000 -100 -32768 0
100 Cu426 500.0°F | Limitealto 5000 500 32767 16383
500.0 °F Rango alto 5000 500 32767 16383
-148.0 °F Rango bajo -1480 -148 -32768 0
-148.0 °F Limite bajo -1480 -148 -32768 0
260.0 °C Limite alto 2600 260 32767 16383
260.0 °C Rango alto 2600 260 32767 16383
-100.0°C Rango bajo -1000 -100 -32768 0
RTD -100.0°C Limite bajo -1000 -100 -32768 0
100 QNi 618 500.0°F | Limitealto 5000 500 32767 16383
500.0 °F Rango alto 5000 500 32767 16383
-148.0 °F Rango bajo -1480 -148 -32768 0
-148.0 °F Limite bajo -1480 -148 -32768 0
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Rango de Valor de Condicién Unidafisf de Uni(.ia.t!es de Brut?/ PID
entrada entrada medicion | medicionx 10 | Proporcional
260.0°C Limite alto 2600 260 32767 16383
260.0 °C Rango alto 2600 260 32767 16383
-80.0°C Rango bajo -800 -80 -32768 0
RTD -80.0°C Limite bajo -800 -80 -32768 0
120QNi 672 5000°F | Limitealto 5000 500 32767 16383
500.0 °F Rango alto 5000 500 32767 16383
-112.0°°F Rango bajo -1120 -112 -32768 0
-112.0°°F Limite bajo -1120 -112 -32768 0
200.0°C Limite alto 2000 200 32767 16383
200.0°C Rango alto 2000 200 32767 16383
-100.0 °C Rango bajo -1000 -100 -32768 0
RTD -100.0 °C Limite bajo -1000 -100 -32768 0
100 0 NiFe 518 392.0°F | Limitealto 3920 392 32767 16383
392.0 °F Rango alto 3920 392 32767 16383
-148.0 °F Rango bajo -1480 -148 -32768 0
-148.0 °F Limite bajo -1480 -148 -32768 0

Tabla 13 — Formato de datos de entrada analdgica para el tipo de entrada de resistencia

Rango de Valor de L Unidades de | Unidades de Bruto/
entrada entrada Condicién medicion | medicionx 10 | Proporcional PID
150.00Q Limite alto 15000 1500 32767 16383
Resistencia 150000 | Rangoalto 15000 1500 32767 16383
0...500Q 0.000 Rango hajo 0 0 -32768 0
0.00Q Limite bajo 0 0 -32768 0
750.0Q Limite alto 7500 750 32767 16383
Resistencia 750.0 Q) Rango alto 7500 750 32767 16383
0...7500 000 Rango bajo 0 0 -32768 0
0.0Q Limite bajo 0 0 -32768 0
3000.0Q Limite alto 30000 3000 32767 16383
Resistencia 300000 | Rangoalto 30000 3000 32767 16383
0...30000 000 Rango bajo 0 0 -32768 0
0.00Q Limite bajo 0 0 -32768 0
6000 Q Limite alto 6000 600 32767 16383
geslsgggg?) 60000 Rango alto 6000 600 32767 16383
(PTC/NTC) 0Q Rango bajo 0 0 -32768 0
00 Limite bajo 0 0 -32768 0

El rendimiento de los canales de entradas del médulo de expansién de E/S analégicas
E300 depende del establecimiento del filtro de cada canal. El tiempo de escdn total para
los canales de entradas del médulo se determina afadiendo el tiempo de conversién
para todos los canales de entrada habilitados.

Tabla 14 - Tiempo de conversion del canal de entrada analégica

Tipo de entrada Frecuencia de filtro Tiempo de conversion
17 Hz 153 ms
Corriente, voltaje, 4Hz 512ms
RTD de 2 hilos, resistencia 62 Hz 65 ms
470 Hz 37 ms
17Hz 306 ms
. 4Hz 1024 ms
RTD de 3 hilos
62 Hz 130 ms
470 Hz 74 ms

46 Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018



Operacién y configuracion del sistema  Capitulo 3

Ejemplo:
e Elcanal 00 se configura para un RTD de 3 hilos y una frecuencia de filtro de
4 Hz (tiempo de conversién = 1024 ms).
e Elcanal 01 se configura para voltaje y una frecuencia de filtro de 17 Hz (tiempo
de conversién = 153 ms).
e Elcanal 02 se configura para corriente y una frecuencia de filtro de 62 Hz
(tiempo de conversién = 65 ms).

El tiempo de escdn de las entradas del médulo de expansién de E/S analdgicas E300 es
1242 ms (1024+153+65).

Canal de salida analdgica
La salida analdgica aislada se puede programar para proporcionar uno de los siguientes
tipos de sefal de salida analégica:
e Corriente
- 4..20mA
- 0..20mA
e Voltaje
- 0..10VCC
- 1..5VCC
- 0..5VCC

Las salidas analdgicas pueden comunicar los datos como un porcentaje del rango. La
Tabla 15 y la Tabla 16 muestran los rangos de datos de todos los tipos de salida
analdgica disponibles.

Tabla 15 — Formato de datos de salida analdgica para el tipo de salida de corriente

Rango de salida Senal de salida Condicion Porcentaje de rango
21.000 mA Limite alto 106.25%
20.000 mA Rango alto 100.00%
4...20mA .
4.000 mA Rango hajo 0.00%
3.000 mA Limite bajo -6.25%
21.00 mA Limite alto 105.00%
20.00 mA Rango alto 100.00%
0...20mA -
0.00 mA Rango hajo 0.00%
0.00 mA Limite bajo 0.00%

Tabla 16 — Formato de datos de salida analdgica para el tipo de salida de voltaje

Rango de salida Valor de salida Condicion Porcentaje de rango
10.50VCC Limite alto 105.00%
10.00 VCC Rango alto 100.00%
0...10VCC -
0.00VcC Rango bajo 0.00%
0.00VcC Limite bajo 0.00%
5.25VCC Limite alto 106.25%
5.00vCC Rango alto 100.00%
1...5VCC -
1.00VCC Rango bajo 0.00%
0.50V(C Limite bajo -6.25%
5.25VCC Limite alto 105.00%
5.00VcC Rango alto 100.00%
0...5VCC -
0.00VcC Rango bajo 0.00%
0.00VCC Limite bajo 0.00%
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La salida anal6gica se puede utilizar para comunicar la informacién de diagndstico
E300 a través de una sefial analégica a sistemas de control distribuido, controladores
légicos programables o medidores analégicos montados en panel. La salida analégica
puede representar uno de los siguientes pardmetros de diagndstico E300:

e %FLA promedio

¢ %TCU

o Corriente de fallo a tierra
e Desequilibrio de corriente
e Voltaje L-L promedio

e Desequilibrio de voltaje

o Total de kW

o Total de kVAR

o Total de kVA

e Factor de potencia total

e Valor definido por el usuario

Tabla 17 - Tipo de seleccion de salida analégica

Seleccion de salida Rango bajo Rango alto

Porcentaje FLA promedio 0% 100%
Porcentaje FLA promedio escalado 0% 200%
%TCU 0% 100%
Corriente de fallo a tierra

Interno, 0.50...5.00 A 0.50A 5.00A

Externo, 0.02...0.10A 0.02A 0.10A

Externo, 0.10...0.50 A 0.10A 0.50A

Externo, 0.20...1.00 A 0.20A 1.00A

Externo, 1.00...5.00 A 1.00A 5.00A
Desequilibrio de corriente 0% 100%
Voltaje L-L promedio ov (PT primario) V
Desequilibrio de voltaje 0% 100%
Total de kW 0 kw (FLA1 x PT primario x 1.732) V
Total de kKVAR 5.25V(C (FLA1 x PT primario x 1.732) V
Total de kVA 5.00VCC (FLA1 x PT primario x 1.732) V
Factor de potencia total -50% (retrasado) +50% (adelantado)
Valor definido por el usuario -32768 32767

La velocidad de actualizacién del canal de salida del médulo de expansién de E/S
analdgicas E300 es de 10 ms.

Moédulos analdgicos

Tabla 18 - Descripciones del canal del médulo analdgico 1

Nombre p a?a'.:ndeetr o Descripcion
Tipo de canal de entrada 00 437 - define el tipo de sefial analégica monitoreado por el canal de entrada 00 del médulo analégico 1
Formato del canal de entrada 00 438 - define el formato de datos con el que se informa la medicién analdgica
Unidades de temperatura del canal de entrada 00 439 « define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 00 440 « define la velocidad de actualizacion de los canales de entradas del médulo analégico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 00 441 « define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada estd en circuito abierto™
Habilitacién de tipo RTD del canal de entrada 00 “ . gsegr:]eeglrﬂﬁosgﬁsglg%e se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada estd configurado para
Tipo de canal de entrada 01 446 - define el tipo de sefial analégica monitoreado por el canal de entrada 01 del médulo analdgico 1
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Formato del canal de entrada 01 447 - define el formato de datos con el que se informa la medicion analégica
Unidades de temperatura del canal de entrada 01 448 define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 01 449 define la velocidad de actualizacién de los canales de entradas del médulo analégico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 01 450 - define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada estd en circuito abierto™

I . - define el tipo de RTD que se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada esta configurado para
Habilitacion de tipo RTD del canal de entrada 01 451 escanear un sensor RTD
Tipo de canal de entrada 02 455 define el tipo de sefial analdgica monitoreado por el canal de entrada 02 del médulo analdgico 1
Formato de canal de entrada 02 456 « define el formato de datos con el que se informa la medicion analégica
Unidades de temperatura del canal de entrada 02 457 « define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 02 458 « define la velocidad de actualizacion de los canales de entradas del médulo analégico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 02 459 « define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada estd en circuito abierto

I - define el tipo de RTD que se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada esta configurado para
Habilitacién de tipo RTD del canal de entrada 02 460 escanear un sensor RTD
Tipo de canal de salida 00 464 |- define el tipo de seial analdgica proporcionado por el canal de salida 00 del médulo analdgico 1
Seleccion del canal de salida 00 465 « define el pardmetro del relé E300 representado por el canal de salida 00
(l}:cslglrildaan(t)%un fallo de bus de expansidn del canal 466 |- define el valor proporcionado por el canal de salida 00 cuando hay un fallo del bus de expansién E300
Accin ante un allo de proteccion del canal de 467 - define el valor proporcionado por el canal de salida 00 cuando el E300 se encuentra en un estado disparado

salida 00

(1) Ladeteccion de circuito abierto siempre estd habilitada para este canal de entrada.

Tabla 19 - Descripciones del médulo analdgico 2

N.cde

Nombre parimetro Descripcion
Tipo de canal de entrada 00 468 « define el tipo de sefial analégica monitoreado por el canal de entrada 00 del médulo analégico 2
Formato del canal de entrada 00 469 - define el formato de datos con el que se informa la medicion analégica
Unidades de temperatura del canal de entrada 00 470 « define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 00 47 « define la velocidad de actualizacion de los canales de entradas del médulo analégico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 00 472 define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada esta en circuito abierto™
Habilitacién de tipo RTD del canal de entrada 00 e . gsegr;]eeglrtuiﬁ(;g:sg[})lgge se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada estd configurado para
Tipo de canal de entrada 01 477 define el tipo de sefial analdgica monitoreado por el canal de entrada 01 del médulo analdgico 2
Formato del canal de entrada 01 478 define el formato de datos con el que se informa la medicién analdgica
Unidades de temperatura del canal de entrada 01 479 - define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 01 480 define la velocidad de actualizacién de los canales de entradas del médulo analégico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 01 481 define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada esté en circuito abierto("
Habilitacion de tipo RTD del canal de entrada 01 48 . gsecf;;:\ee :IrtulﬁoS S:SEI%%E se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada estd configurado para
Tipo de canal de entrada 02 486 « define el tipo de sefial analégica monitoreado por el canal de entrada 02 del médulo analégico 2
Formato de canal de entrada 02 487 - define el formato de datos con el que se informa la medicion analégica
Unidades de temperatura del canal de entrada 02 488 « define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 02 489 « define la velocidad de actualizacion de los canales de entradas del médulo analégico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 02 490 define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada esta en circuito abierto™
Habilitacion de tipo RTD del canal de entrada 02 491 . gsegr;]eeglrtuiﬁ(;g:sg[})lgge se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada estd configurado para
Tipo de canal de salida 00 464 define el tipo de sefial analdgica proporcionado por el canal de salida 00 del médulo analdgico 2
Seleccion del canal de salida 00 496 define el pardmetro del relé E300 representado por el canal de salida 00
Acciéq ante un fallo de bus de expansion del canal 497 «define el valor proporcionado por el canal de salida 00 del médulo de expansion de E/S analdgicas E300 cuando
de salida 00 hay un fallo de bus de expansidn E300
Accién ante un fallo de proteccién del canal de 498 «define el valor proporcionado por el canal de salida 00 del mddulo de expansién de E/S analdgicas E300 cuando

salida 00

el E300 se encuentra en un estado disparado

(1) Ladeteccion de circuito abierto siempre estd habilitada para este canal de entrada.
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Tabla 20 - Descripciones del canal del médulo analdgico 3

N.cde

Nombre parémetro Descripcion
Tipo de canal de entrada 00 499 - define el tipo de sefial analégica monitoreado por el canal de entrada 00 del médulo analégico 3
Formato del canal de entrada 00 500 |- define el formato de datos con el que se informa la medicion analdgica
Unidades de temperatura del canal de entrada 00 501 « define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 00 502 define la velocidad de actualizacién de los canales de entradas del modulo analdgico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 00 503 define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada esta en circuito abierto™
Habilitacién de tipo RTD el canal de entrada 00 504 . gsegr:]eeslrﬂﬁosgsslg[guq[;le se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada esta configurado para
Tipo de canal de entrada 01 508 define el tipo de sefial analdgica monitoreado por el canal de entrada 01 del médulo analdgico 3
Formato del canal de entrada 01 509 define el formato de datos con el que se informa la medicion analdgica
Unidades de temperatura del canal de entrada 01 510 - define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 01 51 « define la velocidad de actualizacion de los canales de entradas del médulo analégico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 01 512 - define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada estd en circuito abierto™
Habilitacion de tipo RTD del canal de entrada 01 513 . gsgﬁlzg:ﬂﬁzgﬁsﬁlgpge se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada esta configurado para
Tipo de canal de entrada 02 517 - define el tipo de sefial analégica monitoreado por el canal de entrada 02 del médulo analégico 3
Formato de canal de entrada 02 518 |+ define el formato de datos con el que se informa la medicion analdgica
Unidades de temperatura del canal de entrada 02 519 « define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 02 520 define la velocidad de actualizacién de los canales de entradas del modulo analdgico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 02 521 define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada esta en circuito abierto™
Habilitacion de tipo RTD del canal de entrada 02 52 . gsegr:]eeslrﬂﬁosgsslg[guq[;le se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada esta configurado para
Tipo de canal de salida 00 526 define el tipo de sefial analdgica proporcionado por el canal de salida 00 del médulo analdgico 3
Seleccion del canal de salida 00 527 define el parametro del relé E300 representado por el canal de salida 00
Acciép ante un fallo de bus de expansion del canal 528 - define el valor proporcionado por el cg[lal de salida 00 del mddulo de expansion de E/S analdgicas E300
de salida 00 cuando hay un fallo de bus de expansién E300
Accién ante un fallo de proteccién del canal de 529 define el valor proporcionado por el canal de salida 00 del médulo de expansién de E/S analdgicas E300

salida 00

cuando el E300 se encuentra en un estado disparado

(1) Ladeteccion de circuito abierto siempre estd habilitada para este canal de entrada.
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Tabla 21 - Descripciones del canal del médulo analdgico 4

Nombre p atl{;:ndeet o Descripcion
Tipo de canal de entrada 00 530 - define el tipo de sefial analégica monitoreado por el canal de entrada 00 del mddulo analégico 4
Formato del canal de entrada 00 531 - define el formato de datos con el que se informa la medicién analégica
Unidades de temperatura del canal de entrada 00 532 « define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 00 533 « define la velocidad de actualizacion de los canales de entradas del mddulo analégico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 00 534 « define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada esta en circuito abierto™
Habilitacion de tipo RTD del canal de entrada 00 535 . g::gr:]e:eglrtdﬁ()sgssfg[;%e se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada esta configurado para
Tipo de canal de entrada 01 539 « define el tipo de sefial analdgica monitoreado por el canal de entrada 01 del mddulo analdgico 4
Formato del canal de entrada 01 540 « define el formato de datos con el que se informa la medicion analdgica
Unidades de temperatura del canal de entrada 01 541 - define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 01 542 « define la velocidad de actualizacion de los canales de entradas del mddulo analégico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 01 543 « define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada estd en circuito abierto!"
Habilitacion de tipo RTD el canal de entrada 01 s |° g:gr:]eeglrﬂﬁt;g:ﬂ%%le se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada esta configurado para
Tipo de canal de entrada 02 548 « define el tipo de sefial analdgica monitoreado por el canal de entrada 02 del mddulo analégico 4
Formato de canal de entrada 02 549 |+ define el formato de datos con el que se informa la medicién analdgica
Unidades de temperatura del canal de entrada 02 550 |+ define las unidades de temperatura de las mediciones del sensor RTD
Frecuencia de filtro del canal de entrada 02 551 « define la velocidad de actualizacion de los canales de entradas del mddulo analégico
Estado de circuito abierto del canal de entrada 02 552 « define qué informa el canal de entrada cuando el canal de entrada esta en circuito abierto™
Habilitacion de tipo RTD del canal de entrada 02 556 . g::gr:]e:eglrtdﬁ()sgssfg[;%e se debe monitorear cuando el tipo de canal de entrada esta configurado para
Tipo de canal de salida 00 557 - define el tipo de sefial analdgica proporcionado por el canal de salida 00 del mddulo analdgico 4
Seleccion del canal de salida 00 558 « define el pardmetro del relé E300 representado por el canal de salida 00
Acciéq ante un fallo de bus de expansién del canal 559 « define el valor proporcionado.p,orel canal de salida 00 del mddulo de expansion de E/S analdgicas E300 cuando
de salida 00 hay un fallo de bus de expansién E300
Acgién ante un fallo de proteccién del canal de 560 «define el valor proporcionado por el ganal de salida 00 del médulo de expansién de E/S analégicas E300 cuando
salida 00 el E300 se encuentra en un estado disparado

(1) Ladeteccion de circuito abierto siempre esta habilitada para este canal de entrada.

Estados de configuracion de

arranque de red

Un relé E300 con firmware v5.000 o posterior proporciona dos bits de comando de
inicio en el ensamblaje de salida 144 (NetworkStart1/O.LogicDefinedPtO0Data y

NetworkStart2/O.LogicDefinedPt01Data) emitido por un escdner de red o un sistema
de control y utilizado por un modo de operacién basada en red (pardmetro 195) para

arrancar y parar un motor mediante el uso de un comando de red de comunicacién. Se

pueden configurar estos comandos de arranque basados en red para que entren en un

estado especifico cuando se produzca uno de los siguientes eventos:

Modo de fallo de comunicacién - cuando se pierde la comunicacién o se

produce un error

Modo de inactividad de comunicacién — cuando un escaner de red cambia al

modo de inactividad o un PLC cambia al modo de programacién

IMPORTANTE

inactividad de comunicacion.

Es importante entender bien el uso de estos pardmetros y el orden de su
prioridad bajo las condiciones de un fallo de comunicacién y un evento de
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El establecimiento predeterminado de estos modos es la emisién de un comando de
paro cuando se configura un modo de operacién basada en red (pardmetro 195). Los
estados de configuracion de arranque de red siguen este orden de prioridad:

1. Estado de fallo de comunicacién de arranque de red
2. Estado de fallo final de arranque de red

3. Estado de inactividad de comunicacién de arranque de red

Modos de fallo de comunicacion de arranque de red

Cuando el relé E300 con revisién de firmware v5.000 o posterior pierde la
comunicacion, experimenta un fallo del bus de comunicacion o tiene una direccién
de nodo duplicada, usted puede configurar los comandos de arranque de red E300
mediante el uso de los pardmetros del modo de fallo de comunicacién de arranque de
red para que entren en un estado especifico (paro o arranque) o retengan el tltimo
estado.

Una revisién de firmware v5.000 o posterior del relé E300 es compatible con la
caracteristica de duracién del estado de salida del modo de fallo, la cual se puede utilizar
con escineres de red o sistemas de control redundantes. La duracién del estado de
salida del modo de fallo es el periodo de tiempo durante el cual los comandos de
arranque de red E300 pueden entrar en un estado temporal (abierto, cerrado o
retencidn del tltimo estado) cuando se produce un fallo de comunicacién. Configure
este estado temporal mediante el uso de los pardmetros del modo de fallo de
comunicacién de arranque de red.

Sila comunicacién entre el relé E300 y un escaner de red o un sistema de control se
restaura dentro del tiempo de duracién del estado de salida del modo de fallo
(pardmetro 561), los comandos de arranque de red E300 entran en un estado final
(paro o arranque) que se configura mediante el uso de los pardmetros del modo de fallo
final.

Sila comunicacién entre el relé E300 y un escdner de red o un sistema de control se
restaura dentro del tiempo de duracion del estado de salida del modo de fallo
(pardmetro 561), los comandos de arranque de red E300 se reanudan con el estado
ordenado por el escaner de red o sistema de control.

Los pardmetros enumerados en la Tabla 22 configuran el modo de fallo de
configuracién de arranque de red para ambos comandos de arranque de red.

Tabla 22 - Parametros del modo de fallo de configuracion de arranque de red

Nombre

N.ode

parametro Descripcion

Duraci6n del estado de salida del modo de fallo™

« define la cantidad de tiempo en sequndos durante la cual el E300 permanece en el estado de Modo de

fallo de comunicacién de arranque de red cuando se produce un fallo de comunicacién. 0 = siempre
561 « silacomunicacion entre el relé E300 y un escaner de red o sistema de control no se restaura dentro del
tiempo de Duracién del estado de salida del modo de fallo, el comando de arranque de red E300 entra en
el estado de fallo final, el cual se ha configurado utilizando los parametros del Modo de fallo final de
arranque de red

Accién ante un fallo de comunicacién de arranque de red

569 « define cdmo responden los comandos de arranque de red cuando se produce un fallo de comunicacién

Valor de fallo de comunicacién de arranque de red

s0 | define en qué estado debe entrar el comando de arranque de red cuando se produce un fallo de
comunicacién

Valor del fallo final de arranque de red®

define en qué estado debe entrar el comando de arranque de red cuando la comunicacién no se restaura
573 dentro del periodo de tiempo definido en la duracién del estado de salida del modo de fallo
(pardmetro 561)

(1) Disponible en el relé E300 con firmware v5.000 o posterior.
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Modos de inactividad de comunicacion de arranque de red

Cuando un escaner de red entra en el modo de inactividad o un PLC entra en el modo
de programacién durante la comunicacién con un relé E300, usted puede configurar
los comando de arranque de red E300 para que entren en un estado especifico (abierto
o cerrado) o retengan el tltimo estado. Los pardmetros enumerados en la Tabla 23
configuran el modo de inactividad de comunicacién de arranque de red para los
comandos de arranque de red.

Tabla 23 - Parametros del modo de inactividad de comunicacion de arranque de red

Nombre N.o de Descripcion
parametro
Accion ante inactividad de la comunicacion de 571 - define cdmo responden los comandos de arranque de red cuando un escaner de red entra en el modo de
arranque de red inactividad o un PLC entra en el modo de programacién
Valor de inactividad de la comunicacion de 572 « define en qué estado deben entrar los comandos de arranque de red cuando un escaner de red entra en el modo
arranque de red deinactividad o un PLC entra en el modo de programacion

Introduccion a los modos de

operacion

El relé E300 admite varios modos de operacion, los cuales consisten en reglas y 16gica
e configuracidn para controlar los arrancadores de motor de pleno voltaje tipicos, e

incluyen los siguientes:

e Sobrecarga

e Arrancador sin inversién

e Arrancador con inversién

e Arrancador en estrella/tridngulo

e Arrancador de dos velocidades

e Monitor
El modo de operacién predeterminado (pardmetro 195) del relé E300 es sobrecarga
(red) en el que el relé E300 funciona como un relé de sobrecarga tradicional donde uno
de los relés de salida se asigna como un relé de disparo o relé de control. Puede utilizar
los comandos de red para controlar los relés de salida asignados como relés de salida
normales o relés de control. En los médulos de control con firmware v1.000 y v2.000,
un relé de salida se debe asignar como relé de disparo. En los smédulo de control con
firmware v3.000 o posterior, un relé de salida se debe configurar como relé de disparo o
relé de control. La configuracién invalida de los relés de salida hace que el rel¢ E300
entre en el modo de configuracién invalida y se active debido a un disparo de

configuracién. Modos de operacién en la pdgina 55 describe la funcionalidad de los

modos de operacién disponibles del relé E300 y sus reglas de configuracién asociadas.
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Notas:
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sobrecarga

Modos de operacion

El relé¢ de sobrecarga electrénico E300™ admite un méximo de 54 modos de operacién
que constan de reglas y 1dgica de configuracién para controlar los arrancadores de
motor de pleno voltaje tipicos, que incluyen:

e Sobrecarga

e Arrancador sin inversién

e Arrancador con inversién

¢ Arrancador en estrella/tridngulo

e Arrancador de dos velocidades

e Dispositivo de monitoreo
En este capitulo se describen las reglas de configuracidn, la logicay el cableado de
control requeridos para los modos de operacién disponibles. El modo de operacién
predeterminado (pardmetro 195 o el ment desplegable utilizando el perfil Add-On
E300 en Studio 5000™) para el relé E300 es sobrecarga (red) donde el relé E300
funciona como un relé de sobrecarga tradicional en la cual uno de los relés de salida se
asigna como un relé de disparo o relé de control. Puede utilizar los comandos de red
para controlar los relés de salida asignados como relés de salida normales o relés de
control. En los médulos de control con firmware v1.000 y v2.000, un relé de salida se
debe asignar como relé de disparo. En los smédulo de control con firmware v3.000 o
posterior, un relé de salida se debe configurar como relé de disparo o relé de control. La
configuracién invalida de los relés de salida hace que el relé¢ E300 entre en el modo de
configuracién invalida y se active debido a un disparo de configuracién.

Los modos de operacién basados en sobrecarga del relé E300 hacen que el E300
funcione como un rel¢ de sobrecarga tradicional que interrumpe el circuito de control
de una bobina de contactor con un relé de disparo normalmente cerrado o un relé de
control normalmente abierto. Hay disponibles cuatro modos de operacién basados en
sobrecarga:

° RCd
e Estacién de operador

e E/Slocales

e Personalizado

El relé E300 se cablea como un relé de sobrecarga tradicional con uno de los relés de
salida configurado como relé de disparo normalmente cerrado. La Figura 7 ilustra un
diagrama de cableado de un arrancador sin inversion. El relé 0 se configura como un
relé de disparo y el relé 1 se configura como un relé de control normalmente abierto, el
cual recibe comandos de un controlador de automatizacion para energizar la bobina del
contactor.
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Figura 7 — Diagrama de cableado del relé de disparo

El relé 0 se configura
Relé 1 como un relé de disparo™

3| [R4 Motor R | R
Ly,

(1) Se muestra el contacto con el voltaje de suministro aplicado.

En los mddulos de control con firmware v3.000 o posterior, también puede cablear el
relé E300 como un relé de control para que el relé controlado por la red de
comunicacién se abra al producirse un evento de disparo. La Figura 8 ilustra un
diagrama de cableado de un arrancador sin inversion con el relé 0 configurado como un
relé de control. El relé 0 recibe los comandos de control de un controlador de
automatizacion para energizar o desenergizar la bobina del contactor. El relé 0 también
entra en un estado abierto cuando se produce un evento de disparo.

Figura 8 — Diagrama de cableado del relé de control

Relé 0 configurado como

relé de control"
R(B ‘ ‘RM M \Mm_or/Az

(1) Se muestra el contacto con el voltaje de suministro aplicado.

Figura 9 — Diagrama de temporizacion
Relé de disparo

Preseleccion de
disparo de
Device STatUs (  —

Restablecimiento I

de disparo

Sobrecarga (red)

El modo de operacién predeterminado (pardmetro 195 = 2) del relé E300 es sobrecarga
(red), en el cual el E300 funciona como un relé de sobrecarga tradicional con un relé de
salida asignado como un relé de disparo normalmente cerrado o un relé de control
normalmente abierto. Puede utilizar los comandos de red para controlar el relé de
control o cualquiera de los relés de salida restantes asignados como relés de salida
normales.

El botén de reinicio de la estacidn de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

Reglas

1. Enelcaso del médulo de control con firmware v1.000 y v2.000, un relé de salida
se debe asignar como un relé de disparo. Establezca cualquiera de las asignacio-
nes de salida Pexx (pardmetros 202...204) a relé de disparo.
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2. En el caso del médulo de control con firmware v3.000 o posterior, un relé de
salida se debe asignar como un relé de disparo o relé de control. Establezca
cualquiera de las asignaciones de salida Ptxx (pardmetros 202...204) a relé de
disparo o relé de control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

Programa DeviceLogix™

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 2.

Sobrecarga (estacion de operador)

El modo de operacién de sobrecarga (estacién de operador) (pardmetro 195 = 26) del
relé E300 funciona como un relé de sobrecarga tradicional con un relé de salida
asignado como relé de disparo normalmente cerrado o relé de control normalmente
abierto. El modo de operacién de sobrecarga (estacion de operador) se utiliza cuando
un controlador de automatizacion usa las teclas de arranque y paro de la estacién de
operador E300 para su légica de control de motores. Puede utilizar los comandos de
red para controlar el relé de control o cualquiera de los relés de salida restantes
asignados como relés de salida normales.

El botdn de reinicio de la estacion de operador E300 est4 habilitado y el LED amarillo
Local/Remote se ilumina para indicar que la estacion de operador se utiliza para
control local.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Un relé de salida se debe asignar como relé de disparo o rel¢ de control.
Establezca cualquiera de las asignaciones de salida Pexx (pardmetros 202...204)
a relé¢ de disparo o relé de control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

4. Eldisparo de la estacién de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).

5. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacién de operador
se debe habilitar.

¢ Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

o Laestacién de operador se debe habilitar en la accidn de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

O bien

e Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (pardmetro 192)

e Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (parametro 347).
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Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 26.

Sobrecarga (E/S locales)
La sobrecarga de modo de operacién (E/S locales) (pardmetro 195 = 35) del relé¢ E300

funciona como un relé de sobrecarga tradicional con un relé de salida asignado como
relé de disparo normalmente cerrado o relé de control normalmente abierto. El modo
de operacién de sobrecarga (E/S locales) se utiliza en aplicaciones auténomas o siste-
mas de automatizacién que no utilizan una estacién de operador E300. Puede utilizar
las entradas digitales del E300 para la légica de control de motores de un controlador
de automatizacion. El controlador de automatizacién puede utilizar comandos de red
para controlar el relé de control o cualquiera de los relés de salida restantes asignados
como relés de salida normales. El botén de reinicio de la estacién de operador E300 se
inhabilita y se requiere una entrada digital asignada como restablecimiento de disparo.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Un relé de salida se debe asignar como relé de disparo o relé de control.
Establezca cualquiera de las asignaciones de salida Ptxx (parametros 202...204)
a relé de disparo o relé de control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

4. Eldisparo de la estacién de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).

5. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacion de operador
se debe habilitar.

o Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

¢ Laestacién de operador se debe habilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacién de
operador (pardmetro 224)

O bien

e Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (pardmetro 192)

e Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacién de
operador (pardmetro 224)

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (parametro 347).

Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 35.
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Modos de operacion del
arrancador sin inversion

Sobrecarga (personalizada)

El modo de operacién de sobrecarga (personalizada) (pardmetro 195 = 49) del relé
E300 funciona como un relé de sobrecarga tradicional con un relé de salida asignado
como relé de disparo normalmente cerrado o relé de control normalmente abierto. El
modo de operacién de sobrecarga (personalizada) se utiliza en aplicaciones en las que se
desean programas DeviceLogix personalizados. Este modo de operacion requiere reglas
de configuracién minimas.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Establezca cualquiera de las asignaciones de salida Ptxx (pardmetros 202...204)
a relé de disparo o relé de control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

Programa Devicelogix

El tltimo programa DeviceLogix guardado se ejecuta en el relé E300 al momento del
encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece a un valor

de 49.

Los modos de operacién basados en arrancadores sin inversién del relé¢ E300
proporcionan la ldgica de control a un arrancador sin inversién de pleno voltaje. Un
relé de control normalmente abierto controla la bobina del contactor. Cuando se
produce un evento de disparo, el relé de control permanece abierto hasta que el E300
recibe un comando de restablecimiento de disparo. Hay disponibles 15 modos de
operacién basados en arrancadores sin inversion:

e Red

e Red con retroalimentacién

¢ Estacién de operador

e Estacién de operador con retroalimentacién

e E/Slocales — control de dos hilos

o E/Slocales con retroalimentacién — control de dos hilos

e E/Slocales — control de tres hilos

o E/Slocales con retroalimentacién — Control de tres hilos

e Redy estacién de operador

¢ Redy estacidn de operador con retroalimentacion

e RedyE/S locales — control de dos hilos

¢ RedyE/S locales con retroalimentacion — Control de dos hilos
e RedyE/S locales — control de tres hilos

e RedyE/S locales con retroalimentacién — Control de tres hilos

e Personalizado

Arrancador sin inversion (red)

El modo de operacion de arrancador sin inversién (red) (pardmetro 195 = 3) del relé
E300 utiliza el tag de red LogicDefinedPt0O0Data en el ensamblaje de salida 144 para
controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor.
LogicDefinedPt00Data es un valor mantenido, por lo que el arrancador sin inversién
sigue energizado cuando LogicDefinedPt00Data tiene un valor de 1. Puede programar
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el estado apropiado del arrancador cuando se pierde la comunicacién utilizando los
pardmetros de fallo de comunicacién de red e inactividad de comunicacién de red
(pardmetros 569 — 573) descritos en el Capitulo 3.

El botén de reinicio de la estacidn de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  El'modo de operacion del arrancador sin inversion (red) utiliza el valor en el tag de
red LogicDefinedPt00Data para controlar el arrancador. Cuando se restaura la
comunicacion entre un controlador de automatizacion y el relé E300, el arrancador
se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data es establece a 1.

Reglas

1. Disponible para médulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacion de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (paridmetro 183).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como un relé de control en el cual el relé es
controlado por la red de comunicacidn y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 10 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversién con el relé de
salida 0 configurado como relé de control.

Figura 10 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (red)
Alimentacion de control

Relé E300

Relé 0

A Ro3 11 RO4 p Marcha
N 11 \|)—< >_

Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 3.
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Diagrama de temporizacidn
Figura 11 — Diagrama de temporizacion del arrancador sin inversion (red)
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Arrancador sin inversion (red) con retroalimentacion

El modo de operacién de arrancador sin inversion (red) con retroalimentacién
(pardmetro 195 = 4) del relé E300 utiliza el tag de red LogicDefinedPt00Data en el
ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina del
contactor. LogicDefinedPt00Data es un valor mantenido, por lo que el arrancador sin
inversion sigue energizado cuando LogicDefinedPtO0Data tiene un valor de 1. Puede
programar el estado apropiado del arrancador cuando se pierde la comunicacién
utilizando los pardmetros de fallo de comunicacién de red e inactividad de

comunicacién de red (pardmetros 569 — 573) descritos en el Capitulo 3.

El contacto auxiliar del contactor del arrancador sin inversién se cablea a la entrada 0. Si
no se recibe una sefial de retroalimentacion antes del tiempo identificado en el tiempo
de espera de retroalimentacién (parametro 213), el relé E300 emite un evento de
disparo o advertencia.

El botén de reinicio de la estacidn de operador E300 est4 habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  EI'modo de operacion del arrancador sin inversion (red) utiliza el valor en el tag de
red LogicDefinedPt00Data para controlar el arrancador. Cuando se restaura la
comunicacion entre un controlador de automatizacion y el relé E300, el arrancador
se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data es establece a 1.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

4. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacion en
TripEnableC (pardmetro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como un relé de control en el cual el relé es
controlado por la red de comunicacidn y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 12 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversién con el auxiliar
del contactor cableado a la entrada 0 y el relé de salida 0 configurado como relé de
control.
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Figura 12 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (red) con retroalimentacion
Alimentacion de control
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 4.

Diagrama de temporizacidn

Figura 13 — Diagrama de temporizacion del arrancador sin inversion (red) con

retroalimentacion
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Arrancador sin inversion (estacion de operador)

El modo de operacién del arrancador sin inversion (estacidn de operador)

(parametro 195 = 27) del relé E300 utiliza las teclas “I” y “0” de la estacién de operador
para controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor. Estas teclas son
botones pulsadores momenténeos, por lo que el arrancador sin inversién sigue
energizado al soltar el botén “I”. El relé E300 emite un evento de disparo o advertencia
si la estacién de operador E300 se desconecta del relé de base.

El bot6n de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado y el LED amarillo
Local/Remote se ilumina para indicar que la estacion de operador se utiliza para
control local.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

4. Eldisparo de la estacién de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).

5. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacion de operador
se debe habilitar.

o Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

¢ Laestacién de operador se debe habilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacién de
operador (pardmetro 224)

O bien

o Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (pardmetro 192)

e Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacién de
operador (pardmetro 224)

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (parametro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como un relé de control y se abre al producirse
un evento de disparo. La Figura 14 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador
sin inversion con el relé de salida 0 configurado como relé de control.

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018 63



Capitulo 4

Modos de operacién

64

Restablecimiento
de disparo

Figura 14 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (estacion de operador)
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 27.

Diagrama de temporizacidn

Figura 15 — Diagrama de temporizacion del arrancador sin inversion (estacion de operador)
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Arrancador sin inversion (estacion de operador) con
retroalimentacion

El modo de operacién de arrancador sin inversion (estacion de operador) con
retroalimentacion (pardmetro 195 = 28) del relé E300 utiliza las teclas “I” y “0” de la
estacion de operador E300 para controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina del
contactor. Estas teclas son botones pulsadores momenténeos, por lo que el arrancador
sin inversion sigue energizado al soltar el botén “T”. El relé¢ E300 emite un evento de
disparo o advertencia si la estacién de operador E300 se desconecta del relé de base.

El contacto auxiliar del contactor del arrancador sin inversién se cablea a la entrada 0. Si
no se recibe una sefial de retroalimentacion antes del tiempo identificado en el tiempo
de espera de retroalimentacién (parimetro 213), el relé E300 emite un evento de
disparo o advertencia.
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El botdn de reinicio de la estacion de operador E300 est4 habilitado y el LED amarillo
Local/Remote se ilumina para indicar que la estacién de operador se utiliza para
control local.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (paridmetro 183).

4. Eldisparo de la estacién de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).

5. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacién de operador
se debe habilitar.

o Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

o Laestacién de operador se debe habilitar en la accidn de discordancia
(pardmetro 233)

e Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

O bien

¢ Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (parametro 192)

o Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accidn de discordancia
(pardmetro 233)

e Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

8. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacién en
TripEnableC (parametro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé¢ E300 se cablea como un relé de control en el cual el relé es
controlado por la red de comunicacién y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 16 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversién con el auxiliar
del contactor cableado a la entrada 0 y el relé de salida 0 configurado como relé de
control.
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Figura 16 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (estacion de operador) con
retroalimentacion
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 28.

Diagrama de temporizacién

Figura 17 — Diagrama de temporizacion del arrancador sin inversion (estacion de operador)
con retroalimentacion
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Arrancador sin inversion (E/S locales) — control de dos hilos

El modo de operacién del arrancador sin inversién (E/S locales) — control de dos hilos
(parametro 195 = 36) del relé E300 utiliza la entrada 0 para controlar el relé de salida 0,
el cual controla a su vez la bobina del contactor. La entrada 0 es un valor mantenido,
por lo que el arrancador sin inversién sigue energizado cuando la entrada 0 esté activa.
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El botdn de reinicio de la estacion de operador E300 est4 habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elarrancador sin inversion (E/S locales) — El modo de operacién de control de dos
hilos utiliza la sefal de la entrada 0 para controlar el arrancador. Cuando se
enciende el relé E300, se energiza el arrancador si la entrada 0 estd activa.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

4. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
5. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como relé de control en el cual el relé es
controlado por el estado de la entrada 0 y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 18 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversién con el relé de
salida 0 configurado como relé de control.

Figura 18 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (E/S locales) - control de dos

hilos
Alimentacién de control
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@ 11
Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automética en el relé E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 36.
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Diagrama de temporizacidn

Figura 19 — Diagrama de temporizacion del arrancador sin inversion (E/S locales) - control de
dos hilos
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Arrancador sin inversion (E/S locales) — control de dos hilos con
retroalimentacion

El modo de operacidn del arrancador sin inversién (E/S locales) — control de dos hilos con
retroalimentacion (pardmetro 195 = 37) del relé E300 utiliza el estado de la entrada 1
para controlar el relé de salida 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor. La
entrada 0 es un valor mantenido, por lo que el arrancador sin inversion sigue
energizado cuando la entrada 1 estd activa.

El contactor auxiliar del contactor del arrancador sin inversién se cablea a la entrada 0.
Si no se recibe una senal de retroalimentacién antes del tiempo identificado en el
tiempo de espera (pardmetro 213), el relé E300 produce un evento de disparo o
advertencia.

El bot6n de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elarrancador sin inversion (E/S locales) — El control de dos hilos con el modo de
operacion de retroalimentacion utiliza el estado de la entrada 1 para controlar el
arrancador. Cuando se enciende el relé E300, se energiza el arrancador si la entrada
1 estd activa.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

4. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacion en
TripEnableC (pardmetro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

5. Hay que habilitar la anulacién de fallo e inactividad de comunicaciéon

(pardmetro 346).
6. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).
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Diagrama de cableado

Fl relé de salida 0 del relé E300 se cablea como relé de control en el cual el relé es
controlado por el estado de la entrada 1 y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 20 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversion con el relé de
salida 0 configurado como relé de control.

Figura 20 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (E/S locales) — control de dos
hilos con retroalimentacion
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 37.

Diagrama de temporizacidn

Figura 21 - Diagrama de temporizacion del arrancador sin inversion (E/S locales) — control de
dos hilos con retroalimentacion
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Arrancador sin inversion (E/S locales) — control de tres hilos

El modo de operacién del arrancador sin inversion (E/S locales) — control de tres hilos
(parametro 195 = 38) del relé E300 utiliza un estado activo en la entrada 1 (botén
pulsador momentineo normalmente abierto) para energizar el relé de salida 0, el cual
controla la bobina del contactor, y se utiliza un estado desactivado en la entrada 0
(botén pulsador normalmente cerrado) para desenergizar el relé de salida 0. La entrada
0y la entrada 1 son valores momenténeos, por lo que el arrancador sin inversién se
energiza solo si la entrada 0 estd activay la entrada 1 estd activa de forma momentanea.
El bot6n de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

4. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
5. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como un relé de control en el cual el relé se
energiza cuando la entrada 0 estd activay la entrada 1 estd activa de forma momenténea.
El relé de salida 0 se desenergiza cuando la entrada 0 estd desactivada de forma
momentdnea o cuando se produce un evento de disparo. La Figura 22 ilustra un
diagrama de cableado de un arrancador sin inversién con control de tres hilos y un relé
de salida 0 configurado como un relé de control.

Figura 22 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (E/S locales) - control de tres
hilos
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Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automética en el relé E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 38.
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Diagrama de temporizacidn

Figura 23 — Diagrama de temporizacion del arrancador sin inversion (E/S locales) - control de
tres hilos
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Arrancador sin inversion (E/S locales) — control de tres hilos con
retroalimentacion

El modo de operacidn del arrancador sin inversion (E/S locales) — control de tres hilos con
retroalimentacion (pardmetro 195 = 39) del relé E300 utiliza un estado activo en la
entrada 1 (botén pulsador momentdneo normalmente abierto) para energizar el relé de
salida 0, el cual controla la bobina del contactor, y se utiliza un estado desactivado en la
entrada 2 (botén pulsador normalmente cerrado) para desenergizar el relé de salida 0.
La entrada 1 y la entrada 2 son valores momentdneos, por lo que el arrancador sin
inversion se energiza solo si la entrada 2 estd activa y la entrada 1 estd activa de forma
momentanea.

El contactor auxiliar del contactor del arrancador sin inversién se cablea a la entrada 0.
Si no se recibe una senal de retroalimentacién antes del tiempo identificado en el
tiempo de espera (pardmetro 213), el relé E300 produce un evento de disparo o
advertencia.

El bot6n de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.
2. Debe haber tres entradas digitales disponibles en el médulo de control

3. Laasignacién de salida Pt0O (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

4. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacién en
TripEnableC (pardmetro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (parametro 347).
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Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como relé de control en el cual el relé es
controlado por el estado de la entrada 1 y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 24 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversion con control
de tres hilos y un relé de salida 0 configurado como un relé de control.

Figura 24 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (E/S locales) — control de tres
hilos con retroalimentacion
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Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el rel¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 39.

Diagrama de temporizacidn

Figura 25 — Diagrama de temporizacion del arrancador sin inversion (E/S locales) — control de
tres hilos con retroalimentacion
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Arrancador sin inversion (red y estacion de operador)

El modo de operacion del arrancador sin inversion (red y estacidn de operador)
(pardmetro 195 = 11) del relé E300 utiliza el tag de red LogicDefinedPrO0Data en el
ensamblaje de salida 144 en el modo de control remoto y las teclas “I” y “0” de la esta-
cién de operador E300 en el modo de control local para controlar el relé 0, el cual con-
trola a su vez la bobina del contactor. LogicDefinedPt00Data es un valor mantenido,
por lo que el arrancador sin inversion sigue energizado cuando LogicDefinedPtO0Data
tiene un valor de 1 en el modo de control remoto. Puede programar el estado apropiado
del arrancador cuando se pierde la comunicacién en el modo de control remoto utili-
zando los pardmetros de fallo de comunicacién de red e inactividad de comunicacién
de red (pardmetros 569 — 573) descritos en el Capitulo 3.

Las teclas “I”, “0” y “Local/Remote” de la estacién de operador son botones pulsadores
momentdneos. Presione y suelte el botén “I” en el modo de control local para energizar
el arrancador. Presione y suelte el botén “0” en el modo de control local para
desenergizar el arrancador.

Para cambiar entre los modos de control local y remoto, presione y suelte el botén
“Local/Remote” en la estacién de operador E300. E1 LED ubicado encima del botén
“Local/Remote” se ilumina de color amarillo en el modo de control local y de color
rojo en el modo de control remoto.

El rel¢ E300 emite un evento de disparo o advertencia si la estacién de operador E300
se desconecta del relé de base.

El bot6n de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elmodo de operacion del arrancador sin inversion (red y estacion de operador)
utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data para controlar el arrancador.
Cuando se restaura la comunicacién entre un controlador de automatizacion y el relé
E300, el arrancador se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data es establecea 1.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

4. Eldisparo de la estacién de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).

5. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacién de operador
se debe habilitar.

¢ Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

o Laestacién de operador se debe habilitar en la accidn de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

O bien

e Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (parametro 192)

¢ Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accidn de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)
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6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (parametro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como un relé de control en el cual el relé es
controlado por la red de comunicacién y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 26 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversion con el relé de
salida 0 configurado como relé de control.

Figura 26 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (red y estacion de operador)
Alimentacién de control
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Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valorde 11.

Arrancador sin inversion (red y estacion de operador) con
retroalimentacion

El modo de operacién del arrancador sin inversion (red y estacidn de operador) con
retroalimentacién (parametro 195 = 12) del rel¢ E300 utiliza el tag de red
LogicDefinedPt00Data en el ensamblaje de salida 144 en el modo de control remoto y
las teclas “I” y “0” de la estacién de operador E300 en el modo de control local para
controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor.
LogicDefinedPt00Data es un valor mantenido, por lo que el arrancador sin inversion
sigue energizado cuando LogicDefinedPt00Data tiene un valor de 1 en el modo de
control remoto. Puede programar el estado apropiado del arrancador cuando se pierde
la comunicacién en el modo de control remoto utilizando los pardmetros de fallo de
comunicacién de red e inactividad de comunicacién de red (pardmetros 569 — 573)
descritos en el Capitulo 3.

Las teclas “I”, “0” y “Local/Remote” de la estacién de operador son botones pulsadores
momentdneos. Presione y suelte el botén “I” en el modo de control local para energizar
el arrancador. Presione y suelte el botén “0” en el modo de control local para
desenergizar el arrancador.

Para cambiar entre los modos de control local y remoto, presione y suelte el botén
“Local/Remote” en la estacién de operador E300. E1 LED ubicado encima del botén
“Local/Remote” se ilumina de color amarillo en el modo de control local y de color
rojo en el modo de control remoto.
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El contactor auxiliar del contactor del arrancador sin inversién se cablea a la entrada 0.
Si no se recibe una senal de retroalimentacién antes del tiempo identificado en el
tiempo de espera (pardmetro 213), el relé E300 produce un evento de disparo o
advertencia.

El relé E300 emite un evento de disparo o advertencia si la estacidn de operador E300
se desconecta del relé de base.

El bot6n de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elmodo de operacion del arrancador sin inversion (red y estacion de operador)
utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data para controlar el arrancador.
Cuando se restaura la comunicacion entre un controlador de automatizacion y el
relé E300, el arrancador se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data es
establecea 1.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

4. Eldisparo de la estacién de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).

5. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacién de operador
se debe habilitar.

o Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

e Laestacién de operador se debe habilitar en la accidn de discordancia
(pardmetro 233)

e Sedebe seleccionar una estacidén de operador en el tipo de estacidon de
operador (pardmetro 224)

O bien

o Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (parametro 192)

e Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accidn de discordancia
(pardmetro 233)

e Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacidon de
operador (pardmetro 224)

6. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacién en
TripEnableC (pardmetro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo e inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
8. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé¢ E300 se cablea como un relé de control en el cual el relé es
controlado por la red de comunicacién y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 27 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversién con el auxiliar
del contactor cableado a la entrada 0 y el relé de salida 0 configurado como un relé de
control.
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Figura 27 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (red y estacién de operador)
con retroalimentacion
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 12.

Arrancador sin inversion (red y E/S locales) — control de dos hilos

El modo de operacidn del arrancador sin inversion (red y E/S locales) — control de dos
hilos (pardmetro 195 = 16) del relé E300 utiliza el tag de red LogicDefinedPt00Data en
el ensamblaje de salida 144 en el modo de control remoto y la entrada 0 en el modo de
control local para controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor. La
entrada 1 determina si el arrancador de motor se encuentra en el modo de control
remoto o local. LogicDefinedPt00Data es un valor mantenido, por lo que el arrancador
sin inversion sigue energizado cuando LogicDefinedPtO0Data tiene un valor de 1 en el
modo de control remoto. Puede programar el estado apropiado del arrancador cuando
se pierde la comunicacién en el modo de control remoto utilizando los pardmetros de
fallo de comunicacién de red e inactividad de comunicacién de red (pardmetros 569 —

573) descritos en el Capitulo 3.

En el modo de control local, el estado de la entrada O controla el relé de salida 0, el cual
controla a su vez la bobina del contactor. La entrada 0 es un valor mantenido, por lo que
el arrancador sin inversién sigue energizado cuando la entrada 0 estd activa.

Se utiliza la entrada 1 para seleccionar los modos de control local y remoto. Active la
entrada 1 para seleccionar el modo de control remoto. Desactive la entrada 1 para
seleccionar el modo de control local.

El botdn de reinicio de la estacion de operador E300 est4 habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elmodo de operacién del arrancador sin inversion (red y estacion de operador)
utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data para controlar el arrancador.
Cuando se restaura la comunicacion entre un controlador de automatizacion y el
relé E300, el arrancador se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data es
establecea 1.
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Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacion de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

4. Hay que habilitar la anulacién de fallo e inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
5. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como un relé de control en el cual el relé es
controlado por la red de comunicacién y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 28 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversion con el relé de
salida O configurado como relé de control.

Figura 28 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (red y E/S locales) — control de
dos hilos
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 16.

Diagrama de temporizacién

Figura 29 — Diagrama de temporizacion del arrancador sin inversion (red y E/S locales) —
control de dos hilos
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Arrancador sin inversion (red y E/S locales) con retroalimentacion -
control de dos hilos

El modo de operacidn del arrancador sin inversion (red y E/S locales) con retroalimenta-
cidn — control de dos hilos (pardmetro 195 = 17) del relé E300 utiliza el tag de red
LogicDefinedPt00Data en el ensamblaje de salida 144 en el modo de control remoto y
la entrada 2 en el modo de control local para controlar el relé 0, el cual controla a su vez
la bobina del contactor. La entrada 3 determina si el arrancador de motor se encuentra
en el modo de control remoto o local. LogicDefinedPt00Data es un valor mantenido,
por lo que el arrancador sin inversidn sigue energizado cuando LogicDefinedPtO0Data
tiene un valor de 1 en el modo de control remoto. Puede programar el estado apropiado
del arrancador cuando se pierde la comunicacién en el modo de control remoto utili-
zando los pardmetros de fallo de comunicacién de red e inactividad de comunicacién

de red (pardmetros 569 — 573) descritos en el Capitulo 3.

En el modo de control local, el estado de la entrada 2 controla el relé de salida 0, el cual
controla a su vez la bobina del contactor. La entrada 2 es un valor mantenido, por lo que
el arrancador sin inversién sigue energizado cuando la entrada 2 esté activa.

La entrada 3 se utiliza para seleccionar los modos de control local y remoto. Active la
entrada 3 para seleccionar el modo de control remoto. Desactive la entrada 3 para
seleccionar el modo de control local.

El contactor auxiliar del contactor del arrancador sin inversion se cablea a la entrada 0.
Si no se recibe una senal de retroalimentacién antes del tiempo identificado en el
tiempo de espera (pardmetro 213), el relé E300 produce un evento de disparo o
advertencia.

El botén de reinicio de la estacidn de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elmodo de operacién del arrancador sin inversién (red y estacién de operador)
utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data para controlar el arrancador.
Cuando se restaura la comunicacion entre un controlador de automatizacion y el relé
E300, el arrancador se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data es establece a 1.

Reglas

1. Disponible para médulos de control con firmware v5.000 o posterior.
2. Debe haber tres entradas digitales disponibles en el médulo de control

3. Laasignacion de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

4. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacién en
TripEnableC (pardmetro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como un relé de control en el cual el relé es
controlado por la red de comunicacién y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 30 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversién con el relé de
salida 0 configurado como relé de control.
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Figura 30 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (red y E/S locales) con
retroalimentacion — control de dos hilos
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Programa DevicelLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 17.

Diagrama de temporizacién

Figura 31 - Diagrama de temporizacion del arrancador sin inversion (red y E/S locales) con
retroalimentacion — control de dos hilos

Operacion normal ' Evento de disparo

|
Marcha/paro | | 1 | |
|
I
Relé 0 l
|
A I I
Retroalimentacion !

; Tiempo de espera de
1
1
1
1
1
1
1
1
1 1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

retroalimentacion

1
Temporizador —|_|—|—|_|

1| 1
|

Disparo de tiempo
de espera de
retroalimentacién

1
|
1
|
Estado de disparo : I I
1
1

[ ]

Restablecimiento
de disparo

Arrancador sin inversion (red y E/S locales) — control de tres hilos

El modo de operacién del arrancador sin inversion (red y estacion de operador) — control
de tres hilos (pardmetro 195 = 18) del relé E300 utiliza el tag de red
LogicDefinedPt00Data en el ensamblaje de salida 144 en el modo de control remoto y
las entradas 1 y 2 en el modo de control local para controlar el relé 0, el cual controla a
su vez la bobina del contactor. LogicDefinedPt00Data es un valor mantenido, por lo
que el arrancador sin inversién sigue energizado cuando LogicDefinedPtO0Data tiene
un valor de 1 en el modo de control remoto. Puede programar el estado apropiado del
arrancador cuando se pierde la comunicacién en el modo de control remoto utilizando
los pardmetros de fallo de comunicacién de red ¢ inactividad de comunicacién de red
(pardmetros 569 — 573) descritos en el Capitulo 3.
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El modo de control local utiliza un botén pulsador momentineo normalmente abierto
cableado ala entrada 1 para energizar el relé de salida 0, el cual controla la bobina del
contactor. Un botén pulsador momentineo normalmente cerrado cableado a la
entrada 2 se utiliza para desenergizar el relé de salida 0. El arrancador sin inversién se
energiza solo si la entrada 2 estd activa y la entrada 1 estd activa de forma momenténea.
La entrada 3 se utiliza para seleccionar los modos de control local y remoto. Active la
entrada 3 para seleccionar el modo de control remoto. Desactive la entrada 3 para
seleccionar el modo de control local.

El bot6n de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elmodo de operacion del arrancador sin inversién (red y estacién de operador)
utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data para controlar el arrancador.
Cuando se restaura la comunicacion entre un controlador de automatizacion y el relé
E300, el arrancador se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data es establece a 1.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.
2. Debe haber tres entradas digitales disponibles en el médulo de control

3. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

4. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (parametro 183).

5. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
6. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como un relé de control en el cual el relé es
controlado por la red de comunicacidn y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 32 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversion con el relé de
salida 0 configurado como relé de control.

Figura 32 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (red y E/S locales) — control de
tres hilos

Alimentacion de control

Marcha
Relé E300
Paro IN2
Entradas locales/ —O IN3
controlador
Relé 0
L RO3 11 R4 | Marcha
N4 11 f—( )_
Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 18.
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Arrancador sin inversion (red y E/S locales) con retroalimentacion -
Control de tres hilos

El modo de operacidn del arrancador sin inversion (red y estacién de operador) — control
de tres hilos (pardmetro 195 = 19) del relé E300 utiliza el tag de red
LogicDefinedPt00Data en el ensamblaje de salida 144 en el modo de control remoto y
las entradas 1 y 2 en el modo de control local para controlar el relé 0, el cual controla a
su vez la bobina del contactor. LogicDefinedPt00Data es un valor mantenido, por lo
que el arrancador sin inversién sigue energizado cuando LogicDefinedPt00Data tiene
un valor de 1 en el modo de control remoto. Puede programar el estado apropiado del
arrancador cuando se pierde la comunicacién en el modo de control remoto utilizando
los pardmetros de fallo de comunicacién de red e inactividad de comunicacién de red

(pardmetros 569 — 573) descritos en el Capitulo 3.

El modo de control local utiliza un botén pulsador momentdneo normalmente abierto
cableado ala entrada 1 para energizar el relé de salida 0, el cual controla la bobina del
contactor. Un botén pulsador momentineo normalmente cerrado cableado a la
entrada 2 se utiliza para desenergizar el relé de salida 0. El arrancador sin inversién se
energiza solo si la entrada 2 estd activa y la entrada 1 estd activa de forma momentdnea.

La entrada 3 se utiliza para seleccionar los modos de control local y remoto. Active la
entrada 3 para seleccionar el modo de control remoto. Desactive la entrada 3 para
seleccionar el modo de control local.

El contactor auxiliar del contactor del arrancador sin inversion se cablea a la entrada 0.
Si no se recibe una senal de retroalimentacién antes del tiempo identificado en el
tiempo de espera (pardmetro 213), el relé E300 produce un evento de disparo o
advertencia.

El botén de reinicio de la estacidn de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elmodo de operacién del arrancador sin inversion (red y estacion de operador)
utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data para controlar el arrancador.
Cuando se restaura la comunicacién entre un controlador de automatizacién y el
relé E300, el arrancador se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data es
establecea 1.

Reglas

1. Disponible para médulos de control con firmware v5.000 o posterior.
2. Debe haber tres entradas digitales disponibles en el médulo de control

3. Laasignacion de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

4. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacién en
TripEnableC (pardmetro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como un relé de control en el cual el relé es
controlado por la red de comunicacién y se abre al producirse un evento de disparo. La
Figura 33 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversién con el relé de
salida 0 configurado como relé de control.
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Figura 33 — Diagrama de cableado del arrancador sin inversion (red y E/S locales) con
retroalimentacion — control de tres hilos

Alimentacion de control
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 19.

Arrancador sin inversion (personalizado)

El modo de operacién del arrancador sin inversion (personalizado) (pardmetro 195 =
50) del relé E300 funciona como un arrancador sin inversidén con un relé de salida
asignado como relé de control normalmente abierto. El modo de operacién del
arrancador sin inversién (personalizado) se utiliza en aplicaciones en las que se desean
programas DeviceLogix personalizados. Este modo de operacién requiere reglas de
configuracién minimas.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Establezca cualquiera de las asignaciones de salida Ptxx (pardmetros 202...204)
aRelé de control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

Diagrama de cableado

También puede cablear el relé E300 como un relé de control para que el relé controlado
por la red de comunicacion se abra al producirse un evento de disparo. La Figura 34
ilustra un diagrama de cableado de un arrancador sin inversién con el relé 0
configurado como un relé de control. El relé 0 recibe los comandos de control de un
controlador de automatizacidn para energizar o desenergizar la bobina del contactor. El
relé 0 también entra en un estado abierto cuando se produce un evento de disparo.

Figura 34 — Diagrama de cableado del relé de control

Relé 0 configurado

como relé de control ™"

(1) Se muestra el contacto con el voltaje de suministro aplicado.
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Modos de operacion del
arrancador con inversion

Programa Devicelogix

El tltimo programa DeviceLogix guardado se ejecuta en el relé E300 al momento del
encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece a un valor

de 50.

Diagrama de temporizacién

Figura 35 — Diagrama de temporizacion del arrancador sin inversion (personalizado)
Relé de disparo

Preseleccion de
disparo de Device

Status 0 —

Restablecimiento I I

de disparo

Los modos de operacién basados en arrancadores sin inversién del relé¢ E300
proporcionan la légica de control a un arrancador con inversién de pleno voltaje. Dos
relés de control normalmente abiertos controlan las bobinas de los contactores de
marcha en avance y de marcha en retroceso. Al producirse un evento de disparo, los dos
relés de control permanecen abiertos hasta que el E300 recibe un comando de
restablecimiento de disparo. Hay disponibles 11 modos de operacién basados en
arrancadores con inversiéon para elcgir:

e Red

¢ Red con retroalimentacién

e Estacién de operador

e Estacion de operador con retroalimentacién

o E/Slocales - control de dos hilos

e E/Slocales con retroalimentacién — control de dos hilos
e E/Slocales — control de tres hilos

e Redy estacién de operador

e RedyE/S locales — control de dos hilos

e RedyE/S locales — control de tres hilos

e Personalizado

Arrancador con inversion (red)

El modo de operacién del arrancador con inversion (red) (parametro 195 = 5) del relé
E300 utiliza los tags de red LogicDefinedPt00Data en el ensamblaje de salida 144 para
controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor de marcha en avance,
y LogicDefinedPt01Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 1, el cual
controla a su vez la bobina del contactor de marcha en retroceso. Tanto
LogicDefinedPt00Data como LogicDefinedPt01Data son valores mantenidos, por lo
que el arrancador con inversién sigue energizado cuando LogicDefinedPt00Data o
LogicDefinedPt01Data tiene un valor de 1. Puede programar el estado apropiado del
arrancador cuando se pierde la comunicacidn utilizando los pardmetros de fallo de
comunicacién de red e inactividad de comunicacién de red (pardmetros 569 — 573)
descritos en el Capitulo 3.

InterlockDelay (pardmetro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018 83



Capitulo4  Modos de operacién

El botdn de reinicio de la estacion de operador E300 est4 habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  El'modo de operacin del arrancador con inversion (red) utiliza el valor en el tag de
red LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data para controlar el arrancador.
Cuando la comunicacién entre un controlador de automatizacién y el relé E300 se
restaura, se energiza el arrancador si el valor en LogicDefinedPt00Data o
LogicDefinedPt01Data se establece a 1.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida Pt01 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé¢ E300 se cablea como un relé de control al contactor de
marcha en avance y el relé de salida 1 se cablea como un relé de control al contactor de
marcha en retroceso en el cual ambos relés son controlados por la red de comunicacién
y se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 36 ilustra un diagrama de
cableado de un arrancador con inversién con los relés de salida 0 y 1 configurados como
relés de control.

Figura 36 — Diagrama de cableado del arrancador con inversion (red)
Alimentacion de control

—

Relé E300
Relé 0
® C)R(B I Ro4 o ( ) Marcha en avance
Relé 1

AR13 11 R14 Marcha en retroceso
@ 11 f—( )_

Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automética en el relé E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 5.

84 Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018



Modos de operacion  Capitulo 4

Avance _I I
Retroceso | |

Avance (relé 0) —0m1

Retroceso (relé 1) | |

Estado de disparo

Restablecimiento
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Diagrama de temporizacidn

Figura 37 — Diagrama de temporizacion del arrancador con inversion (red)

Evento de disparo

[ ]

[
—

Arrancador con inversion (red) con retroalimentacion

El modo de operacién del arrancador con inversién (red) con retroalimentacion
(pardmetro 195 = 6) del relé E300 utiliza los tags de red LogicDefinedPtO0Data en el
ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina

del contactor de marcha en avance, y LogicDefinedPt01Data en el ensamblaje de salida
144 para controlar el relé 1, el cual controla a su vez la bobina del contactor de marcha
en retroceso. Tanto LogicDefinedPt00Data como LogicDefinedPt01Data son valores
mantenidos, por lo que el arrancador con inversidn sigue energizado cuando
LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data tiene un valor de 1. Puede progra-
mar el estado apropiado del arrancador cuando se pierde la comunicacidn utilizando los
pardmetros de fallo de comunicacién de red ¢ inactividad de comunicacién de red
(pardmetros 569 — 573) descritos en el Capitulo 3.

El contacto auxiliar del contactor de marcha en avance se cablea a la entrada 0, y el
contacto auxiliar del contactor de marcha en retroceso se cablea a la entrada 1. Si no se
recibe una senal de retroalimentacién antes del tiempo identificado en el tiempo de
espera (pardmetro 213), el relé E300 produce un evento de disparo o advertencia.
InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El bot6n de reinicio de la estacion de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  El modo de operacién del arrancador con inversion (red) utiliza el valor en el tag de
red LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data para controlar el arrancador.
Cuando la comunicacion entre un controlador de automatizacion y el relé E300 se
restaura, el arrancador se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data o
LogicDefinedPt01Data se establece a 1.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.
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3. Laasignacién de salida Pt01 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacién en
TripEnableC (pardmetro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé¢ E300 se cablea como un relé de control al contactor de
marcha en avance y el relé de salida 1 se cablea como un relé de control al contactor de
marcha en retroceso en el cual ambos relés son controlados por la red de comunicacién
y se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 38 ilustra un diagrama de
cableado de un arrancador con inversién con los relés de salida 0 y 1 configurados como
relés de control y los contactos auxiliares del contactor cableados a las entradas 0 y 1.

Figura 38 — Diagrama de cableado del arrancador con inversion (red) con retroalimentacion
Alimentacion de control

Marcha en avance aux. I_ INO

Marcha en retroceso aux. 5 INT
Relé E300
Relé 0
® o | | il ()_O_ Marcha en avance
Relé 1

AR13 R14
Q |} ?_O_ Marcha en retroceso

Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 6.
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Figura 39 — Diagrama de temporizacion del arrancador con inversion (red) con
retroalimentacion
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Arrancador con inversion (estacion de operador)

El modo de operacién del arrancador con inversion (estacion de operador)

(parametro 195 = 29) del relé E300 utiliza la tecla “I” de la estacién de operador E300
para controlar el relé de salida 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor de
marcha en avance. La tecla “II” controla el relé de salida 1, el cual controla a su vez la
bobina del contactor de marcha en retroceso. La tecla “0” se utiliza para desenergizar
los relés de salida 0y 1. Estas teclas son botones pulsadores momenténeos, por lo que el
arrancador con inversién sigue energizado al soltar el botén “I” o “II”. Hay que
presionar el botén “0” antes de cambiar a otra direccién. El relé E300 emite un evento
de disparo o advertencia si la estacion de operador E300 se desconecta del relé de base.

El botén de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado y el LED amarillo
Local/Remote se ilumina para indicar que la estacion de operador se utiliza para
control local.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

Reglas

1. Disponible para médulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacioén de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida PtO1 (parametro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Eldisparo de la estacion de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).

6. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacién de operador

se debe habilitar.
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o Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

¢ Laestacién de operador se debe habilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

O bien

e Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (pardmetro 192)

e Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

e Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

8. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como relé de control al contactor de marcha en
avance y el relé de salida 1 se cablea como relé de control al contactor de marcha en
retroceso. Ambos relés se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 40 ilustra
un diagrama de cableado de un arrancador con inversién con los relés de salida 0 y 1
configurados como relés de control.

Figura 40 — Diagrama de cableado del arrancador con inversion (estacion de operador)
Alimentacion de control
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 29.
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Figura 41 - Diagrama de temporizacion del arrancador con inversion (estacion de operador)

Evento de disparo

Arrancador con inversion (estacion de operador) con
retroalimentacion

El modo de operacion del arrancador con inversién (estacion de operador) con retroali-
mentacién (pardmetro 195 = 30) del relé E300 utiliza las teclas “I” y “0” de la estacién
de operador E300 para controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina del contac-
tor. Estas teclas son botones pulsadores momentaneos, por lo que el arrancador con
inversién sigue energizado al soltar el botén “I”. Hay que presionar el botén “0” antes
de cambiar a otra direccién. El relé E300 emite un evento de disparo o advertencia si la
estacion de operador E300 se desconecta del relé de base.

El contactor auxiliar del contactor del arrancador con inversién se cablea a la entrada 0.
Sino se recibe una sefal de retroalimentacién antes del tiempo identificado en el
tiempo de espera (pardmetro 213), el relé E300 produce un evento de disparo o
advertencia.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botdn de reinicio de la estacién de operador E300 est4 habilitado y el LED amarillo
Local/Remote se ilumina para indicar que la estacién de operador se utiliza para
control local.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida PtO1 (parametro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (parametro 183).

5. Eldisparo de la estacién de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).
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6. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacién de operador

se debe habilitar.

o Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

e Laestacién de operador se debe habilitar en la accidn de discordancia
(pardmetro 233)

e Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

O bien

e Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (parametro 192)

e Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accidn de discordancia
(pardmetro 233)

e Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo e inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
8. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

9. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacién en
TripEnableC (parametro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé¢ E300 se cablea como un relé de control al contactor de
marcha en avance y el relé de salida 1 se cablea como un relé de control al contactor de
marcha en retroceso. Ambos relés se abren al producirse un evento de disparo. La
Figura 42 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador con inversién con los relés
de salida 0 y 1 configurados como relés de control y los contactos auxiliares del
contactor cableados a las entradas 0 y 1.

Figura 42 — Diagrama de cableado del arrancador con inversion (estacion de operador) con
retroalimentacion
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Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 30.
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Diagrama de temporizacidn

Figura 43 — Diagrama de temporizacion del arrancador con inversion (estacion de operador)
con retroalimentacion
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Arrancador con inversion (E/S locales) — control de dos hilos

El modo de operacién del arrancador con inversion (E/S locales) — control de dos hilos
(pardmetro 195 = 40) del relé E300 utiliza la entrada 0 para controlar el relé de salida 0,
el cual controla a su vez la bobina del contactor de marcha en avance, y la entrada 1 para
controlar el relé de salida 1, el cual controla a su vez la bobina del contactor de marcha
en retroceso. Las entradas 0 y 1 son sefiales mantenidas, por lo que el arrancador con
inversion sigue energizado cuando la entrada 0 o la entrada 1 estd activa. Las entradas 0
y 1 deben estar en un estado desactivado antes de cambiar a otra direccidn
InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botén de reinicio de la estacion de operador E300 est4 habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elarrancador con inversion (E/S locales) — El modo de operacion de control de dos
hilos utiliza la sefial de la entrada 0 o entrada 1 para controlar el arrancador. Cuando
se enciende un relé E300, se energiza el arrancador si la entrada 0 o la entrada 1
estd activa.

Reglas

1. Disponible para médulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida PtO1 (parametro 203) se debe establecer a Relé de
control.
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4. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Hay que habilitar la anulacién de fallo e inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
6. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé¢ E300 se cablea como un relé de control al contactor de
marcha en avance y el relé de salida 1 se cablea como un relé de control al contactor de
marcha en retroceso. Ambos relés se abren al producirse un evento de disparo. La
Figura 44 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador con inversion con los relés
de salida 0 y 1 configurados como relés de control.

Figura 44 — Diagrama de cableado del arrancador con inversion (E/S locales) — control de dos
hilos
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
a un valor de 40.

Diagrama de temporizacién

Figura 45 — Diagrama de temporizacion del arrancador con inversion (E/S locales) — control de
dos hilos
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Arrancador con inversion (E/S locales) — control de dos hilos con
retroalimentacion

El modo de operacién del arrancador con inversion (E/S locales) — control de dos hilos
(parametro 195 = 41) del relé E300 utiliza la entrada 0 para controlar el relé de salida 0,
el cual controla a su vez la bobina del contactor de marcha en avance, y la entrada 1 para
controlar el relé de salida 1, el cual controla a su vez la bobina del contactor de marcha
en retroceso. Las entradas 0 y 1 son sefales mantenidas, por lo que el arrancador con
inversion sigue energizado cuando la entrada 0 o la entrada 1 estd activa. Las entradas 0
y 1 deben estar en un estado desactivado antes de cambiar a otra direccién.

El contacto auxiliar del contactor de marcha en avance se cablea a la entrada 0, y el
contacto auxiliar del contactor de marcha en retroceso del arrancador se cablea a la
entrada 1. Si no se recibe una senal de retroalimentacién antes del tiempo identificado
en el tiempo de espera (pardmetro 213), el relé E300 produce un evento de disparo o
advertencia.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botdn de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elarrancador con inversion (E/S locales) — El modo de operacién de control de dos
hilos utiliza la sefal de la entrada 0 o entrada 1 para controlar el arrancador.
Cuando se enciende un relé E300, se energiza el arrancador sila entrada 0 o la
entrada 1 estd activa.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida Pt01 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacién en
TripEnableC (parametro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El rel¢ de salida 0 del relé E300 se cablea como un relé de control al contactor de
marcha en avance y el relé de salida 1 se cablea como un relé de control al contactor de
marcha en retroceso. Ambos relés se abren al producirse un evento de disparo. La
Figura 46 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador con inversién con los relés
de salida 0y 1 configurados como relés de control y los contactos auxiliares del
contactor cableados a las entradas O y 1.
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Figura 46 — Diagrama de cableado del arrancador con inversion (E/S locales) — control de dos
hilos con retroalimentacion
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Programa DevicelLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 41.

Diagrama de temporizacién

Figura 47 — Diagrama de temporizacion del arrancador con inversion (estacion de operador)
con retroalimentacion
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Arrancador con inversion (E/S locales) — control de tres hilos

El modo de operacién del arrancador con inversion (E/S locales) — control de tres hilos
(parametro 195 = 42) del relé E300 utiliza un botén pulsador momentineo
normalmente abierto en la entrada 0 para energizar el relé de salida 0, el cual controla la
bobina del contactor de marcha en avance. Se utiliza un botén pulsador momenténeo
normalmente abierto en la entrada 1 para energizar el relé de salida 1, el cual controla la
bobina del contactor de marcha en retroceso. Se utiliza un botén pulsador
normalmente cerrado en la entrada 2 para desenergizar los relés de salida O y 1. Las
entradas 0, 1 y 2 son sefiales momenténeas, por lo que el arrancador con inversion se
energiza solo si la entrada 2 estd activa y la entrada 0 o entrada 1 estd activa de forma
momentanea.

La entrada 2 se debe desactivar de forma momentanea antes de cambiar a otra
direccién.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botdn de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.
2. Cuatro entradas digitales deben estar disponibles en el médulo de control

3. Laasignacién de salida Pt0O (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

4. Laasignacion de salida Pt01 (pardmetros 203) se debe establecer a Relé de
control.

5. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardémetro 183).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicaciéon

(pardmetro 346).
7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (parametro 347).

Diagrama de cableado

La Figura 48 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador con inversion con el
control de tres hilos y los relés de salida 0 y 1 configurados como relés de control.

Figura 48 — Diagrama de cableado del arrancador con inversion (E/S locales) — control de tres
hilos
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Retroceso (relé 1) I I

Estado de disparo

Restablecimiento
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Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 42.

Diagrama de temporizacién

Figura 49 — Diagrama de temporizacion del arrancador con inversion (E/S locales) — control de
tres hilos
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Arrancador con inversion (red y estacion de operador)

El modo de operacién del arrancador con inversién (red y estacién de operador)
(pardmetro 195 = 13) del relé E300 en el modo de control remoto utiliza el tag de red
LogicDefinedPt00Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 0, el cual
controla a su vez la bobina del contactor de marcha en avance, y el tag de red
LogicDefinedPt01Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 1, el cual
controla a su vez la bobina del contactor de marcha en retroceso. Tanto
LogicDefinedPt00Data como LogicDefinedPt01Data son valores mantenidos, por lo
que el arrancador con inversion sigue energizado cuando LogicDefinedPt00Data o
LogicDefinedPt01Data tiene un valor de 1. Puede programar el estado apropiado del
arrancador cuando se pierde la comunicacién utilizando los pardmetros de fallo de
comunicacién de red e inactividad de comunicacién de red (pardmetros 569 — 573)

descritos en el Capitulo 3.

En el modo de control local, se utiliza la tecla “I” de la estacién de operador E300 para
controlar el relé de salida 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor de marcha
en avance. La tecla “II” controla el relé de salida 1, el cual controla a su vez la bobina del
contactor de marcha en retroceso. La tecla “0” se utiliza para desenergizar los relés de
salida 0y 1. Estas teclas son botones pulsadores momentaneos, por lo que el arrancador

. . . o« ape . .
con inversién sigue energizado al soltar el botén “I” o “II”. Hay que presionar el botén
“0” antes de cambiar a otra direccién.

Para cambiar entre los modos de control local y remoto, presione y suelte el botén
“Local/Remote” en la estacién de operador E300. E1 LED ubicado encima del botén
“Local/Remote” se ilumina de color amarillo en el modo de control local y de color
rojo en el modo de control remoto.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccion.
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El rel¢ E300 emite un evento de disparo o advertencia si la estacion de operador E300
se desconecta del relé de base.

El botén de reinicio de la estacidn de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  EImodo de operacidn del arrancador con inversion (red y estacion de operador)
utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data para controlar el arrancador.
Cuando la comunicacién entre un controlador de automatizacion y el relé E300 se
restaura, el arrancador se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data o
LogicDefinedPt01Data se establece a 1.

Reglas

1. Disponible para médulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacion de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida PtO1 (parametro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Eldisparo de la estacion de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).

6. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacion de operador
se debe habilitar.

o Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

¢ Laestacién de operador se debe habilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

O bien

e Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (pardmetro 192)

e Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

8. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

Los relés de salida 0y 1 del relé E300 se cablean como relés de control en los cuales el
relé es controlado por la red de comunicacién o la estacién de operador E300, y ambos
relés se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 50 ilustra un diagrama de
cableado de un arrancador con inversién con los relés de salida 0 y 1 configurados como
relés de control.
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Figura 50 — Diagrama de cableado del arrancador con inversion (red y estacion de operador)
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 13.

Arrancador con inversion (red y E/S locales) — control de dos hilos

El modo de operacién del arrancador con inversién (red y estacién de operador)
(pardmetro 195 = 20) del relé E300 en el modo de control remoto utiliza el tag de red
LogicDefinedPt00Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 0, el cual
controla a su vez la bobina del contactor de marcha en avance, y el tag de red
LogicDefinedPt01Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 1, el cual
controla a su vez la bobina del contactor de marcha en retroceso. Tanto
LogicDefinedPt00Data como LogicDefinedPt01Data son valores mantenidos, por lo
que el arrancador con inversién sigue energizado cuando LogicDefinedPt00Data o
LogicDefinedPt01Data tiene un valor de 1. Puede programar el estado apropiado del
arrancador cuando se pierde la comunicacién utilizando los pardmetros de fallo de
comunicacién de red e inactividad de comunicacién de red (pardmetros 569 — 573)

descritos en el Capitulo 3.

En el modo de control local, se utiliza la entrada 0 para controlar el relé de salida 0, el
cual controla a su vez la bobina del contactor de marcha en avance, y se utiliza la entrada
1 para controlar el relé de salida 1, el cual controla a su vez la bobina del contactor del
contactor de marcha en retroceso. Las entradas 0 y 1 son sefiales mantenidas, por lo que
el arrancador con inversién sigue energizado cuando la entrada 0 o la entrada 1 estd
activa. Las entradas 0 y 1 deben estar en un estado desactivado antes de cambiar a otra
direccién.

La entrada 3 se utiliza para seleccionar los modos de control local y remoto. Active la
entrada 3 para seleccionar el modo de control remoto. Desactive la entrada 3 para
seleccionar el modo de control local.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botdn de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.
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IMPORTANTE  Elmodo de operacion del arrancador con inversion (red y estacion de operador)
utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data para
controlar el arrancador. Cuando la comunicacion entre un controlador de
automatizacion y el relé E300 se restaura, el arrancador se energiza si el valor en
LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data se establece a 1.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.
2. Debe haber tres entradas digitales disponibles en el médulo de control

3. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

4. Laasignacion de salida Pt01 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

5. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

Los relés de salida 0y 1 del relé E300 se cablean como relés de control en los cuales el
relé es controlado por la red de comunicacién o la entrada 0y la entrada 1. Ambos relés
se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 51 ilustra un diagrama de
cableado de un arrancador con inversién con los relés de salida 0 y 1 configurados como
relés de control.

Figura 51 — Diagrama de cableado del arrancador con inversion (red y E/S locales) — control de

dos hilos
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
a un valor de 20.
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Diagrama de temporizacidn

Figura 52 — Diagrama de temporizacion del arrancador con inversion (red y E/S locales) —
control de dos hilos
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Arrancador con inversion (red y E/S locales) — control de tres hilos

El modo de operacién del arrancador con inversién (ved y estacién de operador)
(pardmetro 195 = 21) del relé E300 en el modo de control remoto utiliza el tag de red
LogicDefinedPt00Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 0, el cual
controla a su vez la bobina del contactor de marcha en avance, y el tag de red
LogicDefinedPt01Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 1, el cual
controla a su vez la bobina del contactor de marcha en retroceso. Tanto
LogicDefinedPt00Data como LogicDefinedPt01Data son valores mantenidos, por lo
que el arrancador con inversién sigue energizado cuando LogicDefinedPt00Data o
LogicDefinedPt01Data tiene un valor de 1. Puede programar el estado apropiado del
arrancador cuando se pierde la comunicacién utilizando los pardmetros de fallo de
comunicacién de red e inactividad de comunicacién de red (pardmetros 569 — 573)
descritos en el Capitulo 3.

El modo de control local utiliza un botén pulsador momentdneo normalmente abierto
cableado ala entrada O para energizar el relé de salida 0, el cual controla la bobina del
contactor de marcha en avance. Se utiliza un botén pulsador momenténeo
normalmente abierto en la entrada 1 para energizar el relé de salida 1, el cual controla la
bobina del contactor de marcha en retroceso. Se utiliza un botén pulsador
normalmente cerrado en la entrada 2 para desenergizar los relés de salida 0y 1. Las
entradas 0, 1 y 2 son sefiales momentdneas, por lo que el arrancador con inversién se
energiza solo si la entrada 2 estd activa y la entrada 0 o entrada 1 esté activa de forma
momentanea.

La entrada 2 se debe desactivar de forma momentanea antes de cambiar a otra
direccién.

La entrada 3 se utiliza para seleccionar los modos de control local y remoto. Active la
entrada 3 para seleccionar el modo de control remoto. Desactive la entrada 3 para
seleccionar el modo de control local.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botdn de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.
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IMPORTANTE  Elmodo de operacion del arrancador con inversion (red y estacion de operador)
utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data para
controlar el arrancador. Cuando la comunicacion entre un controlador de
automatizacion y el relé E300 se restaura, el arrancador se energiza si el valor en
LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data se establece a 1.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Cuatro entradas digitales deben estar disponibles en el médulo de control

3. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de

control.

4. Laasignacion de salida Pt01 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de

control.

5. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

Los relés de salida 0y 1 del relé E300 se cablean como relés de control en los cuales el

relé es controlado por la red de comunicacién o la entrada 0, la entrada 1 y la entrada 2.

Ambos relés de salida se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 53 ilustra

un diagrama de cableado de un arrancador con inversién con los relés de salida 0 y 1

configurados como relés de control.

Figura 53 — Diagrama de cableado del arrancador con inversion (red y E/S locales) — control de
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Programa DeviceLogix
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El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al

momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece

aun valor de 21.
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Arrancador con inversion (personalizado)

El modo de operacién del arrancador con inversion (personalizado) (pardmetro 195 =
51) del relé E300 funciona como un arrancador con inversién con dos relés de salida
asignados como relés de control normalmente abiertos. Se utiliza el modo de operacién
del arrancador con inversién (personalizado) en aplicaciones en las que se desean
programas DeviceLogix personalizados. Este modo de operacién requiere reglas de
configuracién minimas.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Establezca dos de las asignaciones de salida Ptxx (pardmetros 202...204) a Relé
de control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

Diagrama de cableado

La Figura 54 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador con inversién con los
relés de salida 0 y 1 configurados como relés de control. Los relés de salida 0y 1 entran
en un estado abierto al producirse un evento de disparo.

Figura 54 - Diagrama de cableado del arrancador con inversion (personalizado)
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Programa DevicelLogix

El tltimo programa DeviceLogix guardado se ejecuta en el relé E300 al momento del
encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece a un valor

de 50.
Diagrama de temporizacidn

Figura 55 — Diagrama de temporizacion del arrancador con inversion (personalizado)
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Modos de operacion del
arrancador de dos
velocidades

Los modos de operacién basados en arrancadores de dos velocidades del relé E300
proporcionan la légica de control para un arrancador de dos velocidades de pleno
voltaje. Dos relés de control normalmente abiertos controlan las bobinas del contactor
de alta velocidad y baja velocidad. Al producirse un evento de disparo, los dos relés de
control permanecen abiertos hasta que el E300 recibe un comando de restablecimiento
de disparo. Hay disponibles 11 modos de operacién basados en arrancadores de dos
velocidades para elegir:

e Red

e Red con retroalimentacién

e Estacion de operador

e Estacién de operador con retroalimentacién

e E/Slocales — control de dos hilos

o E/Slocales con retroalimentacién — control de dos hilos
e E/Slocales — control de tres hilos

e Redy estacién de operador

e RedyE/S locales — control de dos hilos

e RedyE/S locales - control de tres hilos

e Personalizado

Arrancador de dos velocidades (red)

El modo de operacién del arrancador de dos velocidades (red) (pardmetro 195 = 9) del
relé E300 utiliza el tag de red LogicDefinedPrO0Data en el ensamblaje de salida 144
para controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor de alta
velocidad, y el tag de red LogicDefinedPt01Data en el ensamblaje de salida 144 para
controlar el relé 1, el cual controla a su vez la bobina del contactor de baja velocidad.
Tanto LogicDefinedPt00Data como LogicDefinedPtO1Data son valores mantenidos,
por lo que el arrancador de dos velocidades sigue energizado cuando
LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data tiene un valor de 1. Puede
programar el estado apropiado del arrancador cuando se pierde la comunicaciéon
utilizando los pardmetros de fallo de comunicacién de red ¢ inactividad de
comunicacién de red (pardmetros 569 — 573) descritos en el Capitulo 3.
InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botdn de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  EI'modo de operacién del arrancador de dos velocidades (red) utiliza el valor en el
tag de red LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data para controlar el
arrancador. Cuando la comunicacidn entre un controlador de automatizacion y el
relé E300 se restaura, el arrancador se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data
0 LogicDefinedPt01Data se establece a 1.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida Pt01 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).
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Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé¢ E300 se cablea como relé de control al contactor de alta
velocidad y el relé de salida 1 se cablea como relé de control al contactor de baja
velocidad. En esta configuracién, ambos relés son controlados por la red de
comunicacion y se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 56 ilustra un
diagrama de cableado de un arrancador de dos velocidades con los relés de salida 0y 1
configurados como relés de control.

Figura 56 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (red)
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 9.

Diagrama de temporizacidn

Figura 57 — Diagrama de temporizacion del arrancador de dos velocidades (red)
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Arrancador de dos velocidades (red) con retroalimentacion

El modo de operacién del arrancador de dos velocidades (ved) con retroalimentacion
(pardmetro 195 = 10) del relé E300 utiliza el tag de red LogicDefinedPrO0Data en el
ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina del
contactor de alta velocidad, y el tag de red LogicDefinedPt01Data en el ensamblaje de
salida 144 para controlar el relé 1, el cual controla a su vez la bobina del contactor de
baja velocidad. Tanto LogicDefinedPt00Data como LogicDefinedPt01Data son
valores mantenidos, por lo que el arrancador de dos velocidades sigue energizado
cuando LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data tiene un valor de 1. Puede
programar el estado apropiado del arrancador cuando se pierde la comunicacion
utilizando los pardmetros de fallo de comunicacién de red e inactividad de

comunicacién de red (pardmetros 569 — 573) descritos en el Capitulo 3.

El contacto auxiliar del contactor de alta velocidad se cablea a la entrada 0, y el contacto
auxiliar del contactor de baja velocidad se cablea a la entrada 1. Si no se recibe una sefal
de retroalimentacién antes del tiempo identificado en el tiempo de espera

(pardmetro 213), el relé E300 produce un evento de disparo o advertencia.
InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botdn de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  El'modo de operacion del arrancador de dos velocidades (red) utiliza el valor en el
tag de red LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data para controlar el
arrancador. Cuando la comunicacidn entre un controlador de automatizacion y el
relé E300 se restaura, el arrancador se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data
0 LogicDefinedPt01Data se establece a 1.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacion de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida Pt01 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacién en
TripEnableC (pardmetro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé¢ E300 se cablea como relé de control al contactor de alta
velocidad y el relé de salida 1 se cablea como relé de control al contactor de baja
velocidad. En esta configuracién, ambos relés son controlados por la red de
comunicacidn y se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 58 ilustra un
diagrama de cableado de un arrancador de dos velocidades con los relés de salida 0y 1
configurados como relés de control y los contactos auxiliares del contactor cableados a
las entradas 0y 1.
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Figura 58 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (red) con
retroalimentacion
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 10.

Diagrama de temporizacién
Figura 59 — Diagrama de temporizacion del arrancador de dos velocidades (red) con
retroalimentacion
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Arrancador de dos velocidades (estacion de operador)

El modo de operacién del arrancador de dos velocidades (estacion de operador)
(pardmetro 195 = 33) del relé E300 utiliza la tecla “I” de la estacién de operador E300
para controlar el relé de salida 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor de alta
velocidad. La tecla “II” controla el relé de salida 1, el cual controla a su vez la bobina del
contactor de baja velocidad. Se utiliza la tecla “0” para desenergizar los relés de salida 0
y 1. Estas teclas son botones pulsadores momenténeos, por lo que el arrancador de dos
velocidades sigue energizado al soltar el botén “I” o “IT”.
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InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El relé¢ E300 emite un evento de disparo o advertencia si la estacidn de operador E300
se desconecta del relé de base.

El botén de reinicio de la estacién de operador E300 estd habilitado y el LED amarillo
Local/Remote se ilumina para indicar que la estacion de operador se utiliza para
control local.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacion de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida Pt01 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. El disparo de la estacién de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).

6. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacion de operador
se debe habilitar.

o Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

¢ Laestacién de operador se debe habilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacién de
operador (pardmetro 224)

O bien

o Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (pardmetro 192)

e Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacién de
operador (pardmetro 224)

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

8. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como un relé de control al contactor de alta
velocidad y el relé de salida 1 se cablea como un relé de control al contactor de baja
velocidad. Ambos relés se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 60 ilustra
un diagrama de cableado de un arrancador de dos velocidades con los relés de salida O y
1 configurados como relés de control.
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Figura 60 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (estacion de operador)
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Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 33.

Diagrama de temporizacién

Figura 61 — Diagrama de temporizacion del arrancador de dos velocidades (estacion de
operador)
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Arrancador de dos velocidades (estacion de operador) con
retroalimentacion

El modo de operacién del arrancador de dos velocidades (estacion de operador) con
retroalimentacion (pardmetro 195 = 34) del relé E300 utiliza las teclas “I” y “0” de la
estacion de operador E300 para controlar el relé 0, el cual controla a su vez la bobina del
contactor. Estas teclas son botones pulsadores momenténeos, por lo que el arrancador
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de dos velocidades sigue energizado al soltar el botén “T”. El relé E300 emite un evento
de disparo o advertencia si la estacion de operador E300 se desconecta del relé de base.
El contactor auxiliar del contactor del arrancador de dos velocidades se cablea a la
entrada 0. Si no se recibe una senal de retroalimentacién antes del tiempo identificado
en el tiempo de espera (pardmetro 213), el relé E300 produce un evento de disparo o
advertencia.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botdn de reinicio de la estacién de operador E300 est4 habilitado y el LED amarillo
Local/Remote se ilumina para indicar que la estacién de operador se utiliza para
control local.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida PtO1 (parametro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (parametro 183).

5. Eldisparo de la estacidon de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).

6. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacién de operador

se debe habilitar.

¢ Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

o Laestacién de operador se debe habilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

e Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

O bien

e Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (parametro 192)

o Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accién de discordancia
(pardmetro 233)

e Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
8. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

9. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacién en
TripEnableC (pardmetro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como relé de control al contactor de alta
velocidad y el relé de salida 1 se cablea como relé de control al contactor de baja
velocidad. Ambos relés se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 62 ilustra
un diagrama de cableado de un arrancador de dos velocidades con los relés de salida O y
1 configurados como relés de control y los contactos auxiliares del contactor cableados
alasentradas Oy 1.
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Figura 62 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (estacion de operador)
con retroalimentacion
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
a un valor de 34.

Diagrama de temporizacién

Figura 63 — Diagrama de temporizacion del arrancador de dos velocidades (estacion de
operador) con retroalimentacion

Marcha rapida I_l |_|

i

|

|

| LT

Marcha lenta I_l :
|

|

|

1

Evento de disparo Tiempo de espera de

retroalimentacién

Paro

Rapida (relé 0) _|_| | |

|
|
|
|
|
LT
|
|
|
[ 1] '
Lenta (relé 1) I

Retroalimentacion répida _I_l | |
Retroalimentacion lenta | |

Estado de disparo

=
—

Temporizador _,_‘—I_Ll_l

Disparo de tiempo de espera
de retroalimentacion

1 I
| 1
1 1
1 1
1 I
Restablecimiento de disparo | | I |
| I
I |
| |
1 |
| |
| |

110 Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018



Modos de operacion  Capitulo 4

Arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de dos hilos

El modo de operacion del arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de dos
hilos (pardmetro 195 = 46) del relé E300 utiliza la entrada 0 para controlar el relé de
salida 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor de alta velocidad, y la entrada 1
para controlar el relé de salida 1, el cual controla a su vez la bobina del contactor de baja
velocidad. Las entradas 0y 1 son sefiales mantenidas, por lo que el arrancador de dos
velocidades sigue energizado cuando la entrada 0 o la entrada 1 estd activa.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botén de reinicio de la estacion de operador E300 est4 habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elarrancador de dos velocidades (E/S locales) — El modo de operacién de control de
dos hilos utiliza la senal de la entrada 0 o la entrada 1 para controlar el arrancador.
Cuando se enciende un relé E300, se energiza el arrancador sila entrada 0 o la
entrada 1 estd activa.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (parametros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida PtO1 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como relé de control al contactor de alta
velocidad y el relé de salida 1 se cablea como relé de control al contactor de baja
velocidad. Ambos relés se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 64 ilustra
un diagrama de cableado de un arrancador de dos velocidades con los relés de salida O y
1 configurados como relés de control.

Figura 64 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de
dos hilos
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Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 46.

Diagrama de temporizacién

Figura 65 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de
dos hilos

Evento de disparo

Arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de dos hilos
con retroalimentacion

El modo de operacién del arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de dos
hilos (pardmetro 195 = 47) del relé E300 utiliza la entrada 0 para controlar el relé de
salida 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor de alta velocidad, y la entrada 1
para controlar el relé de salida 1, el cual controla a su vez la bobina del contactor de baja
velocidad. Las entradas 0y 1 son sefiales mantenidas, por lo que el arrancador de dos
velocidades sigue energizado cuando la entrada 0 o la entrada 1 estd activa.

El contacto auxiliar del contactor de alta velocidad del arrancador se cablea a la entrada
0,y el contacto auxiliar del contactor de baja velocidad del arrancador se cablea a la
entrada 1. Si no se recibe una sefial de retroalimentacién antes del tiempo identificado
en el tiempo de espera (pardmetro 213), el relé E300 produce un evento de disparo o
advertencia.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botén de reinicio de la estacion de operador E300 est4 habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elarrancador de dos velocidades (E/S locales) — El modo de operacién de control de
dos hilos utiliza la sefal de la entrada 0 o la entrada 1 para controlar el arrancador.
Cuando se enciende un relé E300, se energiza el arrancador sila entrada 0 o la
entrada 1 estd activa.
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Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacion de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida Pt01 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Hay que habilitar el disparo de tiempo de espera de retroalimentacién en
TripEnableC (pardmetro 186) o la advertencia de tiempo de espera de
retroalimentacién en WarningEnableC (pardmetro 192).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (parametro 347).

Diagrama de cableado

El relé de salida 0 del relé E300 se cablea como relé de control al contactor de alta
velocidad y el relé de salida 1 se cablea como relé de control al contactor de baja
velocidad. Ambos relés se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 66 ilustra
un diagrama de cableado de un arrancador de dos velocidades con los relés de salida O y
1 configurados como relés de control y los contactos auxiliares del contactor cableados
alasentradas Oy 1.

Figura 66 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de
dos hilos con retroalimentacion
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 47.
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Figura 67 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de
dos hilos con retroalimentacion
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Arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de tres hilos

El modo de operacién del arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de tres
hilos (pardmetro 195 = 48) del relé¢ E300 utiliza un botén pulsador momentineo
normalmente abierto en la entrada 0 para energizar el relé de salida 0, el cual controla la
bobina del contactor de alta velocidad. Se utiliza un botén pulsador momentaneo
normalmente abierto en la entrada 1 para energizar el relé de salida 1, el cual controla la
bobina del contactor de baja velocidad. Se utiliza un botén pulsador normalmente
cerrado en la entrada 2 para desenergizar los relés de salida 0y 1. Las entradas 0, 1 y 2
son sefiales momentaneas, por lo que el arrancador de dos velocidades se energiza solo
sila entrada 2 estd activa y la entrada 0 o la entrada 1 esté activa de forma momenténea.
InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botén de reinicio de la estacion de operador E300 est4 habilitado para este modo de
operacion.

Reglas
1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.
2. Cuatro entradas digitales deben estar disponibles en el médulo de control

3. Laasignacién de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

4. Laasignacién de salida Pt01 (pardmetros 203) se debe establecer a Relé de
control.

5. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo e inactividad de comunicacién
(pardmetro 346).

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).
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Diagrama de cableado

La Figura 68 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador de dos velocidades con
el control de tres hilos y los relés de salida 0y 1 configurados como relés de control.

Figura 68 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de

tres hilos
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Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el rel¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 48.

Diagrama de temporizacién

Figura 69 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (E/S locales) — control de
tres hilos
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Arrancador de dos velocidades (red y estacion de operador)

El modo de operacién del arrancador de dos velocidades (red y estacion de operador)
(pardmetro 195 = 15) del relé E300 en el modo de control remoto utiliza el tag de

red LogicDefinedPtO0Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 0, el
cual controla a su vez la bobina del contactor de alta velocidad, y el tag de red
LogicDefinedPt01Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 1, el cual
controla a su vez la bobina del contactor de baja velocidad. Tanto
LogicDefinedPt00Data como LogicDefinedPt01Data son valores mantenidos, por lo
que el arrancador de dos velocidades sigue energizado cuando LogicDefinedPt00Data
o LogicDefinedPt01Data tiene un valor de 1. Puede programar el estado apropiado del
arrancador cuando se pierde la comunicacidn utilizando los pardmetros de fallo de
comunicacién de red e inactividad de comunicacién de red (pardmetros 569 — 573)
descritos en el Capitulo 3.

En el modo de control local, se utiliza la tecla “I” de la estacién de operador E300 para
controlar el relé de salida 0, el cual controla a su vez la bobina del contactor de alta
velocidad. La tecla “II” controla el relé de salida 1, el cual controla a su vez la bobina del
contactor de baja velocidad. Se utiliza la tecla “0” para desenergizar los relés de salida 0
y 1. Estas teclas son botones pulsadores momenténeos, por lo que el arrancador de dos
velocidades sigue energizado al soltar el botén “I” o “IT”.

Para cambiar entre los modos de control local y remoto, presione y suelte el botén
“Local/Remote” en la estacién de operador E300. E1 LED ubicado encima del botén
“Local/Remote” se ilumina de color amarillo en el modo de control local y de color
rojo en el modo de control remoto.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El relé¢ E300 emite un evento de disparo o advertencia si la estacion de operador E300
se desconecta del relé de base.

El bot6n de reinicio de la estacidn de operador E300 estd habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elmodo de operacién del arrancador de dos velocidades (red y estacion de
operador) utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data para controlar el
arrancador. Cuando la comunicacion entre un controlador de automatizacion y el
relé E300 se restaura, el arrancador se energiza si el valor en LogicDefinedPt00Data
0 LogicDefinedPt01Data se establece a 1.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Laasignacién de salida Pt00 (parametros 202) se debe establecer a Relé de
control.

3. Laasignacién de salida PtO1 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

4. El disparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

5. Eldisparo de la estacién de operador se debe inhabilitar en TripEnableC
(pardmetro 186).

6. Eldisparo o advertencia de coincidencia de opciones de la estacién de operador
se debe habilitar.

o Eldisparo de coincidencia de opciones se debe habilitar en TripEnableC
(pardmetro 186)

e Laestacién de operador se debe habilitar en la accidn de discordancia
(pardmetro 233)
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o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

O bien

e Laadvertencia de coincidencia de opciones se debe habilitar en
WarningEnableC (parametro 192)

o Laestacién de operador se debe inhabilitar en la accidn de discordancia
(pardmetro 233)

o Sedebe seleccionar una estacion de operador en el tipo de estacion de
operador (pardmetro 224)

7. Hay que habilitar la anulacién de fallo e inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
8. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

Los relés de salida 0y 1 del relé E300 se cablean como relés de control en los cuales el
relé es controlado por la red de comunicacién o la estacién de operador E300, y ambos
relés se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 70 ilustra un diagrama de
cableado de un arrancador de dos velocidades con los relés de salida 0 y 1 configurados
como relés de control.

Figura 70 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (red y estacion de

operador)
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Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 15.

Arrancador de dos velocidades (red y E/S locales) — control de dos
hilos

El modo de operacién del arrancador de dos velocidades (ved y estacion de operador)
(pardmetro 195 = 24) del relé E300 en el modo de control remoto utiliza el tag de
red LogicDefinedPt00Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 0, el
cual controla a su vez la bobina del contactor de alta velocidad, y el tag de red
LogicDefinedPt01Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 1, el cual
controla a su vez la bobina del contactor de baja velocidad. Tanto
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LogicDefinedPt00Data como LogicDefinedPt0O1Data son valores mantenidos, por lo
que el arrancador de dos velocidades sigue energizado cuando LogicDefinedPt00Data
o LogicDefinedPt01Data tiene un valor de 1. Puede programar el estado apropiado del
arrancador cuando se pierde la comunicacidn utilizando los pardmetros de fallo de
comunicacién de red e inactividad de comunicacién de red (pardmetros 569 — 573)
descritos en el Capitulo 3.

En el modo de control local, se utiliza la entrada 0 para controlar el relé de salida 0, el
cual controla a su vez la bobina del contactor de alta velocidad, y se utiliza la entrada 1
para controlar el relé de salida 1, el cual controla a su vez la bobina del contactor de baja
velocidad. Las entradas 0 y 1 son sefiales mantenidas, por lo que el arrancador de dos
velocidades sigue energizado cuando la entrada 0 o la entrada 1 estéd activa.

La entrada 3 se utiliza para seleccionar los modos de control local y remoto. Active la
entrada 3 para seleccionar el modo de control remoto. Desactive la entrada 3 para
seleccionar el modo de control local.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botén de reinicio de la estacion de operador E300 est4 habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elmodo de operacion del arrancador de dos velocidades (red y estacién de operador)
utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data para
controlar el arrancador. Cuando la comunicacion entre un controlador de
automatizacion y el relé E300 se restaura, el arrancador se energiza si el valor en
LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data se establece a 1.

Reglas

1. Disponible para médulos de control con firmware v5.000 o posterior.
2. Debe haber tres entradas digitales disponibles en el médulo de control

3. Laasignacion de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

4. Laasignacién de salida Pt01 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

5. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

Los relés de salida 0 y 1 del relé E300 se cablean como relés de control en los cuales el
relé es controlado por la red de comunicacion o la entrada 0 y la entrada 1. Ambos relés
se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 71 ilustra un diagrama de
cableado de un arrancador de dos velocidades con los relés de salida 0 y 1 configurados
como relés de control.
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Figura 71 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (red y E/S locales) -
control de dos hilos
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Programa Devicelogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automética en el relé E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 24.

Diagrama de temporizacién

Figura 72 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (red y E/S locales) -
control de dos hilos
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Arrancador de dos velocidades (red y E/S locales) — control de tres
hilos

El modo de operacién del arrancador de dos velocidades (red y estacién de operador)
(pardmetro 195 = 25) del relé E300 en el modo de control remoto utiliza el tag de red
LogicDefinedPt00Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 0, el cual
controla a su vez la bobina del contactor de alta velocidad, y el tag de red
LogicDefinedPt01Data en el ensamblaje de salida 144 para controlar el relé 1, el cual
controla a su vez la bobina del contactor de baja velocidad. Tanto
LogicDefinedPt00Data como LogicDefinedPt01Data son valores mantenidos, por lo
que el arrancador de dos velocidades sigue energizado cuando LogicDefinedPt00Data
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o LogicDefinedPt01Data tiene un valor de 1. Puede programar el estado apropiado del
arrancador cuando se pierde la comunicacidn utilizando los pardmetros de fallo de
comunicacién de red e inactividad de comunicacién de red (pardmetros 569 — 573)
descritos en el Capitulo 3.

El modo de control local utiliza un botén pulsador momentdneo normalmente abierto
cableado ala entrada 0 para energizar el relé de salida 0, el cual controla la bobina del
contactor de alta velocidad. Se utiliza un botén pulsador momentdneo normalmente
abierto en la entrada 1 para energizar el relé de salida 1, el cual controla la bobina del
contactor de baja velocidad. Se utiliza un botén pulsador normalmente cerrado en la
entrada 2 para desenergizar los relés de salida 0y 1. Las entradas 0, 1 y 2 son sefales
momentdneas, por lo que el arrancador de dos velocidades se energiza solo si la entrada
2 estd activay la entrada 0 o la entrada 1 estd activa de forma momentanea.

La entrada 3 se utiliza para seleccionar los modos de control local y remoto. Active la
entrada 3 para seleccionar el modo de control remoto. Desactive la entrada 3 para
seleccionar el modo de control local.

InterlockDelay (parametro 215) define el tiempo de retardo minimo al cambiar la
direccién.

El botén de reinicio de la estacion de operador E300 est4 habilitado para este modo de
operacion.

IMPORTANTE  Elmodo de operacion del arrancador de dos velocidades (red y estacién de operador)
utiliza el valor en el tag de red LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data para
controlar el arrancador. Cuando la comunicacidn entre un controlador de
automatizacion y el relé E300 se restaura, el arrancador se energiza si el valor en
LogicDefinedPt00Data o LogicDefinedPt01Data se establece a 1.

Reglas

1. Disponible para médulos de control con firmware v5.000 o posterior.
2. Cuatro entradas digitales deben estar disponibles en el médulo de control

3. Laasignacion de salida Pt00 (pardmetros 202) se debe establecer a Relé de
control.

4. Laasignacién de salida Pt01 (pardmetro 203) se debe establecer a Relé de
control.

5. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

6. Hay que habilitar la anulacién de fallo ¢ inactividad de comunicacién

(pardmetro 346).
7. Hay que habilitar la anulacién de fallo de red (pardmetro 347).

Diagrama de cableado

Los relés de salida 0 y 1 del relé E300 se cablean como relés de control en los cuales el
relé es controlado por la red de comunicacién o la entrada 0, la entrada 1 y la entrada 2.
Ambos relés de salida se abren al producirse un evento de disparo. La Figura 73 ilustra
un diagrama de cableado de un arrancador de dos velocidades con los relés de salida 0y
1 configurados como relés de control.
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Figura 73 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (red y E/S locales) —
control de tres hilos

Alimentacion de control

Marcha rdpida

Marcha lenta
Relé E300

Paro IN2
Entradas locales/ IN3
controlador Relé 0
R03 It RO4 | Marcha rdpida
11 \)—( )—
Relé1
R13 I R14 | Marcha lenta
¢ 11
Programa DeviceLogix

El programa DeviceLogix se carga y se habilita de forma automdtica en el relé¢ E300 al
momento del encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece
aun valor de 25.

Arrancador de dos velocidades (personalizado)

El modo de operacién del arrancador de dos velocidades (personalizado)

(pardmetro 195 = 53) del relé E300 funciona como arrancador de dos velocidades con
dos relés de salida asignados como relés de control normalmente abiertos. Se utiliza el
modo de operacién del arrancador de dos velocidades (personalizado) en aplicaciones
en las que se desean programas DeviceLogix personalizados. Este modo de operacién
requiere reglas de configuracién minimas.

Reglas

1. Disponible para mddulos de control con firmware v5.000 o posterior.

2. Establezca dos de las asignaciones de salida Ptxx (pardmetros 202...204) a Relé
de control.

3. Eldisparo de sobrecarga se debe habilitar en TripEnablel (pardmetro 183).

Diagrama de cableado

La Figura 74 ilustra un diagrama de cableado de un arrancador de dos velocidades con
los relés de salida 0y 1 configurados como relés de control. Los relés de salida 0y 1
entran en un estado abierto al producirse un evento de disparo.
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Figura 74 — Diagrama de cableado del arrancador de dos velocidades (personalizado)
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Programa DeviceLogix

El tltimo programa DeviceLogix guardado se ejecuta en el relé E300 al momento del
encendido o cuando el modo de operacién (pardmetro 195) se establece a un valor de 53.

Diagrama de temporizacidn

Figura 75 — Diagrama de temporizacion del arrancador de dos velocidades (personalizado)
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El modo de operacién basado en el monitor del relé E300 le permite inhabilitar las
funciones de proteccion del relé E300. Puede utilizar el relé E300 como un dispositivo
de monitoreo para comunicar informacion sobre la corriente, el voltaje, la potenciay la
energia.

Hay un modo de operacién basado en el monitor: personalizado.

Monitor (personalizado)

El modo de operacién del monitor (personalizads) (parametro 195 = 54) del relé E300
le permite utilizar el relé E300 como un dispositivo de monitoreo. No se aplican reglas
de configuracién a este modo de operacion si se inhabilitan todas las funciones de
proteccién de motor.

Reglas

1. Sise habilitan eventos de disparo de proteccién (excepto Configuracién, NVSy
disparo de Fallo de hardware), establezca cualquiera de las asignaciones de salida
Pexx (pardmetros 202...204) al valor apropiado de Relé de disparo, Relé de
control, Relé¢ de disparo Lx del monitor o Relé de control Lx del monitor.

Diagrama de cableado
No aplicable
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Proteccion de corriente

Funciones de disparo y advertencia de
proteccion

En este capitulo se proporciona informacion detallada acerca de las funciones de
disparo y advertencia de proteccion del relé de sobrecarga electrénico E300. Las
funciones de disparo y advertencia de proteccion se organizan en cinco secciones:

o Basadas en corriente

o Basadas en voltaje

o Basadas en potencia

e Basadas en control

« Basadas en valor analégico

En este capitulo se describen las caracteristicas de proteccion de disparo y advertencia
del relé¢ E300y los pardmetros de configuracién asociados.

El relé¢ E300 monitorea de manera digital la corriente eléctrica consumida por un
motor eléctrico. Esta informacién de corriente eléctrica se utiliza en las siguientes
funciones de disparo y advertencia de proteccién:

o Disparo/advertencia de sobrecarga

o Disparo de pérdida de fase

o Disparo/advertencia de fallo a tierra

e Disparo de calado

o Disparo/advertencia de atasco

e Disparo/advertencia de carga insuficiente

o Disparo/advertencia de desequilibrio de corriente

o Disparo/advertencia de corriente insuficiente de linea
o Disparo/advertencia de corriente excesiva de linea

o Disparo/advertencia de pérdida de linea

La habilitacién de disparo de corriente (pardémetro 183) y la habilitacidn de advertencia
de corriente (pardmetro 189) se utilizan para habilitar las funciones respectivas de
disparo y advertencia de proteccion basadas en corriente.

El estado de disparo de corriente (parametro 4) y el estado de advertencia de corriente
(parametro 10) se utilizan para monitorear las funciones respectivas de disparo y
advertencia de proteccién basadas en corriente.

Disparo de corriente

El relé E300 se dispara con una indicacidn basada en corriente si:
o Actualmente no hay disparo
o La proteccién de disparo de sobrecarga esta habilitada
o Hay corriente presente

o Elporcentaje de la capacidad térmica utilizada alcanza el 100%
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Si se dispara el relé E300:

Elindicador de estado TRIP/WARN parpadea segtin un patrén de 5 parpadeos

cortos

El bit 4 en el estado de disparo de corriente (pardmetro 4) se establece a 1
El bit 0 en el estado de dispositivo 0 (parametro 20) se establece a 1

Se abren las salidas de relé configuradas como relé de disparo

Se abren las salidas de relé configuradas como relé de control

Se cierran las salidas de relé configuradas como alarma de disparo

Las salidas de relé configuradas como relé normal se ponen en su estado de fallo
de proteccidn (si el programa lo indica)

IMPORTANTE  Elestado de fallo de proteccion del relé 0, relé 1, relé 2, relés de salida del modulo

digital 1, relés de salida del médulo digital 2, relés de salida del médulo digital 3 y
relés de salida del mddulo digital 4 se definen de acuerdo con los pardmetros
respectivos:

+  Accion ante un fallo de proteccion de salida PT00 (parametro 304)
+ Valor de fallo de proteccion de salida PT00 (pardmetro 305)
»  Accion ante un fallo de proteccion de salida PTO1 (parametro 310)
«  Valor de fallo de proteccién de salida PTO1 (pardmetro 311)
+ Accién ante un fallo de proteccién de salida PT02 (pardmetro 316)
»  Valor de fallo de proteccién de salida PT02 (pardmetro 317)

+  Accion ante un fallo de proteccion del mddulo digital de salida 1
(pardmetro 322)

«  Valor de fallo de proteccion del médulo digital de salida 1 (pardmetro 323)

»  Accion ante un fallo de proteccion del mddulo digital de salida 2
(pardmetro 328)

«  Valor de fallo de proteccién del modulo digital de salida 2 (pardmetro 329)

+ Accién ante un fallo de proteccién del médulo digital de salida 3
(pardmetro 334)

»  Valor de fallo de proteccién del médulo digital de salida 3 (parametro 335)

+  Accion ante un fallo de proteccion del mddulo digital de salida 4
(pardmetro 340)

«  Valor de fallo de proteccion del médulo digital de salida 4 (pardmetro 342)

Advertencia de corriente

El relé E300 indica una advertencia basada en corriente si:

Actualmente no hay advertencia
La advertencia de sobrecarga estd habilitada
Hay corriente presente

El porcentaje de la capacidad térmica utilizada es mayor o igual que el nivel de
advertencia

Cuando se satisfacen las condiciones de advertencia de sobrecarga:

Elindicador de estado TRIP/WARN parpadea segtn un patrén de 1 parpadeo

corto amarillo
El bit 0 en el estado de advertencia de corriente (pardmetro 10) se establece a 1
El bit 1 en el estado de dispositivo 0 (parametro 20) se establece a 1

Se cierran las salidas de relé configuradas como una alarma de advertencia
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Proteccion de sobrecarga

El relé E300 proporciona proteccion contra sobrecargas gracias a la medicion de
corriente RMS verdadera de las corrientes de fase individuales del motor conectado. En
base a la corriente més alta medida, el ajuste de FLA programado y la clase de disparo,
se calcula un modelo térmico que simula el calentamiento real del motor. El Porcentaje
de la capacidad térmica utilizada (pardmetro 1) informa de este valor calculado y se
puede leer mediante el uso de la red de comunicacién

Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro
. 4 ) i
Disparo de sobrecarga 2 Indica un disparo
17 Define la corriente de plena carga nominal del motor.

Establecimiento de amperes de plena carga 177 Define el valor de amperaje de plena carga (FLA) de alta velocidad en aplicaciones de motor de dos
velocidades. La activacion de FLA2 se describe en el Capitulo 3.
La clase de disparo es el segundo de dos pardmetros que afectan el algoritmo de utilizacion de la
capacidad térmica del relé E300. La clase de disparo se define como el tiempo méximo (en segundos) en

Clase de disparo 172 el cual se produce un disparo de descarga cuando la corriente de operacion del motor es seis veces
mayor que la corriente nominal. El relé E300 ofrece un rango de clase de disparo ajustable de 5 a 30.
Introduzca la clase de disparo de la aplicacion en clase de disparo (parametro 172).
Seleccione el modo de restablecimiento del relé E300 después de un disparo de sobrecarga o termistor
(PTC). Si se produce un disparo de sobrecarga y se selecciona el modo de restablecimiento automatico, el
relé E300 se restablece automaticamente cuando el valor almacenado en el porcentaje de capacidad

Restablecimiento automatico/manual 173 térmica utilizada (pardmetro 1) cae por debajo del valor almacenado en el nivel de restablecimiento de
sobrecarga (parametro 174). Si se selecciona el modo de restablecimiento manual, se puede restablecer
manualmente el relé de sobrecarga E300 después de que el porcentaje de la capacidad térmica utilizada
sea menor que el nivel de restablecimiento OL.

. 10 ) .

Advertencia de sobrecarga 2 Indica una advertencia

Nivel de advertencia de sobrecarga 175 Define una alerta de un disparo de sobrecarga inminente y es ajustable de 0. ..100% TCU.
Cuando la corriente de motor medida supera la clasificacion de disparo del relé E300, el tiempo de

) . sobrecarga hasta el disparo (pardmetro 2) indica el tiempo calculado restante antes de que se produzca

Tiempo hasta el disparo 2 un disparo de sobrecarga. Cuando la corriente medida es menor que la clasificacién de disparo, el valor
del Tiempo de sobrecarga al disparo se informa como 9,999 segundos.
Después de un disparo de sobrecarga, el relé E300 informa del tiempo restante hasta que el dispositivo
se puede restablecer mediante el parametro de tiempo de sobrecarga al restablecimiento

Tiempo hasta el restablecimiento 174 (pardmetro 3). Cuando el porcentaje de la capacidad térmica utilizada es menor o igual que el nivel de

restablecimiento de sobrecarga (pardmetro 174), el valor del tiempo de sobrecarga al restablecimiento
indica cero hasta que se restablece el disparo de sobrecarga. Tras el restablecimiento de un disparo de
sobrecarga, el valor de restablecimiento del tiempo de sobrecarga se informa como 0 sequndos.

Memoria térmica no volatil

El relé E300 incluye un circuito no volétil para proporcionar memoria térmica. La constante de tiempo
del circuito corresponde al establecimiento de una clase de disparo 20. Durante la operacién normal, el
circuito de memoria térmica se monitorea y se actualiza continuamente para reflejar con exactitud la
utilizacion de la capacidad térmica del motor conectado. Si se desconecta la alimentacion eléctrica, la
memoria térmica del circuito se desvanece a una velocidad igual al enfriamiento de una aplicacion de
clase de disparo 20. Cuando se vuelve a conectar la alimentacion eléctrica, el relé E300 comprueba el
voltaje del circuito de la memoria térmica para determinar el valor inicial del porcentaje de la capacidad
térmica utilizada (pardmetro 1).

Pautas de corriente de plena carga
Pautas en EE. UU. y Canad4

e Factor de servicio de motor > 1.15: En el caso de motores con una clasificacién
de factor de servicio de 1.15 o mayor, programe el ajuste de FLA a la corriente
nominal de plena carga que aparece en la placa del fabricante.

o Factor de servicio de motor < 1.15: En el caso de motores con una clasificacién
de factor de servicio menor que 1.15, programe el ajuste de FLA al 90% de la
corriente nominal de plena carga que aparece en la placa del fabricante.

o Aplicaciones en estrella-tridngulo (Y-A): Siga las instrucciones de factor de
servicio de la aplicacion, pero divida la corriente nominal de plena carga en la
placa del fabricante entre 1.73.

Pautas para otros paises

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018 125



Capitulo5  Funciones de disparo y advertencia de proteccion

o Motores de clasificacién continua maxima (MCR): Programe el ajuste de FLA a
la corriente nominal de plena carga que aparece en la placa del fabricante.

o Aplicaciones en estrella-tridngulo (Y-A): Siga las instrucciones MCR, pero
divida la corriente nominal de plena carga en la placa del fabricante entre 1.73.

Curvas de disparo

Las figuras siguientes muestran las caracteristicas de tiempo-corriente del relé¢ E300
para las clases de disparo 5, 10,20 y 30.

Figura 76 — Caracteristicas de tiempo-corriente para las clases de disparo 5,10, 20y 30
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En el caso de caracteristicas de tiempo-corriente de clase de disparo diferentes a 5, 10,
20 0 30, modifique el tiempo de disparo de Clase 10 segtin la tabla siguiente:

Tabla 24 - Factores de escalado de caracteristica de tiempo-corriente

Clase de disparo | Multiplicador | Clase de disparo | Multiplicador | Clase de disparo | Multiplicador
de dase de de clase de de clase de
disparo 10 disparo 10 disparo 10

5 0.5 14 14 23 23

6 0.6 15 15 24 24

7 0.7 16 1.6 25 25

8 0.8 17 1.7 26 2.6

9 0.9 18 1.8 27 2.7

10 1.0 19 1.9 28 2.8

il 1.1 20 20 29 29

12 12 21 2.1 30 3.0

13 13 22 22
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Tiempos de restablecimiento automdtico/manual

El nivel de restablecimiento de sobrecarga (pardmetro 174) es ajustable del 1 al 100%
TCU. Las figuras siguientes muestran el tiempo de retardo de restablecimiento de
sobrecarga tipico cuando el nivel de restablecimiento de sobrecarga se establece al 75%

TCU.

Figura 77 — Tiempos de restablecimiento de sobrecarga
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ATENCION: En las aplicaciones de ambientes explosivos, el modo de
restablecimiento de sobrecarga (pardmetro 173) se debe establecer a Manual.

ATENCION: En las aplicaciones de ambientes explosivos, el nivel de
restablecimiento de sobrecarga (pardmetro 174) se debe establecer al valor

minimo o de acuerdo con la constante de tiempo térmica del motor.

Proteccion contra pérdida de fase

Un desequilibrio de alta corriente o un fallo de fase pueden deberse a contactos
defectuosos en un contactor o disyuntor, terminales flojos, fusibles fundidos, cables
cortados o fallos en el motor. Cuando existe un fallo de fase, el motor puede
experimentar un aumento de temperatura adicional o un exceso de vibraciones
mecanicas. Esto puede provocar un deterioro del aislamiento del motor o mayor
tensién mecdnica en los cojinetes del motor. La deteccidn répida de la pérdida de fase
ayuda a minimizar la posibilidad de datos y pérdida de produccidn.
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Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro

Disparo de pérdida de fase ;0 Indica un disparo
Inhibe un disparo de pérdida de fase durante la secuencia de arranque del motor. Es ajustable de 0 a
250 segundos.

. o . IMPORTANTE

Tiempo de inhibicion de pérdida de fase 239 El temporizador de inhibicién de pérdida de fase se inicia después de que la fase méxima de la corriente
de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste minimo de FLA del dispositivo. El relé E300 no empieza a
monitorear en busca de una condicién de pérdida de fase hasta que se supera el tiempo de inhibicion de
pérdida de fase.

Retardo de disparo de pérdida de fase 240 Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicién de pérdida de fase antes

de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1a 25.0 sequndos.

128

Proteccion contra corriente de fallo a tierra

En los sistemas aislados o de conexién a tierra de alta impedancia, los sensores de
corriente de nucleo equilibrado se utilizan normalmente para detectar fallos a tierra de
bajo nivel provocados por el deterioro de aislamiento o la presencia de objetos extrafios.
La deteccion de estos fallos a tierra se puede utilizar para interrumpir el sistema a fin de
evitar dafios adicionales o avisar al personal adecuado de que lleve a cabo el
mantenimiento inmediato.

El rel¢ E300 proporciona la capacidad de deteccidn de corriente de fallo a tierra de
ntcleo equilibrado con la opcién de habilitar el disparo de fallo a tierra, la advertencia
de fallo a tierra 0 ambos. El método y el rango de la deteccidn de fallo a tierra dependen
del nimero de catdlogo del médulo sensor E300 y el médulo de control pedidos.

Tabla 25 - Capacidades de fallo a tierra

| . . . Rango de disparo/advertencia
Numero de catalogo Método de fallo a tierra de fallo a tierra
193-ESM-1G-__-__
592-ESM-1G-__ -
Interno 0.5...5.0A
193-ESM-VIG-__ -
592-ESM-VIG-__-__
193-EI0GP-22-__
Externo!” 0.02...5.0A
193-EI0GP-42-__

(1) Debe utilizar uno de los siguientes niimeros de catalogo de sensores de fallo a tierras de equilibrio de nticleo 193-CB(T_:

1-ventana de @ 20 mm

2 —ventana de @ 40 mm

3 —ventana de @ 65 mm

4 —ventana de @ 85 mm

adecuado para la proteccion personal (o Clase I) seguin lo estipulado en el

2 ATENCION: El relé E300 no constituye un interruptor de circuito de fallo a tierra
Articulo 100 del Cddigo eléctrico nacional de EE.UU. (National Electrical Code).

de desconexion para abrir la corriente fallada. Un dispositivo de desconexién
debe ser capaz de interrumpir la corriente de fallo disponible maxima del
sistema en el cual se utiliza.

2 ATENCION: No se pretende que el relé E300 se utilice para indicar un medio
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Nombre de parametro Nimero de Descripcion

parametro
. i 4 ) )

Disparo de fallo a tierra 2 Indica un disparo

Tipo de fallo a tierra 241 Seleccione la opcién interna o la opcién externa con el rango de medicién apropiado.

Inhibe un disparo de fallo a tierra cuando la corriente de fallo a tierra supera el rango maximo del sensor
de equilibrio de ndcleo (aproximadamente 6.5 A).

Inhibicién maxima de fallo a tierra 248 Los fallos a tierra se pueden elevar rapidamente desde niveles de arco eléctrico de bajo nivel a
magpnitudes de cortocircuito. Es posible que un contactor de arranque de motor no tenga la clasificacién
suficiente para interrumpir un fallo a tierra de alta magnitud. En estas condiciones, se preferible que un
disyuntor flujo arriba con la clasificacion adecuada interrumpa el fallo a tierra.

Un relé E300 puede filtrar corrientes de fallo a tierra de sistemas de alta resistencia conectada a tierra
(HRG) desde sus funciones de disparo y advertencia de proteccion basadas en la corriente, incluyendo:
« Sobrecarga térmica

+ Desequilibrio de corriente

« Atasco

+ (alado

Filtro de fallo a tierra 131
El filtro de fallo a tierra es Gtil en los motores de dimensiones reducidas que se disparan
inesperadamente debido a una corriente de fallo a tierra controlada de un nivel considerable con
respecto al consumo de corriente del motor eléctrico.

Este filtro solo inhabilita los efectos de la corriente de fallo a tierra ante las funciones de disparo y

advertencia de proteccion de motor basadas en la corriente. Los datos de diagnéstico basados en la

corriente se informan sin filtrado cuando se habilita esta funcién.

Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de fallo a tierra durante la secuencia de arranque del
' I, . motor y es ajustable de 0 a 250 sequndos. El tiempo de inhibicién de fallo a tierra empieza cuando la

Tiempo de inhibicign de fallo a tierra 24 corriente presente (bit 3) 0 la corriente de fallo a tierra presente (bit 4) se establece en el estado de
dispositivo 0 (pardmetro 20).

. ) Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de fallo a tierra antes de

Retardo de disparo de fallo a tierra s producirse un disparo y es ajustable de 0.0 a 25.0 sequndos.

El nivel de disparo de fallo a tierra (pardmetro 244) le permite definir la corriente de fallo a tierraen la
que se dispara el relé E300 y es ajustable entre los siguientes valores:

« 0.500a5.00 A (interno)

« 0.020a5.00 A (externo)

Nivel de disparo de fallo a tierra 244 IMPORTANTE
El temporizador de inhibicion de fallo a tierra se inicia después de que la corriente de carga de fase
maxima cambie de 0 A al 30% de la clasificacion FLA minima del dispositivo o de que la corriente de
fallo a tierra sea mayor o igual al 50% de la corriente nominal de fallo a tierra minima del dispositivo. El
relé 300 no empieza a monitorear en busca de una condicién de fallo a tierra hasta que se supera el
tiempo de inhibicién de corriente de fallo a tierra.

. . 10 ) )

Advertencia de fallo a tierra 2 Indica una advertencia

Nivel de advertencia de fallo a tierra 26 Define la corriente de fallo a tierra a la cual el relé E300 indica una advertencia y es ajustable de 0.20 a
5.00A.

Retardo de advertencia de fallo a tierra 245 Define el periodo de tiempo (ajustable de 0.0 a 25.0 segundos) durante el cual una condicién de fallo a

tierra debe estar presente antes de producirse una advertencia.

Proteccion contra calado

Un motor se para cuando su corriente de entrada al momento del arranque dura més

que el periodo de tiempo normal durante su secuencia de arranque. Como resultado, el

motor se calienta rapidamente y alcanza el limite de temperatura de su aislamiento. La

deteccion de calado rapida durante la secuencia de arranque puede prolongar la vida
util del motor y minimizar la posibilidad de dafios y la pérdida de produccién. El relé
E300 puede monitorear esta condicién mediante su funcién de disparo de calado y

parar el motor antes de producirse dafios o la pérdida de produccién.
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Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro
Disparo de calado ;0 Indica un disparo
) - Ajusta el tiempo durante el cual el relé E300 monitorea en busca de una condicion de calado durante la
Tiempo de calado habilitado 2 secuencia de arranque del motor y es ajustable de 0 a 250 segundos.
Define la corriente de rotor bloqueado y es ajustable del 100 al 600% del ajuste de FLA (pardmetro 171).
IMPORTANTE
La proteccion contra calado se habilita solo durante la secuencia de arranque del motor. Si la fase
méxima de la corriente de carga cae por debajo del nivel de disparo de calado programado antes de
Nivel de disparo de calado 250 superarse el tiempo de calado habilitado, el relé E300 inhabilita la proteccion contra calado hasta la
siguiente secuencia de arranque del motor.
IMPORTANTE
El relé E300 considera que un motor ha iniciado su secuencia de arranque si la fase maxima de la
corriente de motor pasa de 0 A a aproximadamente el 30% del ajuste de FLA minimo del dispositivo.
Proteccion contra atasco
Un motor entra en una condicién de atasco cuando un motor en marcha comienza a
consumir corriente mayor que el 50% de la clasificacién del motor que aparece en la
placa del fabricante. Un ejemplo de esta condicidon podria ser un transportador sobre-
cargado o un engranaje atascado. Estas condiciones pueden ocasionar el sobrecalenta-
miento del motor y dafios del equipo. El relé E300 puede monitorear en busca de esta
condicién mediante su funcién de Disparo y advertencia de atasco para detectar un
fallo de atasco rapido a fin de minimizar los dafos y la pérdida de produccion.
Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro
Disparo de atasco ;0 Indica un disparo
) o Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de atasco durante la secuencia de arranque del motor.
Tiempo de inhibicidn de atasco 251 Es ajustable de 0 a 250 sequndos,
. Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de atasco antes de
Retardo de disparo de atasco 22 producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 segundos.
Define la corriente a la cual se dispara el relé E300 debido a un atasco. Es ajustable por el usuario del
50 al 600% del ajuste de FLA (pardmetro 171).
Nivel de disparo de atasco 253 IMPORTA,NTE o o . - .
El temporizador de inhibicién de atasco se inicia después de que la fase méxima de la corriente de carga
pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del dispositivo. El relé E300 no empieza a monitorear en
busca de una condicion de atasco hasta que se supera el tiempo de inhibicién de atasco.
Advertencia de atasco ;g Indica una advertencia
Define la corriente a la cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario del 50 al
600% del ajuste de FLA (pardmetro 171).
Nivel de advertencia de atasco 254 IMPORTANTE
La funcién de advertencia de atasco no incluye una funcién de tiempo de retardo. Una vez expirado el
tiempo de inhibicion de atasco, la indicacién de advertencia de atasco es instantanea.

Proteccion contra carga insuficiente

Una corriente de motor por debajo de un nivel especifico puede indicar un
funcionamiento mecénico inadecuado en la instalacién, tal como una correa
transportadora desgarrada, un aspa de ventilador dafiada, un eje roto o una herramienta
desgastada. Estas condiciones podrian no dafiar el motor, pero si pueden ocasionar la
pérdida de produccién. La deteccién répida de fallos de carga insuficiente contribuye a
minimizar los dafios y la pérdida de produccién.
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El rel¢ E300 puede monitorear en busca de esta condicién mediante su funcién de
disparo y advertencia de carga insuficiente a fin de detectar un fallo de carga
insuficiente répido para minimizar los dafios y la pérdida de produccidn.

Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro
Disparo de carga insuficiente ;0 Indica un disparo
) S . ; Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de carga insuficiente durante la secuencia de arranque
Tiempo de inhibicion de carga insuficiente 255 del motor. Es ajustable de 0 a 250 segundos.
. . ) Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicién de carga insuficiente
Retardo de disparo de carga insuficiente 256 antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1a 25.0 sequndos.
Define la corriente a la cual se dispara el relé E300 debido a una carga insuficiente. Es ajustable por el
usuario del 10 al 100% del ajuste de FLA (parametro 171).
IMPORTANTE
El temporizador de inhibicion de carga insuficiente se inicia después de que la fase méxima de la
' ) . ) corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del dispositivo. El relé E300 no empieza
Nivel de disparo de carga insuficiente 57 amonitorear en busca de una condicion de carga insuficiente hasta que se supera el tiempo de
inhibicién de carga insuficiente.
IMPORTANTE
Para cualquier aplicacion, el limite practico del nivel de disparo de carga insuficiente (pardmetro 246)
depende del ajuste de FLA y el limite inferior de la capacidad de medicién de corriente del relé E300.
Advertencia de carga insuficiente ;g Indica una advertencia
Define la corriente a la cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario del 10 al
100% para el ajuste de FLA (pardmetro 171).
Nivel de advertencia de carga insuficiente 258 IMPOR_TANTE . ) . . B .
La funcién de advertencia de carga insuficiente no incluye una funcién de tiempo de retardo. Una vez
expirado el tiempo de inhibicidn de carga insuficiente, la indicacion de advertencia de carga insuficiente
es instantdnea.
Proteccion contra desequilibrio de corriente
Un desequilibrio de la fuente de voltaje, una impedancia desigual en el bobinado del
motor o longitudes de cable largas o diferentes pueden ocasionar un desequilibrio de
corriente. Cuando existe un desequilibrio de corriente, el motor puede experimentar
un aumento de temperatura adicional, el cual puede provocar un deterioro del
aislamiento del motor y la reduccién de su vida ttil. El relé E300 puede monitorear en
busca de esta condicién mediante su funcién de disparo y advertencia de desequilibrio
de corriente para detectar un fallo rdpido de desequilibrio de corriente a fin de
minimizar los dafios y la pérdida de produccién.
El desequilibrio de corriente se puede definir segn la esta ecuacion:
%CI =100% * (I4/L,)
donde
%CI = Porcentaje de desequilibrio de corriente
I = Desviacién maxima de la corriente promedio
L, = Corriente promedio
Nombre de pardmetro Numero de Descripcion
parametro
Disparo de desequilibrio de corriente ;0 Indica un disparo
Tiempo de inhibicion de desequilibrio de 259 Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de desequilibrio de corriente durante la secuencia de
corriente arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 sequndos.
. I ; Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de desequilibrio de
Retardo de disparo de desequilibrio de corriente | 260 corriente antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 sequndos.
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Nombre de parametro

Numero de Descripcion
parametro

Nivel de disparo de desequilibrio de corriente

El nivel de disparo de desequilibrio de corriente (pardmetro 261) le permite definir el porcentaje al cual

se dispara el relé E300 debido a un desequilibrio de corriente. Es ajustable por el usuario del 10 al 100%.
IMPORTANTE

261 El temporizador de inhibicion de desequilibrio de corriente se inicia después de que la fase maxima de la
corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del dispositivo. El relé E300 no empieza
amonitorear en busca de una condicion de desequilibrio de corriente hasta que se supera el tiempo de

inhibicién de desequilibrio de corriente.

. —_ ) 10 . .
Advertencia de desequilibrio de corriente 2 Indica una advertencia
Define el porcentaje al cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario del 10 al
1009%.
Nivel de advertencia de desequilibrio de %2 IMPORTANTE
corriente La funcién de advertencia de desequilibrio de corriente no incluye una funcién de tiempo de retardo.
Una vez expirado el tiempo de inhibicion de desequilibrio de corriente, la indicacion de advertencia de
desequilibrio de corriente es instanténea.
Proteccion contra corriente insuficiente de linea
En aplicaciones sin motores, si la corriente medida es menor que un nivel especifico en
una fase especifica, esto podria indicar un funcionamiento inadecuado eléctrico, tal
como un elemento térmico resistivo defectuoso o una limpara incandescente danada.
Estas condiciones podrian no danar el sistema de alimentacién, pero si podrian
ocasionar pérdida de produccién o incumplimiento normativo.
El relé E300 puede monitorear en busca de una condicion de corriente insuficiente por
fase mediante su funcién de disparo y advertencia de corriente insuficiente de linea a
fin de detectar una corriente insuficiente rapida en una fase especifica para minimizar
los dafios y la pérdida de produccion.
Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro
. _ i 4 . .
Disparo de corriente insuficiente 2 Indica un disparo de L1, L2 0 L3
) s Lo . Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de corriente insuficiente L1, L2 o L3 durante una
Tiempo de inhibicidn de corriente insuficiente | 265 secuencia de arranque de carga. Es ajustable de 0 a 250 segundos.
Retardo de disparo de corriente insuficiente L1 |266 Define el periodo de i durante el cual debe est " dicién d fente insuficient
. L ) efine el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicién de corriente insuficiente
Retardo de d!sparo de corr!ente !nsuﬂc!ente L2269 L1 antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1a 25.0 segundos.
Retardo de disparo de corriente insuficiente L3 {272
Define la corriente a la cual se dispara el relé E300 debido a la corriente insuficiente L1. Es ajustable por
el usuario del 10 al 100% del ajuste de FLA (pardmetro 171).
IMPORTANTE
. ) o ) El temporizador de inhibicion de corriente insuficiente se inicia después de que la fase maxima de la
Nivel de disparo de corriente insuficiente L1 | 267 corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del dispositivo. El relé E300 no empieza
Nivel de disparo de corriente insuficiente L2 270 a monitorear en busca de una condicién de corriente insuficiente hasta que se supera el tiempo de
Nivel de disparo de corriente insuficiente L3 273 inhibicion de corriente insuficiente.
IMPORTANTE
Para cualquier aplicacion, el limite practico del nivel de disparo de corriente insuficiente
(pardmetro 267) depende del ajuste de FLA y el limite inferior de la capacidad de medicidn de corriente
del relé E300.
. R ) 10 , .
Advertencia de corriente insuficiente 2 Indica una advertencia
Define la corriente a la cual el relé E300 indica una advertencia de corriente insuficiente L1. Es ajustable
: ) : :
Nivel de advertencia de corriente insuficiente L1 | 268 f,ar:;;; ::?Edd 102l100% para el ajuste de FLA (pardmetro 171).
Nivel de advertencia de corriente insuficiente L2 | 271 L advertencia d iente insufciente no inc funcion de ti de retardo. U irad
. ) S a advertencia de corriente insuficiente no incluye una funcién de tiempo de retardo. Una vez expirado
Nivel de advertencia de corriente insuficiente L3 | 274 el tiempo de inhibicién de corriente insuficiente, la indicacion de advertencia de corriente insuficiente es
instantdnea.
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Proteccion contra corriente excesiva de linea

En las aplicaciones sin motor, una corriente medida mayor que un nivel especifico en
una fase especifica podria indicar un funcionamiento eléctrico inadecuado, tal como un
elemento térmico resistivo defectuoso. Estas condiciones podrian danar el sistema de
alimentacidn con el tiempo, lo cual podria ocasionar pérdida de produccion.

El rel¢ E300 puede monitorear en busca de una condicidn de corriente excesiva por fase
mediante su funcion de disparo y advertencia de corriente excesiva de linea para
detectar una corriente excesiva ripida en una fase especifica a fin de minimizar los
danosy la pérdida de produccion.

Nombre de parametro Nimero de Descripcion
parametro

El tiempo de inhibicion de corriente excesiva (pardmetro 275) le permite inhibir la ocurrencia de un

Tiempo de inhibicion de corriente excesiva 275 disparo y advertencia de corriente excesiva L1, L2 y L3 durante una secuencia de arranque de carga. Es
ajustable de 0 a 250 sequndos.

. i . 4 . .
Disparo de corriente excesiva 2 Indica un disparo de L1, L2 0 L3
Retardo de disparo de corriente excesiva L1 276 Define el periodo de i durante el cual debe est " dicién d ient wall
. A . efine el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicién de corriente excesiva

Retardo de d!sparo de corr!ente exces!va L2 279 antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 sequndos.

Retardo de disparo de corriente excesiva L3 282
Define la corriente a la cual se dispara el relé E300 debido a una corriente excesiva L1. Es ajustable por el
usuario del 10 al 100% del ajuste de FLA (pardmetro 171).

Nivel de disparo de corriente excesiva L1 277 IMPORTANTE

Nivel de disparo de corriente excesiva L2 280 El temporizador de inhibicién de corriente excesiva se inicia después de que la fase maxima de la

Nivel de disparo de corriente excesiva L3 283 corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del dispositivo. El relé E300 no empieza
amonitorear en busca de una condicién de corriente excesiva hasta que se supera el tiempo de
inhibicion de corriente excesiva.

Advertencia de corriente excesiva ;g Indica una advertencia
Define la corriente a la cual el relé E300 indica una advertencia de corriente excesiva L1. Es ajustable por

: 0 : ;
Nivel de advertencia de corriente excesivaL1  |278 ;hu;u;r]l.:gilgo l 100% para el ajuste de FLA (parmetro 171).
Nivel de advertencia de corriente excesival2 281 Lo 0 i de advertencia d fents a1 noind funcion de i de retardo. U
. ) ) . a funcion de advertencia de corriente excesiva L1 no incluye una funcién de tiempo de retardo. Una vez

Nivel de advertencia de corriente excesiva L3 284 expirado el tiempo de inhibicion de corriente excesiva, la indicacion de advertencia de corriente excesiva

es instantdnea.

Proteccion contra pérdida de linea

En aplicaciones sin motores, cuando la corriente medida es 0 amperes en una fase
especifica, esto podria indicar un funcionamiento eléctrico inadecuado, tal como un
elemento térmico resistivo defectuoso o una lémpara incandescente dafiada. Estas
condiciones podrian no dafiar el sistema de alimentacidn, pero si podrian ocasionar
pérdida de produccién o incumplimiento normativo.

El relé E300 puede monitorear en busca de una condicién de pérdida de linea basada en
corriente en cada fase mediante su funcién de disparo y advertencia de pérdida de linea
a fin de detectar una pérdida de linea rpida en una fase especifica para minimizar los
dafos y la pérdida de produccién.
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Nombre de parametro Niimero de Descripcion
parametro
Disparo de pérdida de linea ;0 Indicador un disparo de L1, L2 0 L3
) L .- . Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de pérdida de linea L1, L2 y L3 durante una secuencia
Tiempo de inhibididn de pérdida de linea 2 de arranque de carga. Es ajustable de 0 a 250 segundos.
El retardo de disparo de pérdida de linea L1 (pardmetro 276) le permite definir el periodo de tiempo
durgnte el cual una condicion de pérdida de linea L1 debe estar presente antes de producirse un disparo.
Retardo de disparo de pérdida de linea L1 286 f;ﬂgﬁ::ﬁ:: 0.1225.0 segundos.
Retardo de disparo de pérdida de inea L2 287 El temporizador de inhibicién de pérdida de linea empieza cuando la proteccién de pérdida de linea L1
. . . iz inhibici i i ieza cu i i i ,
Retardo de disparo de pérdida delinea 13 288 L2 0 L3 es activada por una entrada digital programada (vea los pardmetros de asignacién de entrada
196-201). El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicion de pérdida de linea hasta
que se supera el temporizador de inhibicion de pérdida de linea.
Indica una advertencia
4 IMPORTANTE
Advertencia de pérdida de linea 2 La funcién de advertencia de pérdida de linea no incluye una funcion de tiempo de retardo. Una vez

expirado el temporizador de inhibicion de pérdida de linea, la indicacion de advertencia de pérdida de
linea L1 es instantanea.

Proteccion de voltaje

134

El relé E300 puede monitorear de manera digital el voltaje suministrado a un motor
eléctrico para ayudar a protegerlo frente a un voltaje de calidad inadecuada. Puede
evitar que un contactor se energice si el voltaje se encuentra demasiado alto, demasiado
bajo o hay una rotacién incorrecta. Los siguientes médulos sensores E300
proporcionan capacidades de monitoreo de voltaje.

Tabla 26 - Capacidades de voltaje

Numero de catalogo Método de medicion Rango de disparo/advertencia de
voltaje L-L

193-ESM-VIG-__-__ Interno 20...800V

592-ESM-VIG-__ - Interno 20...800V

193-ESM-VIG-30A-CT Externo 20...6500V

Esta informacién de voltaje se utiliza en las siguientes funciones de disparo y
advertencia de proteccidn:

o Disparo/advertencia de voltaje insuficiente

o Disparo/advertencia de voltaje excesivo

o Disparo/advertencia de desequilibrio de voltaje
o Disparo de discordancia de rotacién de fase

o Disparo/advertencia de frecuencia insuficiente
o Disparo/advertencia de frecuencia excesiva

La habilitacién de disparo de voltaje (pardmetro 184) y la habilitacién de advertencia
de voltaje (pardmetro 190) se utilizan para habilitar las funciones respectivas de disparo
y advertencia de proteccion basadas en voltaje.

El estado de disparo de voltaje (pardmetro 5) y el estado de advertencia de voltaje

(parametro 11) se utilizan para ver el estado de las funciones respectivas de disparo y
advertencia de proteccién basadas en voltaje.
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Disparo de voltaje

El rel¢ E300 se dispara con una indicacién de voltaje si:

Actualmente no hay disparo

El disparo de voltaje estd habilitado

Hay voltaje presente

Ha expirado un tiempo de inhibicién de voltaje

El voltaje de fase minimo es menor que el nivel de disparo durante un periodo
de tiempo mayor que el retardo de disparo.

Siel relé E300 se dispara debido a un voltaje:

Elindicador de estado TRIP/WARN parpadea segtin un patrén de 1 parpadeo
largo rojo/1 parpadeo corto rojo

El bit 0 en el estado de disparo de voltaje (pardmetro 5) se establece a 1
El bit 0 en el estado de dispositivo 0 (parametro 20) se establece a 1

Se abren las salidas de relé configuradas como relé de disparo

Se abren las salidas de relé configuradas como relé de control

Se cierran las salidas de relé configuradas como alarma de disparo

Las salidas de relé configuradas como relé normal se ponen en su estado de fallo
de proteccidn (si el programa lo indica)

IMPORTANTE  Elestado de fallo de proteccion del relé 0, relé 1, relé 2, relés de salida del modulo

digital 1, relés de salida del médulo digital 2, relés de salida del médulo digital 3y
relés de salida del mddulo digital 4 se definen de acuerdo con los pardmetros
respectivos:

+  Accion ante un fallo de proteccion de salida PT00 (parametro 304)
+ Valor de fallo de proteccion de salida PT0O (pardmetro 305)
»  Accion ante un fallo de proteccion de salida PTO1 (parametro 310)
«  Valor de fallo de proteccién de salida PTO1 (pardmetro 311)
+  Accién ante un fallo de proteccién de salida PT02 (pardmetro 316)
»  Valor de fallo de proteccién de salida PT02 (pardmetro 317)

+  Accion ante un fallo de proteccion del médulo digital de salida 1
(pardmetro 322)

«  Valor de fallo de proteccion del médulo digital de salida 1 (pardmetro 323)

»  Accion ante un fallo de proteccion del mddulo digital de salida 2
(pardmetro 328)

«  Valor de fallo de proteccién del modulo digital de salida 2 (pardmetro 329)

« Accién ante un fallo de proteccién del médulo digital de salida 3
(pardmetro 334)

»  Valor de fallo de proteccién del modulo digital de salida 3 (pardmetro 335)

+  Accion ante un fallo de proteccion del mddulo digital de salida 4
(pardmetro 340)

«  Valor de fallo de proteccion del médulo digital de salida 4 (pardmetro 342)

Advertencia de voltaje

El rel¢ E300 indica una advertencia de voltaje si:

Actualmente no hay advertencia
La advertencia de voltaje est4 habilitada
Hay voltaje presente

Existe una condicion de voltaje
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o Haexpirado el tiempo de inhibicién
Cuando se satisfacen las condiciones de advertencia de voltaje:
o EILED TRIP/WARN parpadea segtin un patrén de 1 parpadeo largo
amarillo/1 parpadeo corto amarillo
o Elbit 0 en el estado de advertencia de voltaje (parametro 11) se establece a 1
o Elbit 1 en el estado de dispositivo 0 (pardmetro 20) se establece a 1
e Secierran las salidas de relé configuradas como una alarma de advertencia
Proteccion contra voltaje insuficiente
Los motores eléctricos consumen mds corriente eléctrica cuando el voltaje
suministrado al motor es menor que la clasificacién que aparece en la placa del
fabricante del motor. Esto puede danar un motor eléctrico con el tiempo. El relé¢ E300
puede monitorear en busca de esta condicién mediante su funcién de disparo y
advertencia de voltaje insuficiente a fin de detectar los niveles de bajo voltaje para
minimizar los dafios del motor y la pérdida de produccidn.
Nombre de parametro Niimero de Descripcion
parametro
Disparo de voltaje insuficiente io Indica un disparo
] S - ] Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de voltaje insuficiente durante la secuencia de arranque
Tiempo de inhibicion de voltaje insuficiente 355 del motor. Es ajustable de 0 a 250 segundos.
. S Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de voltaje insuficiente
Retardo de disparo de volaje insuficiente 356 antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1a 25.0 segundos.
Define el voltaje al cual se dispara el relé E300 debido al voltaje insuficiente. Es ajustable por el usuario
entre 0y 6553.5 volts.
Nivel de disparo de voltaje insuficiente 357 IMFORTANT.E I L ) - ) . .
El tiempo de inhibicin de voltaje insuficiente se inicia después de una transicion del voltaje de fase de
0Va20V L-L. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicion de voltaje insuficiente
hasta que se supera el tiempo de inhibicién de voltaje insuficiente.
1"
Advertencia de voltaje insuficiente 2 Indica una advertencia
El nivel de advertencia de voltaje insuficiente (pardmetro 358) le permite definir el voltaje al cual el relé
E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario entre 0y 6553.5 volts.
Nivel de advertencia de voltaje insuficiente 358 IMPOR,TANTE . . . . » .
La funcion de advertencia de voltaje insuficiente no incluye la funcién de tiempo de retardo. Una vez
expirado el tiempo de inhibicion de voltaje insuficiente, la indicacion de advertencia de voltaje
insuficiente es instantdnea.

Proteccion contra voltaje excesivo

El aislamiento del bobinado de los motores eléctricos se deteriora mas rapido cuando se
suministra al motor un voltaje mayor que el que aparece en la clasificacién de la placa
del fabricante del motor. Esto puede dafiar un motor eléctrico con el tiempo. El relé
E300 puede monitorear en busca de esta condicién mediante su funcién de disparo y
advertencia de voltaje excesivo a fin de detectar los niveles de alto voltaje para
minimizar los dafos del motor y la pérdida de produccién.

Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro

. . . 5 . .
Disparo de voltaje excesivo 2 Indica un disparo

) i . . Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de voltaje excesivo durante la secuencia de arranque
Tiempo de inhibicién de voltaje excesivo 359 del motor, Es ajustable de 0 a 250 segundos.

. . . Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de voltaje excesivo antes

Retardo de disparo de voltaje excesivo 360 de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 segundos.
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Nombre de pardmetro Numero de Descripcion
parametro

Define el voltaje al cual se dispara el relé E300 debido a un voltaje excesivo. Es ajustable por el usuario
entre 0y 6553.5 volts.

Nivel de disparo de voltaje excesivo 361 IMFORTANT_E a ) L ) - .
El tiempo de inhibicidn de voltaje excesivo se inicia después de la transicion del voltaje de fase de 0V a
20V L-L. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicion de voltaje excesivo hasta que
se supere el tiempo de inhibicion de voltaje excesivo.

i ) ) n ) i

Advertencia de voltaje excesivo 2 Indica una advertencia
Define el voltaje al cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario entre 0y
6553.5 volts.

Nivel de advertencia de voltaje excesivo 362 IMPORIANTE ) ) ) ) B )
La funcion de advertencia de voltaje excesivo no incluye la funcion de tiempo de retardo. Una vez
expirado el tiempo de inhibicién de voltaje excesivo, la indicacion de advertencia de voltaje excesivo es
instantanea.

Proteccion contra desequilibrio de voltaje

Un voltaje de calidad inadecuada o la distribucién desigual de la alimentacién pueden
provocar un desequilibrio de voltaje. Cuando existe un desequilibrio de voltaje, el
motor puede experimentar un aumento de temperatura adicional, el cual puede
provocar un deterioro del aislamiento del motor y la reduccién de su vida util. El relé
E300 puede monitorear en busca de esta condicién mediante su funcién de disparo y
advertencia de desequilibrio de voltaje a fin de detectar un fallo répido de desequilibrio
de voltaje para minimizar los dafios del motor y la pérdida de produccién.

Se puede definir el desequilibrio de voltaje segin esta ecuacidn:

%Vimp = 100% * (V4/V,)
donde

%Vmp = Porcentaje de desequilibrio de voltaje
V4 = Desviacién méxima del voltaje promedio

V, = Voltaje promedio

Nombre de parametro Niimero de Descripcion
parametro
Disparo de desequilibrio de voltaje 20 Indica un disparo

Tiempo de inhibicion de desequilibrio de voltaje

365

Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de desequilibrio de voltaje durante la secuencia de
arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 sequndos.

Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de desequilibrio de

Retardo de disparo de desequilibrio de voltaje |36 voltaje antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 sequndos.
Define el porcentaje al cual se dispara el relé E300 debido a un desequilibrio de voltaje. Es ajustable por
el usuario del 10 al 100%.

Nivel de disparo de desequilibrio de voltaje 367 IMPORTA,NTE i _ . . ] .
El temporizador de inhibicién de desequilibrio de voltaje empieza después de que el voltaje de fase pasa
de0Va20VL-L. El relé no empieza a monitorear en busca de una condicion de desequilibrio de voltaje
hasta que se supera el tiempo de inhibicion de desequilibrio de voltaje.

Advertencia de desequilibrio de voltaje ;(1) Indica una advertencia

Nivel de advertencia de desequilibrio de voltaje

368

Define el porcentaje al cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario del 10 al
1009%.

IMPORTANTE

La funcién de advertencia de desequilibrio de voltaje no incluye la funcién de tiempo de retardo. Una
vez expirado el tiempo de inhibicion de desequilibrio de voltaje, la indicacion de advertencia de
desequilibrio de voltaje es instantanea.
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Proteccion contra rotacion de fase

El cableado de un sistema de voltaje trifésico puede afectar la direccién rotacional de un
motor eléctrico. El relé E300 puede ayudar a evitar la rotacién de fase incorrecta para
que un motor eléctrico gire en la direccidn correcta, ABC 0 ACB, a fin de impedir

dafios del equipo.

Nombre de parametro

Numero de
parametro

Descripcion

Disparo de rotacion de fase

5
20

Indica un disparo

Tiempo de inhibicién de rotacion de fase

363

Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de discordancia de rotacidn de fase. Es ajustable de 0 a
250 sequndos.

Tipo de disparo de rotacién de fase

364

Define la rotacidn de fase de voltaje requerida para la aplicacion del motor. El relé E300 se dispara
debido a una discordancia de rotacién de fase cuando este pardmetro no coincide con la rotacidn de fase
de voltaje medida. Es ajustable por el usuario, ABC 0 ACB.

IMPORTANTE

El tiempo de inhibicion de rotacion de fase empieza después de que un voltaje de fase pasade 0Va 20V

L-L. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicién de discordancia de rotacion de fase
hasta que se supera el tiempo de inhibicion de rotacion de fase.

Proteccion contra frecuencia

El rel¢ E300 tiene la capacidad de ayudar a proteger frente a un voltaje de calidad
inadecuada puesto que ofrece proteccién basada en frecuencia. Esta proteccion se
utiliza cuando los generadores eléctricos independientes suministran la alimentacién
eléctrica. Puede evitar que un contactor se energice si el voltaje se encuentra demasiado
alto o demasiado bajo. El relé E300 puede monitorear en busca de esta condicién
mediante su funcién de disparo y advertencia de frecuencia excesiva y frecuencia
insuficiente, y puede detectar una frecuencia inadecuada de la alimentacién para
minimizar los dafios del motor y la pérdida de produccidn.

Nombre de parametro

Nimero de
parametro

Descripcion

Disparo de frecuencia insuficiente

5
20

Indica un disparo

Tiempo de inhibicién de frecuencia insuficiente

369

Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de frecuencia insuficiente durante la secuencia de
arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 sequndos.

Retardo de disparo de frecuencia insuficiente

370

Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicién de frecuencia insuficiente
antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1a 25.0 sequndos.

Nivel de disparo de frecuencia insuficiente

3n

Define la frecuencia a la cual se dispara el relé E300 debido a una frecuencia insuficiente. Es ajustable
por el usuario de 46 a 65 Hz.

IMPORTANTE

El tiempo de inhibicidn de frecuencia insuficiente empieza después de que un voltaje de fase pasa de 0V
a20V L-L. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicién de frecuencia insuficiente
hasta que se supera el tiempo de inhibicion de frecuencia insuficiente.

Advertencia de frecuencia insuficiente

n
20

Indica una advertencia

Nivel de advertencia de frecuencia insuficiente

372

Define la frecuencia a la cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario de 46 a
65 Hz.

IMPORTANTE

La funcion de advertencia de frecuencia insuficiente no incluye una funcién de tiempo de retardo. Una
vez expirado el tiempo de inhibicion de frecuencia excesiva, la indicacion de advertencia de frecuencia
excesiva es instantdnea.
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Nombre de parametro Niimero de Descripcion
parametro
. ) . 5 ) )
Disparo de frecuencia excesiva 2 Indica un disparo
) L . . Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de frecuencia excesiva durante la secuencia de arranque
Tiempo de inhibicion de frecuencia excesiva 373 del motor. Es ajustable de 0 a 250 segundos.
. . . Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de frecuencia excesiva
Retardo de disparo de frecuencia excesiva 374 antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1a 25.0 sequndos.
Define la frecuencia a la cual se dispara el relé E300 debido a una frecuencia excesiva. Es ajustable por el
usuario de 46 a 65 Hz.
Nivel de disparo de frecuencia excesiva 375 IM?ORTANT,E L . . . ) .
El tiempo de inhibicion de frecuencia excesiva empieza después de que un voltaje de fase pasade 0V a
20V L-L. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicion de frecuencia excesiva hasta
que se supera el tiempo de inhibicion de frecuencia excesiva.
) ) . 1 . .
Advertencia de frecuencia excesiva 2 Indica una advertencia
El nivel de advertencia de frecuencia excesiva (parametro 376) le permite definir la frecuencia a la cual
el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario de 46 a 65 Hz.
Nivel de advertencia de frecuencia excesiva 376 IMPORTANTE

La funcion de advertencia de frecuencia excesiva no incluye una funcién de tiempo de retardo. Una vez
expirado el tiempo de inhibicién de frecuencia excesiva, la indicacion de advertencia de frecuencia
excesiva es instantdnea.

Proteccion de potencia

El rel¢ E300 puede monitorear de manera digital la potencia suministrada a un motor
eléctrico para ayudar a proteger frente a una potencia de calidad inadecuada o
informarle cuando la potencia consumida por el motor es diferente a la potencia
esperada. Esta proteccidn es util para la deteccién de cavitacion de bomba y cambio de
material de bomba. Los siguientes médulos sensores E300 proporcionan capacidades
de monitoreo de potencia.

Tabla 27 - Capacidades de potencia

Numero de catalogo Método de medicion | Rango de disparo/advertencia de
voltaje L-L

193-ESM-VIG-__ - Interno 20...800V

592-ESM-VIG-__ - Interno 20...800V

193-ESM-VIG-30A-CT Externo 20...6500V

Esta informacién de potencia se utiliza en las siguientes funciones de disparo y
advertencia de proteccidn:

o Disparo/advertencia de potencia real (kW) insuficiente

o Disparo/advertencia de potencia real (kW) excesiva

o Disparo/advertencia de potencia reactiva (kVAR) insuficiente
o Disparo/advertencia de potencia reactiva (kVAR) excesiva

o Disparo/advertencia de potencia aparente (kVA) insuficiente
o Disparo/advertencia de potencia aparente (kVA) excesiva

o Disparo/advertencia de factor de potencia insuficiente

o Disparo/advertencia de factor de potencia excesiva

La habilitacién de disparo de potencia (pardmetro 185) y la habilitacién de advertencia
de potencia (pardmetro 191) se utilizan para habilitar las funciones respectivas de
disparo y advertencia de proteccion basadas en potencia.

El estado de disparo de potencia (pardmetro 6) y el estado de advertencia de potencia
(pardmetro 12) se utilizan para ver el estado de las funciones respectivas de disparo y
advertencia de proteccién basadas en potencia.
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Disparo de potencia

El rel¢ E300 se dispara con una indicacién de potencia si:

Actualmente no hay disparo

Est4 habilitado un disparo de potencia

Hay corriente presente

Hay voltaje presente

Ha expirado el tiempo de inhibicién de potencia

La potencia total es menor que el nivel de disparo durante un periodo de tiempo
mayor que el retardo de disparo.

Siel relé E300 se dispara debido a la potencia:

Elindicador de estado TRIP/WARN parpadea segtin un patrén de 2 parpadeos

largos rojos/1 parpadeo corto rojo

El bit 0 en el estado de disparo de potencia (pardmetro 6) se establece a 1
El bit 0 en el estado de dispositivo 0 (parametro 20) se establece a 1

Se abren las salidas de relé configuradas como relé de disparo

Se abren las salidas de relé configuradas como relé de control

Se cierran las salidas de relé configuradas como alarma de disparo

Las salidas de relé configuradas como relé normal se ponen en su estado de fallo
de proteccién (si el programa lo indica)

IMPORTANTE  Elestado de fallo de proteccion del relé 0, relé 1, relé 2, relés de salida del mddulo

digital 1, relés de salida del modulo digital 2, relés de salida del médulo digital 3y
relés de salida del médulo digital 4 se definen de acuerdo con los pardmetros
respectivos:

+ Accién ante un fallo de proteccién de salida PTOO (pardmetro 304)
+  Valor de fallo de proteccién de salida PTOO (pardmetro 305)
+  Accion ante un fallo de proteccion de salida PTO1 (parametro 310)
«  Valor de fallo de proteccion de salida PTOT (pardmetro 311)
+  Accion ante un fallo de proteccion de salida PT02 (parametro 316)
+ Valor de fallo de proteccion de salida PT02 (pardmetro 317)

« Accién ante un fallo de proteccién del médulo digital de salida 1
(pardmetro 322)

«  Valor de fallo de proteccién del modulo digital de salida 1 (parametro 323)

+ Accién ante un fallo de proteccién del médulo digital de salida 2
(pardmetro 328)

«  Valor de fallo de proteccion del médulo digital de salida 2 (pardmetro 329)

+  Accion ante un fallo de proteccion del mddulo digital de salida 3
(pardmetro 334)

«  Valor de fallo de proteccién del médulo digital de salida 3 (pardmetro 335)

+ Accién ante un fallo de proteccién del médulo digital de salida 4
(pardmetro 340)

«  Valor de fallo de proteccién del médulo digital de salida 4 (parametro 342)

140 Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018



Funciones de disparo y advertencia de proteccion ~ Capitulo 5

Advertencia de potencia

El rel¢ E300 indica una advertencia de potencia si:

Actualmente no hay advertencia

Una advertencia de potencia est4 habilitada

Hay corriente presente

Hay voltaje presente

Ha expirado el tiempo de inhibicién de potencia

La potencia es menor o igual que el nivel de advertencia

Cuando se satisfacen las condiciones de advertencia de potencia:

EI LED TRIP/WARN parpadea segiin un patrén de 2 parpadeos largos

amarillos/1 parpadeo corto amarillo
El bit 0 en el estado de advertencia de potencia (pardmetro 12) se establece a 1
El bit 1 en el estado de dispositivo 0 (parametro 20) se establece a 1

Se cierran las salidas de relé configuradas como una alarma de advertencia

Proteccion de potencia real (kW)

El relé E300 tiene la capacidad de ayudar a proteger contra la potencia real (kW) en
aplicaciones especificas que requieren el monitoreo de voltaje y corriente. También

puede ayudar a proporcionar proteccién o emitir una advertencia si el consumo de
potencia real (kW) de un motor eléctrico es demasiado alto o demasiado bajo.

Nombre de parametro Nimero de Descripcion
parametro
Disparo de kW insuficiente go Indica un disparo
) S ) ; Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de potencia real (kW) durante la secuencia de arranque
Tiempo de inhibicion de kW insuficiente 378 del motor. Es ajustable de 0 a 250 segundos.
. . ' Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de potencia real (kW)
Retardo de disparo de kW insuficiente 37 antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1a 25.0 sequndos.
Define la potencia real (kW) a la cual se dispara el relé E300 debido a una potencia real insuficiente
(kW). Es ajustable por el usuario de 0 a 2,000,000 kW.
IMPORTANTE
Nivel de disparo de kW insuficiente 380 El tiempo de inhibicion de kW insuficiente empieza después de que un voltaje de fase pasa de 0Va 20V
L-Ly unafase de la corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del dispositivo. El
relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicion de potencia real (kW) insuficiente hasta
que se supera el tiempo de inhibicion de kW insuficiente.
Advertencia de kW insuficiente ;é Indica una advertencia
Define la potencia real (kW) a la cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario de 0
a2,000,000 kW.
Nivel de advertencia de kW insuficiente 381 IMPORIANTE . . . . B .
La funcién de advertencia de kW insuficiente no incluye una funcién de tiempo de retardo. Una vez
expirado el tiempo de inhibicion de KW insuficiente, la indicacién de advertencia de kW insuficiente es
instantdnea.
Nombre de parametro Niimero de Descripcion
parametro
Disparo de kW excesivo gO Indica un disparo
) L . Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de potencia real (kW) excesiva durante la secuencia de
Tiempo de inhibicidn de KW excesivo 382 arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 sequndos.
Retardo de disparo de kW excesivo 383 Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de potencia real (kW)

excesiva antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 sequndos.
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Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro
Define la potencia real (kW) total a la cual se dispara el relé E300 debido a una potencia real (kW)
excesiva. Es ajustable por el usuario de 0 a 2,000,000 kW.
IMPORTANTE
Nivel de advertencia de kW excesivo 384 El tiempo de inhibicion de kW excesivo empieza después de que un voltaje de fase pasa de 0V a 20V L-L
y una fase de la corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del dispositivo. El relé
E300 no empieza a monitorear en busca de una condicién de potencia real (kW) excesiva hasta que se
supera el tiempo de inhibicion de kW excesivo.
Advertencia de kW excesivo ;(2) Indica una advertencia
Define la potencia real (kW) a la cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario de 0
22,000,000 kW.
Nivel de advertencia de kW excesivo 385 IMPORTANTE

La funcién de advertencia de kW excesivo no incluye una funcién de tiempo de retardo. Una vez
expirado el tiempo de inhibicién de kW excesivo, la indicacién de advertencia de kW excesivo es
instantdnea.

Proteccion de potencia reactiva (kVAR)

El relé E300 tiene la capacidad de ayudar a proteger contra la potencia reactiva (kVAR)
en aplicaciones especificas que requieren el monitoreo de voltaje y corriente. Puede

ayudar a proporcionar protecci(’)n o emitir una advertencia si la potencia reactiva

(kVAR) de un motor eléctrico es demasiado alta o demasiado baja.

Nombre de parametro Niimero de Descripcion
parametro
Disparo de kVAR insuficiente consumido go Indica un disparo
Tiempo de inhibicion de KVAR insuficiente 386 Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de potencia reactiva (kVAR) insuficiente consumida
consumido durante la secuencia de arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 segundos.
Retardo de disparo de kVAR insuficiente 387 Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de potencia reactiva

consumido

(kW) insuficiente consumida antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 sequndos.

Nivel de disparo de kVAR insuficiente consumido

Define la potencia reactiva (KVAR) consumida a la cual se dispara el relé E300 debido a una potencia
reactiva (KVAR) insuficiente consumida. Es ajustable por el usuario de 0 a 2,000,000 kW.

IMPORTANTE

El tiempo de inhibicién de kVAR insuficiente consumido empieza después de que un voltaje de fase pasa
de0Va20VL-Lyunafase dela corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del
dispositivo. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicién de potencia reactiva (kVAR)
insuficiente consumida hasta que se supera el tiempo de inhibicién de kVAR insuficiente consumido.

Advertencia de kVAR insuficiente consumido ;(2) Indica una advertencia
Define la potencia reactiva (KVAR) consumida a la cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable
por el usuario de 0 a 2,000,000 kW.

Nivel de advertencia de kVAR insuficiente 389 IMPORTANTE

consumido La advertencia de kVAR insuficiente consumido no incluye una funcion de tiempo de retardo. Una vez
expirado el tiempo de inhibicion de kKVAR insuficiente consumido, la indicacion de advertencia de kVAR
insuficiente consumido es instanténea.

Disparo de kVAR insuficiente generado go Indica un disparo

) o R El tiempo de inhibicion (pardmetro 394) le permite inhibir la ocurrencia de un disparo y advertencia de

Tiempo de inhibidn de kVAR Insufidente 394 factor de potencia adelantado insuficiente durante la secuencia de arranque del motor. Es ajustable de

generado 0250 segundos.

Retardo de disparo de kVAR insuficiente 395 Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de potencia reactiva

generado

(kVAR) insuficiente generada antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 sequndos.
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Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro

Define la potencia reactiva (kVAR) generada a la cual se dispara el relé E300 debido a una potencia
reactiva (KVAR) insuficiente generada. Es ajustable por el usuario de 0.a 2,000,000 kW.
IMPORTANTE

Nivel de disparo de kVAR insuficiente generado | 396 El tiempo de inhibicién de KVAR insuficiente generado empieza después de que un voltaje de fase pasa
de0Va20VL-Lyunafase dela corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del
dispositivo. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicién de potencia reactiva (kVAR)
insuficiente generada hasta que se supera el tiempo de inhibicion de kVAR insuficiente.

Advertencia de kVAR insuficiente generado ;(2) Indica una advertencia
El nivel de advertencia de kVAR insuficiente generado (pardmetro 397) le permite definir la potencia
reactiva (KVAR) generada a la cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario de 0 a

Nivel de ad ia de kAR insufic 2,000,000 kW.

; g:leerafj ;1 vertencia de insuficiente 397 IMPORTANTE
La funcion de advertencia de kVAR insuficiente generado no incluye una funcién de tiempo de retardo.
Una vez expirado el tiempo de inhibicién de kVAR insuficiente generado, la indicacién de advertencia de
kVAR insuficiente generado es instantanea.

Nombre de parametro Numero de Descripcion

parametro
Disparo de kVAR excesivo consumido go Indica un disparo
Tiempo de inhibicién de kVAR excesivo 390 Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de potencia reactiva (kVAR) excesiva consumida

consumido

durante la secuencia de arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 segundos.

Retardo de disparo de kVAR excesivo consumido

391

Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de potencia reactiva
(kW) excesiva consumida antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 sequndos.

Define la potencia reactiva (kVAR) total consumida a la cual se dispara el relé E300 debido a una
potencia reactiva (kVAR) excesiva consumida. Es ajustable por el usuario de 0a 2,000,000 kW.

IMPORTANTE

Nivel de disparo de kVAR excesivo consumido | 392 El tiempo de inhibicidn de kVAR excesivo consumido empieza después de que un voltaje de fase pasa de
0Va20VL-Ly unafase dela corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del
dispositivo. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicién de potencia reactiva (kVAR)
excesiva consumida hasta que se supera el tiempo de inhibicion de kVAR excesivo consumido.

Advertencia de kVAR excesivo consumido ;é Indica una advertencia
El nivel de advertencia de kVAR excesivo consumido (pardmetro 393) le permite definir la potencia
reactiva (kVAR) consumida a la cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario de

Nivel de ad ia de KVAR excesi 02,000,000 kW.

c (;‘rll(:u nsigovertenaa e excesivo 393 IMPORTANTE
La advertencia de kVAR excesivo consumido no incluye una funcién de tiempo de retardo. Una vez
expirado el tiempo de inhibicion de VAR excesivo consumido, la indicacion de advertencia de kVAR
excesivo consumido es instantanea.

Disparo de kVAR excesivo generado go Indica un disparo

Tiempo de inhibicidn de kVAR excesivo generado

398

Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de potencia reactiva (kVAR) excesiva generada durante
la secuencia de arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 segundos.

Retardo de disparo de kVAR excesivo generado

Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de potencia reactiva
(kVAR) excesiva generada antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 sequndos.

Nivel de disparo de kVAR excesivo generado

Define la potencia reactiva (kVAR) total generada a la cual se dispara el relé E300 debido a una potencia
reactiva (kVAR) excesiva generada. Es ajustable por el usuario de 0 a 2,000,000 kW.

IMPORTANTE

El tiempo de inhibicion de kVAR excesivo generado empieza después de que un voltaje de fase pasa de
0Va20VL-Lyunafase de la corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del
dispositivo. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicién de potencia reactiva (kVAR)
excesiva generada hasta que se supera el tiempo de inhibicion de kVAR excesivo generado.

Advertencia de kVAR excesivo generado

12
20

Indica una advertencia

Nivel de advertencia de kVAR excesivo generado

401

Define la potencia reactiva (kVAR) generada a la cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable
por el usuario de 0 a 2,000,000 kW.

IMPORTANTE

La funcién de advertencia de kVAR excesivo generado no incluye una funcion de tiempo de retardo. Una
vez expirado el tiempo de inhibicion de kVAR excesivo generado, la indicacion de advertencia de kVAR
excesivo generado es instantanea.
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Proteccion de potencia aparente (kVA)

El rel¢ E300 tienc la capacidad de ayudar a proteger contra la potencia aparente (kVA)
en aplicaciones especificas que requieren el monitoreo de voltaje y corriente. También
puede ayudar a proporcionar proteccién o emitir una advertencia si el consumo de
potencia aparente (kVA) de un motor eléctrico es demasiado alto o demasiado bajo.

Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro
Disparo de kVA insuficiente gO Indica un disparo
] S . ] Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de potencia aparente (kVA) insuficiente durante la
Tiempo de inhibicién de kVA insuficiente 402 secuencia de arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 sequndos.
. L Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicién de potencia aparente
Retardo de disparo de kVA insuficiente 403 (kVA) insuficiente antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 sequndos.
El nivel de disparo de kVA insuficiente (pardmetro 404) le permite definir la potencia aparente (kVA) ala
cual se dispara el relé E300 debido a una potencia aparente insuficiente (kVA). Es ajustable por el
usuario de 0a 2,000,000 kVA.
Nivel de disparo de kVA insuficiente 404 IMPORTANT.E L . ) . . .
El tiempo de inhibicién de kVA insuficiente empieza después de que un voltaje de fase pasade 0Va 20V
L-Ly una fase de la corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del dispositivo. El
relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicion de potencia aparente insuficiente (kVA)
hasta que se supera el tiempo de inhibicién de kVA insuficiente.
Advertencia de kVA insuficiente ;é Indica una advertencia
El nivel de advertencia de kVA insuficiente (pardmetro 405) le permite definir la potencia aparente (kVA)
ala cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario de 0 a 2,000,000 kVA.
Nivel de advertencia de kVA insuficiente 405 IMPORIANTE . . . . » .
La funcién de advertencia de kVA insuficiente no incluye una funcion de tiempo de retardo. Una vez
expirado el tiempo de inhibicién de kVA insuficiente generada, la indicacion de advertencia de kVA
insuficiente generada es instanténea.
Nombre de parametro Nimero de Descripcion
parametro
Disparo de kVA excesiva go Indica un disparo
) L . Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de potencia aparente (kVA) excesiva durante la
Tiempo de inhibicion de kVA excesiva 406 secuencia de arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 segundos.
. . Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de potencia aparente
Retardo de disparo de kVA excesiva 407 (kVA) excesiva antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1a 25.0 sequndos.
El nivel de disparo de kVA excesiva (pardmetro 408) le permite definir la potencia aparente (kVA) total a
la cual se dispara el relé E300 debido a una potencia aparente (kVA) excesiva. Es ajustable por el usuario
de 022,000,000 kVA.
Nivel de disparo de kVA excesiva 408 IM?ORTANT,E L . . , )
El tiempo de inhibicidn de kVA excesiva empieza después de que un voltaje de fase pasade 0Va 20V L-L
y una fase de la corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA minimo del dispositivo. El relé
E300 no empieza a monitorear en busca de una condicion de potencia aparente (kVA) excesiva hasta
que se supera el tiempo de inhibicion de kVA excesiva.
Advertencia de kVA excesiva ;(2) Indica una advertencia
El nivel de advertencia de kVA excesiva (pardmetro 409) le permite definir la potencia aparente (kVA) a
la cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el usuario de 0 a 2,000,000 kVA.
Nivel de advertencia de kVA excesiva 409 IMPORIANTE . . . » .
La funcion de advertencia de kVA excesiva no incluye una funcién de tiempo de retardo. Una vez
expirado el tiempo de inhibicion de kVA excesiva, la indicacién de advertencia de kVA excesiva es
instantanea.
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Proteccion contra factor de potencia

El relé E300 tiene la capacidad de ayudar a proteger contra el factor de potencia en

aplicaciones especificas que requieren el monitoreo de voltaje y corriente. Puede ayudar

a proporcionar proteccién o emitir una advertencia si el factor de potencia de un motor

eléctrico es demasiado alto o demasiado bajo.

Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro
Disparo de factor de potencia retrasado 6 . .
insuficiente 2 Indica un disparo
Tiempo de inhibicién de factor de potencia Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de factor de potencia retrasado insuficiente durante la
A 410 - -
retrasado insuficiente secuencia de arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 sequndos.
Retardo de disparo de factor de potencia m Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicién de factor de potencia
retrasado insuficiente retrasado insuficiente antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 25.0 sequndos.
Define el factor de potencia retrasado al cual se dispara el relé E300 debido a un factor de potencia
retrasado insuficiente. Es ajustable por el usuario de 0 a 2,000,000 kW.
IMPORTANTE
vael d_e disparo de factor de potencia retrasado M2 El tiempo de inhibicion de factor de potencia retrasado insuficiente empieza después de que un voltaje
insuficiente de fase pasa de 0Va 20V L-L y una fase de la corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA
minimo del dispositivo. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicion de factor de
potencia retrasado insuficiente hasta que se supera el tiempo de inhibicion de factor de potencia
retrasado insuficiente.
Advertencia de factor de potencia retrasado |12 . .
insuficiente 2 Indica una advertencia
Define el factor de potencia retrasado al cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el
usuario de 0 a 2,000,000 kW.
Nivel de advertencia de factor de potencia ne IMPORTANTE
retrasado insuficiente Lafuncién de advertencia de factor de potencia retrasado insuficiente no incluye una funcién de tiempo
de retardo. Una vez expirado el tiempo de inhibicion de factor de potencia retrasado insuficiente, la
indicacién de advertencia de factor de potencia retrasado insuficiente es instantanea.
Disparo de factor de potencia adelantado 6 . .
excesivo 2 Indica un disparo
Tiempo de inhibicidén de factor de potencia Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de factor de potencia adelantado insuficiente durante
- - 418 ) ;
adelantado insuficiente la secuencia de arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 segundos.
Retardo de disparo de factor de potencia 49 Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicién de factor de potencia
adelantado insuficiente adelantado insuficiente antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1a 25.0 sequndos.
Define el factor de potencia adelantado al cual se dispara el relé E300 debido a un factor de potencia
adelantado insuficiente. Es ajustable por el usuario de 0 a 2,000,000 kW.
IMPORTANTE
Nivel de dlsparo d’% factor de potencia 420 El tiempo de inhibicion de factor de potencia adelantado insuficiente empieza después de que un
adelantado insuficiente voltaje de fase pasa de 0V a 20V L-L y una fase de la corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de
FLA minimo del dispositivo. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicién de factor
de potencia adelantado insuficiente hasta que se supera el tiempo de inhibicion de factor de potencia
adelantado insuficiente.
Advertencia de factor de potencia adelantado |12 . .
insuficiente 2 Indica una advertencia
Define el factor de potencia adelantado al cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el
usuario de 0 a 2,000,000 kW.
Nivel de advertencia de factor de potencia 01 IMPORTANTE
adelantado insuficiente La funcién de advertencia de factor de potencia adelantado insuficiente no incluye una funcién de
tiempo de retardo. Una vez expirado el tiempo de inhibicién de factor de potencia adelantado
insuficiente, la indicacion de advertencia de factor de potencia adelantado insuficiente es instantanea.
Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro
) i . |6 ) i
Disparo de factor de potencia retrasado excesivo 2 Indica un disparo
Tiempo de inhibicidn de factor de potencia 44 Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de factor de potencia retrasado excesivo durante la
retrasado excesivo secuencia de arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 segundos.
Retardo de disparo de factor de potencia 415 Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de factor de potencia

retrasado excesivo

retrasado excesivo antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 25.0 sequndos.
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Nombre de pardmetro Numero de Descripcion
parametro

Define el factor de potencia retrasado total al cual se dispara el relé E300 debido a un factor de potencia
retrasado excesivo. Es ajustable por el usuario de 0 a 2,000,000 kW.
IMPORTANTE

Nivel de disparo de factor de potencia retrasado |, El tiempo de inhibicién de factor de potencia retrasado excesivo empieza después de que un voltaje de

EXCEsIvo fase pasade 0Va20V L-Ly una fase de la corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA
minimo del dispositivo. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicién de factor de
potencia retrasado excesivo hasta que se supera el tiempo de inhibicion de factor de potencia retrasado
excesivo.

Advertencia de factor de potencia retrasado 12 . .

excesivo 2 Indica una advertencia
Define el factor de potencia retrasado al cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el
usuario de 0 a 2,000,000 kW.

Nivel de advertencia de factor de potencia 0“7 IMPORTANTE

retrasado excesivo Lafuncién de advertencia de factor de potencia retrasado excesivo no incluye una funcién de tiempo de
retardo. Una vez expirado el tiempo de inhibicion de factor de potencia retrasado excesivo, la indicacién
de advertencia de factor de potencia retrasado excesivo es instantanea.

Disparo de factor de potencia adelantado 6 ) .

excesivo 2 Indica un disparo

Tiempo de inhibicidn de factor de potencia 4 Inhibe la ocurrencia de un disparo y advertencia de factor de potencia adelantado excesiva durante la

adelantado excesivo secuencia de arranque del motor. Es ajustable de 0 a 250 segundos.

Retardo de disparo de factor de potencia 0 Define el periodo de tiempo durante el cual debe estar presente una condicion de factor de potencia

adelantado excesivo adelantado excesivo antes de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1a 25.0 sequndos.
Define el factor de potencia adelantado total al cual se dispara el relé E300 debido a un factor de
potencia adelantado excesivo. Es ajustable por el usuario de 0 a 2,000,000 kW.
IMPORTANTE

Nivel de disparo de factor de potencia 44 El tiempo de inhibicién de factor de potencia adelantado excesivo empieza después de que un voltaje de

adelantado excesivo fase pasade 0Va 20V L-Ly una fase de la corriente de carga pasa de 0 A al 30% del ajuste de FLA
minimo del dispositivo. El relé E300 no empieza a monitorear en busca de una condicién de factor de
potencia adelantado excesivo hasta que se supera el tiempo de inhibicion de factor de potencia
adelantado excesivo.

Advertencia de factor de potencia adelantado |12 ) )

excesivo 2 Indica una advertencia
Define el factor de potencia adelantado al cual el relé E300 indica una advertencia. Es ajustable por el
usuario de 0 a 2,000,000 kW.

Nivel de advertencia de factor de potencia 425 IMPORTANTE

adelantado excesivo

La funcion de advertencia de factor de potencia adelantado excesivo no incluye una funcion de tiempo
de retardo. Una vez expirado el tiempo de inhibicion de factor de potencia adelantado excesivo, la
indicacion de advertencia de factor de potencia adelantado excesivo es instantdnea.

Proteccion de control

146

El relé E300 proporciona multiples funciones de proteccién basadas en control,

incluyendo:

Disparo de prueba

Disparo de estacion de operador

Disparo remoto

Inhibicién de arranque

Mantenimiento preventivo

Disparo de configuracién

Disparo/advertencia de coincidencia de opciones
Disparo/advertencia de bus de expansion
Disparo de almacenamiento no vol4til

Disparo de modo de prueba

La habilitacién de disparo de control (parametro 186) y la habilitacién de advertencia

de control (parametro 192) se utilizan para habilitar sus funciones respectivas de

disparo y advertencia de proteccion basadas en control.
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El estado de disparo de control (pardmetro 7) y el estado de advertencia de control

(parametro 13) se utilizan para monitorear las funciones respectivas de disparo y

advertencia de proteccién basadas en corriente.

Disparo de control

El rel¢ E300 se dispara con una indicacién basada en control si:

Actualmente no hay disparo
Est4 habilitada una proteccion basada en control

Presione el botén de reinicio azul en el médulo de comunicacién durante mas

de 3 segundos.

Siel relé E300 se dispara debido a un control, ocurre lo siguiente:

Elindicador de estado TRIP/WARN parpadea segtin un patrén de 3 parpadeos

largos rojos/1 parpadeo corto rojo

El bit 0 en el estado de disparo de control (pardémetro 7) se establece a 1
El bit 0 en el estado de dispositivo 0 (parametro 20) se establece a 1

Se abren las salidas de relé configuradas como relé de disparo

Se abren las salidas de relé configuradas como relé de control

Se cierran las salidas de relé configuradas como alarma de disparo

Las salidas de relé configuradas como relé normal se ponen en su estado de fallo
de proteccidn (si el programa lo indica)

Advertencia de control

El rel¢ E300 proporciona una indicacién de advertencia si:

Actualmente no hay disparo

Existe una condicién de advertencia

Si el relé E300 produce una advertencia, ocurre lo siguiente:

EI LED TRIP/WARN parpadea segtin un patrén de 3 parpadeos largos

amarillos/2 parpadeos cortos amarillos
El bit 1 en el estado de advertencia de control (pardmetro 13) se establece a 1
El bit 1 en el estado de dispositivo 0 (parametro 20) se establece a 1

Se cierran las salidas de relé configuradas como una alarma de advertencia

Disparo de prueba

El relé E300 proporciona la capacidad de poner el relé de sobrecarga en un estado de
disparo de prueba. Puede activar esta funcién al poner en marcha un circuito de control
de motores para verificar la respuesta del relé¢ E300, sus médulos de E/S de expansién

asociados y el sistema de automatizacién conectado en red.

Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro
Disparo de prueba ;0 Indica un disparo
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Proteccion de termistor (PTC)

Los siguientes médulos de control del relé E300 pueden aceptar un méximo de
6 sensores de temperatura de termistores (PTC) cableados en serie para monitorear la
temperatura de los bobinados, rotores y/o cojinetes de un motor.

e 193-EIOGP-42-24D
e 193-EIOGP-22-120
e 193-EIOGP-22-240

Los sensores de temperatura basados en termistor (PTC) se conectan a los terminales
IT1 ¢ IT2 del médulo de control E300 si el relé E300 se dispara debido a un termistor.

Nombre de parametro Niimero de Descripcion
parametro
Disparo de termistor (PTC) ;0 Indica un disparo
Advertencia de termistor (PTC) ;[3) Indica una advertencia
Proteccion DeviceLogix
Un relé E300 con firmware v5.000 o posterior tiene una méquina de légica
DeviceLogix. Puede crear programas légicos personalizados para aplicaciones de
control de motores distribuido. Vea el Capitulo 8 para obtener mas informacién acerca
de DeviceLogix. DeviceLogix le ofrece la capacidad de crear un algoritmo de
proteccidn personalizado que puede generar un evento de disparo o advertencia.
Nombre de parametro Nimero de Descripcion
parametro
Disparo DeviceLogix ;0 Indica un disparo
) ) . 13 ) .
Advertencia DeviceLogix 2 Indica una advertencia
Disparo de estacion de operador
El relé E300 proporciona la capacidad de utilizar la disposicién plug-and-play para
conectar sus estaciones de operador opcionales. La caracteristica de proteccién de
estacién de operador dispara el relé E300 cuando presiona el botén 0 rojo (paro). Esta
caracteristica es un mecanismo de seguridad que le permite desenergizar una bobina de
contactor cuando se presiona el botén 0 rojo (paro).
No se debe inhabilitar el disparo de estacién de operador cuando se utiliza una estacién
de operador para enviar sefiales de arranque y paro a un sistema de control de
automatizacion.
Nombre de parametro Nimero de Descripcion
parametro
Disparo de estacién de operador ! Indica un disparo
p P 20 También puede presionar el boton O rojo en una estacion de operador para activar un disparo.
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Disparo remoto

El rel¢ E300 proporciona la capacidad de provocar remotamente el disparo del relé
E300 mediante el uso de un comando de red o una entrada digital asignada en el
médulo de control (vea el Capitulo 3 para obtener informacién acerca de las
asignaciones de entradas digitales). Esta caracteristica hace posible el disparo del relé
E300 desde una fuente remota, tal como un interruptor de vibraciones o un relé de
monitoreo remoto.

Nombre de parametro Niimero de Descripcion
parametro
Indica un disparo
Disparo remoto 7 También puede producirse un disparo cuando se activa la entrada digital de un médulo de control con
20 una asignacién de disparo remoto o cuando el médulo de comunicacin recibe un comando de
disparo remoto de la red de comunicacién
Proteccion de inhibicion de arranque
Esta funcién de proteccion le permite limitar el nimero de arranques en un lapso de
tiempo especifico y limitar las horas de operacién de un motor eléctrico. Se considera
que ha ocurrido un arranque cuando el relé E300 detecta una transicién de corriente de
0 A al 30% de la clasificacién FLA minima del dispositivo. Los arranques por hora
(pardmetro 205) y/o el intervalo entre arranques (pardmetro 206) establecen la
funcién de proteccién de arranque bloqueado.
Nombre de parametro Numero de Descripcion
parametro
. 7 , )
Disparo de arranque bloqueado 2 Indica un disparo
El ndmero de arranques dentro de la dltima hora (60 minutos). Este valor es ajustable de 0 a
Arranques por hora 205 120 amanques.
El periodo de tiempo que se debe esperar entre los arranques. Este valor es ajustable de 0 a
Intervalo entre arranques 206 3600 sequndos.
Lo El nimero de arranques actualmente disponibles en base a los establecimientos de arranque
Amanques disponibles 30 bloqueado y a los eventos reales de arranque del motor.
La cantidad de tiempo restante hasta que se pueda emitir un nuevo arranque. Si ha transcurrido el
Tiempo hasta el arranque 31 tiempo hasta el arranque, este parametro indica cero hasta que se produce el siguiente disparo de
arranque blogueado.

Mantenimiento preventivo

El rel¢ E300 proporciona advertencias de mantenimiento preventivo basadas en el
numero de ciclos de arranque y el nimero de horas de operacion. Se pueden utilizar
estas advertencias para avisarle de que se ha alcanzado el niimero de arranques o el
numero de horas de operacién, y es momento de realizar el mantenimiento preventivo.

Nombre de parametro Nl’ln)ero de Descripcion
parametro
Advertencia de nimero de arranques ;[3) Indica una advertencia
Total de arranques 207 Establezca el nimero de arranques hasta producirse la advertencia de contador de arranques.
» el ot ol
Advertencia de horas de operacién ;3 Indica una advertencia
Total de horas de operacién 208 Ezlt:ebrlteeznc; :Idr;l]hn(;g? g::;e:?;c(iign?peracién que puede funcionar un motor hasta producirse la
. D e o e s e s o0
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Fallo de hardware

El relé E300 monitorea continuamente el estado de los médulos de control, de sensores
y de comunicacidn. El relé¢ E300 produce un disparo de fallo de hardware si hay un
problema con los médulos de control, de sensores y de comunicacién, o si uno de los
mddulos falta o es incompatible. El disparo de fallo de hardware siempre estd

habilitado.

Nombre de parametro

Nimero de parametro |Descripcion

Disparo de fallo de hardware

7
20

Indica un disparo

Proteccion de retroalimentacion de contactor

Un relé E300 con firmware v5.000 o posterior es capaz de controlar los motores
utilizando sus modos de operacidn. Puede seleccionar uno de los modos de operacién
preprogramados que monitorean el estado de retroalimentacién de un contactor
cableando los contactos auxiliares del contactor a una de las entradas digitales del relé
E300. Vea el Capitulo 4 para obtener més informacién acerca de los modos de
operacion.

Nombre de parametro

Nimero de parametro |Descripcion

La cantidad de tiempo en milisegundos durante el cual un modo de operacién basado en

Tiempo de espera de retroalimentacién 213 retroalimentacion espera para recibir una sefial de retroalimentacién del contactor después de que
el contactor ha recibido un comando de energizacién.
. . - 7 i .
Disparo de retroalimentacion del contactor 2 Indica un disparo
. ) » 13 i i
Advertencia de retroalimentacion del contactor 2 Indica una advertencia

Fallo de almacenamiento no volatil

El relé E300 monitorea continuamente el estado de su almacenamiento no volatil. El
relé E300 produce un disparo de fallo de almacenamiento no volatil si hay un problema
con su almacenamiento no volatil o si este se altera. El disparo de fallo de almacena-
miento no volatil siempre est4 habilitado.

Nombre de parametro

Numero de parametro |Descripcion

Disparo de fallo de almacenamiento no volatil

7
20

Indica un disparo

Disparo de modo de prueba

Algunos envolventes de centros de control de motores incluyen una posicién de prueba
en la cual la potencia de motor estd desconectada del envolvente mientras la potencia
de control sigue activa. Esto permite que el personal de puesta en marcha del centro

de control de motores compruebe que el arrancador de motor estd funcionando
mecénicamente y que la comunicacidn se establece con el sistema de control de
automatizacion. El relé E300 proporciona la capacidad de poner el relé de sobrecarga
en un estado de disparo de modo de prueba si el envolvente del centro de control de
motores estd en una posicion de pruebay el relé E300 detecta la presencia de voltaje y/o
de corriente de motor.

Nombre de parametro Numero de parametro |Descripcion
Indica un disparo
Disparo de modo de prueba ! IMPORTANTE . .
20 Se detecta la corriente de motor cuando una fase de la corriente de carga pasa de 0 A al 30% del
ajuste de FLA minimo del dispositivo
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Proteccion analdgica

Los mddulos de expansién de E/S analdgicas del relé E300 escanean un maximo de tres
sefiales analdgicas por médulo. Se puede utilizar esta informacion para activar un
disparo o advertencia de nivel analégico excesivo. Las caracteristicas de proteccién
analdgicas se pueden utilizar con las siguientes aplicaciones analdgicas:

¢ Monitoreo de las temperaturas del bobinado y cojinete del motor medidas por
los sensores RTD

o Monitoreo de liquidos, aire o flujos de vapor

e Monitoreo de temperatura

e Monitoreo de peso

e Monitoreo de niveles

e Monitoreo de potenciometro

o Monitoreo de sensores de termistores PTC o NTC

La habilitacién de disparo analdgico (pardmetro 187) y la habilitacién de advertencia
analdgica (pardmetro 193) se utilizan para habilitar las funciones respectivas de disparo
y advertencia de proteccién analdgicas.

El estado de disparo analégico (pardmetro 8) y el estado de advertencia analdgica
(parametro 14) se utilizan para monitorear las funciones respectivas de disparo y
advertencia de proteccién analdgicas.

Disparo analdgico

El rel¢ E300 se dispara con una indicacién de disparo de médulo analdgico si:
o Actualmente no hay disparo
o Eldisparo estd habilitado

o Lasenal de entrada analégica medida es mayor que el nivel de disparo durante
un perfodo de tiempo mayor que el retardo de disparo de nivel.

Siel relé E300 se dispara en un canal de médulo analégico:

o Elindicador de estado TRIP/WARN parpadea segtin un patrén de 4 parpadeos
largos rojos/1 parpadeo corto rojo

o Elbit 0 en el estado de disparo analégico (pardémetro 8) se establece a 1
o Elbit 0 en el estado de dispositivo 0 (pardmetro 20) se establece a 1

e Secabren las salidas de relé configuradas como relé de disparo

e Secabren las salidas de rel¢ configuradas como relé de control

e Se cierran las salidas de relé configuradas como alarma de disparo

o Las salidas de relé configuradas como relé normal se ponen en su estado de fallo
de proteccidn (si el programa lo indica)
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IMPORTANTE  Elestado de fallo de proteccion del relé 0, relé 1, relé 2, relés de salida del mddulo
digital 1, relés de salida del modulo digital 2, relés de salida del médulo digital 3y

relés de salida del médulo digital 4 se definen de acuerdo con los pardmetros
respectivos:

Accién ante un fallo de proteccién de salida PT00 (pardmetro 304)
Valor de fallo de proteccion de salida PT0O (pardmetro 305)
Accion ante un fallo de proteccion de salida PTO1 (parametro 310)
Valor de fallo de proteccion de salida PTO1 (pardmetro 311)
Accién ante un fallo de proteccion de salida PT02 (parametro 316)
Valor de fallo de proteccion de salida PT02 (pardmetro 317)

Accién ante un fallo de proteccion del médulo digital de salida 1
(pardmetro 322)

Valor de fallo de proteccion del médulo digital de salida 1 (pardmetro 323)

Accién ante un fallo de proteccién del médulo digital de salida 2
(pardmetro 328)

Valor de fallo de proteccion del médulo digital de salida 2 (pardmetro 329)

Accion ante un fallo de proteccion del mddulo digital de salida 3
(pardmetro 334)

Valor de fallo de proteccion del médulo digital de salida 3 (pardmetro 335)

Accién ante un fallo de proteccion del médulo digital de salida 4
(pardmetro 340)

Valor de fallo de proteccion del mddulo digital de salida 4 (pardmetro 342)

Advertencia analdgica

El relé E300 indica una advertencia analdgica si:

o Actualmente no hay advertencia

e Laadvertencia de nivel excesivo del médulo analégico 1 - canal 00 estd

habilitada

o La corriente de fase mdxima es mayor o igual que el nivel de advertencia del

modulo analégico 1 — canal 00

Cuando se satisfacen las condiciones de advertencia:
o EILED TRIP/WARN parpadea segtin un patrén de 4 parpadeos largos

amarillos/1 parpadeo corto amarillo

o Elbit 0 en el estado de advertencia analégica (pardmetro 14) se establece a 1

o Elbit 1 en el estado de dispositivo 0 (pardmetro 20) se establece a 1

e Secierran las salidas de relé configuradas como una alarma de advertencia

Madulo analdgico

El E300 admite un méximo de 4 mddulos analdgicos. El médulo de expansion de E/S

analdgicas escanea un méximo de tres sefiales analdgicas. Se puede configurar un

disparo o advertencia de nivel excesivo para cada canal de entrada.
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Nombre de parametro Niimero de Descripcion
parametro
Disparo de nivel excesivo del médulo analdgico 20 Indica un disparo
Méddulo analdgico 1— Retardo de disparo de nivel 443
excesivo de canal 00
Médulo analdgico 1— Retardo de disparo de nivel 452
excesivo de canal 01
Médulo analdgico 1 — Retardo de disparo de nivel 461
excesivo de canal 02
Médulo analdgico 2 — Retardo de disparo de nivel 474
excesivo de canal 00
Médulo analdgico 2 — Retardo de disparo de nivel 483
excesivo de canal 01
Méddulo analdgico 2 — Retardo de disparo de nivel 492
excesivo de canal 02 . ) L )
Define el periodo de tiempo durante el cual una condicion de nivel debe estar presente antes
. - ) ) de producirse un disparo. Es ajustable de 0.1 a 25.0 segundos.
Médulo analdgico 3 — Retardo de disparo de nivel 505
excesivo de canal 00
Méddulo analdgico 3 — Retardo de disparo de nivel 514
excesivo de canal 01
Médulo analdgico 3 — Retardo de disparo de nivel 523
excesivo de canal 02
Méddulo analdgico 4 — Retardo de disparo de nivel 536
excesivo de canal 00
Méddulo analdgico 4 — Retardo de disparo de nivel 545
excesivo de canal 01
Médulo analdgico 4 — Retardo de disparo de nivel 554
excesivo de canal 02
Médulo analdgico 1— Nivel de disparo de canal 00 444
Méddulo analdgico 1 - Nivel de disparo de canal 01 453
Méddulo analdgico T — Nivel de disparo de canal 02 462
Médulo analdgico 2 — Nivel de disparo de canal 00 475
Méddulo analdgico 2 — Nivel de disparo de canal 01 484
Modulo analGgico 2 —Nivel de disparo de canal 02 3 Define la magnitud de la seial analdgica en la cual se dispara el relé E300 debido a un disparo
) . . . de nivel. Es ajustable por el usuario de -32768 a +32767.
Méddulo analdgico 3 — Nivel de disparo de canal 00 506
Médulo analdgico 3 — Nivel de disparo de canal 01 515
Médulo analdgico 3 — Nivel de disparo de canal 02 524
Méddulo analdgico 4 — Nivel de disparo de canal 00 537
Méddulo analdgico 4 — Nivel de disparo de canal 01 546
Méddulo analdgico 4 — Nivel de disparo de canal 02 555
Advertencia de nivel excesivo del médulo analégico ;g Indica una advertencia
Méddulo analdgico T — Nivel de advertencia de canal 00 | 445
Médulo analdgico 1 — Nivel de advertencia de canal 01 |454
Médulo analdgico 1 — Nivel de advertencia de canal 02 | 463
Méddulo analdgico 2 — Nivel de advertencia de canal 00  |476
Médulo analdgico 2 — Nivel de advertencia de canal 01 | 485
Méddulo analdgico 2 — Nivel de advertencia de canal 02 494 . ; . . . .
Define la magnitud de la sefial analdgica en la cual se dispara el relé E300 debido a una
i . . . advertencia. Es ajustable por el usuario de -32768 a +32767.
Médulo analdgico 3 — Nivel de advertencia de canal 00 | 507
Médulo analdgico 3 — Nivel de advertencia de canal 01 {516
Méddulo analdgico 3 — Nivel de advertencia de canal 02 | 525
Méddulo analdgico 4 — Nivel de advertencia de canal 00  |538
Médulo analdgico 4 — Nivel de advertencia de canal 01 | 547
Médulo analdgico 4 — Nivel de advertencia de canal 02 |556

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018 153



Capitulo5  Funciones de disparo y advertencia de proteccion

Notas:
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Capitulo 6

Restablecimiento de disparo

Comandos

Este capitulo describe informacién detallada acerca de las funciones de restableci-
miento, borrado y preconfiguracién del relé de sobrecarga electrénico E300™. El relé
E300 proporciona tres tipos de comandos:

¢ Restablecimiento de disparo
e DPreseleccidn de configuracion

e Comando de borrar

El restablecimiento de disparo (pardmetro 163) le permite restablecer un relé E300
cuando se encuentra en un estado disparado. El restablecimiento de disparo tiene la

misma funcionalidad que presionar el botén de reinicio azul en el médulo de
comunicacién E300 y utilizar el bit de restablecimiento de disparo en los ensamblajes
de salida consumida de una red de comunicacién.

Se puede realizar un restablecimiento de disparo solo cuando se han borrado todas las
condiciones del evento de disparo. En el caso de un evento de disparo de sobrecarga, el
porcentaje de capacidad térmica utilizada (pardmetro 1) debe estar por debajo del valor
especificado en el nivel de restablecimiento de sobrecarga (pardmetro 174).

Preseleccion de El relé E300 cuenta con una variedad de configuraciones preseleccionadas que le
. o x permiten configurar ripidamente todos los pardmetros de configuracién necesarios

Conflguraqon para un modo de operacién especifico en un comando. Esto también le permite
restaurar los valores predeterminados de fibrica de todos los pardmetros de
configuracién en el relé¢ E300.
Las pdginas a continuacién enumeran las preselecciones de configuracién disponibles y
los valores para los valores de configuracién preconfigurados asociados.
Valores predeterminados de fabrica
Cuando se selecciona el comando de preseleccion de configuracion predeterminada de
fébrica, el relé E300 restaura todos los pardmetros de configuracion a su valores
originales predeterminados de fébrica.
Figura 78 — Valores predeterminados de fabrica

N.o  |Nombre de Valor prede- | Unida- N.°  |Nombre de Valor prede- | Unida- N.o  |Nombre de Valor prede- | Unida-

parametro terminado |des parametro terminado |des parametro terminado |des

139 |TripHistoryMaskl OXFFFF 304 | OutPtOOPrFltAct Goto Value 428  |Screen1Param1 1

140 | TripHistoryMaskV 0x003F 305 | OutPtOOPrFltVal Abierto 429  |Screen1Param2 50

141 |TripHistoryMaskP OXOFFF 306 |OutPt00ComFltAct  |Goto Value 430  [Screen2Param1 2

142 |TripHistoryMaskC 0x27FF 307 | OutPtOOComFitVal  |Abierto 431 |Screen2Param2 3

143 [TripHistoryMaskA OxOFFF 308 |OutPt00ComldIAct | Goto Value 432 |Screen3Param1 51

145  |WarnHistoryMaskl | OxFFFF 309 | OutPt0OComldIVal  |Abierto 433 |Screen3Param2 52

146 | WarnHistoryMaskV | 0x003F 310 | OutPtO1PrFItAct Goto Value 434 |Screen4Param 38

147 | WarnHistoryMaskP | OxOFFF 311 | OutPt0O1PrFltVal Abierto 435 |Screen4Param2 39
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Capitulo6  Comandos
N.o  |Nombre de Valor prede- | Unida- N.°  |Nombre de Valor prede- | Unida- N.o  |Nombre de Valor prede- | Unida-
parametro terminado |des parametro terminado |des parametro terminado |des
148 |WarnHistoryMaskC | OX1FFF 312 |OutPto1ComFltAct  |Goto Value 436 |DisplayTimeout {300 332“"'
149  |WarnHistoryMaskA | OxOFFF 313 |OutPtO1ComFitVal  |Abierto 437 |InAnMod1Ch00Type | Inhabilitar
171 [FLASetting 0.50 Amperes 314 |OutPt01ComldIAct | Goto Value 438 |InAMod1ChOFormat mg;‘ljoe; de
172 |TripClass 10 315 |OutPt01ComldIVal  |Abierto 439 |InAMod1C0TmpUnit |Grados C
173 |OLPTCResetMode Automético 316 | OutPt02PrFitAct Goto Value 440  |InAMod1COFiltFrg |17 Hz
174 | OLResetlevel 75 %TCU 317 |OutPtO2Prltval | Abierto 441 |InAMod1C00pCktSt L‘;‘c’;ge
175  [OLWarningLevel 85 %TCU 318 | OutPt02ComFltAct | Goto Value 442 |InAnMod1ChORTDEN |Tres hilos
176  |SingleOrThreePh | Trifésico 319 | OutPto2ComFltVal | Abierto 443 |InAMod1COTripDly | 1.0 332“"‘
177 |FLA2Setting 0.50 Amperes 320 | OutPt02ComldIAct  |Goto Value 444 |InAMod1COTripLvl {0
183 [TripEnablel 0x0003 321 |OutPt02ComldIVal  |Abierto 445 | InAMod1COWarnLvl |0
184 [TripEnableV 0 322 | OutDig1PrFItAct Goto Value 446 |InAnMod1Ch01Type |Inhabilitar
185 [TripEnableP 0 33 |outDigIPrfitval | Abierto 447 {InAMod1ChTFormat | idades de
186  [TripEnableC 0x2009 324 |OutDig1ComFltAct  |Goto Value 448 | InAMod1C1TmpUnit |Grados C
187  |TripEnableA 0 325 |OutDig1ComFitVal  |Abierto 449  |InAMod1CTFiltFrg |17 Hz
189 |WarningEnablel 0 326 | OutDigiComidiAct  |Goto Value 450 |InAMod1C10pCktSt L‘;‘c’;ge
190  [WarningEnableV 0 327 |OutDig1ComldIVal  |Abierto 451 |InAnMod1ChTRTDEN |Tres hilos
191  [WarningEnableP 0 328 | OutDigp2PrFitAct Goto Value 452 |InAMod1C1TripDly  |1.0 32”"_
192 |WarningEnableC 0 329 | OutDig2PrFitVal Abierto 453 |InAMod1C1TripLvl
193 [WarningEnableA 0 330 |OutDig2ComFltAct | Goto Value 454 |InAMod1CTWarnLvl
195  [SetOperatingMode i(e){)arecarga 331  |OutDig2ComFltVal  |Abierto 455 |InAnMod1Ch02Type |Inhabilitar
196 |InPt00Assignment  |Normal 332 |OutDig2ComldIAct  |Goto Value 456 |InAMod1Ch2Format mgif:; de
197  |InPt01Assignment | Normal 333 | OutDig2ComlidIVal  |Abierto 457 | InAMod1C2TmpUnit | Grados C
198 |InPt02Assignment  |Normal 334 | OutDig3PrFltAct Goto Value 458  |InAMod1C2FiltFrg |17 Hz
199 |InPt03Assignment | Normal 335 |OutDig3PrFitval  |Abierto 459 | InAMod1C20pCkSt Z‘;E’:Ige
200 |InPt04Assignment  [Normal 336 |OutDig3ComFltAct  |Goto Value 460  |InAnMod1Ch2RTDEn |Tres hilos
201 |InPto5Assignment  |Normal 337 | OutDig3ComFltVal | Abierto 461 |InAMod1C2TripDly | 1.0 (ij)g“"'
200 |OutPtoAssignment * gfs';a‘:g 338 |OuDig3ComldiAct | GotoValue 462 |InAMod1C2Triplvl |0
203  |OutPt1Assignment  [Normal 339 | OutDig3ComldIVal  |Abierto 463 |InAMod1C2WarnLvl {0
204 | OutPt2Assignment | Normal 340 | OutDig4PrFltAct Goto Value 464 | OutAnMod1Type Inhabilitar
) ) %FLA
205 | StartsPerHour 2 341 | OutDig4PrFltVal Abierto 465 | OutAnMod1Select promedio
206 | Startsinterval 600 Segundos 342 | OutDig4ComFltAct | Goto Value 466 | OutAnMod1FitActn | Cero
207 | PMTotalStarts 0 343 | OutDig4ComFItVal  |Abierto 467 | OutAnMod1ldIActn | Cero
208 | PMOperatingHours |0 Horas 344 | OutDig4ComldIAct  |Goto Value 468  |InAnMod2Ch00Type | Inhabilitar
200 |ActFLA2wOutput | Inhabilitar 345 |OutDig4ComidVal | Abierto 469 {InAMod2ChOFormat | idades de
211 |SecurityPolicy 0x801F 346 | CommOverride Inhabilitar 470 |InAMod2C0TmpUnit |Grados C
212 |Idioma Inglés 347 | NetworkOverride Inhabilitar 471 |InAMod2COFiltFrg {17 Hz
213 |FeedbackTimeout {500 350  |PtDevOutCOSMask | 0x0000 472 |InAMod2C00pCktSt L‘;‘c):lge
214 |TransitionDelay 10000 352 |VoltageMode Delta 473 |InAnMod2ChORTDEN |Tres hilos
215 |InterlockDelay 100 353 |PTPrimary 480 474 |InAMod2C0TripDly | 1.0 322“"‘
216  |EmergencyStartEn | Inhabilitar 354 |PTSecondary 480 475 | InAMod2COTripLvl |0
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Comandos  Capitulo 6
N.o  |Nombre de Valor prede- | Unida- N.2  |Nombre de Valor prede- | Unida- N.o  |Nombre de Valor prede- | Unida-
parametro terminado |des parametro terminado |des parametro terminado |des
21 | ControlModuleTyp ~|Ignorar 355 |UVInhibitTime 10 iggund 476 |InAMod2COWarnLvl |0
222 |SensingModuleTyp  |Ignorar 356 | UVTripDelay 1.0 2§gund 477 |InAnMod2Ch01Type |Inhabilitar
223 |CommsModuleType |Ignorar 357 [UVTripLevel 100.0 Volt 478  |InAMod2Ch1Format gnelglac(lj:; de
224 | OperStationType Ignorar 358  |UVWarningLevel 400.0 Volt 479 |InAMod2C1TmpUnit |Grados C
225 |DigitalMod1Type  |Ignorar 359 | OVInhibitTime 10 f)gg“"d 480 |InAMod2C1FiltFrg |17 Hz
26 |DigitalMod2Type | Ignorar 360 | OVTripDelay 10 Segund| 1481 |inamod2ciopiest |1oPC 2
227  |DigitalMod3Type Ignorar 361 | OVTripLevel 500.0 Volt 482 |InAnMod2Ch1RTDEN |Tres hilos
228 | DigitalMod4Type Ignorar 362 | OVWarningLevel 490.0 Volt 483 |InAMod2C1TripDly  |1.0 32“"_
229 |AnalogMod1Type Ignorar 363  |PhRotInhibitTime 10 (S)(Segund 484 |InAMod2C1Triplvl |0
230  |AnalogMod2Type Ignorar 364 | PhaseRotTripType ABC 485  InAMod2C1WarnLvl {0
231 |AnalogMod3Type  |Ignorar 365 | VIBInhibitTime 10 f)gg“"d 486 |InAnMod2Ch02Type | Inhabilitar
232 |AnalogMod4Type Ignorar 366 | VIBTripDela 1.0 Segund 487 | InAMod2Ch2Format Unidades de
y y : 0s medicion
233 [MismatchAction 0x0000 367 | VIBTripLevel 15 % 488  |InAMod2C2TmpUnit |Grados C
239 |PLInhibitTime 0 Segundos 368 |VIBWarningLevel 10 % 489  |InAMod2C2FiltFrg |17 Hz
240 |PLTripDelay 1 Sequndos| 369 |UFinhibitTime |10 Segund| 1490 |InAmod2c20pist |1oPC ¢
241 |GroundFaultType Interno 370  |UFTripDelay 1.0 g:‘gund 4917 |InAnMod2Ch2RTDEn |Tres hilos
242 | GFInhibitTime 10 Segundos|  |371 |UFTriplLevel 57 Hz 492 |InAMod2C2TripDly | 1.0 (ij)g“"'
243 | GFTripDelay 0.5 Segundos 372 |UFWarningLevel 58 Hz 493 |InAMod2(2TripLvl {0
244 |GFTripLevel 250 Amperes | (373 | OFInhibitTime 10 (S;g“"d 494 |InAMod2C2Warnlvl |0
245 | GFWarningDelay 0 Segundos 374 | OFTripDelay 1.0 gggund 495 | OutAnMod2Type Inhabilitar
. ) %FLA
246 | GFWarningLevel 2.00 Amperes 375 | OFTripLevel 63 Hz 496  |OutAnMod2Select promedio
247 | GFFilter Inhabilitar 376 | OFWarningLevel 62 Hz 497  |OutAnMod2FitActn | Cero
248 | GFMaxInhibit Inhabilitar 377 |PowerScale kw 498 | OutAnMod2dlActn  |Cero
249 [StallEnabledTime |10 Sequndos| (378 | UWInhibitTime 10 fgg‘”‘d 499 |InAnMod3Ch00Type |Inhabilitar
250 [StallTripLevel 600 %FLA 379 |UWTripDela 10 Seqund| 1500 | |nAMod3ChoFormat | UMidades de
y ’ 0 medicién
251 |JamInhibitTime 10 Segundos 380 [UWTripLevel 0.000 kw 501 |{InAMod3COTmpUnit | Grados C
252 |JamTripDelay 5.0 Segundos 381 | UWWarningLevel 0.000 kw 502 |InAMod3COFiltFrg |17 Hz
253 |JamfripLevel 250 %FLA 382 |OWInhibitTime 10 f)gg“"d 503 |InAMod3C00pCkSt Z‘;‘c’;ge
254 |lamWarninglevel  |150 %FLA 383 | OWTripDelay 10 Segund| 1504 | nAnMod3ChORTDE |Treshlos
255 | ULInhibitTime 10 Segundos| [384 | OWTripLevel 0.000 kW 505 |InAMod3COTripDly ~ [1.0 3‘;2”"'
256 |ULTripDelay 5.0 Segundos 385 | OWWarningLevel 0.000 kw 506 |InAMod3COTriplvl |0
257 |ULTripLevel 50 %FLA 386 |UVARCInhibitTime |10 (5;9“"" 507 |InAMod3COWarnLvl |0
258 |UlWarninglevel |70 %FLA 387 |UVARCTripDelay ~ [1.0 2?9“"0' 508 | InAnMod3Cho1Type |Inhabilitar
259 |ClinhibitTime 10 Sequndos| (388 |UVARCTriplevel  |0.000 QAR | {509 |InAMod3ChiFommat |Unigades de
260  |CITripDelay 5.0 Segundos 389  [UVARCWarnLevel 0.000 kVAR 510  {InAMod3C1TmpUnit | Grados C
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Capitulo6  Comandos
N.o  |Nombre de Valor prede- | Unida- N.°  |Nombre de Valor prede- | Unida- N.o  |Nombre de Valor prede- | Unida-
parametro terminado |des parametro terminado |des parametro terminado |des

261 |ClTripLevel 35 % 390  |OVARCInhibitTime |10 iggund 511 |InAMod3CTFiltFrg |17 Hz
262 |CWaminglevel |20 % 391 |OVARCTipDelay |10 Segund| 1512 |inamod3cropciast |10PC 2
263 | CTPrimary 5 392 | OVARCTripLevel 0.000 kVAR 513 |InAnMod3ChTRTDEn |Tres hilos
264 |(TSecondary 5 393 |OVARCWarnlevel  [0.000 KVAR 514 |InAMod3CTTripDly 1.0 3‘;2”"‘
265 |UCInhibitTime 10 Segqundos| [394 |UVARGInhibitTime {10 f)gg“"d 515 |InAMod3CTTriplvl [0
266 |L1UCTripDelay 10 Sequndos| 395 |UVARGTripDelay |10 Segund| 1516 |InAMod3CIWarnlyl [0
267  |L1UCTripLevel 35 % 396 | UVARGTripLevel 0.000 kVAR 517 |InAnMod3Ch02Type |Inhabilitar
268 |L1UCWarningLevel |40 % 397 |UVARGWarnLevel 0.000 WAR | {518 |InAMod3ChaFommat |Unigades de
269  [L2UCTripDelay 1.0 Segundos 398  [OVARGInhibitTime |10 (S)(Segund 519 {InAMod3C2TmpUnit | Grados C
270 [L2UCTripLevel 35 % 399 |OVARGTripDelay  |1.0 iggund 520 |InAMod3C2FiltFrg |17 Hz
271 |L2UCWarninglevel |40 % 400 | OVARGTripLevel 0.000 KVAR 521 | InAMod3C20pCktSt Z‘;‘c’:lge
272 |L3UCTripDelay 1.0 Segundos 401 | OVARGWarnLevel 0.000 kVAR 522 |InAnMod3Ch2RTDEn |Tres hilos
273 |L3UCTriplevel 35 % 402 |UVAIhibitTime |10 Segund| 153 | nAMod3C2TipDly  [1.0 Segurr
274 |L3UCWarninglevel |40 % 403 |UVATripDelay 10 f)‘:g“"d 524 |InAMod3C2Triplvl [0
275 | 0CInhibitTime 10 Segundos 404 | UVATripLevel 0.000 kVA 525 |InAMod3C2WarnLvl |0
276 [L10CTripDelay 1.0 Segundos 405 [ UVAWarningLevel 0.000 kVA 526  |OutAnMod3Type Inhabilitar

) - Segund %FLA
277 |L10CTripLevel 100 % 406 | OVAInhibitTime 10 0 527 | OutAnMod3Select promedio
278 |L10CWarninglevel |90 % 407 | OVATripDelay 10 Segund| 1525 |outAnMod3FitActn | cero
279 |L20CTripDelay 1.0 Segundos 408 | OVATripLevel 0.000 kVA 529  |OutAnMod3dIActn | Cero
280 |L20CTripLevel 100 % 409 | OVAWarningLevel 0.000 kVA 530 |InAnMod4Ch00Type |Inhabilitar
281 |L20CWaminglevel |90 % M0 | UPFLaginhibTime |10 Seqund | 1531 |jnAModdChOFormat | Unidades de

0s medicion

282 |L30CTripDelay 1.0 Segundos 411 | UPFLagTripDelay 1.0 (S):\gund 532 |InAMod3COTmpUnit |Grados C
283 [L30CTripLevel 100 % 412 |UPFLagTripLevel -90 % 533 |InAMod4COFiltFrg |17 Hz
284 |L30CWarninglevel |90 % 413 |UPFLagWarnlevel  |-95 % 534 | InAMod4C00pCktSt Z‘;E’:lge
285 |LinelossinhTime |10 Segundos|  [414 |OPFLagInhibTime |10 3?9“"‘1 535 |InAnMod4ChORTDEN |Tres hilos
286 | L1LossTripDelay 1.0 Segundos 415 | OPFLagTripDelay 1.0 (S):!gund 536  |[InAMod4COTripDly  {1.0 32”"_
287 | L2LossTripDelay 1.0 Segundos 416 | OPFLagTripLevel -95 % 537 | InAMod4COTripLvl
288 | L3LossTripDelay 1.0 Segundos 417 | OPFLagWarnLevel ~ |-90 % 538  |InAMod4COWarnLvl
291 | Datalinko 0 M8 |UPFLeadinhibTime |10 Segund| 1539 |InAnMod4ChoTType | Inhabiltar

. ' Segund Unidades de
292 |Datalink1 0 419  |UPFLeadTripDelay ~ |1.0 0 540  {InAMod4Ch1Format medicion
293 | Datalink2 0 420 | UPFLeadTripLevel 90 % 541 |InAMod4C1TmpUnit | Grados C
294 [Datalink3 0 421 |UPFLeadWarnLevel |95 % 542 |InAMod4CTFiltFrg |17 Hz
295 |Datalink4 0 422 |OPFLeadinhibTime |10 Segund| 1543 |inamodaciopCiast |1oPe e
296 |Datalinks 0 423 |OPFLeadTripDelay | 1.0 (5;9“"" 544 |InAnMod4Ch1RTDEN |Tres hilos
297 | Datalinké 0 424 | OPFLeadTriplevel |95 % 545 |InAMod4C1TripDly  [1.0 332“"‘
298 | Datalink7 0 425 | OPFLeadWarnLevel |90 % 546 |InAMod4C1Triplvl |0
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Comandos  Capitulo 6
N.o  |Nombre de Valor prede- | Unida- N.°  |Nombre de Valor prede- | Unida- N.o  |Nombre de Valor prede- | Unida-
parametro terminado |des parametro terminado |des parametro terminado |des
426 | DemandPeriod 15 Min 547 |InAMod4C1WarnLvl |0
427 | NumberOfPeriods 1 548  |InAnMod4Ch02Type |Inhabilitar
549  |InAMod4Ch2Format mg.ac?:; de
550  |InAMod4C2TmpUnit |Grados C
551  |InAMod4C2FiltFrqg |17 Hz
552 | InAMod4C20pCiist |[°P6 ¢
553 |InAnMod4Ch2RTDEn |Tres hilos
554 | InAMod4C2TripDly | 1.0 segur-
555 |InAMod4C2TripLvl |0
556 |InAMod4C2WarnLvl |0
557 | OutAnMod4Type Inhabilitar
558 | OutAnMod4Select :ﬁzlﬁﬁ\e dio
559 | OutAnMod4FItActn |Cero
560 |OutAnMod4dIActn |Cero
561  [FnlFltValStDur Cero
562 | OutPtOOFnIFitVal Abierto
563 | OutPtO1FnlFitVal Abierto
564 | OutPt02FniFitVal Abierto
565 | OutDig1FniFitVal Abierto
566 | OutDig2FniFitVal Abierto
567 | OutDig3FniFitVal Abierto
568 | OutDig4FnlFitVal Abierto
569 |NetStrtComFltAct  |Goto Value
570 | NetStrtComFltVal Abierto
571 |NetStrtComldlAct | Goto Value
572 |NetStrtComlidIVal ~ |Abierto
573 [NetStrtFniFitVal Abierto
574 |VoltageScale Volts
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Capitulo6  Comandos

Comando de borrar El comando de borrar (pardmetro 165) le permite borrar registros histdricos,
estadisticas de operacién y datos de energfa dentro de la memoria no voldtil del relé

E300.

Tabla 28 - Funciones de comando de borrar

Nombre de funcién Nombre de parametro patla';:n deet o Descripcion
o » Tiempo de operacién 28 ) . "
Borrar estadisticas de operacion establece los pardmetros relacionados con un valor de cero (0) al emitirse un comando
Contador de arranques 29
Historial de disparo 0 127
Historial de disparo 1 128
Historial de disparo 2 129
Historial de disparo 3 130
. o Historial de disparo 4 131 ) . "
Borrar registros de historial — - establece los pardmetros relacionados con un valor de cero (0) al emitirse un comando
Historial de advertencia 0 132
Historial de advertencia 1 133
Historial de advertencia 2 134
Historial de advertencia 3 135
Historial de advertencia 4 136
Borrar % TCU (apacidad térmica utilizada 1 establece los pardmetros relacionados con un valor de cero (0) al emitirse un comando
kWh x 10° 80
kWh x 106 81
Borrar kWh kWhx 103 82 establece los pardmetros relacionados con un valor de cero (0) al emitirse un comando
kWh x 100 83
kWhx 10 84
kVARh consumido x 10° 85
kVARh consumido x 10° 86
KVARh consumido x 103 87
KVARh consumido x 10° 88
KVARh consumido x 1073 89
kVARh generado x 10° ]
kVARh generado x 10° 91
Borrar kVARh kVARh generado x 10 92 establece los pardmetros relacionados con un valor de cero (0) al emitirse un comando
kVARh generado x 10 93
KVARh generado x 10”3 94
KVARh neto x 10° 95
KVARh neto x 108 9%
KVARh neto x 10° 97
KVARh neto x 10 98
KVARh neto x 1073 929
kVAhx 10° 100
KVAh x 106 101
Borrar kVAh kvAhx 10° 102 establece los pardmetros relacionados con un valor de cero (0) al emitirse un comando
KVAh x 10° 103
KVAhx 107 104
Borrar demanda de kW méx. Demanda de kW max. 106 s;tr?‘gLedcg Loesg):rr;r:\%(c)ijrelacionados a un valor de cero (0) cuando se emite el
Borrar la demanda de kVARméx.|  Demanda de kVAR max. 108 E;:?]g:frfs L(Lsg)grrgrrnoe/g(()ijrelacionados aun valor de cero (0) cuando se emite el
Borrar la demanda de KVAmax. |  Demanda de kVA mx. 110 53:22:?53 L"esg’::g?‘,;;{‘(’fjre'a“°“ad°s aun valor de cero (0) cuando se emite e
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Comandos  Capitulo 6

Nombre de funcién Nombre de parimetro patli';:n deet o Descripcion
Porcentaje de la capacidad 1
térmica utilizada
Tiempo de operacién 28
Contador de arranques 29
kWh x 10° 80
kWh x 106 81
kWh x 103 82
kWh x 10 83
kWhx 107 84
KVARh consumido x 10° 85
KVARh consumido x 108 86
kVARh consumido x 10° 87
kVARh consumido x 10° 88
kVARh consumido x 107 89
kVARh generado x 10° 90
kVARh generado x 10° 91
kVARh generado x 10° 92
KVARh generado x 10° 93
KVARh generado x 10° 9%
KVARh neto x 10° 95
KVARh neto x 108 9%
Borrar todos KVARD neto x 10° 97 establece los pardmetros relacionados con un valor de cero (0) al emitirse un comando
KVARh neto x 10° 98
KVARh netox 1073 9
kVAh x 10° 100
KVAh x 106 101
KVAh x 103 102
KVAh x 10° 103
kVAhx 10° 104
Demanda de kW méx. 106
Demanda de kVAR max. 108
Demanda de kVA max. 10
Historial de disparo 0 127
Historial de disparo 1 128
Historial de disparo 2 129
Historial de disparo 3 130
Historial de disparo 4 131
Historial de advertencia 0 132
Historial de advertencia 1 133
Historial de advertencia 2 134
Historial de advertencia 3 135
Historial de advertencia 4 136
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Capitulo 7

Monitor de dispositivo

Medicion y diagnostico

Este capitulo contiene informacién detallada sobre la informacién de medicién y

diagndstico generada por el relé de sobrecarga electrénico E300™ Las funciones de

medicién y diagnc’)stico se organizan en siete secciones:

Monitor de dispositivo

Monitor de corriente

Monitor de voltaje

Monitor de potencia

Monitor de energfa

Historial de disparo/advertencia

Copia dindmica de disparo

El diagnéstico del monitor de dispositivo del relé E300 proporciona informacién sobre
el estado del dispositivo, que incluye:

Protecci6n contra sobrecarga térmica

Funciones de proteccién de disparo y advertencia
Entradas digitales y salidas de relé

Estacién de operador

Opciones de hardware

Horay fecha

Tabla 29 - Parametros del monitor de dispositivo

Nombre de parametro N.cde Descripcion
parametro
. . « informa de la utilizacion de la capacidad térmica calculada del motor monitoreado
Egiﬁze:(igja/?;a(la)capaqdad termica 1 «cuando el porcentaje de utilizacion de la capacidad térmica es igual al 100%, el relé E300 produce un
disparo de sobrecarga
- eltiempo hasta el disparo de sobrecarga indica el tiempo estimado restante antes de producirse un
) . disparo de sobrecarga cuando la corriente de motor supera la dlasificacion de disparo del relé E300
Tiempo hasta el disparo 2 «cuando la corriente medida se encuentra por debajo de la clasificacién del disparo, el valor se muestra
como 9,999 sequndos
- informa del tiempo restante antes de que se pueda restablecer un dispositivo después de un disparo de
sobrecarga
) - «cuando el valor %TCU llega al nivel de restablecimiento de sobrecarga (pardmetro 174) o por debajo
Tiempa hasta el restabledmlento 3 del mismo, el valor de restablecimiento de tiempo de sobrecarga indica cero hasta restablecerse el
disparo de sobrecarga
+después del restablecimiento de un disparo de sobrecarga, el valor se muestra como 0 sequndo
Estado de disparo de corriente 4 - informa del estado de las funciones de disparo de proteccion basadas en corriente
Estado de disparo de voltaje 5 - informa del estado de las funciones de disparo de proteccion basadas en voltaje
Estado de disparo de potencia 6 « informa del estado de las funciones de disparo de proteccion basadas en voltaje
Estado de disparo de control 7 «informa del estado de las funciones de disparo de proteccion basadas en control
Estado de advertencia de corriente 10 « informa del estado de las funciones de advertencia de proteccién basadas en corriente
Estado de advertencia de voltaje N « informar del estado de las funciones de advertencia de proteccion basadas en control
Estado de advertencia de potencia 12 - informar del estado de las funciones de advertencia de proteccién basadas en control
Estado de advertencia de control 13 - informar del estado de las funciones de advertencia de proteccién basadas en control
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Nombre de parametro N.cde Descripcion
parametro
Estado de entrada 0 16 - informa del estado de las entradas digitales en el médulo de control del relé E300
Estado de entrada 1 17 - informa del estado de las entradas digitales de los mddulos de expansién digitales del relé E300
A «informa del estado de las salidas de relé en el médulo de control y los mddulos de expansion digitales
Estado de salida 18 del relé E300
Estado de estacion de operador 19 . :Er;fg(r)ma del estado de los botones de entrada y los LED de salida de la estacion de operador del relé
- informa del estado general del relé E300 y las capacidades de deteccidn presentes
« seborra el bit 14 del Estado de dispositivo 0, “Listo’, en los siguientes casos:
— FElbit 0 del Estado de dispositivo 0, “Disparo presente”, esta establecido
Estado de dispositivo 0 20 — Elrelé E300 no ha concluido su inicializacién de encendido
— FEl procesamiento de datos en una ensamblaje de configuracion esta en curso
— Una funcién CopyCat esté en curso
— Sehainvocado un comando de valores predeterminados de fabrica y dicho comando estd en curso.
- informa de las caracteristicas especificas de los mddulos de control y sensores del relé E300
Estado de dispositivo 1 21 «informa de los mddulos digitales de expansion o los médulos analdgicos presentes en el bus de
expansion del relé E300
Ndmero de revisién de firmware 22 « informa del ndmero de revisién de firmware del sistema del relé E300
ID de médulo de control 23 « identifica cudl médulo de control especifico esta presente en el sistema del relé E300
ID de médulo sensor 24 « identifica cudl médulo sensor especifico estd presente en el sistema del relé E300
ID de estacion de operador 25 . g%rglﬁca cudl estacién de operador especifica estd presente en el bus de expansion del sistema del relé
, - - « identifica cudles modulos digitales de expansién especificos estan presentes en el bus de expansion del
ID de médulo digital de expansién 26 sistema del relé 300
ID de médulo analégico de 27 « identifica cudles mddulos analégicos de expansion especificos estan presentes en el bus de expansion
expansion del sistema del relé E300
« representa el nimero de horas que un motor ha sido funcionando
Tiempo de operacién 28 - puede poner este valor a cero utilizando la funcién del comando de borrar (pardmetro 165), Borrar
estadisticas de operacion
- representa cuantas veces un motor ha sido arrancado
Contador de arranques 29 «puede poner este valor a cero utilizando la funcién del comando de borrar (pardmetro 165), Borrar
estadisticas de operacion
R - informa del ndmero de arranques actualmente disponibles en base a los establecimientos de arranque
Amanques disponibles 30 bloqueado y los eventos reales de arranque del motor
- informa de la cantidad de tiempo restante antes de que se pueda producir un nuevo arranque
Tiempo hasta el arranque 31 - sihatranscurrido el tiempo hasta el arranque, este pardmetro muestra un cero hasta producirse el
siguiente disparo de arranque bloqueado
Ao 32 - informa del afio en el reloj en tiempo real virtual del relé E300
Mes 33 - informa del mes en el reloj en tiempo real virtual del relé E300
Dia 34 « informa del dia en el reloj en tiempo real virtual del relé E300
Hora 35 « informa de la hora en el reloj en tiempo real virtual del relé E300
Minuto 36 «informa del minuto en el reloj en tiempo real virtual del relé E300
Segundo 37 « informa del segundo en el reloj en tiempo real virtual del relé E300
Pardmetro de configuracion 38 - informa del nimero de pardmetro que produce un disparo de configuracién en el relé E300
invélido - veael Capitulo 3 para obtener mds informacion acerca de un fallo de configuracion
S « informa de la causa del disparo de configuracién en el relé E300
Causa de configuradion invilida % « veael Capitulo 3 para obtener mds informacion acerca de un fallo de configuracion
. . «informa del médulo que produce un disparo o advertencia de discordancia en el relé E300
Estado de discordancia 40 «vea Capitulo 3 para obtener més informacidn acerca de un fallo de discordancia
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Monitor de corriente El diagnéstico del motor de corriente del relé E300 proporciona informacién sobre la
corriente consumida por la carga que el relé E300 monitorea, y proporciona el
diagndstico de un sistema de corriente trifésica incluso el desequilibrio y la corriente de
fallo a tierra.

Tabla 30 — Parametros del monitor de corriente
Nombre de parametro N.cde Descripcion
parametro
. + informa de la corriente en amperes que pasa a través de los terminales de potencia L1y T1 del mddulo
Corriente L1 B sensor del relé E300
Corriente L2 m « informa de la corriente en amperes que pasa a través de los terminales de potencia L2 y T2 del médulo
sensor del relé E300
. « informa de la corriente en amperes que pasa a través de los terminales de potencia L3 y T3 del mddulo
R » sensor del relé E300
- informa de la corriente promedio de la corriente monitoreada
«cuando monofésico o trifasico (pardmetro 176) se establece a trifésico, se calcula la corriente promedio
de la manera siguiente:
Corriente promedio 46 — Corriente promedio = (corriente L1 + corriente L2 + corriente L3)/3
« cuando monofdsico o trifasico (pardmetro 176) se establece a monofasico, se calcula la corriente
promedio de la manera siguiente:
— (orriente promedio = (corriente L1 + corriente L2)/2
« informa de la corriente L1 en comparacion con los amperes de plena carga activos programados en FLA
Porcentaje de FLA L1 47 (pardmetro 171) y FLA2 (pardmetro 177)
— Porcentaje de FLA LT = corriente L1/amperes de plena carga
« informa de la corriente L2 en comparacién con los amperes de plena carga activos programados en FLA
Porcentaje de FLA L2 48 (pardmetro 171) y FLA2 (pardmetro 177)
— Porcentaje de FLA L2 = corriente L2/amperes de plena carga
« informa de la corriente L3 en comparacién con los amperes de plena carga activos programados en FLA
Porcentaje de FLA L3 49 (pardmetro 171) y FLA2 (pardmetro 177)
— Porcentaje de FLA L3 = corriente L3/amperes de plena carga
« informa de la corriente promedio en comparacién con los amperes de plena carga activos programados
Porcentaje de FLA promedio 50 en FLA (pardmetro 171) y FLA2 (pardmetro 177)
— Porcentaje de FLA promedio = corriente promedio/amperes de plena carga
B ) « informa de la corriente de fallo a tierra medida por el transformador de corriente de nicleo equilibrado
Corriente de fallo a tierra ! interno del mddulo sensor del relé E300 o el transformado de corriente de ndcleo equilibrado externo
- informa del porcentaje de consumo de corriente desigual en el sistema de potencia monitoreado
« lasiguiente ecuacion define el desequilibrio de corriente
Desequilibrio de corriente 52 — Desequilibrio de corriente = 100% * (/4/1,)
donde /; = Desviacion de la corriente de linea méxima con respecto a la corriente promedio;
I, = Corriente promedio

Monitor de voltaje El diagndstico del monitor de voltaje del relé¢ E300 proporciona informacion sobre el
voltaje suministrado a la carga. El diagndstico de voltaje incluye el voltaje trifésico, el
desequilibrio de fases, la rotacidn de fases y la frecuencia.

Tabla 31 — Parametros del monitor de voltaje
Nombre de parametro N.cde Descripcion
parametro
I « informa del voltaje en volts con respecto a los terminales de potencia T1y T2 del mddulo sensor del relé
Voltaje L1-L2 53 £300
Voltaje L2-13 54 « informa del voltaje en volts con respecto a los terminales de potencia T2 y T3 del mddulo sensor del relé
E300
Voltaje [3-L1 55 + informa del voltaje en volts con respecto a los terminales de potencia T3 y T1 del mddulo sensor del relé
E300
« informa del voltaje promedio de los voltajes L-L monitoreados
- cuando monofasico o trifésico (pardmetro 176) se establece a trifdsico, se calcula el voltaje L-L
promedio de la manera siguiente:
Voltaje L-L promedio 56 — Voltaje L-L promedio = (voltaje L1-L2 + voltaje L2-L3 + voltaje L3-L1)/3
«cuando monofasico o trifasico (pardmetro 176) se establece a monofdsico, se calcula el voltaje L-L
promedio de la manera siguiente:
— Voltaje L-L promedio = (voltaje L1-L2 + voltaje L2-13)/2
Voltaje L1-N 57 - informa del voltaje en volts con respecto al terminal de potencia T1 del médulo sensor del relé E300
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Nombre de pardmetro N.ode  [Descripcion
parametro
Voltaje L2-N 58 informa del voltaje en volts con respecto al terminal de potencia T2 del médulo sensor del relé E300
Voltaje L3-N 59 informa del voltaje en volts con respecto al terminal de potencia T3 del médulo sensor del relé E300
informa del voltaje promedio de los voltajes L-N monitoreados
- cuando monofdsico o trifdsico (pardmetro 176) se establece a trifdsico, se calcula el voltaje L-N
promedio de la manera siguiente:
Voltaje L-N promedio 60 — Voltaje L-N promedio = (voltaje L1-N + voltaje L2-N + voltaje L3-N)/3
«cuando monofasico o trifasico (pardmetro 176) se establece a monofdsico, se calcula el voltaje L-N
promedio de la manera siguiente:
— Voltaje L-N promedio = (voltaje L1-N + voltaje L2-N)/2
« informa del porcentaje de voltaje desigual suministrado por el sistema de potencia monitoreado
_ . |a siguiente ecuacion define el desequilibrio de voltaje:
Desequilibio de voltaje 1 — Desequilibrio de voltaje = 100% * (V4/V,); donde V4 = Desviacién de voltaje L-L mdxima con
respecto al voltaje L-L promedio, V, = Voltaje L-L promedio
Frecuencia 6 informa de la frecuencia del voltaje en Hertz del sistema de potencia monitoreado desde el médulo
sensor del relé E300
i informa de la rotacién de fase de voltaje como ABC o ACB del sistema de potencia monitoreado desde el
Rotacidn de fase 63 mddulo sensor del relé E300.
Monitor de potenci a El diagnéstico del monitor de potencia del relé E300 proporciona informacidn sobre la
potencia suministrada a la carga. El diagnéstico de potencia incluye la potencia real
(kW), la potencia reactiva (kVAR), la potencia aparente (kVA) y el factor de potencia.
Tabla 32 — Parametros del monitor de potencia
Nombre de parametro N.cde Descripcion
parametro
Escala de potencia 377 «permite que el relé E300 muestre los valores de los pardmetros 64. .. 75 como kilovatios 0 megavatios
P — se utiliza generalmente para los sistemas de potencia grandes basados en mediano voltaje
informa de la potencia real de la linea 1 en kW o MW segin el valor de configuracién para la escala de
) potencia (pardmetro 377)
Potencia real L1 64 «cuando el modo de voltaje (parametro 352) se establece a cualquier ajuste de base delta, la potencia
real L1 se establece a0
informa de la potencia real de la Iinea 2 en kW o MW seguin el valor de configuracion para la escala de
) potencia (parametro 377)
Potendia real L2 65 « cuando el modo de voltaje (pardmetro 352) se establece a cualquier establecimiento de base delta, la
potencia real L2 se establecea 0
- informa de la potencia real de la linea 3 en kW o MW segun el valor de configuracién para la escala de
potencia (pardmetro 377)
) «cuando el modo de voltaje (pardmetro 352) se establece a cualquier establecimiento de base delta, la
Potencia real L3 66 potencia real L3 se establece a 0
- cuando monofésico o trifasico (pardmetro 176) se establece a monofdsico, se establece la potencia real
13a0
informa de la potencia real total de los conductores de potencia monitoreados en kW o MW segiin el
valor de configuracion para la escala de potencia (pardmetro 377)
«cuando monofasico o trifésico (pardmetro 176) se establece a trifdsico, se calcula la potencia real total
. de la manera siguiente:
Potencia real total 67 — Potencia real total = (potencia real L1 + potencia real L2 + potencia real L3)
- cuando monofdsico o trifasico (pardmetro 176) se establece a monofdsico, se calcula la potencia real
total de la manera siguiente:
— Potencia real total = (potencia real L1 + potencia real L2)
informa de la potencia reactiva para la linea 1 en kVAR o MVAR segin el valor de configuracién para la
) . escala de potencia (parametro 377)
Potencia reactiva L1 68 «cuando el Modo de voltaje (pardmetro 352) se establece a cualquier establecimiento de base delta, la
potencia reactiva L1 se establece a 0
- informa de la potencia reactiva para la linea 2 en kVAR o MVAR segtin el valor de configuracion para la
: . escala de potencia (pardmetro 377)
Potenda reactiva L2 69 «cuando el modo de voltaje (pardmetro 352) se establece a cualquier establecimiento de base delta, la
potencia reactiva L2 se establece a 0
informa de la potencia reactiva para la linea 3 en KVAR o MVAR seg(in el valor de configuracién para la
escala de potencia (parametro 377)
' . «cuando el modo de voltaje (pardmetro 352) se establece a cualquier establecimiento de base Delta, la
Potendia reactiva |3 0 potencia reactiva L3 se establece a 0
«cuando monofasico o trifésico (pardmetro 176) se establece a monofdsico, se establece la potencia
reactival3a0
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Nombre de parametro N.cde Descripcion
parametro
« informa de la potencia reactiva total de los conductores de potencia monitoreados en kVAR o MVAR
seguin el valor de configuracion para la escala de potencia (parametro 377)
- cuando monofasico o trifasico (pardmetro 176) se establece a trifdsico, se calcula la potencia reactiva
) . total de la manera siguiente:
Potencia reactiva tofal n — Potencia reactiva total = (potencia reactiva L1 + potencia reactiva L2 + potencia reactiva L3)
«cuando monofésico o trifasico (pardmetro 176) se establece a monofdsico, se calcula la potencia
reactiva total de la manera siguiente:
— Potencia reactiva total = (potencia reactiva L1 + potencia reactiva L2)
- informa de la potencia aparente para la linea 1en kVA o MVA segtn el valor de configuracion para la
: Escala de potencia (pardmetro 377)
Potenda aparente L1 72 «cuando el modo de voltaje (pardmetro 352) se establece a cualquier establecimiento de base delta, la
potencia aparente L1 se establece a 0
« informa de la potencia aparente para la linea 2 en kVA o MVA seguin el valor de configuracion para la
) escala de potencia (parametro 377)
Potencia aparente L2 & «cuando el modo de voltaje (pardmetro 352) se establece a cualquier establecimiento de base delta, la
potencia aparente L2 se establece a 0
« informa de la potencia aparente para la linea 3 en kVA o MVA seguin el valor de configuracion para la
escala de potencia (parametro 377)
. « cuando el modo de voltaje (pardmetro 352) se establece a cualquier establecimiento de base delta, la
Potenda aparente 13 74 potencia aparente L3 se establece a 0
- cuando monofasico o trifasico (pardmetro 176) se establece a monofdsico, la potencia aparente L3 se
establecea 0
- informa de la potencia aparente total de los conductores de potencia monitoreados en kVA o MVA
seguin el valor de configuracion para la escala de potencia (pardmetro 377)
«cuando monofdsico o trifasico (parametro 176) se establece a trifdsico, se calcula la potencia aparente
) total de la manera siguiente:
Potencia aparente total & — Potencia aparente total = (potencia aparente L1 + potencia aparente L2 + potencia aparente L3)
«cuando monofésico o trifasico (parametro 176) se establece a monofdsico, se calcula la potencia
aparente total de la manera siguiente:
— Potencia aparente total = (potencia aparente L1+ potencia aparente L2)
- informa del factor de potencia para la linea 1 en porcentaje
Factor de potencia L1 76 - cuando el modo de voltaje (pardmetro 352) se establece a cualquier establecimiento de base delta, el
factor de potencia L1 se establece a 0
«informa del factor de potencia para la linea 2 en porcentaje
Factor de potencia L2 77 «cuando el modo de voltaje (pardmetro 352) se establece a cualquier establecimiento de base delta, el
factor de potencia L2 se establece a 0
- informa del factor de potencia para la linea 3 en porcentaje
«cuando el modo de voltaje (pardmetro 352) se establece a cualquier establecimiento de base delta, el
Factor de potencia L3 78 factor de potencia L3 se establece a 0
- cuando monofasico o trifésico (pardmetro 176) se establece a monofdsico, se establece el factor de
potencial3a0
- informa del factor de potencia total de los conductores de potencia monitoreados en porcentaje
«cuando monofsico o trifésico (pardmetro 176) se establece a trifdsico, se calcula el factor de potencia
total de la manera siguiente:
Factor de potencia total 79 «Factor de potencia total = (factor de potencia L1 + factor de potencia L2 + factor de potencia L3)/3
- cuando monofdsico o trifasico (parametro 176) se establece a monofdsico, se calcula el factor de
potencia total de la manera siguiente:
— Factor de potencia total = (factor de potencia L1 + factor de potencia L2)/2
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Monitor de energia

El diagnéstico del monitor de energfa del relé E300 proporciona informacién sobre la
energfa eléctrica que consume la carga. El diagndstico de energia incluye kWh, kVARh,

kVAh, demanda de kW, demanda de kVAR y demanda de kVA.

Tabla 33 - Parametros del monitor de potencia

Nombre de parametro

N.cde Descripcion
parametro

kWh 10°

- informa de un componente de la energia real total (kWh)
80 - multiplique este valor por 10°y siimeio a los otros parametros kWh
— representa XXX,000,000,000.000 kWh

kWh 10°

+informa de un componente de la energia real total (kWh)
81 - multiplique este valor por 10°y simelo a los otros pardmetros kWh
— representa 000,XXX,000,000.000 kWh

kWh 103

«informa de un componente de la energia real total (kWh)
82 - multiplique este valor por 10° y siimelo a los otros pardmetros kWh
— representa 000,000,XXX,000.000 kWh

kWh 10°

«informa de un componente de la energia real total (kWh)
83 - multiplique este valor por 10° y stimelo a los otros pardmetros kWh
— representa 000,000,000,XXX.000 kWh

kWh 1073

«informa de un componente de la energia real total (kWh)
84 - multiplique este valor por 103 y simelo a los otros pardmetros kWh
— representa 000,000,000,000.XXX kWh

KVARh consumido 10°

« informa de un componente de la energia reactiva total consumida (KVARh)
85 «multiplique este valor por 10° y simelo a los otros pardmetros de kVARh consumido
— representa XXX,000,000,000.000 kVARh

KVARh consumido 10°

- informa de un componente de la energia reactiva total consumida (kVARh)
86 - multiplique este valor por 10°y siimeio a los otros pardmetros de kVARh consumido
— representa 000,XXX,000,000.000 kVARh

KVARh consumido 10

+ informa de un componente de la energia reactiva total consumida (kVARh)
87 - multiplique este valor por 10° y simelo a los otros pardmetros de kVARh consumido
— representa 000,000,XXX,000.000 kVARh

KVARh consumido 10°

« informa de un componente de la energia reactiva total consumida (kVARh)
88 - multiplique este valor por 100 y simelo a los otros pardmetros de kVARh consumido
— representa 000,000,000,XXX.000 kVARh

KVARh consumido 103

« informa de un componente de la energia reactiva total consumida (kVARh)
89 - multiplique este valor por 103 y simelo a los otros pardmetros de kVARh consumido
— representa 000,000,000,000.XXX kVARh

kVARh generado 10°

« informa de un componente de la energia reactiva total generada (kVARh)
90 - multiplique este valor por 10° y simelo a los otros pardmetros de kVARh generado
— representa XXX,000,000,000.000 kVARh

kVARh generado 10°

« informa de un componente de la energia reactiva total generada (kVARh)
91 «multiplique este valor por 10° y simelo a los otros pardmetros de kVARh generado
— representa 000,XXX,000,000.000 kVARh

KVARh generado 10°

- informa de un componente de la energia reactiva total generada (kVARh)
9 - multiplique este valor por 10° y simeio a los otros parametros de kVARh generado
— representa 000,000,XXX,000.000 kVARh

KVARh generado 10°

« informa de un componente de la energia reactiva total generada (kVARh)
93 - multiplique este valor por 10° y simeio a los otros parametros de kVARh generado
— representa 000,000,000,XXX.000 kVARh

kVARh generado 103

« informa de un componente de la energia reactiva total generada (kVARh)
9% - multiplique este valor por 1073 y siimelo a los otros pardmetros de kVARh generado
— representa 000,000,000,000.XXX kVARh

KVARh neto 10°

- informa de un componente de la energia reactiva total neta (kVARh)
95 +multiplique este valor por 10"y simelo a los otros pardmetros de kVARh neto
— representa XXX,000,000,000.000 kVARh

KVARh neto 10°

- informa de un componente de la energia reactiva total neta (kVARh)
9 « multiplique este valor por 10°y simelo a los otros pardmetros de kVARh neto
— representa 000,XXX,000,000.000 KVARh

KVARh neto 10°

« informa de un componente de la energia reactiva total neta (kVARh)
97 «multiplique este valor por 10° y simelo a los otros pardmetros de kVARh neto
— representa 000,000,XXX,000.000 kVARh

KVARh neto 10°

- informa de un componente de la energia reactiva total neta (kVARh)
98 - multiplique este valor por 10°y simeio a los otros parametros de kVARh neto
— representa 000,000,000,XXX.000 kVARh
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Nombre de parametro N.cde Descripcion
parametro
- informa de un componente de la energia reactiva total neta (kVARh)
KVARh neto 107 99 - multiplique este valor por 1073 y siimelo a los otros pardmetros de kVARh neto
— representa 000,000,000,000.XXX kVARh
« informa de un componente de energia aparente total (kVAh)
kVAh 10° 100 - multiplique este valor por 10° y simelo a los otros pardmetros kVAh
— representa XXX,000,000,000.000 kVAh
« informa de un componente de energia aparente total (kVAh)
kvAh 10° 101 - multiplique este valor por 10° y stimelo a los otros pardmetros kVAh
— representa 000,XXX,000,000.000 kVAh
« informa de un componente de energia aparente total (kVAh)
kvAh 103 102 « multiplique este valor por 10° y simelo a los otros pardmetros kVAh
— representa 000,000,XXX,000.000 kVAh
- informa de un componente de energia aparente total (kVAh)
kvAh 10° 103 - multiplique este valor por 10° y simelo a los otros parametros KVAh
— representa 000,000,000,XXX.000 kVAh
« informa de un componente de energia aparente total (kVAh)
kvAh 10’ 104 - multiplique este valor por 10y simelo a los otros pardmetros kVAh
— representa 000,000,000,000.XXX kVAh
Demanda de kW 105 «informa del uso de energia real promedio en kW durante un lapso de tiempo definido
Demanda de kW 106 . Lr{;lo:;r;i de la demanda de kW mdximo desde el dltimo comando de Restablecimiento de demanda de
Demanda de kVAR 107 « informa del uso de energia reactiva promedio en kVAR durante un lapso de tiempo definido
Demanda de KVAR max. 108 + informa della demanda de kVAR méximo desde el Ultimo comando de restablecimiento de demanda
de kVAR max.
Demanda de kVA 109 - informa del uso de energia reactiva promedio en kVA durante un lapso de tiempo definido
Demanda de kVA mix. 110 . mformfl de la demanda de kVA maximo desde el dltimo comando de restablecimiento de demanda de
kVA max.

Monitor analégico Los mddulos de expansién de E/S analdgicas del relé E300 escanean un maximo de tres
sefiales analdgicas por médulo. Esta informacion se puede utilizar para monitorear las
siguientes aplicaciones analdgicas:

¢ Bobinado del motor y temperaturas de cojinetes medidos por sensores RTD

¢ Liquidos, aire o flujo de vapor

e Temperatura

o Peso

e Nivel del recipiente

e Potenciémetro

o Sensores de termistor PTC o NTC

Tabla 34 - Parametros del monitor analégico
Nombre de parametro N.cde Descripcion
parametro

Médulo analdgico 1 Canal de entrada 00 m - informa del valor monitoreado del Mddulo analdgico 1 - Canal de entrada 00
Méddulo analdgico 1 - Canal de entrada 01 12 « informa del valor monitoreado del Médulo analdgico 1 — Canal de entrada 01
Médulo analdgico 1— Canal de entrada 02 13 «informa del valor monitoreado del Médulo analdgico 1— Canal de entrada 02
Estado del mddulo analégico 1 123 « informa el estado del Mddulo analdgico 1
Médulo analdgico 2 — Canal de entrada 00 114 « informa del valor monitoreado del Médulo analdgico 2 — Canal de entrada 00
Méddulo analdgico 2 — Canal de entrada 01 15 « informa del valor monitoreado del Médulo analdgico 2 — Canal de entrada 01
Médulo analdgico 2 — Canal de entrada 02 116 - informa del valor monitoreado del Médulo analégico 2 — Canal de entrada 02
Estado del Médulo analdgico 2 124 - informa el estado del Mddulo analdgico 2
Médulo analdgico 3 — Canal de entrada 00 17 « informa del valor monitoreado del Mddulo analdgico 3 — Canal de entrada 00
Médulo analdgico 3 — Canal de entrada 01 18 - informa del valor monitoreado del Médulo analégico 3 — Canal de entrada 01
Médulo analdgico 3 — Canal de entrada 02 19 « informa del valor monitoreado del Médulo analdgico 3 — Canal de entrada 02
Estado del Médulo analdgico 3 125 « informa el estado del Mddulo analégico 3
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Nombre de parametro N.ode Descripcion
parametro
Médulo analdgico 4 — Canal de entrada 00 120 - informa el valor monitoreado del Mddulo analdgico 4 — Canal de entrada 00
Médulo analdgico 4 — Canal de entrada 01 7 - informa el valor monitoreado del Mddulo analdgico 4 — Canal de entrada 01
Méddulo analdgico 4 — Canal de entrada 02 122 « informa el valor monitoreado del Mddulo analdgico 4 — Canal de entrada 02
Estado del Mddulo analdgico 4 126 - informa el estado del Mddulo analdgico 4
Histori aI de disparo / El rel¢ E300 proporciona un historial de disparo y advertencia en el cual los cinco

advertencia

tltimos disparos y las cinco tltimas advertencias se registran en el almacenamiento no
volétil. Estd disponible una mdscara para limitar qué eventos de disparo y advertencia se

registran en la memoria de historial.

Codigos de historial de disparo

Cuando el relé¢ E300 produce un disparo, la causa del disparo se registra en el historial

de disparo. La Tabla 35 enumera los c4digos disponibles para los registros de historial

de disparo.

Tabla 35 - Cédigos de historial de disparo

Cddigo de histo-
rial de disparo

Descripcion

No se detectaron condiciones de fallo

Condicidn de sobrecarga de corriente del motor

Pérdida de corriente de fase detectada en una de las fases de motor

El conductor de alimentacion o el bobinado del motor esta cortocircuitado a tierra

El motor no ha alcanzado plena velocidad al final del tiempo de habilitacion de calado

La corriente del motor ha superado el nivel de disparo de atasco programado

La corriente del motor ha caido por debajo de los niveles de operacion normal

~NlojlunsslwiNn—,|lo

Se detectd un desequilibrio de corriente entre una fase y otra

[==)

La corriente L1 estuvo por debajo del nivel de corriente insuficiente L1 por un tiempo mayor que el
retardo de disparo

La corriente L2 estuvo por debajo del nivel de corriente insuficiente L2 por un tiempo mayor que el
retardo de disparo

La corriente L3 estuvo por debajo del nivel de corriente insuficiente L3 por un tiempo mayor que el
retardo de disparo

La corriente L1 superd el nivel de corriente excesiva L1 por un tiempo mayor que el retardo de
disparo

La corriente L2 superd el nivel de corriente excesiva L2 por un tiempo mayor que el retardo de
disparo

La corriente L3 superd el nivel de corriente excesiva L3 por un tiempo mayor que el retardo de
disparo

La pérdida de corriente L1 existié por un tiempo mayor que el retardo de disparo de pérdida L1

La pérdida de corriente L2 existié por un tiempo mayor que el retardo de disparo de pérdida L2

La pérdida de corriente L3 existié por un tiempo mayor que el retardo de disparo de pérdida L3

Se detectd condicion de voltaje insuficiente entre una linea y otra

Se detectd condicion de voltaje excesivo entre una linea y otra

Se detectd desequilibrio de voltaje entre una fase y otra

La unidad detecta que las fases del suministro de voltaje estdn rotadas

La frecuencia del voltaje de linea esté por debajo del nivel de disparo

La frecuencia del voltaje de linea ha superado el nivel de disparo

El cargador de inicio del mddulo sensor no cargé el firmware

Habilitacion de salida del mddulo sensor abierta

El mddulo sensor ignora las interrupciones

El médulo sensor no esta calibrado
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Cddigo de histo- | Descripcion

rial de disparo

29 Fallo de tipo estructura del médulo sensor

30 Fallo de configuracién de flash del médulo sensor

31 El mddulo sensor detectd un error de sobrecarrera

32 El mddulo sensor no responde

33 La potencia real total (kW) estd por debajo del nivel de disparo

34 La potencia real total (kW) ha superado el nivel de disparo

35 Se detectd una condicion de potencia insuficiente reactiva total consumida (+kVAR)
36 Se detect6 una condicion de potencia excesiva reactiva total consumida (+kVAR)
37 Se detect6 una condicion de potencia insuficiente reactiva total generada (-kVAR)
38 Se detectd una condicion de potencia excesiva reactiva total generada (-kVAR)

39 La potencia aparente total (VA o kVA o MVA) esta por debajo del nivel de disparo
40 La potencia aparente total (VA o kVA o MVA) super6 el nivel de disparo

41 Se detectd una condicion de factor de potencia retrasado insuficiente total (-PF)
4 Se detect6 una condicion de factor de potencia retrasado excesivo total (-PF)

43 Se detect6 una condicion de factor de potencia adelantado insuficiente total (+PF)
44 Se detectd una condicion de factor de potencia adelantado excesivo total (+PF)
49 Se produjo un disparo de prueba al mantener presionado el botdn Test/Reset durante 2 segundos
50 La entrada PTC indica el sobrecalentamiento de los bobinados del estator del motor
51 Se generd un disparo definido DeviceLogix

52 Se presiond el boton Stop en la estacion de operador

53 Se detecté comando de disparo remoto

54 Se superaron los arranques méaximos por hora

55 Fallo de configuracion de hardware. Compruebe si hay cortocircuitos en el terminal de entrada
58 Se detectd disparo de tiempo de espera de retroalimentacion DeviceLogix

59 Fallo de inicializacion del mddulo de control CANO

60 Fallo de bus del médulo de control CANO

61 Fallo de inicializacion del médulo de control CAN1

62 Fallo de bus del médulo de control CAN1

63 Fallo del mddulo de control ADCO

64 El mddulo de control detecté demasiados errores CRC

65 El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 1 superd su nivel de disparo

66 El canal de entrada 01 en el mddulo analdgico 1 superd su nivel de disparo

67 El canal de entrada 02 en el mddulo analdgico 1 superd su nivel de disparo

68 El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 2 superé su nivel de disparo

69 El canal de entrada 01 en el mddulo analdgico 2 superé su nivel de disparo

70 El canal de entrada 02 en el mddulo analdgico 2 superd su nivel de disparo

71 El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 3 superd su nivel de disparo

72 El canal de entrada 01 en el mddulo analdgico 3 superd su nivel de disparo

73 El canal de entrada 02 en el mddulo analdgico 3 superd su nivel de disparo

74 El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 4 superé su nivel de disparo

75 El canal de entrada 01 en el mddulo analdgico 4 superé su nivel de disparo

76 El canal de entrada 02 en el mddulo analdgico 4 superé su nivel de disparo

77 El chip NVS externo ha detectado un error de tiempo de espera de comunicacion
78 El chip NVS externo ha detectado un error CRC

79 El chip NVS externo ha detectado datos fuera de rango

81 El mddulo de expansion digital 1 no funciona correctamente

82 El mddulo de expansion digital 2 no funciona correctamente

83 EI mddulo de expansion digital 3 no funciona correctamente

84 El mddulo de expansion digital 4 no funciona correctamente

85 El mddulo de expansion analégico 1 no funciona correctamente

86 El mddulo de expansion analdgico 2 no funciona correctamente

87 El mddulo de expansion analdgico 3 no funciona correctamente
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Codigo de histo- | Descripcion

rial de disparo

88 El mddulo de expansién analdgico 4 no funciona correctamente
20 El mddulo de control instalado no es del tipo esperado

91 El mddulo sensor instalado no es del tipo tipo esperado

92 El' mddulo de comunicacién instalado no es del tipo tipo esperado
93 La estacién de operador instalada no es del tipo tipo esperado
9 El médulo digital instalado no es del tipo tipo esperado

95 El mddulo analdgico instalado no es del tipo tipo esperado

9% El modo de prueba estd activo y se detectd corriente/voltaje

97 No se pudo asignar la memoria heap

98 Fallo de hardware de ID de proveedor

Parametros del historial de disparo

Tabla 36 - Parametros del historial de disparo

Nombre de parametro N.cde Descripcion

parametro
Historial de disparo 0 127 « informa del evento de disparo mas reciente
Historial de disparo 1 128 - informa del sequndo evento de disparo mds reciente
Historial de disparo 2 129 - informa del tercer evento de disparo mds reciente
Historial de disparo 3 130 informa del cuarto evento de disparo mds reciente
Historial de disparo 4 131 - informa del quinto evento de disparo mas reciente

Méscara de historial de disparo

Puede decidir qué eventos de disparo se registran en el historial de disparo del relé E300 utilizando las mdscaras

de historial de disparo
Mdscara de historial de disparo 139 le permite seleccionar qué eventos de disparo basados en corriente se registran en el
basado en corriente historial de disparo
Mascara de historial de disparo 140 - le permite seleccionar qué eventos de disparo basados en voltaje se registran en el historial
basado en voltaje de disparo
Mdscara de historial de disparo 121 le permite seleccionar qué eventos de disparo basados en potencia se registran en el
basado en potencia historial de disparo
Mascara de historial de disparo 1 le permite seleccionar qué eventos de disparo basados en control se registran en el historial
basado en control de disparo
Mascara de historial de disparo 183 « le permite seleccionar qué eventos de disparos analdgicos se registran en el historial de
analdgico disparo

172

Historial de advertencia

Cuando el relé E300 produce una advertencia, la causa de la advertencia se registra en el

historial de advertencia. La Tabla 37 enumera los cédigos disponibles para los registros
de historial de advertencia.

Tabla 37 - Codigos de historial de advertencia

Codigo de historial | Descripcion
de advertencia

0

Condiciones de advertencia no detectadas

Se acerca una condicién de sobrecarga de corriente del motor

El conductor de alimentacion o el bobinado del motor esta cortocircuitado a tierra

La corriente del motor ha superado el nivel de disparo de atasco programado

La corriente del motor ha caido por debajo de los niveles de operacion normal

Se detectd un desequilibrio de corriente entre una fase y otra

La corriente L1 estuvo por debajo del nivel de advertencia de corriente insuficiente L1

Wl loo|lN|loaon|lu|w| =

La corriente L2 estuvo por debajo del nivel de advertencia de corriente insuficiente L2

La corriente L3 estuvo por debajo del nivel de advertencia de corriente insuficiente L3
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Codigo de historial | Descripcion

de advertencia

n La corriente L1 superd el nivel de advertencia de corriente excesiva L1

12 La corriente L2 superd el nivel de advertencia de corriente excesiva L2

13 La corriente L3 superd el nivel de advertencia de corriente excesiva L3

14 La pérdida de corriente L1 existi6 por un tiempo mayor que el retardo de disparo de pérdida L1
15 La pérdida de corriente L2 existi6 por un tiempo mayor que el retardo de disparo de pérdida L2
16 La pérdida de corriente L3 existi6 por un tiempo mayor que el retardo de disparo de pérdida L3
17 Se detectd condicién de voltaje insuficiente entre una linea y otra

18 Se detectd condicién de voltaje excesivo entre una linea y otra

19 Se detectd desequilibrio de voltaje entre una fase y otra

20 La unidad detecta que las fases del suministro de voltaje estan rotadas

21 La frecuencia del voltaje de linea estd por debajo del nivel de advertencia

22 La frecuencia del voltaje de linea ha superado el nivel de advertencia

33 La potencia real total (kW) estd por debajo del nivel de advertencia

34 La potencia real total (kW) ha superado el nivel de advertencia

35 Se detectd una condicion de potencia reactiva insuficiente (+kVAR) consumida

36 Se detectd una condicion de potencia reactiva excesiva (+kVAR) consumida

37 Se detectd una condicion de potencia reactiva insuficiente (-kVAR) generada

38 Se detectd una condicion de potencia reactiva excesiva (-kVAR) generada

39 La potencia aparente total (kVA) estd por debajo del nivel de advertencia

40 La potencia aparente total (kVA) superd el nivel de advertencia

41 Se detectd una condicion de factor de potencia retrasado insuficiente total (-PF)
42 Se detectd una condicion de factor de potencia retrasado excesivo total (-PF)

43 Se detectd una condicion de factor de potencia adelantado insuficiente total (+PF)
44 Se detectd una condicion de factor de potencia adelantado excesivo total (+PF)

50 La entrada PTC indica el sobrecalentamiento de los bobinados del estator del motor
51 Se gener6 una advertencia definida DeviceLogix

56 Configuracién de pardmetro invélido Vea los pardmetros 38-39 para obtener mds detalles
58 Se detectd disparo de tiempo de espera de retroalimentacion DeviceLogix

60 Se superd el nivel del nimero advertencia de arranques

61 Se superd el nivel de advertencia de horas de operacién

65 El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 1 superd su nivel de advertencia

66 El canal de entrada 01 en el mddulo analdgico 1 superd su nivel de advertencia

67 El canal de entrada 02 en el modulo analdgico 1 superd su nivel de advertencia

68 El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 2 superd su nivel de advertencia

69 El canal de entrada 01 en el médulo analdgico 2 superd su nivel de advertencia

70 El canal de entrada 02 en el mddulo analdgico 2 superd su nivel de advertencia

71 El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 3 superd su nivel de advertencia

72 El canal de entrada 01 en el mddulo analdgico 3 superd su nivel de advertencia

73 El canal de entrada 02 en el modulo analdgico 3 superd su nivel de advertencia

74 El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 4 superd su nivel de advertencia

75 El canal de entrada 01 en el médulo analdgico 4 superd su nivel de advertencia

76 El canal de entrada 02 en el mddulo analdgico 4 superd su nivel de advertencia

81 El médulo de expansion digital 1 no funciona correctamente

82 El médulo de expansion digital 2 no funciona correctamente

83 El mddulo de expansion digital 3 no funciona correctamente

84 El médulo de expansion digital 4 no funciona correctamente

85 El médulo de expansion analdgico 1 no funciona correctamente

86 El mddulo de expansion analdgico 2 no funciona correctamente

87 El médulo de expansion analdgico 3 no funciona correctamente

88 El mddulo de expansion analdgico 4 no funciona correctamente

20 El médulo de control instalado no es del tipo esperado

91 El mddulo sensor instalado no es del tipo tipo esperado
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Codigo de historial | Descripcion

de advertencia

92 El médulo de comunicacién instalado no es del tipo tipo esperado
923 La estacién de operador instalada no es del tipo tipo esperado

9% El médulo digital instalado no es del tipo tipo esperado

95 El mddulo analégico instalado no es del tipo tipo esperado

98 Se detectd una condicién de fallo de hardware

Parametros del historial de advertencia

Tabla 38 — Parametros del historial de advertencia

Nombre de parametro N.cde Descripcion

parametro
Historial de advertencia 0 133 « informa del evento de advertencia mas reciente
Historial de advertencia 1 134 « informa del segundo evento de disparo mds reciente
Historial de advertencia 2 135 « informa del tercer evento de disparo mas reciente
Historial de advertencia 3 136 - informa del cuarto evento de disparo mds reciente
Historial de advertencia 4 137 - informa del quinto evento de disparo mds reciente

Mascara de historial de advertencia

Puede decidir qué eventos de advertencia se registran en el historial de disparo del relé E300 utilizando las méscaras de
historial de advertencia

Méscara de historial de advertencia

145 « le permite seleccionar qué eventos de advertencia basados en corriente se registran en el historial de

basada en corriente advertencia

Méscara de historial de advertencia 146 « le permite seleccionar qué eventos de advertencia basados en voltaje se registran en el historial de
basada en voltaje advertencia

Méscara de historial de advertencia 147 « le permite seleccionar qué eventos de advertencia basados en potencia se registran en el historial de
basada en potencia advertencia

Méscara de historial de advertencia 148 « le permite seleccionar qué eventos de advertencia basados en control se registran en el historial de
basada en control advertencia

Méscara de historial de advertencia 149 + le permite seleccionar qué eventos de advertencia basados en control se registran en el historial de

analdgica

advertencia

Copia dinamica de disparo

La copia dindmica de disparo rellena los siete pardmetros dentro de dicha copia
dindmica para proporcionar algunos indicios sobre la causa del disparo. Esta
informaci6n estd disponible hasta que se vuelve a disparar la unidad, momento en que
se sobrescribe. Esto incluye la realizacién de un disparo de prueba.

Tabla 39 - Parametros de la copia dinamica de disparo

Nombre de parametro N.code Descripcion
parametro

ol - « informa del voltaje en volts con respecto a los terminales de potencia T1y T2 del mddulo sensor del relé E300 al momento
Copia dindmica de voltaje L1-12 136 del evento de disparo mds reciente
Copia dindmica de disparo de 157 « informa del voltaje en volts con respecto a los terminales de potencia T2 y T3 del mddulo sensor del relé E300 al momento
voltaje L2-13 del evento de disparo mds reciente

o s - informa del voltaje en volts con respecto a los terminales de potencia T3 y T1 del médulo sensor del relé E300 al momento
Copla dindmica de voltaje 13-11 138 del evento de disparo mas reciente
Copia dindmica de potencia real 159 - informa de la potencia real total de los conductores de potencia monitoreados en kW al momento del evento de disparo
total mas reciente
Copia dindmica de potencia reactiva 160 - informa de la potencia reactiva total de los conductores de potencia monitoreados en kVAR al momento del evento de
total disparo mds reciente
Copia dindmica de potencia 161 - informa de la potencia aparente total de los conductores de potencia monitoreados en kVA al momento del evento de
aparente total disparo mds reciente
Copia dindmica de disparo de factor 162 - informa del factor de potencia total de los conductores de potencia monitoreados en porcentaje al momento del evento
de potencia total de disparo mds reciente

174
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Funcionalidad DeviceLogix™

El relé de sobrecarga electrénico E300™ con firmware v5.000 o posterior es compatible
con la funcionalidad DeviceLogix, que es un ntcleo de 16gica ubicado dentro del relé
E300. Puede seleccionar uno de los programas DeviceLogix preprogramados (vea
Modos de operacién en la pagina 55) incorporados en relé E300, o bien puede crear un
programa personalizado en bloques de funciones o l6gica de escalera. Puede utilizar el
perfil Add-On E300 en el software Studio 5000 o el software RSNetWorx™ for

DeviceNet™ para programar el dispositivo.

IMPORTANTE  Un programa DeviceLogix solo se ejecuta si la Idgica se ha habilitado, lo cual se
puede realizar mediante el perfil Add-On E300 en el software Studio 5000,
RSNetWorx for DeviceNet, Connected Component Workbench o el terminal de
configuracién de DeviceNet (n.° de cat. 193-DNCT).

i A i Puede utilizar la funcionalidad DeviceLogix para proporcionar el desempeno de relé de
nuiaciones de reie de salida g1X para prop p

salida especifico en condiciones especificas de comunicacion o de red. Puede utilizar los
siguientes parametros para permitir que un programa DeviceLogix anule los estados de
configuracién del rel¢ de salida E300 mediante el uso de los modos de fallo de comuni-
cacién y los modos de inactividad de comunicacién (vea Estados de configuracién del

relé de salida en la pdgina 38).

Tabla 40 — Parametros de anulacion de relé de salida

Nombre de parametro

N.ode
parametro

Descripcion

Anulacion de fallo e inactividad de
comunicacion

346

« define sila funcionalidad DeviceLogix controla o no los relés de salida E300 cuando existe una condicién de fallo de
comunicacion (falta de conexién de E/S) o de inactividad de comunicacion (el escaner de red o el controlador I6gico
programable no estd en el modo de marcha)

— Silafuncionalidad DeviceLogix estd habilitada pero la anulacion de fallo e inactividad de comunicacién esta
inhabilitada, la operacidn de los relés de salida E300 es controlada por los pardmetros de modo de fallo de
comunicacién y de modo de inactividad de comunicacion si se produce una condicién de fallo de comunicacién o de
inactividad de comunicacion.

— Silafuncionalidad DeviceLogix y la anulacion de fallo e inactividad de comunicacién estan habilitadas, los relés de
salida E300 son controlados por el programa DeviceLogix independientemente del modo de fallo de comunicacién o
del modo de inactividad de comunicacién.

— Silafuncionalidad DeviceLogix no estd habilitada, los relés de salida E300 son controlados por los pardmetros de
modo de fallo de comunicacion o de modo de inactividad de comunicacién si se produce una condicién de fallo de
comunicacién o de inactividad de comunicacién, independientemente de la configuracién de anulacién del parametro
de anulacién de fallo e inactividad de comunicacién.

— Silafuncionalidad DeviceLogix pasa de habilitada a inhabilitada, los relés de salida E300 entran inmediatamente al
modo de fallo de comunicacion o al modo de inactividad de comunicacion apropiado.

Anulacion de fallo de red

347

«define sila funcionalidad DeviceLogix controla o no los relés de salida E300 cuando se detecta una direccion de nodo
duplicada o existe una condicién de bus de red desactivado

— Silafuncionalidad DeviceLogix estd habilitada pero el fallo de red estd inhabilitado, la operacion de los relés de salida
E300 es controlada por los pardmetros de modo de fallo de comunicacion si se produce una condicion de fallo de red.

— Silafuncionalidad DeviceLogix y el fallo de red estan habilitados, los relés de salida E300 son controlados por el
programa DeviceLogix independientemente del modo de fallo de comunicacién.

— Silafuncionalidad DeviceLogix no esta habilitada, los relés de salida E300 son controlados por los pardmetros de
modo de fallo de comunicacion si se produce una condicién de fallo de red independientemente de la configuracién de
anulacion de fallo de red.

— Silafuncionalidad DeviceLogix pasa de habilitada a inhabilitada, los relés de salida E300 entran inmediatamente al
modo de fallo de comunicacion apropiado.
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La funcionalidad DeviceLogix tiene muchas aplicaciones y la implementacién solo estd
limitada por la imaginacién del programador. La aplicacién de la funcionalidad
DeviceLogix solo se ha disefiado para controlar rutinas de ldgica sencillas. Programe la
funcionalidad DeviceLogix utilizando sencillos operadores matematicos booleanos
(por ¢j., AND, OR, NOT), temporizadores, contadores y biestables. Para tomar
decisiones, combine estas operaciones booleanas con cualquiera de las E/S disponibles.
Las entradas y salidas utilizadas para conectarse a la lgica provienen de la red o de las
entradas digitales y relés de salida E300. Hay muchas razones por las cuales utilizar la
funcionalidad DeviceLogix. A continuacién se enumeran algunas de los mas comunes:

e Mayor confiabilidad del sistema

e Mejora del diagndstico y simplificacién de la resolucion de problemas
e Operacién independiente del estado del PLC o la red

e El proceso sigue funcionando en caso de interrupcién de la red

o Se puede utilizar la l6gica local para interrumpir de modo seguro las
operaciones criticas
Consulte la publicacién RA-UMO003 para obtener més informacién acerca de las
capacidades de la funcionalidad DeviceLogix y de cdmo utilizar el editor de

programacion DcviceLogix(1>

(1) Los programas DeviceLogix tienen un limite méximo de 100 instrucciones.
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Capitulo 9

Diseio de la red

Comunicacion EtherNet/IP

Este capitulo describe las instrucciones necesarias para lograr conectar el médulo de
comunicacién EtherNet/IP del relé de sobrecarga electrénico E300™ (ntimero de
catélogo 193-ECM-ETR) a una red Ethernet y para configurar dicho médulo a fin de
que se comunique con un escaner EtherNet/IP como, por ¢jemplo, un controlador
Logix de Allen-Bradley.

El médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300 cuenta con dos puertos
Ethernet que funcionan como un switch Ethernet con puertos RJ45 para conectar un
cable Ethernet tipo CAT'S o superior. Rockwell Automation ofrece una amplia gama de
cables con conectores Ethernet de Allen-Bradley con su linea de Boletin 1585 de cables
Ethernet (http://ab.rockwellautomation.com/Connection-Devices/R]45-Network-
Media).

El médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300 admite una topologia Ethernet
en estrella, lineal y en anillo. La Figura 79 muestra un ejemplo de topologia Ethernet en
estrella en la cual todos los nodos Ethernet se cablean a un switch, concentrador o
router Ethernet central.

Figura 79 - Topologia Ethernet en estrella
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Rockwell Automation también ofrece una linea de switches Ethernet administrados y
no administrados de Allen-Bradley con su familia Stratix de switches Ethernet. Vea
htep://ab.rockwellautomation.com/Networks-and-Communication/Ethernet-IP-
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Infrastructure para obtener mas informacion.

El mddulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300 también es compatible con una
topologia en anillo Ethernet en la cual todos los nodos Ethernet se cablean en serie
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entre si hasta crearse un anillo de red completo tal como se muestra en la Figura 80. El
mddulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300 es compatible con la topologia de
anillo a nivel de dispositivo (DLR) de Rockwell Automation como un dispositivo
esclavo en el cual la red EtherNet/IP sigue comunicdndose si se interrumpe una de las
cadenas de la red.

Figura 80 — Topologia en anillo Ethernet

o

Para obtener informacidn sobre las nociones bésicas de Ethernet, incluyendo las
siguientes funciones, consulte el documento Ethernet Design Considerations
Reference Manual, publicaciéon ENET-RM002.

¢ Establecimiento de los pardmetros de red
e Direccionamiento DNS

e Deteccién de direccion IP duplicada

El médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300 viene con el DHCP habilitado.
Puede establecer la direccién de protocolo de Internet (IP) de la red utilizando:

e Los selectores de la direccién de nodo EtherNet/IP

¢ Un servidor de protocolo de arranque (BOOTP)/protocolo de configuracién
dindmica de host (DHCP) (por ejemplo, la utilidad de servidor BOOTP-
DHCP de Rockwell Automation, que se incluye con el software RSLinx Classic
de Rockwell Software)

¢ Un navegador web y software de escaner de MAC

Selectores de la direccion de nodo EtherNet/IP

El médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300 viene con tres selectores de
direccion de nodo que le permiten seleccionar el tltimo octeto para la direccién

Ip 192.168.1.xxx.
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Figura 81 - Direccionamiento de nodo del relé E300

Informacion de la red
-ID MAC

-Nimero de serie
-Revision de firmware

Dire':;i:: de Funcion
001-254 Establecer la direccion IP a 192.168.1.xxx
255887 Establecer la direccion IP mediante DHCP o utilizar una
889999 direccidn IP estdtica
888 Restablecer a los valores predeterminados de fabrica
000 Modo de administracion
EJEMPLO Cuando el conmutador izquierdo se establece a 1, el conmutador central se

establece a 2 y el conmutador derecho se establece a 3, la direccion IP es:
192.168.1.123.

Cuando los selectores de la direccién de nodo se establecen a un valor mayor que 255
(excepto 888), la direccidn IP se establece a DHCP habilitado o se programa para una
direccion IP estatica. Se requieren la desconexién y la reconexién de la alimentacién
eléctrica para que los cambios de seleccién surtan efecto.

Asignacion de los parametros de red mediante la utilidad BOOTP/
DHCP

De manera predeterminada, el mddulo de comunicacién EtherNet/IP del relé¢ E300
viene con DHCP habilitado. La utilidad BOOTP/DHCP es un programa
independiente ubicado en la carpeta BOOTPDHCP Server a la cual se accede desde el
ment Start.

IMPORTANTE  Antes de inicializar la utilidad BOOTP/DHCP, asegurese de tener la ID MAC del
modulo, la cual se encuentra impresa en la parte frontal del médulo de
comunicacion EtherNet/IP del relé E300. La ID MAC tiene un formato similar al
siguiente: 00-0b-db-14-55-35.

Esta utilidad reconoce los dispositivos de DHCP habilitado y proporciona una
interface para configurar la direccién IP estdtica de cada dispositivo. Para asignar los
pardmetros de red mediante la utilidad BOOTP/DHCEP, siga este procedimiento:

1. Ejecute el software BOOTP/DHCP.
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5.

Seleccione Tool >Network Settings.

Si corresponde para la red en cuestidn, escriba la médscara de subred, la direccién
de gateway, las direcciones del servidor primario/secundario y el nombre de

dominio en sus campos respectivos.

S

Network Settings

Defaults
Subnet Mask:

55 . 255 . 255 .

Primary DNS:

Ql ol o ©

0
0 .0 .0
Secondary DNS: 0

[ 2
Gateway: |

I

l

|

[ ok | comcel |

€ J

Haga clic en OK.

El panel Request History muestra las direcciones de hardware de los médulos

que emiten solicitudes BOOTP o DHCP.

Haga doble clic en la direccion MAC del mddulo que desea configurar.
NOTA: La direccién MAC estd impresa debajo de la cubierta frontal deslizante del
mddulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300. El formato de la direccién de
hardware es similar al siguiente: 00-Ob-db-14-55-35

1% BOOTP/DHCP Server 2.3
File Tools Help

—IEx]

r— Request History
Clear History | Addto Relaton List |

] IP Address ] Hostname J

Type Ethemet Address (MAC)

L

DHCP  00:00:BC:C1:90:52
DHCP  00:00:BC:C1:90:52
DHCP  00:00:BC:C1:90:52
DHCP  00:00:BC:C1:90:52
DHCP  00:00:BC:C1:90:52
DHCP :C1:90:

— Relation List

New | Delete || Enable BOOTP | Enable DHEP | Disable BODTR/DHER |

Ethemet Address (MAC) | Type | IP Address [ Hostname [ Description

Status
{Sent 192.168.1.100 to Ethemet address 00:00:BC:C1:90:52

Entries
J { 0of 256

Aparece la ventana New Entry con la direccién Ethernet (MAC) del médulo.

New Entry x|

Ethemet Address (MACK [00:00:BC:C1:90:52
IPAddiess: [ 192 . 168 . 1 . 100]

Hostname: I

Desciiption: I

Coce_|

Escriba la direccién IP, el nombre de anfitridn y una descripcién del médulo.

Haga clic en OK.

Desconecte y vuelva a conectar la alimentacién eléctrica al médulo de

comunicaciéon EtherNet/IP del relé E300.

Para asignar de manera permanente esta configuracién al médulo: seleccione el

modulo en el panel Relation List y haga clic en Disable BOOTP/DHCP.
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Servidor web

Luego de desconectarse y volver a conectarse la alimentacion eléctrica del médulo, este
utiliza la configuracién asignada y no emite una solicitud DHCP.

Si no hace clic en Disable BOOTP/DHCP, el médulo borra la configuracion IP actual
al desconectarse y volver a conectarse la alimentacién eléctrica y vuelve a empezar a
enviar solicitudes DHCP.

Asignacion de los parametros de red mediante un navegador web y
el software MAC Scanner

Si no tiene acceso a una utilidad de software DHCP, puede asignar los pardmetros de
red mediante un navegador web (por ejemplo, Microsoft” Internet Explorer) y el
software de esciner Media Access Control (MAC) (por ejemplo, MAC Scanner de
Colasoft” - http://www.colasoft.com/). Siga estos pasos para configurar el médulo
utilizando este método.

1. Ubique e identifique la ID MAC impresa en la etiqueta del médulo de
comunicacién EtherNet/IP del relé E300. Esta direccién tiene un formato

similar al siguiente: 00-0b-db-14-55-35

2. Conecte el médulo de comunicacidon EtherNet/IP del relé E300 a la misma red
de amplia drea (WAN) que su computadora personal.

3. Inicie el software MAC Scanner.

4. Seleccione la subred apropiada que desea escanear en busca de direcciones

MAC disponibles.
I3 Colasoft MAC Scanner - -— : e
Fle Edit View Scan Help
3 B X | g | &
Exp?nAll Expod calecied cé;]»y ol F;;]d Local Subnet 10901180 sen D Ol T

Online Resource ‘ P MAC Address £ Host Name Manufacturer

5. Escanee la subred en busca de todas las direcciones MAC disponibles

1| = [ &
d| Local Subnet 10.90.118.0 S ‘ Setting
P MAC Address  / Host Name Manufacturer
9 10.90.119.182 B3 00:10:9C:FO:8F:14 dhcp-10-90-119-182.r¢
4 1090119.71 B3 00:1€:09:28:03:93 usmkeebyalill.ra-int.c
4 10.00.119.100 B2 00:23:AE:43:49:72 NAUSMKEFOXLTKL

6. Identifique la direccién IP asignada al ID MAC del médulo de comunicacién
EtherNet/IP del relé E300. La direccién IP tiene un formato similar al
siguiente: 192.168.0.100.

Como precaucion, el servidor web incorporado del médulo de comunicacién
EtherNet/IP del relé E300 esté inhabilitado de manera predeterminada. Para habilitar
el servidor web de forma temporal a fin de que esté disponible permanentemente, debe
entrar en el modo de administracién. Para ello, establezca a 000 los conmutadores gira-
torios ubicados debajo de la cubierta frontal del médulo de comunicacién EtherNet/IP
del relé¢ E300, y desconecte y vuelva a conectar la alimentacién eléctrica. El dispositivo
entra en linea con la direccién IP utilizada al momento del encendido anterior.

Seguridad del servidor web y contrasena del sistema

El servidor web del médulo de comunicacién EtherNet/IP E300 le permite ver
cualquier informacién de diagndstico o de pardmetro. Se incorporan medidas de
seguridad en el servidor web para impedir que un usuario con malas intenciones haga
cambios no deseados en el sistema EtherNet/IP o edite el pardmetro de configuraciéon

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018 181



Capitulo 9

Comunicacién EtherNet/IP

182

E300. Al intentar hacer un cambio del sistema EtherNet/IP o editar el pardmetro de
configuracién E300, se le pide introducir un nombre de usuario y una contrasefia.

- N
Windows Security lé

The server 192.168.1.11 at E300 Overload Relay requires a username and
password.

“Jsername I
' - l |Pasmord l

[C] Remember my credentials

Campo

Revision de firmware 1.003 o anterior |Revision de firmware 1.004 o posterior

Predeterminado (hay distincion entre |Predeterminado (hay distincion entre mayiisculas y
mayusculas y minusculas) mintsculas)

Nombre de usuario | Administrador Administrador

Contrasefia

<en blanco> <niimero de serie del mddulo de comunicacion EtherNet/IP>

Puede encontrar el nimero de serie del médulo en la etiqueta del médulo de
comunicacién EtherNet/IP.

Le recomendamos cambiar la contrasefa para el nombre de usuario Administrator.
Puede cambiar la contrasefia en la pdgina web de la configuracion de contrasena.

LR E300 4In30ut120VAC VIG6to60Amp e

Device Identity N Network tion N E-mail C ion N Password configuration

[7) Home

4 Parameters Admin password configuration

[ Diagrostics Passuord I
(Gl Administrative Settings
[?) Device 1dentity “opchanges,

[7) e-mail i Copyright © 2012 Rockwiell Inc. All Rights Reserved.

| [8) Password Configuration |¢
oS Fle 4

Restablecimiento de la contraseria del sistema

Si olvida o se le pierde la contrasefia para el nombre de usuario Administrator, puede
restaurar la contrasefia al valor predeterminado de fébrica, para lo cual bastard con
ajustar los conmutadores giratorios en el médulo de comunicacién EtherNet/IP E300 a
8-8-8, y seguidamente desconectar y volver a conectar la alimentacién eléctrica. Esto
restablece los ajustes de comunicacién EtherNet/IP y los pardmetros de configuracion
E300 de nuevo a los valores predeterminados de fébrica.

Habilitacion permanente del servidor web

En el modo administrativo, puede modificar cualquier pardmetro de configuracion del
relé E300, incluso la habilitacién permanente del servidor web incorporado, siguiendo
estos pasos:

1. Entre en el modo administrativo girando los conmutadores giratorios a 000, y
desconecte y vuelve a conectar la alimentacidn eléctrica del relé E300.

2. Acceso ala pagina web.
Desplacese a Administrative Settings->Network Configuration.

4. Sele pedird introducir un nombre de usuario y contrasena. Introduzca
“Administrator” como el nombre de usuario e introduzca la contrasena

apropiada.
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Visualizacion y configuracion
de parametros mediante el
servidor web

5. Habilite el control del servidor web y presione Apply Changes.

LR E300 4In30ut120VAC VIGPtS5to30Amp AR IoRtation

BT

[ Home
4 Parameters
(4 piagnostics
(Gl Administrative Settings
[7) Device Identity
[R) Network Configuration
[9) e-mail Configuration

[9) Passvord Configuration

[9) eos File

p
Windows Security

B

The server 192.168.1.11 at E300 Overload Relay requires a username and
password.

| Administrator l

I Passwcrd I

[7] Remember my credentials

L

J

Device Identity Y Netvork N Email ion N Password
Initial Network Configuration
Ethernet Interface Configuration Static -

Network Interface
1P Address 92.168.1.9
Subnet Mask. 55.255.255.0
Default Gatevay 0.0.0
Primary Name Server 0.0.0
0.0.0

Secondary Name Server

Default Domain Name

i

Host Name

Ethernet Link
Ethernet Link Configuration P1 Autonegotiste v

Ethernet Link Configuration P2 Autonegotiate +

Web Server

3

Web Server Control

[ Apply Changes ]

Cuando est4 habilitado el servidor web en el médulo de comunicacién EtherNet/IP del

relé E300, dicho servidor puede visualizar y configurar los pardmetros del relé E300.
Puede utilizar la interface web para editar los pardmetros del relé E300 si el escaner

EtherNet/IP no la escanea.

Visualizacion

de parametros

Siga estos pasos para visualizar los pardmetros mediante el uso de la interface web del
médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300.

1. Utilice un navegador para abrir la pagina web del médulo de comunicacién

EtherNet/IP del relé E300 escribiendo su direcciéon IP del URL.

& Rockwell Automation - Windows Interet Explorer

@U < [ hitp/19216819

<[4 x ] [#9 Geogie

¥ Favorites

[ Home
e

(d Diagnestics

(4 Administrative Settings
[ eos File

< m »

[ Rockwell Automation

Home

Device Name £300 41n30ut120VAC VIGPtSto30Amp.
Device Description
Device Location

Ethernet Address (MAC) 00:1D:9C:FO:8F: 14

1P Address 192.168.1.9 e
Product Revisions:

£300 Overload Relay 1.034 8uild 6 oimatio
193-ECM-ETR Application 003 Build &

193-ECM-ETR 2.001 Build 1

193-ECM-ETR FP 1.008 Build 1 Costacts
193-ECH-ETR File System 1.001 Build 3

1.001 Build 137
Nov 12 2013, 10:40:38
60060152

193-E10 Sensing Module
Firmvare Version Date
Serial Number

Status No I/O connections established

Uptime 0 days, Oh:14m:S7s

Seconds Between Refresh: [2__| Disable Refrash vith 0.

Visit AB.com for additional

" Copyright © 2012 Rockwell Automation, Inc. All Rights Reserved.
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2. Desplécese ala carpeta Parameters y seleccione un grupo de pardmetros. El
ejemplo a continuacién muestra la informacion desde los pardmetros de
monitoreo de corriente.

E300 4In30ut120VAC VIGPt5to30Amp et

o P eter  Name
LiCurrent

irrant Moni
LzCurrant

LaCurrant

AverageCurrant

LiParcentFLA

LzParcantFLA

L3ParcentFLA 7.2
AvgParcantFLA 95.6
GFCurrent 039

Currentimbal usmt 2

Seconds between refresh: (2| Disable Refrash with 0.

FEEEFREHEEEEEREEEEREEHBE

3. Paraincrementar la velocidad de actualizacién de los datos que se visualizan,
introduzca un tiempo de actualizacién mds rapido en el cuadro de frecuencia de
actualizacién tal como se muestra a continuacion:

[ Current Monitor
43 LiCurrent DINT 0.00 Amps
44 L2Current DINT 0.00 Amps
45 L3Current DINT 0.00 Amps
46 AverageCurrent DINT 0.00 Amps
47 L1PercentFLA UINT 0.0 %
48 L2PercentFLA UINT 0.0 %
49 L3PercentFLA UINT 0.0 %
S0 AvgPercentFLA UINT 0.0 %
51 GFCurrent UINT 0.00 Amps
52 CurrentImbal USINT o %
| Seconds between refresh: [2__] Disable Refresh vith 0. l

4. Lapéginaweb del médulo de comunicacion EtherNet/IP del relé E300 muestra
un méximo de 17 pardmetros por pagina web. Si hay mds de 17 pardmetros en
un grupo de pardmetros, utilice las flechas de navegacién para mostrar en
pantalla los demds pardmetros.

LR F300 4In30ut120VAC VIGPt5to30Amp

ThermutilizedPct
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Edicion de parametros
Siga estos pasos para editar los pardmetros de configuracién mediante el uso de la

interface web del médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300.

1. Seleccione un grupo de pardmetros que contenga pardmetros programables y
haga clic en el botén Edit. Aparecen las opciones de valor.

E300 4In30ut120VAC VIGPt5t030Amp Automation

Overload Setup.

71 FLASetting

172% TripClass

173* OLPTCResetMode
174 OLResetlevel
175 OLWarningLevel
1760 SingleOrThraePh

177+ FLAZSatting
* Parameter editable

Seconds between refrash: [2__| Disable Refresh vith 0.

EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

2. Hagaclic enla flecha abajo en las casilla desplegables para ajustar los valores fijos
y/o introducir valores numéricos en los campos sin flecha para ajustar los
valores.

3. Haga clic en Apply una vez concluidas todas las ediciones del pardmetro. El
modulo de comunicacién EtherNet/IP del relé¢ E300 descarga los nuevos
valores del pardmetro al dispositivo.

4. Aparece una ventana de confirmacién. Haga clic en OK.

=
Message from webpage
e -

NOTA: Si intenta editar un pardmetro de configuracidn cuando existe una conexién
EtherNet/IP de Clase 1 entre un escaner EtherNet/IP y el médulo de comunicacién
EtherNet/IP del rel¢ E300, aparece un mensaje similar al mostrado a continuacién
cuando se presiona el botén Apply.

TR E300 4In30ut120VAC VIGPt5to30Amp Rttt

Overload Setup.

71
172%
173*
174
175 OLWarningLevel
176% SingleOrThreePh

177+ FLAZSatting
* Parameter editable

Error(s) validating form data:

Parameter 171,

[5)
[5)
Bvo
@ ro
[Ben
(1)
)
[5)
[5)
0
[5)
[5)
0
[5)
)
[5)
A vo
e
)
)
()
[ An
()
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Copia de seguridad/Restauracion de parametros

Con un médulo de control E300 serie B y el firmware v7.xxx instalados, tiene la opcién
de hacer una copia de seguridad o restaurar los pardmetros de configuracién del dispo-

sitivo mediante el uso de la interface de servidor web E300. (Nota: La caracteristica de

hacer copia de seguridad/ restaurar no incluye parametros administrativos ni programa-
cién DeviceLogix). Siga estos pasos para utilizar esta caracteristica:

1. Desplécese hasta el servidor web del dispositivo E300 receptor y seleccione la
opcidn Backup/Restore en el ment izquierdo.

[M Home
(54 Parameters Devica Name
(53 piagnostics Davica Dascription
(53 Administrative Settings Device Location
3} EDS File Ethernet Address (MAC)
[8) eackup/Restore J| 17 Address

Product Revisions:

E200 Overload Relay
193-ECM-ETR Application
193-ECH-ETR Boot Cods
193-ECM-ETR FPGA
193-ECM-ETR. File System
193-E10 Application
193-E10 Boot

193-ESM Sensing Module
193-E10 EDS File
193-DLX Program Files
193-E10 Language Files

Serial Number
Status

Uptima

Copyright ® 2012 Rockwrell Automation, Inc. All Rights Reserved.

2. Para hacer una copia de seguridad de la configuracién del pardémetro E300
actual: seleccione Backup. El proceso de hacer una copia de seguridad concluye
en unos pocos segundos y el servidor web le pedird guardar el archivo de
configuracién *JSON correspondiente.

Backup/Restora

Backup Configuration

Restore Configuration

Select a file to restore: Browse...

Copyright @ 2012 Rockwell Automation, Inc. All Rights Reserved.

Save

Save as
Do you want to save Config-8055498E json (7.30 KB) from 192.168.1.1027 {Save ||+ Save and open
_ I

3. Pararestaurar una conﬁguracién de parametro E300 anterior: navegue hasta un
archivo *JSON de configuracion de pardmetro E300. Seleccione Restore. El
proceso de restauracién concluye en unos pocos segundos.

186 Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018



Comunicacion EtherNet/IP  Capitulo 9

/2 Choose File to Upload

@uvl » E300 Parameter Configuration Backup

Organize ¥ New folder
Name Date modified Type Size

__| Config-8055498E json 7/20/201811:40 AM_JSON File 8KB

File name:  Config-8055498E.json v | Al Files (%) Z

Backup/Restore

Backup Configuration

Restore Configuration

Select a file to restore: C:\Config-8055402E json|  Browse...

Copyright © 2012 Rockwell Automation, Inc. All Rights Reserved.

|ntegracio'n con El médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300 admite dos tipos de
controladores basados en comunicacién EtherNet/IP.

. e Datos de E/S - Utilizados para el control de datos determinista con
|-09|X controladores basados en Logix. Los tags de E/S se asignan automdticamente

cuando configura el relé¢ E300 en un proyecto Logix. El relé E300 también es
compatible con la configuracién automdtica de dispositivos en la cual el
controlador basado en Logix gestiona los pardmetros de configuracion del
dispositivo.

e Instrucciones de mensaje (MSG) — Utilizadas para datos no deterministas que
no son criticos para el control. Utilizan los datos de lectura y escritura de
instrucciones MSG y tienen una prioridad inferior a los datos de E/S. Para
obtener informacién acerca de las instrucciones MSG, consulte el documento

Logix5000 Controllers Messages Programming Manual, 1756-PM012.

Configuracion de un relé E300 en un proyecto Logix

Utilice la aplicacién Studio 5000 Logix Designer para configurar un relé¢ E300 en un
proyecto Logix. Descargue e instale el perfil Add-On. Descargue el firmware, los
archivos asociados (tales como AOP, DTM y EDS) y acceda a las notas sobre versiones
de productos solo del Centro de compatibilidad y descarga de productos en
htep://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/support/pcdc.page

1. Entre en linea con el controlador.

2. Haga clic con el botén derecho del mouse en el 4rbol Ethernet y seleccione
Discover Modules o New Module.
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Comunicacién EtherNet/IP

&3 /O Configuration

(683 1756 Backplane, 1756-A7
[0]1756-L63 CLXTest
[1]1756-EN2T ENET
N

) New Module...

l Discover Modules...

2 Paste Ctrl+V

Print 3

Opcion Descripcion

La opcidn Discover Modules identifica los dispositivos disponibles en la red EtherNet/IP
especifica.

Discover Modules  |1. Seleccione el relé E300 preconfigurado en la red EtherNet/IP

2. Haga dlicen Create

3. (Cargue los datos de configuracion

La opcion New Module le permite afiadir manualmente un relé E300 fuera de linea a un
proyecto Logix.

1. Busque unrelé E300

New Module 2. Haga clicen Create

3. Introduzca un nombre para el relé E300

4. Cargue los datos de configuracion

5. Seleccione el relé E300 preconfigurado en la red EtherNet/IP

Sise logra concluir la carga, aparece una pantalla que indica que este comando se realizé
con éxito. Presione OK para continuar.

Upload Complete @

|® Uploaded configuration from 193-ECM-ETR at 192.168.1.11.
A ¢ 4

.. Lo ]

— — — J

Si no se logra realizar la carga debido a errores de comunicacion, aparece una pantalla
que indica que se produjo un error de carga y el dispositivo utiliza los ajustes
predeterminados. Haga clic en OK para continuar. Identifique y corrija la causa del
error de comunicacidn y vuelva a presionar Upload, o bien presione Cancel para
eliminar los cambios de definicién del médulo.

Siun disparo de configuracién E300 impide que se realice la carga, aparece una pantalla
que indica que el perfil estd utilizando sus ajustes existentes. Haga clic en OK para
continuar. Lea los pardmetros 38 y 39 desde el relé E300 para determinar la causa del
disparo de configuracidn. Corrija el problema y vuelva a presionar Upload, o bien
presione Cancel para eliminar los cambios de definicién del médulo.

Acceso a los datos de E/S

Para acceder a los datos proporcionados por el médulo de comunicaciéon EtherNet/IP
del relé¢ E300, desplicese a los tags de entrada.

-
Controller Tags - CLXTest(controller) [felfa)=-
Scope: A CLXTest ~  Show: All Tags v Y -
Name =2[7] Value €| Force €| Se Data Type Desciiption Constant_[] * |
- ChiletPumpi PercentTCU [) Decimal | SINT. =
+/ ChillerPump:1.C 0 Decimal | SINT 3
+ ChillerPump:| AvgPercentFLA [ Decimal INT 2
+ChileiPump:l AvaCurient [) Decimal | DINT e
-+ ChillerPump:|.L1Curtent ) Decimal | DINT
+ ChillerPump:| L2Current [) Decimal | DINT
-+ ChillerPump:|.L3Curtent ) Decimal | DINT
-+ ChilerPumpi GroundFeulCurrent o Decimal | INT
-+ ChileiPump] Avol LVokage [) Decimal | INT
+ ChilerPumpil L1L2Voltage. ) Decimal | INT
-+ ChileiPump L2L3Volage [) Decimal | INT 3
+ ChilerPumpi L3L1Voltage. [) Decimal | INT
+ ChillePump:l. TotalRealPower o Decimal DINT N
«][» |\ Monitor Tags { Edit Tags / A — n »
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Para controlar los relés de salida o emitir un comando de restablecimiento remoto al
relé E300, desplcese a los tags de salida.

Controller Tags - CLXTest(controller) E]@
Scope: 9 CLXTest v Show: All Tags v Y. v
|| Name =2|7 | Value €| Force €| Style Data Type A [
= ChilesPump:0 ool |[ (ool AB:E00:0:0 =
ChillerPump:0.Pt00D ata 1] Decimal BOOL é
ChillerPump:0.Pt01Data 0 Decimal BOOL (W 3
ChillerPump:0.Pt02D ata 0 Decimal BOOL a
ChillerPump:0.Digital1Pt00D ata 0 Decimal BOOL
ChillerPump:0.Digitall Pt01D ata 0 Decimal BOOL
ChillerPump:0.Digital2Pt00D ata 0 Decimal BOOL
ChillerPump:0.Digital2Pt01Data 0 Decimal BOOL
ChillerPump:0. Digital3Pt00D ata 0 Decimal BOOL
ChillerPump:0.Digital3Pt01D ata 0 Decimal BOOL 3
ChillerPump:0.Digital4Pt00D ata 0 Decimal BOOL 8
ChillerPump:0.Digital4Pt01D ata 0 Decimal BOOL
ChillerPump:0. TripReset 0 Decimal BOOL
ChillerPump:0. 0 Decimal BOOL
ChillerPump:0.RemoteTrip [1] Decimal BOOL
ChillerPump:0.0; ionlLED 0 Decimal BOOL
ChillerPump:0.0; ionlILED 0 Decimal BOOL
ChillerPump:0.0; ionLocalLED 0 Decimal BOOL LY
ChillerPump:0.0; i ED 1] Decimal BOOL
ChillerPump:0.0; lionOLED 0 Decimal BOOL e
<[>\ Monitor Tags  Edit Tags / 1 — — ’
Correo electronico /texto El médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300 puede enviar mensajes de

correo electrénico y notificaciones de texto con respecto a eventos de disparo y
advertencia diferentes utilizando un servidor de protocolo simple de transferencia de

correo (SMTP).
El asunto y el contenido del mensaje de correo electrénico se crean con base en:
e Eltipo de disparo o advertencia detectado
e Elnombre del dispositivo
e Ladescripcion de servicio
e Laubicacion del dispositivo

e Lainformacién de contacto

EJEMPLO Asunto del correo electrdnico:
El relé de sobrecarga E300 ha detectado un fallo

Texto del correo electrdnico:

Estado de fallo:

Nombre del dispositivo: Relé de sobrecarga E300

Descripcion del dispositivo: Arrancadores de motor

Ubicacion del dispositivo: Compartimento 6-U29

Informacion de contacto: Persona de contacto contactperson@thecontact.com

La primera palabra en el asunto del correo electrénico es el nombre de dispositivo. Si
no se configura un nombre de dispositivo, se utiliza el atributo del nombre de producto

del objeto de identidad.
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Configuracion de correo electronico

Para poder enviar un correo electrénico, debe configurar la direccién IP del nombre de
anfitrién de un servidor de protocolo simple de transferencia de correo (SMTP) y
seleccionar notificaciones. Haga estos pasos para configurar una notificacion de correo
electrénico.

1. En el navegador web, introduzca la direccién IP del URL del médulo de
comunicacién EtherNet/IP del relé E300 del navegador web.
& Rockwell A ion - Windows I e |
@R Vo (M htto/n92168197

2. Seleccione Administrative Settings>Device Identity

@ Allen-Bradiey [=iclo]o

Expand Minimize - [
m Home

D Parameters
Diagnostics

3. Escriba la informacién Device Identity en los campos segun se describe a

continuacién y presione Apply.

LRLELlld F300 4In30ut120VAC VIGPt5t030Amp

+  [Device 1dentity N Network Configuration \__E-mail Configuration \__Password Configuration
[ Home
(£ Parametars
D Dlagnoatics Name and Contact
Administrative Settings Device Name [E300 Overload Relay |
% ::::::’:;:mﬂon Device Description [Chitler Pump 2 ]
[¥) e-mail Configuration Device Location [6-uzs |
m'?):':.m Coofiairauen Contact Info [Bob Smin ]
Contact Info [xsss ]
Device Name El nombre del relé E300.
Device Description La descripcién del relé E300.
Device Location La ubicacion del relé E300.
Contact Information Lainformacion de contracto para el relé E300.

4. Seleccione Administrative Settings>E-Mail Configuration

@ Allen-Bradiey W =ic1s

Expand Minimize »
@ Home
Parameters

5. Escriba la informacién en los campos de notificacion de correo electrénico
segtin lo descrito a continuacién. Se pueden introducir multiples direcciones de
correo electrénico en el campo E-mail Recipient separando cada direccién de
correo electrénico con un punto y coma (;). Se puede introducir un mdximo de
255 caracteres en el campo E-mail Recipient.
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LRl E300 4In30ut120VAC VIGPt5to30Amp

.
[® Home
(2 Parameters
(24 Diagnostics
(&Gl Administrative Settings
[?) Device 1dentity

UL T Confi

Device Identity | Network Configuration Y E-mail Configuration \_Password Ct

E-mail Client Settings

E-mail Recipient wiones@ra.rockwell.com
£-mail Sander
ST Passvord ——

E-mail Recipient

La direccion del correo electronico de la persona que recibe las notificaciones.

E-Mail Sender La direccion del correo electrénico desde la cual se envia la notificacion.

SMTP Server Comuniquese con el administrador de la red para obtener la direccion del servidor SMTP.
SMTP Username Comuniquese con el administrador de la red para obtener el nombre de usuario SMTP.
SMTP Password Comuniguese con el administrador de la red para obtener la contrasefia SMTP.

SMTP Port Comuniquese con el administrador de la red para conocer qué niimero de puerto SMTP se

debe utilizar. El puerto 25 es el puerto SMTP més comun.

6. Compruebe la hora de notificacién, condiciones de fallo y condiciones locales

que sea incluir en los correos electronicos de notificacién al destinatario. Esta

informacidn se puede modificar después de las configuraciones iniciales.

[ Home
(G4 Paramatars
(Cd Diagnostics

[?) Device 1dentity

(9 eos File

Administrative Settings

[9) Network Configuration
[§) e-mail Configuration
[F) Password Configuration

LR ell] E300 4In30ut120VAC VIGPt5to30Amp

Expand Minimize -

N Password C:

Device Identity i Network Configuration S E-mail &

E-mail Client Settings

whmartin@ra.rockwel.com
bsmith@ra.rockwel.com

mailrelay.ra.rockwell.com

E-mail Recipient
E-mail Sender
SMTP Server
SMTP Username

SMTP Password

I

SMTP Port

E-mail Notification

Send an e-mail message when any of the folloving trips or warnings are declared or cleared:

0B Warning TripStsCurrent
| ] OverloadTrip
] B PhaseLossTrip
(@] B GroundFaultTrip
] L] StallTrip
(@] ® JamTrip

7. Haga clic en Apply para aceptar la configuracién

Apply Changes

[:| Send Test Email When Applying Changes

8. Cuando se produce un evento del relé E300, el mensaje de correo electrnico

examina lo siguiente:

¥] New > 51 Reply~ & lReplytoAll v [ZForward~ @ v >~ {J Displayr Q v More~

PN .
[ ‘ \ E300 Overload Relay has detected a Trip
A ' bsmith to: whmartin
e
Trip Type: OverloadTrip
Trip Info: Motor current overload condition

Device Name:
Device Description:

E300 Overload Relay
Chiller Pump 2

Device Location: 6-U29
Contact Info: Bob Smith
X555
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Notificaciones de texto

El médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300 puede enviar un mensaje de
texto a un teléfono inaldmbrico enviando un correo electrénico al proveedor de
servicio del teléfono inaldmbrico. El proveedor de servicio proporciona el formato del
mensaje de texto y es similar a los ejemplos de formatos siguientes.

e AT&T™: numero de teléfono inaldmbrico de 10 digitos@txt.att.net

e Sprint”: niimero de teléfono inalémbrico de 10
digitos@messaging.sprint.pcs.com

Limitaciones

Segun la funcionalidad del médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300,
existen algunas limitaciones con respecto a cudndo se puede activar el envio de los
correos electrénicos.

e Sise producen dos eventos simultdneamente, se envia un correo electrénico
sobre el error més significativo.

e Sieldispositivo se configura para enviar un correo electrénico sobre un evento
de baja prioridad y este evento se produce al mismo tiempo que un evento de
alta prioridad para el cual el dispositivo no ha sido configurado para enviar un
correo electrénico, no se envia ningun correo electrénico.

e FEl correo electrénico Clear se envia solo cuando todos los eventos se han
borrado y ya ha sido enviado un correo electrénico de evento.
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DeviceNet

Comunicacion DeviceNet

En este capitulo se presentan las instrucciones necesarias para conectar el médulo de
comunicacién DeviceNet del relé de sobrecarga electrénico E300 (ntimero de catdlogo
193-ECM-DNT) a una red DeviceNet y configurar dicho médulo para que se
comunique con un nodo maestro DeviceNet tale como un médulo 1756-DNB de
Allen-Bradley”.

Las recomendaciones se presentan para facilitar la puesta en marcha y operacion.

e Utilice la herramienta de puesta en marcha de nodo RSNetWorx™ al modificar
la direccién de nodo del relé de sobrecarga E300.

e Verifique que tiene la informacién de configuracién més reciente antes de
guardar un archivo de configuracién RSNetWorx.

o Si piensa utilizar la funcién de recuperacién automdtica del dispositivo (ADR)
en el escaner DeviceNet, compruebe que la configuracién del dispositivo es
correcta antes de guardarla en la memoria.

o Elbotén “Restore Device Defaults” en RSNetWorx restablece el ajuste de la
direccién de nodo del relé de sobrecarga E300 a 63.

Los relés de sobrecarga E300 se envian con un ajuste de direccién de nodo (direcciéon
MAC) de hardware predeterminado de 9-9 (direccién de nodo 63) y la velocidad de
datos se establece a Autobaud. Cada dispositivo en una red DeviceNet debe tener una
direccién de nodo unica, la cual se puede establecer a un valor de 0 a 63. La mayoria de
los sistemas DeviceNet utilizan la direccién 0 para el dispositivo maestro (esciner).
Deje vacia la direccién de nodo 63 para introducir nuevos dispositivos esclavos. Puede
modificar la direccién de nodo y la velocidad de datos de los relés de sobrecarga E300
utilizando software o estableciendo los interruptores de hardware ubicados en la parte
frontal de cada unidad. Si bien ambos métodos tiene el mismo resultado, es buena
practica elegir un solo método y utilizarlo uniformemente en todo el sistema.
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Establecimiento de los interruptores de hardware

Figura 82 - Direccionamiento de nodo DeviceNet del relé de sobrecarga E300

Informacién de la red

— Nimero de serie
— Revision de firmware

Direccion de nodo

0 0
@ 1B
eNvg Mg
x10 x1

Direccion de nodo Funcion Direccion de nodo Funcion

00...63 Establecer la direccidn de nodo a xx 88 Restablecer a los valores predeterminados de fabrica

64...76
78...98

El software establece la direccion de nodo 77 Modo de administracion

194

Por ¢jemplo, cuando el conmutador izquierdo se establece a 0y el conmutador derecho
se establece a 1, la direccién de nodo DeviceNet obtenida es: 01.

En el caso de valores del conmutador de direccién de nodo en el rango de 0 a 63,
desconecte y vuelva a conectar la alimentacion eléctrica al relé de sobrecarga E300 para
inicializar el nuevo ajuste.

Uso de RSNetWorx for DeviceNet

Haga estos pasos adicionales para los ajustes del interruptor de direccién de nodo en el
rango de 64 a 76 y de 78 2 98. Para empezar la configuracion de un relé de sobrecarga
E300 utilizando software, ejecute el software RSNetWorx y finalice el procedimiento
siguiente. Debe utilizar RSNetWorx for DeviceNet con revisidon 27.00.00 o posterior.

Reconocimiento del relé de sobrecarga £300 en linea

1. Ejecute el software RSNetWorx y seleccione Online del ment desplegable
Network.

2. Seleccione la interface de computadora personal DeviceNet y haga clic en OK.

SUGERENCIA  Debe configurar los drivers de DeviceNet E300 utilizando RSLinx antes de que estén
disponibles para RSNetWorx

3. Siel software RSNetWorx muestra una notificacion de cargar o descargar
dispositivos antes de ver la configuracién, haga clic en OK para cargar o
descargar dichos dispositivos.

4. Ahora RSNetWorx navega a través de la red y muestra en pantalla todos los
nodos detectados en la red. En algunas versiones del software RSNetWorx, es
posible que no se incluyan los archivos EDS del relé de sobrecarga E300. En este
caso, se identifica el dispositivo como “Unrecognized Device”.
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Si aparece la pantalla siguiente, continte con Creacién y registro de un archivo

1 =l8lx
(Pl Edt Vew Menwok Devise Djagrosic: Took Hep
B8 S| 2eweaalE |-l 58
Harhare ———————— 7BAPCO Unrecognizsd =
= Dol FOMCIA, e
5] Caon nlarface
T
= it}
|
T T
5 [F) Rockwel futmaion - llenSracd ey
) ket fubomelin - ek
) Fechuwe i - Elechio Crlt Mcton Ca
Flockyeel Autom shion - ek arce Elechic
=) Rockwel utomelinsSpiechee-Schh
Il L b |4 b1 Groph (T Srremae e Commraien Do L] rl
2 -
ol | M Cods | Lats | Dasesipiior
= |l T
R Grfers- Tt Bomsrey

5. Siel software RSNetWorx reconoce el dispositivo como un relé de sobrecarga
E300 (o E3/E3 Plus en el modo de emulacidn), pase directamente a la seccién
siguiente — Uso de la herramienta de puesta en marcha de nodo de RSNetWorx
for DeviceNet.

Puede poner en marcha un nodo utilizando el terminal de configuracién de

DeviceNet, n.° de cat. 193-DNCT.

Creacidn y registro de un archivo EDS
NOTA: Si utiliza la funcionalidad DeviceLogix, debe descargar el archivo EDS en

https://www.rockwellautomation.com/global/support/networks/eds.page?

Realice los pasos siguientes para crear y registrar el archivo EDS.
1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el icono Unrecognized Device.
Aparece el ment1 Register Device.
Seleccione Yes. Aparece el asistente EDS.
Seleccione Next y, a continuacién, Create an EDS File.
Seleccione Next.
Seleccione Upload EDS.

Seleccione Next. Aparece la pantalla del asistente EDS:

P T i

(Opcional) Escriba un valor en los campos Catalog and File Description Text y
seleccione Next.
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Rockwell Software's EDS Wizard

Device Description
Enter the device's identification information.

Device ldentty ——————————  Vendor Name
Vendor ID |1— IHockweIIAulnmalm - Allen-Bradley
Product Type String
REEEBED [Motor Overload
Product Code Iag Pt s
Major Revision Igg— E3 Plus (3-50004)
Minor Revision |17 Catalo

File: Description Text
This is an EDS file created by Rockwell Software's EDS Installation Wizard. B

Cancel |

8. Enla pantalla de entrada/salida del asistente EDS, seleccione la casilla de
verificacién Polled e introduzca un valor de 8 para entrada y 1 para salida.

Rockwell Software's EDS Wizard |

Input/Ouput
Enter the device's input/output type and sizes.

I” Stobed

Input Size: ||j Dutput Size: 0

I Output Bit Use:

Input Size: I'g— Dutput Size: Fl_

Polled

I~ cos

Input Size: ID_ Output Size: ID_
Input Size: ID_ Output Size: Ig_

To continue enable at least one of the 1/0 characteristics.

I~ Cyche

< Back I Mext > I Cancel

9. Seleccione Next. RSNetWorx carga el archivo EDS del relé de sobrecarga E300.

10. Seleccione Next para mostrar las opciones de icono del nodo.

11. Seleccione el icono E300 Overload Relay y haga clic en el icono Change.

12. Seleccione OK después de seleccionar el icono deseado.
13. Seleccione Next.
14. Seleccione Next cuando se le pida registrar este dispositivo.

15. Seleccione Finish.

Poco después, el software RSNetWorx actualiza la pantalla en linea sustituyendo
Unrecognized Device por el nombre e icono proporcionados por el archivo EDS que

ha registrado.
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Uso de la herramienta de puesta en marcha de nodo de RSNetWorx
for DeviceNet

1. Seleccione Node Commissioning del menu desplegable Tools.

2. Seleccione Browse.

3. Seleccione el relé de sobrecarga E300 situado en el nodo 01.

r ~
Device Selection l P -l
r | wart to input the address for the device on the selected

network.

Cancel
Address:(n
fa T
v Autobrowse ™

Browsing - node 0 found

n, NAUSMKEZHCOHVL Address | Device Type | Onli
ateways, Ethernet #00  1784-U2DN USE Interface
HIP-1, Ethernet [fo1  E300 Overload Relay

P-1, 1783-A17/A Virtual Chass

1784-U2DN USB Interface, 17€
A, DeviceMet

& 00, 1784-U2DN USB Interfi
‘E] 01, E300 Overload Relay

b

4. Seleccione OK.

La pantalla Node Commissioning muestra los ajustes del dispositivo actual
introducidos. También proporciona la velocidad de transmisién de datos de la
red actual en el 4rea New E300 Overload Relay Settings. No modifique el
ajuste de velocidad de transmision de datos a menos que esté seguro de que

deben modificarse.

5. Introduzca la direccién de nodo que desee en la seccién New Device Settings.
En este ejemplo, la nueva direccién de nodo es 01.

- ~
\_f_ Nede Commissioning &I&J
E[ Select a device by using the browsing service

Cument E300 Overload Relay Settings

= Address: 1

E Data Rate: 125 KB
Mew E300 Overoad Relay Settings

The network data rate should not be changed on an active
l . network. The new network data rate will not take effect until power

i recycled.
Address |1 3
Datarate |125kb =
Messages

Close Help

L

6. Seleccione Apply.

Cuando se aplica con éxito la nueva direccién de nodo, se actualiza la seccién
Current Device Settings de la ventana. Si se produce un error, compruebe si el
dispositivo estd encendido adecuadamente y conectado a la red DeviceNet.

7. Seleccione Close para cerrar la ventana Node Commissioning.
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8. Seleccione Single Pass Browse del ment desplegable Network para actualizar el
software RSNetWorx y compruebe que la direccién de nodo estd establecida
correctamente.

B £300 Overload Relay =

Genersl  Parameters | 110 Data | EDS Fie | DeviceLog

Select the parameter that you want to corfigure and infiale an action using the taolbar,

™ Groups B @ [Singe =] = Monior L
D | Parameter Current Value [E

Device Manitor

Current Monitor

Voltage Menitor

Power Monitor

Energy Monitor

Analog Monitor

Trip/Warn Histry

Trip Snapshot

Command

17 & FLASetting 6.00 Amps
172 TripClass 10
173 OLPTCResetMode Manual
174 OLResetlevel 75 %TCU
175 OLWarningLevel 85 %TCU
176 SingleOrThresPh ThreePhase
177 d FLA2Setting 6.00 Amps

(i =S S
| i v

0K Cancel Help

w

Configuraciones de ensamblaje producido y consumido

El formato de ensamblaje de entrada y salida del relé de sobrecarga E300 se identifica
segun el valor en el ensamblaje de salida, pardmetro 289 y en el ensamblaje de entrada,
pardmetro 290. Estos valores determinan la cantidad y la configuracién de la
informacién comunicada al esciner maestro.

&4 £300 Overload Relay [P ==
General  Parameters | /0 Data | EDS Fie | DeviceLogi
. Select the parameter that you want to configure and iriate an action using the toolbar
[ Groups @ 0 [sige v| = Monitor L
D & Parameter Current Value -
Current Setup
{7 Comms Setup
41 B  DNetModuleStatus XOUCORK KXKX0000
289 OutputAssembl 144
200 InputAssembly 131
201 DatalinkD 0
202 Datalinkl 0
203 Datalink2 0
Datalink3 0
Datalinké 0
DatalinkS 0
Datalinks 0
Datalink7 0
209 AutoBaudEnable Enabled =
300 E3EmulationMode Disable
Output Setup
Devicelgx Setup
5 Vnltama Catien B
F] il | 3
oK Cancel | | hee |
L

La seleccién de los ensamblajes de entrada y salida (ensamblajes producidos y
consumidos) define el formato de los datos de mensaje de E/S intercambiados entre el
relé de sobrecarga E300 y los demds dispositivos en la red DeviceNet. Se utiliza la
informacién consumida para ordenar el estado de las salidas del dispositivo esclavo. La
informacién producida normalmente contiene el estado de las entradas y los estados del
fallo actual del dispositivo esclavo.

Los ensamblajes consumidos y producidos predeterminados se muestran de la Tabla 41
a la Tabla 44. Para obtener informacién sobre formatos adicionales, consulte el

Apéndice C.
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Tabla 41 - Instancia de ensamblaje de entrada DeviceNet 131
Instancia 131 - Sobrecarga basica X ~ i
Miembro | Tamafio | Param.
INT [oINT | 15 | 4 [ 10|99 |87 ]|6]|5][a]3]2]1]0o
0 0 Estado de dispositivo 0 0 16 20
1 Estado de dispositivo 1 1 16 21
2 1 Estado de entrada 0 2 16 16
3 Estado de entrada 1 3 16 17
4 ) Estado de salida 4 16 18
5 Estado de estacion de operador 5 16 19
6 3 Reservado Porcentaje témico utilizado 6 8 1
7 9% FLA promedio 7 16 50
z 4 Corriente promedio 8 32 46
Tabla 42 - Atributos de la instancia de ensamblaje de entrada DeviceNet 131
"? de Regla de I".d ice de Name Tipo de datos Valor
atributo acceso miembro
1 Get — Number of Members in Member List UINT 10
Get — Member List Array of STRUCT —
Member Data Description UINT 16
Get 0 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251400
Member Data Description UINT 16
Get 1 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251500
Member Data Description UINT 16
Get 2 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251000
Member Data Description UINT 16
Get 3 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251100
Member Data Description UINT 16
Get 4 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251200
Member Data Description UINT 16
Get 5 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251300
Member Data Description UINT 8
Get 6 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00250100
Member Data Description UINT 8
Get 7 Member Path Size UINT 0
Member Path Packed EPATH —
Member Data Description UINT 16
Get 8 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00253200
Member Data Description UINT 32
Get 9 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 0025 2E00
3 Get . Data UINT Veael fo;rrrlral]f)(; de datos
4 Get — Size UINT 20
100 Get — Name SHORT_STRING “Basic Overload”
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Tabla 43 - Instancia de ensamblaje de salida DeviceNet 144

Instancia 131 - Ensamblaje consumido predeterminado . .

Miembro | Tamaiio| Ruta
INT [DINT[ 15 (14| B [12|[n[1w0]9 8|76 [5]a][3]2]1]do

0 Estado de salida 0 0 16 | Param 18
NetworkStart 1 X 1 — | Symbolic
NetworkStart2 X 2 — | Symbolic
TripReset X 3 — | Symbolic
EmergencyStop X 4 — | Symbolic
RemoteTrip X 5 — | Symbolic
1 0 Reservado X X X 6 — —
X HMILED1Green 7 — | Symbolic
X HMILED2Green 8 — | Symbolic
X HMILED3Green 9 — | Symbolic
X HMILED3Red 10 — | Symbolic
X HMILED4Red 11 — | Symbolic
X X X Reservado 12 — —
2 : PtDevicelns 13 » Symbolic
3 AnDevicelns 14 Symbolic
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Tabla 44 - Atributos de la instancia de ensamblaje de salida DeviceNet 144
“? de Regla de In.d ice de Nombre Tipo de datos Valor
atributo acceso miembro
1 Get — Number of Members in Member List UINT 15
Get — Member List Array of STRUCT —
Member Data Description UINT 16
Get 0 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 200F 00251200
Member Data Description UINT 1
Get 1 Member Path Size UINT 14
Member Path Packed EPATH | 6DH & “NetworkStart1”
Member Data Description UINT 1
Get 2 Member Path Size UINT 14
Member Path Packed EPATH | 6DH & “NetworkStart2”
Member Data Description UINT 1
Get 3 Member Path Size UINT 10
Member Path Packed EPATH 69H & “TripReset”
Member Data Description UINT 1
Get 4 Member Path Size UINT 14
Member Path Packed EPATH | 6DH & “EmergencyStop”
Member Data Description UINT 1
Get 5 Member Path Size UINT "
Member Path Packed EPATH 6AH & “RemoteTrip”
Member Data Description UINT 3
Get 6 Member Path Size UINT 0
Member Path Packed EPATH —
Member Data Description UINT 1
Get 7 Member Path Size UINT 13
Member Path Packed EPATH | 6CH &“HMILED1Green”
Member Data Description UINT 1
Get 8 Member Path Size UINT 13
Member Path Packed EPATH | 6CH &“HMILED2Green”
Member Data Description UINT 1
Get 9 Member Path Size UINT 13
Member Path Packed EPATH | 6CH &“HMILED3Green”
Member Data Description UINT 1
Get 10 Member Path Size UINT n
Member Path Packed EPATH 6AH & “HMILED3Red”
Member Data Description UINT 1
Get n Member Path Size UINT n
Member Path Packed EPATH 6AH & “HMILED4Red”
Member Data Description UINT 3
Get 12 Member Path Size UINT 0
Member Path Packed EPATH —
Member Data Description UINT 16
Get 13 Member Path Size UINT 12
Member Path Packed EPATH 6BH & “PtDevicelns”
Member Data Description UINT 16
Get 14 Member Path Size UINT 12
Member Path Packed EPATH 6BH & “AnDevicelns”
3 Get o Data UINT Veael foranrlr?g; de datos
4 Get — Size UINT 8
100 Get — Name SHORT_STRING “E300 Consumed”
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Seleccione el tamanio y el formato de los datos de E/S intercambiados por el relé de
sobrecarga E300 seleccionando los nimeros de la instancia de ensamblaje de entrada 'y
salida. Cada ensamblaje tiene un tamafio determinado (en bytes). El nimero de
instancia se escribe a los pardmetros de ensamblaje de entrada y ensamblaje de salida.
Las instancias/formatos diferentes les permiten a los usuarios flexibilidad de

programacion y optimizacion de la red.

Asignacion del escaner a la lista de escan

La funcién Automap disponible en todos los escaneres de Rockwell Automation
asignan automaticamente la informacién. Si no utiliza los ensamblajes de E/S
predeterminados, debe cambiar los valores en la lista de escén.

Para cambiar los valores, haga clic con el botén derecho del mouse en el dispositivo
E300 y seleccione Properties. Después de abrirse la ventana de configuracién,
despldcese a la ficha I/O Data para ver la configuracion de dispositivo actual.

B9 300 Overload Relay |2 [

General | Parameters /0 Data | EDS Fie | DeviceLogi |

Displays the default 1/0 characteristics for this device.

For detailed information, expand one or more message types (default message type is bold)

Message Type | Size Data Desciiption
* Polled
Input  20Bytes  Basic Overload

Output 8 Bytes E300 Cansurned
Cos

It 20Bytes  Basic Overload

Ouput  BEyies  E300 Consumed
2 Cyclie

Input  20Bytes  Basic Overload

Ouput  BBytes  E300 Consumed

[ ok ]| caca Help
Puesta enm arch a de I as Esta seccién describe el uso del software RSNetWorx for DeviceNet para configurar los
f . d . ajustes de funcién del relé de sobrecarga E300. Ahora el producto debe estar
unciones de prOteCCIon configurado y comunicandose en la red DeviceNet. El tltimo paso es programar los

pardmetros de configuracién de sobrecarga 171...177 de acuerdo con los requisitos de
aplicacidn deseados. Para ello, utilice un software tal como RSNetWorx for DeviceNet,
otra herramienta DeviceNet en mano o la estacidn de diagndstico E300.

1. Utilice el software RSNetWorx for DeviceNet, haga clic con el botén derecho
del mouse en el dispositivo E300 y seleccione Properties. Despldcese a la ficha
Parameters para ver la configuracién del dispositivo actual. Puede ver los
pardmetros como una lista lineal o en grupos segun sus funciones respectivas.
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Interface DeviceLogix en el
software RSNetWorx for
DeviceNet

B £300 Overload Relay =

Genersl  Parameters | 110 Data | EDS Fie | DeviceLog

Select the parameter that you want to corfigure and infiale an action using the taolbar,

¥ Groups B W [Sinde | =bMonitor B
D & Parameter Current Value B

2 Device Manitor
() Current Monitor
() Voltage Monitor
2| Power Monitor
(2 Energy Monitor
Analog Monitor
Trip/Warn Histry
Trip Snapshot

T

_2) Command
- & FLASetting 6.00 Amps
172 TripClass 10
OLPTCResetMode Manual
OlResetlevel 75 %TCU
OLWarningLevel 85 %TCU
SingleOrThreePh ThreePhase
& FLAZSetting .00 Amps -
= i »
oK Cancel | | hee |

Puede modificar los pardmetros editables seleccionandolos y cambiando el valor
que se necesita en base a la aplicacién de sobrecarga del motor.

2. Una vez programados todos los pardmetros necesarios, utilice el botén de
seleccionar para descargar la configuracién al dispositivo E300. Vea la pdgina 11
para obtener informacién acerca de la hoja de cdlculo completa de pardmetros
que se adjunta a este PDF, la cual contiene una descripcién de cada pardmetro
programable y su funcién prevista.

Se accede a la interface DeviceLogix a través de RSNetWorx. Haga clic con el botén
derecho del mouse en el dispositivo E300 receptor y seleccione Properties. Desplacese a
la ficha DeviceLogix que utiliza DeviceLogix. Para obtener detalles adicionales

especificos acerca de DeviceLogix, consulte Funcionalidad DeviceLogix™ en la

; .
pagina 175.
% £300 Overload Relay =
General | Parameters | 1/0 Data | EDS Fie  Devicelogix
Author [Rockwell utomation

Foviion [

Deseiption: e vigel ogis code for E300 Overload Fekey.  ~

Start Logic Editor..

Den

0K Cancel Aoply Help

Modo de emulacion de sobrecarga E3/E3 Plus

El relé de sobrecarga E300 utilizado con el médulo de control de serie B admite un
modulo de emulacién del relé de sobrecarga E3 Plus™ cuando estd conectado a un
mddulo de comunicacién DeviceNet. Esto le permite reutilizar los pardmetros de
configuracién del relé de sobrecarga E3 Plus al utilizar herramientas de configuracion
tales como ADR, el terminal de configuracién de DeviceNet (193-DNCT) y el
software RSNetWorx for DeviceNet.

Para configurar el relé de sobrecarga E300 de modo que funcione en el modo de
emulacién E3 Plus con el uso del software, realice los pasos siguientes:
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1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el dispositivo E300 receptor y
seleccione Properties. Desplacese a la ficha Parameters para ver la configuracion
del dispositivo actual.

2. Seleccione el pardmetro 300 para habilitar el modo de emulacion.

& E300 Overload Relay T ||
Genersl Parameters | 1/0 Data | EDS Fe | DevicsLogix
Select the parameter that pou want to configure and intiate an action using the toclbar.
Caoes R @ e -]

i) [ ]2 Parameter [ Current Value B
25 Datalinkt 0
26 Datalinks 0
27 Datalinks 0
28 Datalink7 0
29 AutoBaudEnable Enabled
300 E3EmulationMode. Disable
304 OutPHOPFithct GoToPrFitValue
305 OutPOOPHFitVal Open 4
206 OutPt0ComFitAct GoToCommFltValue @
307 OutPt00ComFityal Open
308 OutP1O0ComIdIACt GoToCommidiValue
309 OutPt00ComIdIVal Open
310 OutPHOLPiFitACt GoToPrFitValue
R QutPHLPFityal Open
312 OutPig1ComPitAct GoToCommFitValue
13 OutPt1ComFityal Open
En OutPo1ComldiAct GoToCommidiValue i
s D801 ot Noen

a0 i v

oK Cancel ‘ J Help ‘

3. Seleccione el dispositivo E3/E3 Plus apropiado para la aplicacién prevista. La
seleccién del dispositivo E3/E3 Plus debe ser compatible con el hardware
receptor instalado; de otra manera se produce un error de configuracién
(por ejemplo, un relé 1...5 A E3/E3 Plus no se puede seleccionar con un
médulo sensor de 60 A instalado).

B £300 Overload Relay D)
General Parameters | /0 Data | EDS Fie | DeviceLogix |
E Select the paramster that you wank to corfigurs and intiats an sctioh Lsing the toolbar
I Groups B @ [shoe =]
| ][ Parameter Current Value B

Datalinkd 0
Datalink5 0
Datalinkt 0
Datalink? 0
AutoBaudEnable Enabled E3
EsEmulationhode [Disable =
OutPtOOPrFItAct Disable &=
OutPHOOPrFItVal £3 (1-54) -
OutPO0ComFitAct E3 Plus (1-54) [
OutPt00ComFitVal B3 (3-154)
OutPHO0ComIdiAct £3 Plus (3-154) [=
OutPt00ComidIVal Open 2
OutPt01PrFitAct GoTePrFltValue z
OutPt01PrFitVal Open -
OutPtd1ComFithct GoToCommeFitValue -
OutPt01ComFitval Open -
OutPt01ComldIAct GoTeCommidIValue =]l
1.8D801 et . =

< 0 it ;

oK Cancel | | Hb |

4. Elimine el componente E300 y anada el dispositivo E3/E3 Plus respectivo a la
red DeviceNet correspondiente y configurelo.

Un examen de una sola pasada de la red DeviceNet también detecta el
dispositivo E3/E3 Plus emulado.

5. Con esto se reduce notablemente el conjunto de pardmetros del relé de
sobrecarga E300 y es configurable como el dispositivo E3/E3 Plus seleccionado
(el ejemplo mostrado es E3 Plus, 9...45 A).
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1784u20N  EEIEIMNEREN

USB Interface

i
|

5 €3 Plus ©.458) &)
General Porameters | 0 Data | EDS e | DeviceLogix
¢
I~ Groups B @ [snge <] = Montor L
D [ &[] Parameter Current Value B
136 @ TrpHistoryd No Fault
137 @&  WamHistory0 NoWarning
138 @  WamHistoyl NoWarning
139 @  WamHistory2 NoWarning
140 &  WamHistoy3 NoWarning
W1 @ WamHistoryd NoWarning
102 TripHistory Mask 11011001 0111111
13 Warnbistory Mask 01100001 01101010 =
W A& SSU Cument 00 Amps
U5 @& SSL2Cument 00 Amps
Us A& SSL3Cument 00 Amps
147 &  ss%TCu 0%
18 @ & SSGF Current 0.00 Amps.
EE] E3EmulationMode. E3 Plus (9-45A)
0 DigitaModiType IgnoreType 3
05 Transiate DLX Dissbled =
306 &  DNetModuleStatus. 00000 XXXX0000 o
< J v
[oc ] crel ||

Para volver al dispositivo E300 nativo, observe que el pardmetro de modo de emulacién
como un dispositivo E3/E3 Plus es el pardmetro 303. Desplécese hasta este pardmetro 'y
seleccione “disable” para restaurar la funcionalidad E300. A continuacion, siga los
pasos 4...5 para actualizar debidamente la red DeviceNet.

También puede utilizar la estacién de diagnéstico E300 para modificar los pardmetros
descritos en esta seccién. Una vez activado el modo de emulacién E3/E3 Plus, se refleja
en la estacién de diagndstico. No puede modificar todo el conjunto de pardmetros en
este modo. Para ello, utilice una interface DeviceNet apropiada tal como RSNetWorx

for DeviceNet.
( @ Allen-Bradiey
a
"""“g E3 Plus
e ESC  SELECT
Enulation Mode - &=

I = 0
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Notas:
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Compatibilidad de firmware

Actualizacion de firmware

Instalacion del archivo de
hoja electrdnica de datos
(EDS)

Firmware y archivos EDS

Este capitulo proporciona informacién detallada acerca de la compatibilidad de
firmware entre los diversos médulos del relé de sobrecarga electrénico E300™y
proporciona instrucciones sobre cémo actualizar el firmware de un médulo de relé

E300.

Los médulos sensores, de control y de comunicacién del relé¢ E300 tienen su propio
firmware para la funcionalidad del médulo y sus subsistemas. Puede actualizar cada
mddulo y sus subsistemas asociados utilizando la utilidad ControlFLASH, que es la
misma utilidad empleada para descargar el firmware a un controlador basado en Logix.
Los kits ControlFLASH para las revisiones de los sistemas de firmware E300 v1.085,
v2.085,v3.083, v4.083 y v5.082 utilizan un comando para actualizar todos los médulos
del relé¢ E300 y los subsistemas de esa revision de sistema especifica. Visite el Centro de
compatibilidad y descarga de productos para averiguar cudl es la revisién de firmware
mads reciente.

Descargue el firmware y los archivos asociados (tales como AOP, DTM y EDS) y

acceda a las notas sobre versiones de productos del Centro de compatibilidad y

descarga de productos en http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/

support/pede.page.
Luego de descargar e instalar el firmware, ¢jecute la aplicacién ControlFLASH
seleccionado ControlFLASH en el ment Start.

Antes de configurar el médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300 para que se
comunique en una red EtherNet/IP, debe registrarlo al software que configura la red
(por ejemplo, el software RSLinx Classic y RSNetWorx for EtherNet/IP de

Rockwell Automation). Instale un archivo EDS para registrar el médulo. Necesita el
archivo EDS para el médulo de comunicacién EtherNet/IP y el médulo de comunica-
cién DeviceNet del relé E300. Puede obtener los archivos EDS en uno de dos lugares:

¢ Incorporados en el mddulo

e Enelsitio web de descarga del archivo EDS de Allen-Bradley.

Descarga del archivo EDS

Incorporados en el mddulo

El archivo EDS del médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300 se encuentra
incorporado en el médulo. Utilice RSLinx Classic para instalar el archivo EDS del
mddulo de comunicacién EtherNet/IP del relé¢ E300 a través de la pantalla RSWho de
RSLinx Classic RSWho siguiendo estos pasos:
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1. AbraRSLinx Classic y navegue a la red EtherNet/IP que tiene el relé¢ E300. Se
identifica con un signo de interrogacién amarillo. Haga clic con el botén
derecho del mouse en el dispositivo no reconocido y seleccione “Upload EDS
File from Device”.

) Rlinx Clossic Gateway - [RSWho-1] - —— .- - § olE

% Fie Edt View Communicstion: Sation DDE/OPC Securty Window Help -Iex
| &% £8 alr| ¥

¥ Autobrowse e 2 J Browsing - node 152.168.1.3 found
53 Workstation, NAUSMKE2ITVARL EI
#-#6 LinxGateways, Ethemnet @ a E

¥ AB_ETHP-1, Ethemet 1921681100 192163120 19216813 192168142 19216816 [EFRCERE)
4 1921681100, E1 Plus EtherNet/IP, E1 Plus EtherNet/P | EL Plus th... 1788-EN20.. 193-DNEN.. 1763-LI6A.. 1783-ETAP/A BNECH
Overload
Reloy I S

(69 192.168.1.20, 1788 Ethernet to DeviceNet Linking Device, 17
) 19216813, 193-DNENCATR Comms Aux, 193-DNENCATR
9192168142, MicroLogi 100, 1763-L16AWA B/6.00
) 19216816, 1783-ETAP, 1783-ETAP/A
19216819, Unrecognized Device, 300 Overload Relay
@8 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis

v Largeleons
Details

Remove

Driver Disgnostics.

T
Upload EDS file from device
T

Security...
Device Properties

< T — J B

For Help, press FL NUM 12173 [0734PM

En el sitio de descarga del archivo EDS

También es posible descargar el archivo EDS del médulo de comunicacion EtherNet/
IP del relé¢ E300 en el sitio de descarga del archivo EDS de Allen-Bradley. Utilice un
navegador en la computadora personal conectada a la Internet para descargar el archivo
EDS haciendo estos pasos:

1. Escriba http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/support/
networks/eds.page? en la linea de direccion del navegador web.

2. Seleccione EtherNet/IP como el tipo de red, escriba 193 como el nimero de
boletin y haga clic en Search.

ﬁ I
@ Rockwell Automation EDS Resources - Windows Internet Explorer =le

- hitp:/A i o / page?
<181 BE e 9

¢ Favorites @ Rockwell Automation EDS Resources

2~

»Signin » Become a Member

» Rockwell Automation Workiwide

Rockwell

Automation USTEN. THINK. SOWVE: Search
Products & Technologies Solutions & Services News & Innovation Training & Events Sales & Partners Support About Us

{3 Home » Support » Drivers, Software and Downioads » Network Resources » Electronic Data Sheets (EDS)

Electronic Data Sheets (EDS)

Drivers, Software and Product Compatibility & Download Center

Downloads Get help determining how different products interact, checking features and capabilities between
different series of products as wll as associated firmware versions. Locate product related

Network Resources downloads including firmware, release notes, associated software, drivers, tools and utiities.

il

» Qverview » Leam More
Electronic Data Sheets (EDS)
‘ » DeviceLogix EDS Files

» PROFIBUS GSD Files . "
» I0Linx Resources Find EDS Files

EDS files are simple textfiles used by network configuration tools to help you identity products and easily commission them on a
network*. To locate a specific EDS file, select the Network, Device Type, and enter any additional information to narrow your search.

Technical Support You MUST select a network and device type

Our global infrastructure of 1

ey otlcentarTailaitie Network:  EtherNetIP -

matter experts are here to —_—
Device Type:  Select a device type »

help you protect your : 4
automation investment.

GET SUPPORT NOW

Bulletin/Catalog No:: 193]
Major Revision:
Minor Revision:

Keyword:

SEARCH ESE

3. Ubique el archivo EDS del médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé
E300 y descarguelo a la computadora personal.
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Firmware y archivos EDS  Capitulo 11

Instalacion del archivo EDS

1. Inicie la herramienta de instalacion de hardware de EDS ubicada en
Start>Programs>Rockwell Software>RSLinx Tools y Add a new device

~

Rockwell A ion - Hard! I ion Tool

This tool allows you to change the hardware di
information currently installed on your compu

Add Launch the EDS Wizard and add selected hardware description files
only.

Launch the EDS Wizard and remove selected hardware description
files only.

2. Utilice el asistente EDS para instalar el archivo EDS descargado del médulo de
comunicaciéon EtherNet/IP del relé E300.

Rockwell Automation's EDS Wizard =] Rockwell Automation's EDS Wizard =X
Welcome to Rockwell (Chenas Grephic oo &
Automation's EDS Wizard
Product Types
[ con...
| | ‘ hages SHIT] Hotoroveroad
The EDS Wizerd allows youto: E300Overoad Relay
| | EDS-based devices =
To continue click Next
e [| &= o [TTe [ e )|

Rockwell Automation's EDS Wizard ==} Rockwell Automation's EDS Wizard =)

Final Task

This is a review of the task you want to complete.
You have successfully completed the EDS Wizard.

3. Traslainstalacidn, RSLinx Classic reconoce el nuevo médulo de comunicacién
registrado del relé E300.

&) RsLinx Classic Gateway - [RSWho - 1]
&% File Edit View Communications Station DDE/OPC Security Window Help

= &) 218) @k |
Fm Feeh | [B B Browsing-node 13216819 found

=) Workstation, NAUSMKE2JTV3RL e ey
&5 Linx Gateways, Ethernet a E E )
-85 AB_ETHIP-1, Ethemet 1921681100 192163120 19216813 192163142 19216316 19216819

3 192.168.1.100, E1 Plus EtherNet/IP, E1 Plus EtherNet/IP E1 Plus Eth... 1788-EN2D... 193-DNEN... 1763-L16A... 1783-ETAP/A E300 Ove...

-6 192.168.1.20, 1788 Ethernet to DeviceNet Linking Device, 17
) 192168.1.3, 193-DNENCATR Comms Aux, 193-DNENCATR
9 192.168.1.42, MicroLogix1100, 1763-L1I6AWA B/6.00
ﬂ 192.168.1.6, 1783-ETAP, 1783-ETAP/A

192168.1.9, E300 Overload Relay, E300 Overload Relay |

-6 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis

« i »

For Help, press F1 | NUM 11/21/13 [07:38PM /|
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Capitulo 12

Indicadores de estado

Resolucion de problemas

Este capitulo lo ayuda a resolver problemas del relé de sobrecarga electrénico E300™
mediante el uso de sus LED indicadores y pardmetros de diagnéstico.

A

ATENCION: Hacerle servicio al equipo de control industrial energizado puede
ser peligroso. Los choques eléctricos, las quemaduras o la activacion no deseada
del equipo industrial controlado pueden ocasionar la muerte o lesiones graves.
Para proteger al personal de mantenimiento y demds personas expuestas a
peligros eléctricos asociados con las actividades de mantenimiento, siga las
précticas de trabajo relacionadas con la sequridad locales (por ejemplo, NFPA
70E, Parte I, Sequridad eléctrica para los empleados en el lugar de trabajo en
EE.UU.) al trabajar con equipo energizado o cerca del mismo. El personal de
mantenimiento deberd haber recibido la capacitacién con respecto a practicas,
procedimientos y requisitos de sequridad pertinentes a sus asignaciones de
trabajo respectivas. No trabaje a solas con equipo energizado.

A

ATENCION: No intente burlar ni anular los circuitos de fallo. Se deberd
determinary corregir la causa de una indicacion de fallo antes de intentar la
operacion. Si no se corrige un sistema de control o un mal funcionamiento
mecanico, podrian producirse lesiones personales y/o dafios al equipo debido
al operacion no controlada del sistema mecanico.

Todos los médulos de comunicacién del relé E300 y la estacion de operador tienen dos
indicadores de estado de diagndstico: LED "Power" de encendido y LED "Trip/Warn"
de disparo/advertencia. Puede utilizar estos indicadores de estado de diagnéstico como
ayuda para identificar el estado del relé E300 y la causa del evento de disparo o

advertencia.

LED de encendido
EI LED de encendido del relé E300 identifica el estado del sistema del relé E300.

Tabla 45 — LED de encendido para los médulos de comunicacion EtherNet/IP y DeviceNet

Parpadeo verde Dispositivo listo/modo listo

Verde fijo Dispositivo activo (corriente detectada)/modo marcha
Rojo fijo Error de dispositivo

Parpadeo rojo'" Error de comunicacién

Parpadeo verde/rojo“) Copy(at en curso

(1) Disponible en la estacién de operador.
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Estado de modulo (MS)

La Tabla 46 describe los estados del LED de estado de médulo (MS) del médulo de
comunicacién EtherNet/IP E300.

Tabla 46 — Resolucién de problemas de estado del médulo de comunicacion EtherNet/IP

Color LED Estado Posible causa Accion correctiva
Ninauno o El médulo de comunicacién EtherNet/IP E300 no | Compruebe |a conexidn de alimentacién de control en los terminales A1y A2
9 recibe alimentacion eléctrica. del mddulo de control E300.
Verde, rojo, no Parpadeo . A
iluminado (unavez) Normal Esta es una secuencia de encendido normal.
El EtherNet/IP maestro no escanea el médulo de . . " .
Verde Parpadeante comunicacién EtherNet/IP E300. Compruebe la lista de escan Ethernet en busca de la configuracién de escéner correcta.
Estado de operacion normal, el médulo de
Verde Fijo comunicacién EtherNet/IP E300 estd asignadoa | No se requiere accion.
su maestro.
Ez’(ﬁg)(()igrl]gsempo de espera de una o mds de as Restablezca el médulo de comunicacion EtherNet/IP E300.
Rojo Parpadeante — - - — - -
El relé de sobrecarga E300 estd en un estado de | Restablezca el mddulo de comunicacién EtherNet/IP E300 o bien compruebe la validez de
fallo. los datos en el ensamblaje de configuracion.
Roio Fiio Fallo de la prueba de diagnéstico al momento de | Desconecte y vuelva a conectar la alimentacion eléctrica al dispositivo. Si sigue el fallo,
) ) encendido/restablecimiento. sustituya el dispositivo.
La Tabla 47 describe los estados del LED de estado de médulo (MS) del médulo de
comunicacién DeviceNet E300.
Tabla 47 - Resolucion de problemas de estado del médulo de comunicacion DeviceNet
Color LED Estado Posible causa Accion correctiva
Ninguno . El médulo de comunicacion DeviceNet E300no | Compruebe la alimentacién de control DeviceNet en los terminales A1y A2 del médulo de
9 recibe alimentacion. control E300.
Verde, rojo, no Parpadeo . A
iluminado (unavez) Normal Esta es una secuencia de encendido normal.
. El mddulo E300 estd en el modo de programacién/sin marcha donde no existe una
Verde Parpadeante | Normal (modo de programacién/sin marcha) conexidn de E/S o existe una conexién de E/S cuando no esté en el modo marcha.
- El mddulo E300 estd en el modo de marcha donde la(s) conexion(es) de E/S esté(n) en el
Verde Fijo Normal (modo marcha) estado de marcha.
Rojo Parpadeante |Estado de fallo recuperable El mddulo E300 ha sido configurado incorrectamente y produce una condicién de fallo.
El mddulo E300 ya no puede funcionar debido a un componente defectuoso y/o
intermitente dentro de la unidad. En la mayoria de los casos, la activacion del boton Trip/
Reset no eliminard esta condicién de fallo y la Ginica manera de recuperarse de esta
Rojo Fijo Estado de fallo irrecuperable. condicidn es sustituir el médulo E300 o identificar/sustituir los componentes con fallo. En
ciertos casos, al presionar el boton Trip/Reset podria borrar esta condicién de fallo. En tal
caso, la causa del fallo mas probable se debe al medio ambiente y, por consiguiente, no es
necesario sustituir el componente.
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Estado de la red (NS)

La Tabla 48 identifica las posibles causas y las acciones correctivas asociadas con la
resolucién de problemas del médulo de comunicacién EtherNet/IP del relé E300.

Tabla 48 - Resolucion de problemas de estado de la red del médulo de comunicacion

EtherNet/IP
LED de estado Color Estado Posible causa Accion correctiva
Ninauno . El médulo de comunicacién EtherNet/IP E300 no recibe | Compruebe que el voltaje de control correcto existe entre
9 alimentacion eléctrica. los terminales A1y A2 en el médulo de control E300.
Verde, rojo, Parpadeo ) i
no iluminado (unavez) Normal Esta es una secuencia de encendido normal.
Verde Parpadeante El médulo de comunicacién EtherNet/IP E300 estden | Compruebe en el EtherNet/IP maestro y su lista de escdn
P linea, pero sin conexiones establecidas. sila configuracién del escaner es correcta.
Estado de operacién normal y el médulo de
Verde Fijo comunicacién EtherNet/IP E300 esté asignado a un No se requiere accion.
Estado de la red (NS) maestro.
Rojo Parpadeante Expqu el tiempo de espera de una o mis de las Restablezca el dispositivo maestro EtherNet/IP.
conexiones.
Fallo de la prueba de diagnéstico al momento de Desconecte y vuelva a conectar la alimentacién eléctrica
encendido/restablecimiento. Existe un fallo interno. a la unidad. Si sigue el fallo, sustituya la unidad.
: - Existe una direccion duplicada del mddulo EtherNet/IP. | Cambie la direccion IP a un establecimiento vélido y
Rojo Fijo . . L o
Dos médulos no pueden tener la misma direccion. restablezca el dispositivo.
. Co Compruebe si el cableado para Ethernet estd instalado
Se produjo un error de comunicacion irrecuperable. correctamente.
Ninauno . El médulo de comunicacién EtherNet/IP E300 no estd | Compruebe el cableado Ethernet para asegurarse de que
) . 9 conectado correctamente a una red Ethernet. esté instalado correctamente.
Link1 ¢ Link2 Verde Parpadeante | Lared Ethernet estd conectada correctamente. No se requiere accién.
Verde Fijo Hay comunicacién en la red Ethernet. No se requiere accién.
La Tabla 49 identifica las posibles causas y las acciones correctivas asociadas con la
resolucién de problemas del médulo de comunicacién DeviceNet del relé E300.
Tabla 49 - Resolucion de problemas de estado de la red del médulo de comunicacion
DeviceNet
LED de estado Color Estado Posible causa Accion correctiva
Ninauno . El médulo de comunicacion DeviceNet E300 no recibe | Compruebe la alimentacion de control DeviceNet en los
9 alimentacion. terminales A1y A2 del médulo de control E300.
Verde, rojo, no Parpadeo . )
iluminado (unavez) Normal Esta es una secuencia de encendido normal.
Vede | Popadeante | ENmO0lode amuniad Deviclet 800 estien | e SRASRRRE A IR ST N
linea, pero sin conexiones establecidas a otros nodos. |} !
incorrecta.
- El médulo de comunicacién DeviceNet E300 esta
Verde Fijo Normal asignado a un maestro.
Estado de la red (NS) Roio Parvadeante | E¥Pird el tiempo de espera de una o mds conexiones de | Compruebe la configuracion y/o restablezca el maestro
/ P E/S DeviceNet. de DeviceNet.
Compruebe la configuracion y/o restablezca el maestro
de DeviceNet. Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacién eléctrica al modulo E300. Si sigue el fallo,
El mddulo de comunicacién DeviceNet E300 ha identifique/sustituya los componentes defectuosos.
Rojo Fijo detectado un error que impedird que se comunique por | Cambie la direccién de nodo a un establecimiento

lared.

vélido y restablezca el médulo E300. Compruebe la
integridad de la red DeviceNet y el cableado
correspondiente para asegurarse de que la instalacion
estd correcta.
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LED de disparo/advertencia

EILED de encendido del relé¢ E300 identifica la causa del evento de disparo o
advertencia. El relé E300 muestra un patrén de parpadeo largo y corto para identificar

la causa del evento de disparo o advertencia.

Tabla 50 — LED de disparo/advertencia para los médulos de comunicacion EtherNet/IP y

DeviceNet
Parpadeo rojo Evento de disparo
Parpadeo amarillo Evento de advertencia

La Tabla 51 muestra los patrones de parpadeo de los eventos de disparo y advertencia

del relé E300.

Tabla 51 — Patrones de parpadeo de eventos de disparo/advertencia

Codigo Patron de parpadeo largo | Patrén de parpadeo corto

Sobrecarga 0 1

Pérdida de fase 0 2

Corriente de fallo a tierra 0 3

(alado 0 4

Atasco 0 5

(arga insuficiente 0 6

Desequilibrio de corriente 0 7

X Corriente insuficiente L1 0 8

Corriente — -

Corriente insuficiente L2 0 9
Corriente insuficiente L3 0 10

Corriente excesiva L1 0 1"

Corriente excesiva L2 0 12

Corriente excesiva L3 0 13
Pérdida de linea L1 0 14

Pérdida de linea L2 0 15
Pérdida de linea L3 0 16

Voltaje Voltaje insuficiente 1 1
Voltaje excesivo 1 2

Desequilibrio de voltaje 1 3

Discordancia de rotacion de fase 1 4

Frecuencia insuficiente 1 5

Frecuencia excesiva 1 6

Potencia kW insuficiente 2 1
kW excesivo 2 2

kVAR insuficiente consumido 2 3

kVAR excesivo consumido 2 4

kVAR insuficiente generado 2 5

kVAR excesivo generado 2 6

kVA insuficiente 2 7

KkVA excesiva 2 8

PF retrasado insuficiente 2 9
PF retrasado excesivo 2 10

PF adelantado insuficiente 2 n

PF adelantado excesivo 2 12
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Codigo Patron de parpadeo largo | Patrén de parpadeo corto

Control Prueba 3 1
PTC 3 2

DeviceLogix 3 3

Estacion de operador 3 4

Disparo remoto 3 5

Arranque bloqueado 3 6

Fallo de hardware 3 7

Configuracion 3 8

Coincidencia de opciones 3 9
Tiempo de espera de retroalimentacién 3 10

Bus de expansion 3 n

Ndmero de arranques 3 12

Horas de operacion 3 13
Memoria no volatil 3 14

Modo de prueba 3 15

Méddulo analdgico 1 — Canal de entrada 00 4 1

Mddulo analdgico 1 - Canal de entrada 01 4 2

Méddulo analdgico 1— Canal de entrada 02 4 3

Médulo analdgico 2 — Canal de entrada 00 4 4

Médulo analdgico 2 — Canal de entrada 01 4 5

:% Méddulo analdgico 2 — Canal de entrada 02 4 6
s Méddulo analdgico 3 — Canal de entrada 00 4 7
= Mddulo analdgico 3 — Canal de entrada 01 4 8
Méddulo analdgico 3 — Canal de entrada 02 4 9
Médulo analdgico 4 — Canal de entrada 00 4 10

Médulo analdgico 4 — Canal de entrada 01 4 n

Mddulo analdgico 4 — Canal de entrada 02 4 12

Restablecimiento de un
disparo

A

ATENCION: El restablecimiento de un disparo no corrige la causa del mismo.
Tome accion correctiva antes de restablecer el disparo.

La condici6n de disparo del relé E300 se puede restablecer mediante una de las

acciones siguientes:

e Accionamiento del botén azul de disparo/restablecimiento en el médulo de
comunicacién del relé E300

e Accionamiento del botén Reset en la estacidn de operador del relé¢ E300

¢ Restablecimiento del bit de restablecimiento de disparo en el ensamblaje de
salida del rel¢ E300 mediante el uso de la red de comunicacion

e Activacion de una senal de restablecimiento en una de las entradas digitales

asignadas

e Establecimiento del modo de restablecimiento de sobrecarga (pardmetro 173) a
“Automatic” para permitir que la unidad se restablezca autométicamente luego
de un disparo de sobrecarga

o Establecimiento del restablecimiento de disparo (pardmetro 163) a un valor

de 1, “Trip Reset”

IMPORTANTE  No se puede restablecer un disparo de sobrecarga hasta que el porcentaje de la
capacidad térmica utilizada (parametro 1) se encuentre por debajo del valor
establecido en el nivel de restablecimiento de sobrecarga (pardmetro 174).
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Descripcion de . L .
disparo Posible causa Accion correctiva
Disparo de prueba | 1. Operacion de prueba/restablecimiento | 1. Accione el botdn Test/Reset para borrarlo
1. Sobrecarga del motor 1. Compruebe y corrija la causa de la sobrecarga (carga, componentes de transmisién mecénicos, cojinetes de
Sobrecarga motor).
2. Ajustes de pardmetros incorrectos 2. Establezca los valores de pardmetros para que coincidan con los requisitos del motor y la aplicacion.
1. Falta una fase de alimentacion 1. Determine si hay una linea en circuito abierto (por ejemplo, un fusible fundido).
T 2. Compruebe el apriete correcto de todas las terminaciones de alimentacion a partir del dispositivo protector
Pérdida de 2. Conexién eléctrica inadecuada del circuito derivado hasta el motor. Asegrese de que la conexion de sobrecarga al contactor sea segura.
érdida de fase

3. Operacién del contactor

3. Inspeccione el contactor para comprobar i esta funcionando correctamente.

4. Seleccion de pardmetros incorrecta

4. Las aplicaciones monofésicas requieren que el pardmetro que define la alimentacién monofésica/trifsica
(pardmetro 176) se establezca a“monofdsica”.

1. El conductor de alimentacion o el
bobinado del motor esta cortocircuitado a
tierra

1. Compruebe los conductores de alimentacién y los bobinados del motor en busca de una baja resistencia a
tierra.

2. Deterioro de aislamiento del bobinado del

2. Compruebe el aislamiento del bobinado del motor en busca de una baja resistencia a tierra.

Falloatiera | motor
3. Cortocircuito debido a objeto extrafio 3. Compruebe si hay objetos extrafios.
4. El sensor de fallo a tierra (transformado de
corriente de equilibrio de nticleo) tiene una | 4. Compruebe las conexiones de cable.
conexién inadecuada
1. El motor no ha alcanzado la plena
velocidad al final del tiempo de habilitacién | 1. Determine la causa de calado (por ejemplo, carga excesiva o fallo del componente de transmisién mecénico).
Calado de calado (pardmetro 249)
. . . 2. El tiempo de habilitacion de calado (pardmetro 249) esta establecido a un valor demasiado bajo para la
2. Ajustes de parametros incorrectos aplicacién. Asegrese de que el ajuste de FLA (pardmetro 171) esté establecido correctamente.
1.La corriente del motor ha superado el nivel | 1. Compruebe en busca de la causa del atasco (por ejemplo, carga excesiva o fallo del componente de
At de atasco programado transmisién mecanico).
asco
. . . 2. El nivel de disparo de atasco (pardmetro 253) estd establecido en un valor demasiado bajo para la aplicacién.
2. Ajustes de parametros incorrectos Asegirese de que el ajuste de FLA (pardmetro 171) esté establecido correctamente.
1. Sobrecalentamiento de los bobinados de | 1. Identifique la causa de la temperatura excesiva del motor (por ejemplo, sobrecarga, obstruccion de
PIC estator del motor enfriamiento, alta temperatura ambiente, exceso de arranques/hora).

2. Conductores de termistor cortocircuitados
o rotos

2. Inspeccione los conductores de termistor en busca de cortocircuitos o circuitos abiertos

Desequilibrio de

1. Desequilibrio de alimentacién de entrada

1. Compruebe el sistema de alimentacion (por ejemplo, fusible fundido).

2. Desequilibrio de bobinado del motor

2. Repare el motor o, si es posible, incremente el valor del nivel de disparo de desequilibrio de corriente
(pardmetro 261), Cl Trip Level

corriente
3. Marcha en vacio del motor 3. Incremente el valor del nivel de disparo de desequilibrio de corriente (pardmetro 261) a un nivel aceptable.
4. Operacién de contactor o disyuntor 4. Inspeccione el contactor y disyuntor para comprobar que funcionen correctamente.
Fallo de 1. Actualizacion retrdgrada de firmware . - iy . N 0
almacenamiento o | alterada: memoria no volatil 1. Ejecute el comando de borrar las estadisticas de operacidn, los registros de historial y el % TCU
volétil

2. Fallo interno del producto

2. Comuniquese con la fabrica.

Fallo de hardware

1. El firmware del mddulo sensor no es
compatible con el firmware del médulo de
control

1. Compruebe las revisiones de firmware del mddulo de control y médulo sensor
2. Actualice el firmware del modulo de control a la versién v2.0 o superior

2. Fallo de configuracion de hardware

3. Comuniquese con la fabrica.
4. Compruebe que el mddulo sensor, de control y de comunicacion estdn conectados correctamente.
5. Compruebe que los pines de conexién entre el mdédulo sensor y el mddulo de control no estén doblados.

Fallo de
configuracion

1. El pardmetro monofésico/trifésico
(pardmetro 176) estd establecido a“Single
Phase” y se detecta la corriente en la fase L3
durante la operacién del motor.

1. En aplicaciones trifasicas, monofésico/trifasico (pardmetro 176) se debe establecer a“Three-Phase”; en las
aplicaciones monofasicas, compruebe que la corriente esté pasando solo a través de L1y L2.

2. Elmodo de operacién “Overload
(Network)” no tiene un relé de disparo
asignado

2. Compruebe si una de las asignaciones de salida (pardmetros 202. . .204) esté configurada como “Retardo de
disparo”

3. Valor de configuracion ilegal

3. Compruebe el pardmetro de configuracion invalida (pardmetro 38) y la causa de configuracién invélida
(pardmetro 39) para identificar cual pardmetro de configuracion es ilegal y cudl es el motivo.
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Descripcion de
disparo

Posible causa

Accion correctiva

Disparo remoto

1. Gierre de contacto de sensor remoto (por
ejemplo, interruptor de vibraciones).

1. Tome accidn correctiva para resolver el problema que causd que se activara el sensor.

2. Compruebe si el sensor esta funcionando correctamente.

3. Compruebe el cableado.

Advertencia de total
de arranques

1. El contador de arranques (pardmetro 29)
es mayor o igual que el valor establecido en
el total de arranques (pardmetro 207)

1. Establezca el comando de borrar (pardmetro 165) a “Clear Operating Statistics” para restablecer el contador
de arranques (parametro 29)

Advertencia de total
de horas de
operacion

1. El tiempo de operacién (parametro 28) es
mayor o igual que el valor establecido en el
total de horas de operacion (parametro 208)

1. Establezca el Comando de borrar (parametro 165) a“Clear Operating Statistics” para restablecer el Tiempo de
operacion (pardmetro 28)

Arranque bloqueado

1. El conteo del nimero de arranques dentro
del dltimo periodo de hora es igual al valor
establecido en los arranques por hora
(pardmetro 205)

1. Compruebe el tiempo hasta el arranque (pardmetro 31) y espere durante ese periodo de tiempo, o bien
cambie la configuracién para permitir mas arranques/hora.

2. El tiempo transcurrido desde el arranque
mds reciente es menor que el valor
establecido en el Intervalo entre arranques
(parametro 206)

2. Compruebe el tiempo hasta el arranque (pardmetro 31) y espere durante ese periodo de tiempo, o bien
cambie la configuracién para reducir el intervalo entre arranques.
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Apéndice A

Diagramas de cableado

cOnfiguraciones de cableado Las piginas siguientes muestran las diversas configuraciones de cableado del relé de
E300 sobrecarga electrénico E300™

Figura 83 — Configuracion en triangulo con dos transformadores de potencial (triangulo
abierto)

Fuente en
tridngulo

Filtro de sefial y

- + proteccion contra L
| [ cortocircuitos |
- T
i [ Filtro de senal y |
8 [ proteccion contra L2
| r cortocircuitos |
- T2
i [ Filtro de sefialy |
L 3 proteccion contra 13
| r cortocircuitos |
Fiftro de sefal y |
proteccion contra S1
cortocircuitos |
S2
|
| |

10M Vi

SAANS

2

1 10M V2
3 i

10M V3

Transformador
de potencial con
tridngulo abierto

Mddulo sensor de

(arga en triangulo .
9 9 transformador de corriente
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Figura 84 - Configuracion en estrella con dos transformadores de potencial (triangulo abierto)

Fuente en estrella
Neutro conectado a tierra

0 no conectado a tierra
i L Filtro de sefial y |
8 L proteccion contra L1
| r cortocircuitos |
- T
i L Filtro de sefal y |
s 3 proteccién contra L2
| r cortocircuitos |
- T2
i L Filtro de sefial y |
L 3 proteccion contra 13
| [ cortocircuitos |
| Y\ /Yw T3
Filtro de sefial y |
proteccién contra S1
cortocircuitos |
S2
|
| |

10M Vi

i i 0M )

Transformador
de potencial con
tridngulo abierto

(arga en estrella
Neutro conectado a tierra o
no conectado a tierra

Médulo sensor de
transformador de corriente
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Figura 85 — Configuracion de fase B conectada a tierra con dos transformadores de potencial

(triangulo abierto)
Fuente en triangulo con
fase B conectada a tierra
[ - Filtro de sefial y |
S 3 proteccion contra L1
| r cortocircuitos |
- T
i [ Filtro de sefal y |
S - proteccion contra L2
| [ cortocircuitos |
- T
i L Filtro de sefial y |
s I proteccion contra 13
| r cortocircuitos |
| -\(-\ NW IE]
Filtro de sefial y |
proteccion contra S1
cortocircuitos |
S2
|
I |
N |
i 10M V1
: AW |
i .l. 10M V2
AVAAY, ' |
10M V3
Transformador
de potencial con
tridngulo abierto
Médulo sensor de
(arga en tridngulo transformador de corriente
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Figura 86 — Configuracion en triangulo con tres transformadores de potencial (triangulo a
triangulo)

Fuente en tridngulo

i L Filtro de sefial y |

L L proteccion contra L1
r cortocircuitos |
- T
i L Filtro de sefial y |
s 3 proteccion contra 12
r cortocircuitos |
- T
i L Filtro de seial y |
s [ proteccin contra 13
r cortocircuitos |
Filtro de sefal y |
proteccion contra S1
cortocircuitos |
S2
I
| I
i E 10M Vi

Ik W i

T W

10M V3

Transformador de potencial
de tridngulo a tridngulo

Médulo sensor de
Carga en triangulo transformador de corriente
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Figura 87 — Configuracion en estrella con tres transformadores de potencial (triangulo a

triangulo)
Fuente en estrella
Neutro conectado a tierra o
no conectado a tierra
[ L Filtro de sefal y |
s L proteccion contra L1
| [ cortocircuitos |
- T
i L Filtro de sefial y ] |
- 1 proteccion contra
| [ cortocircuitos |
- T2
[ [ Filtro de sefial y |
- 3 proteccion contra L3
| r cortocircuitos |
Filtro de sefal y |
proteccién contra S1
cortocircuitos |
S2
|
| |

10M Vi

Y Y Y

YYY

10M n

-

C 10M

Transformador de potencial
de tridngulo a tridngulo

(arga en estrella Méddulo sensor de
Neutro conectadp atierrao transformador de corriente
no conectado a tierra
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Figura 88 — Configuracion en triangulo con tres transformadores de potencial (estrella a

estrella)
Fuente en tridngulo
i L Filtro de sefial y |
L L proteccién contra N
1 cortocircuitos |
- T
- I Filtro de sefal y |
L L proteccion contra L2
cortocircuitos |
| T2
i [ Filtro de sefial y |
s I proteccién contra 3
1 cortocircuitos |
Fiftro de sefal y |
proteccion contra 51
cortocircuitos |
S2
I
I I
g E 10M Vi
i E 10M V2
%E o vs
I I
Carga en triangulo Transformador de potencial Madulo sensor de
de estrella a estrella transformador de corriente
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Figura 89 — Configuracion en estrella con tres transformadores de potencial (estrella a

estrella)
Fuente en estrella
Neutro conectado a tierra o
no conectado a tierra
i L Filtro de seial y |
s I proteccion contra L
| [ cortocircuitos |
- T
i L Filtro de sefial y |
- 1 proteccion contra L2
| r cortocircuitos |
- T
i [ Filtro de senial y |
- 3 proteccion contra L3
| r cortocircuitos |
- -Y-\ /YW T3
Filtro de sefial y |
proteccion contra S1
cortocircuitos |
S2
|
| |
) AAVAY, I
< 10M Vi
<
p AAAY, |
< 10M V2
<
D AAAY, ’ |
< 10M V3
<
| |
(argaenestrella
Neutro conectado a tierra Transformador de potencial i .
010 conectado a tierra deestrella a estrella Mddulo sensor de transformador de corriente
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Cargaen
tridngulo

Figura 90 — Configuracion en triangulo con transformadores de potencial de estrella a

triangulo

Fuente en tridngulo

Filtro de sefial y |

proteccion contra §]
cortocircuitos |
T
Filtro de sefal y |
proteccion contra 12
cortocircuitos |
T2
Filtro de sefal y |
proteccion contra 13
cortocircuitos |
Filtro de senal y |
proteccion contra S1
cortocircuitos |
S2

lTransformador de potencial
de estrella a tridngulo

] W
LT W
T WS

Madulo sensor de transformador de corriente
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Figura 91 - Configuracion en estrella con transformadores de potencial de estrella a triangulo

Fuente en estrella
Neutro conectado a tierra o

no conectado a tierra
L Filtro de sefial y |
L - proteccion contra 1
cortocircuitos |
- T
H Filtro de sefal y B |
- r proteccion contra
r cortocircuitos |
- T
H Filtro de sefial y 3 |
- 3 proteccion contra
r cortocircuitos |
- V\/Yw 1
Filtro de sefal y |
proteccién contra S1
cortocircuitos |
S2

10M Vi

10M V3
Transformador de potencial
de estrella a tridngulo
(arga en estrella ) Médulo sensor de
Neutro conectado a tierra o transformador de corriente

no conectado a tierra
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(arga en triangulo

Figura 92 - Configuracion en triangulo con transformadores de potencial de triangulo a

estrella
Fuente en triangulo
i Filtro de sefal y K |
- proteccion contra
| cortocircuitos |
- T
[ Filtro de sefial y |
8 proteccion contra L2
| cortocircuitos |
— T2
i Filtro de senal y |
- proteccion contra 13
cortocircuitos |
- ~ N] T3
Filtro de sefal y |
proteccion contra S1
cortocircuitos |
S2
|
I |
NV |
i E 10M V1
\\V\ |
i E 10M V2
AYAAY ' |
iE 10M V3
Transformador de
potencial de
tridngulo a estrella
Méddulo sensor de transformador de corriente

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018




Diagramas de cableado

Apéndice A

(argaen estrella
Neutro conectado a tierra o
no conectado a tierra

Figura 93 - Configuracion en estrella con transformadores de potencial de triangulo a estrella

Fuente en estrella
Neutro conectado a tierra o
no conectado a tierra

Filtro de sefal y
proteccion contra
cortocircuitos

Filtro de sefal y
proteccion contra
cortocircuitos

Filtro de sefial y
proteccion contra
cortocircuitos

Filtro de sefial y
proteccién contra
cortocircuitos

Transformador de
potencial de triéngulol
aestrella

%E oM
I w

Mddulo sensor de
transformador de corriente

L1

T

Vi

V2

V3
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ApéndiceA  Diagramas de cableado

Notas:
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Apéndice B

Objetos del protocolo industrial comun (CIP)

El médulo de comunicacion EtherNet/IP del relé de sobrecarga electrénico E300™
admite el siguiente protocolo industrial comun (CIP).

Tabla 52 - Clases de objetos CIP

Clase Objeto

0x0001 Identidad

0x0002 Encaminador de mensajes
0x0003 DeviceNet

0x0004 Ensamblaje

0x0005 Conexion

0x0008 Punto de entrada discreta
0x0009 Punto de salida discreta
0x000A Punto de entrada analdgica
0x000F Objeto de pardmetro
0x0010 Objeto de grupo de pardmetros
0x001E Grupo de salidas discretas
0x0029 Supervisor de control
0x002B Administrador de confirmaciones
0x002C Objeto de sobrecarga
0x004E Objeto de energia de base
0x004F Objeto de energia eléctrica
0x008B Objeto de hora del reloj
0x0097 Objeto de fallo DPI

0x0098 Objeto de advertencia DPI
0x00C2 Objeto de MCC

Objeto de identidad — CODIGO DE CLASE 0x0001

Se admiten las instancias del objeto de identidad en la Tabla 53:

Tabla 53 - Instancias del objeto de identidad

Instancia |Nombre Atributo de revision
. La revision de firmware del firmware de control almacenado en la
1 Operating System Flash memoria no voltil
2 Boot code Flash La revision de revision de Boot Code almacenado en la memoria no volatil
3 Sensing Module La revision de firmware del firmware del mddulo sensor

Se admiten los atributos de clase en la Tabla 54 para el objeto de identidad:

Tabla 54 - Atributos de clase del objeto de identidad

ID de atributo Regla de acceso Nombre

Tipo de datos

Valor

1 Get Revision

UINT
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La instancia 1 del objeto de identidad contiene los atributos en la Tabla 55 y la
Tabla 56:

Tabla 55 - Atributos de instancia 1 del objeto de identidad

ID de atributo |Regla de Nombre Tipo de Valor
acceso datos
1 Get Vendor UINT 1= Allen-Bradley
2 Get Device Type UINT 3
3 Get Product Code UINT 651
Revision Structure of:
4 Get Major Revision USINT

Minor Revision USINT Revision de firmware del firmware de control

Bit 0 — 0=sin propietario; 1=propriedad de
maestro

Bit 2 — O=predeterminado de fabrica;
1=configurado

5 Get Estado WORD Bits 4-7 — Estado extendido (vea la Tabla 56)
Bit 8 — Fallo recuperable menor

Bit 9 — Fallo irrecuperable menor

Bit 10 — Fallo recuperable mayor

Bit 11— Fallo irrecuperable mayor

6 Get Serial Number UDINT niimero Ginico para cada dispositivo
Product Name Structure of:
7 Get String Length USINT |, o
ASClI String STRING | > EI0 Application
8 Get Estado USINT Vea (IP Common Spec
CRCde 16 bits o suma de verificacion de todos
los datos incluidos en los siguientes conjuntos
de datos:
Configuration Pardmetro incluido en el ensamblaje de
’ Get Consistency Value UINT configuracion

Datos de configuracion de objeto MCC
Datos de programa DeviceLogix
Atributo 16 del objeto Base Energy

Tabla 56 — Campo extendido de estado del dispositivo (bits 4-7) en el atributo de instancia 5

“Status”

Valor Descripcion

0 Autoprueba o desconocido

1 Actualizacion de firmware en curso

2 Por lo menos una conexion de E/S fall

3 No hay conexiones de E/S establecidas

4 Configuracién no volétil incorrecta

5 Fallo mayor — el bit 10 0 el bit 11 es verdadero (1)

6 Por lo menos una conexion de E/S esta en modo de marcha

7 Por lo menos una conexidon de E/S esta establecida, todas en modo inactivo
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La instancia 2 del objeto de identidad contiene los atributos en la Tabla 57:

Tabla 57 - Atributos de instancia 2 del objeto de identidad

ID de Regla de Nombre Tipo de Valor
atributo acceso datos
1 Get Vendor UINT 1= Allen-Bradley
2 Get Device Type UINT 3
3 Get Product Code UINT 651
Revision Structure of:
4 Get Major Revision USINT

Minor Revision USINT Revision de firmware de Boot Code

Bit 0 — 0=sin propietario; 1=propriedad de
maestro

Bit 2 — O=predeterminado de fabrica;
1=configurado

5 Get Estado WORD Bits 4-7 — Estado extendido (vea la Tabla 56)
Bit 8 — Fallo recuperable menor

Bit 9 — Fallo irrecuperable menor

Bit 10 — Fallo recuperable mayor

Bit 11— Fallo irrecuperable mayor

6 Get Serial Number UDINT ndmero tinico para cada dispositivo
Product Name Structure of:
7 Get String Length USINT (... o+ .
ASCl String STRING| >3 10 Boot Code

8 Get Estado USINT Vea CIP Common Spec

CRCde 16 bits 0 suma de verificacion de todos los
datos incluidos en los siguientes conjuntos de

datos:
Configuration Pardmetro incluido en el ensamblaje de
? Get Consistency Value |UINT configuracion

Datos de configuracién de objeto MCC
Datos de programa DeviceLogix
Atributo 16 del objeto Base Energy
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La instancia 3 del objeto de identidad contiene los atributos en la Tabla 58:

Tabla 58 - Atributos de instancia 3 del objeto de identidad

ID de Reglade |Nombre Tipo de Valor
atributo  |acceso datos
1 Get Vendor UINT 1= Allen-Bradley
2 Get Device Type UINT 3
3 Get Product Code UINT 651
Revision Structure of:
4 Get M.EIJOI’ Rev!s!on USINT Revision de firmware del firmware del mddulo sensor
Minor Revision USINT
Bit 0 — 0=sin propietario; 1=propriedad de maestro
Bit 2 — O=predeterminado de fabrica;
1=configurado
Bits 4-7 — Estado extendido (vea la Tabla 56)
> Get Estado WORD Bit 8 — Fallo recuperable menor
Bit 9 — Fallo irrecuperable menor
Bit 10 — Fallo recuperable mayor
Bit 11— Fallo irrecuperable mayor
6 Get Serial Number UDINT ntimero tinico para cada dispositivo
Product Name Structure of:
7 Get String Length USINT |, . .
ASClI String STRING 193-E10 Sensing Module
8 Get Estado USINT Vea CIP Common Spec
CRC de 16 bits o suma de verificacion de todos los
datos incluidos en los siguientes conjuntos de datos:
) . Pardmetro incluido en el ensamblaje de
9 Get Configuration UINT confiquracion

Consistency Value

Datos de configuracién de objeto MCC
Datos de programa DeviceLogix
Atributo 16 del objeto Base Energy

Los servicios comunes en la Tabla 59 se implementan para el objeto de identidad.

Tabla 59 - Servicios comunes del objeto de identidad

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0xOE No Si Get_Attribute_Single

0x05 No Si Restablecimiento

Encaminador de mensajes — CODIGO DE CLASE 0x0002

No se admiten atributos de clase o instancia. El objeto del encaminador de mensajes

existe 5010 para encaminar mensajes CXPIiCitOS a otros ObthOS.

Objeto de ensamblaje — CODIGO DE CLASE 0x0004

Los atributos de clase en la Tabla 60 se admiten para el objeto de ensamblaje:

Tabla 60 — Atributos de clase del objeto de ensamblaje

ID de atributo

Regla de acceso

Nombre

Tipo de datos Valor

2

Get

Max. Instancia

UINT 199
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Los atributos de la instancia de ensamblaje estético en la Tabla 61 se admiten para cada
instancia de ensamblaje.

Tabla 61 - Atributos de la instancia de ensamblaje

ID de Regla de Nombre Tipo de datos | Valor

atributo acceso
Number of Members

! Get in Member List UINT
Member List Array of STRUCT | Matriz de rutas CIP
Member Data . . .

) o Description UINT Tamafio de datos de miembro en bits
Member Path Size | UINT Tamafio de la ruta de miembro en bytes

EPATH de miembro para cada instancia de

Member Path Packed EPATH ensamblaje

3 Conditional  |Data Matriz de BYTE

4 Get Tamafio UINT Ndmero de bytes en el atributo 3

100 Get Name String STRING

Los servicios en la Tabla 62 se implementan para el objeto de ensamblaje.

Tabla 62 - Servicios del objeto de ensamblaje

Codigo de servicio | Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0xOE Si Si Get_Attribute_Single

0x10 No Si Set_Attribute_Single
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La Tabla 63 resume las instancias implementadas del objeto de ensamblaje:

Tabla 63 — Resumen de la instancia del objeto de ensamblaje

Instancia |Tipo Nombre Descripcion
2 Consumido Trip Reset Cmd Instancia consumida ODVA requerida
50 Producido Trip Status Instancia producida ODVA requerida
100 Producido DataLinks Object Ensamblaje producido de 8 Datalinks
120 Configurado Configuration Ensamblaje de configuracion
144 Consumido E300 Consumed Ensamblaje consumido predeterminado
) . Ensamblaje producido con diagnéstico actual
198 Producido Current Diags dnicamente
199 Producido All Diags Ensamblaje producido predeterminado
Instancia 2

La Tabla 64 resume el formato del atributo 3. Para obtener informacién adicional
acerca de los ensamblajes de E/S, vea el Apéndice C.

Tabla 64 - Instancia 2 - Ensamblaje basico de salida de sobrecarga desde el perfil 0DVA

Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

0 Fault Reset
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Tabla 65 — Atributos de la instancia 2

ID de Reglade |indice de [Nombre Tipo de datos |Valor
atributo  |acceso miembro
1 Get Number of Members in Member List | UINT 2
Member List Array of STRUCT
Member Data Description UINT 2
0 Member Path Size UINT 0
2 Get Member Path Packed EPATH
Member Data Description UINT 1
1 Member Path Size UINT 12
Member Path Packed EPATH | 6BH y“Fault Reset”
3 Set Data UINT Nea el formato de
4 Get Tamafio UINT 1
100 Get Nombre SHORT_STRING | “Trip Reset Cmd”
Instancia 50

La Tabla 66 resume el formato del atributo 3:

Tabla 66 - Instancia 50 — Ensamblaje basico de entrada de sobrecarga desde el perfil de

sobrecarga O0DVA
Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
0 Tripped
Tabla 67 — Atributos de la instancia 50
ID de Reglade |indice de |Nombre Tipo de datos |Valor
atributo |acceso |miembro
1 Get Number of Members in Member List [ UINT 1
Member List Array of STRUCT
3 Get Member Data Description UINT 1
0 Member Path Size UINT 8
Member Path Packed EPATH  |67H y “Tripped”
Vea el formato de datos
3 Get Data UINT arriba
4 Get Tamano UINT 1
100 Get Nombre SHORT_STRING |“Trip Status”
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Instancia 120 — Revision 2 del ensamblaje de configuracion

La Tabla 68 muestra el formato del atributo 3 y la lista de miembros del atributo 2 para
la revision 2 del ensamblaje.

Tabla 68 — Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion

INT [DINT |15 |14 (13 (12 |11 |10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Tamaiio |Param.
(bits)
0 ConfigAssyRev =2 16 1100
: 0 SetOperatingMode 8 195
Reservado 8 1102
;— 1 FLASetting 32 7
4 .
T 2 FLA2Setting 32 177
TripClass 8 172
X OLPTCResetMode 1 173
X SingleOrThreePh 1 176
6 X GFFilter 1 247
X GFMaxInghibit 1 248
3 X X PhaseRotTrip 1 364
X PowerScale 1 377
X Reservado 2 1101
7 OLResetLevel 8 174
OLWarningLevel | | | | | | | 8 175
8 A TripEnablel 16 183
9 WarningEnablel 16 189
10 5 TripEnableV 16 184
n WarningEnableV 16 190
12 6 TripEnableP 16 185
13 WarningEnableP 16 191
14 . TripEnableC 16 186
15 WarningEnableC 16 192
16 8 TripEnableA 16 187
17 WarningEnableA 16 193
18 9 TripHistoryMaskl 16 139
19 WarnHistoryMaskl 16 145
20 10 TripHistoryMaskV 16 140
21 WarnHistoryMaskV 16 146
22 » TripHistoryMaskP 16 141
23 WarnHistoryMaskP 16 147
24 " TripHistoryMaskC 16 142
25 WarnHistoryMaskC 16 148
26 3 TripHistoryMaskA 16 143
27 WarnHistoryMaskA 16 149
28 MismatchAction 16 233
2 14 | | | | | | ControlModuleTyp 8 221
SensingModuleTyp | | | | | | | 8 222
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INT [DINT |15 |14 (13 |12 |11 |10 7 6 5 3 2 1 Tamaiio |Param.
(bits)

OperStationType 4 224

X X DigitalMod1Type 3 225

30 X DigitalMod2Type 3 226

X X X DigitalMod3Type 3 227

" X X X DigitalMod4Type 3 228

AnalogMod1Type X 2 229

AnalogMod2Type X X 2 230

31 AnalogMod3Type X 2 231

AnalogMod4Type X X 2 232

Reservado 8 N/D

Idioma 4 212

3 OutAAssignment 4 202

OuBAssignment 4 203

1 OutCAssignment 4 204

InPt00Assignment 4 196

23 InPt01Assignment 4 197

InPt02Assignment 4 198

InPt03Assignment 4 199

InPt04Assignment 4 200

InPt05Assignment 4 201

34 ActFLA2wOutput 4 209

17 X EmergencyStartEn 4 216

X X X Reservado 4 N/D

35 | StartsPerHour 8 205

Reservado | | | | 8 N/D

36 1 StartsInterval 16 206

37 PMTotalStarts 16 207

38 19 PMOperatingHours 16 208

39 FeedbackTimeout 16 213

40 2 TransitionDelay 16 214

4 InterlockDelay 16 215

0 | | | | GroundFaultType 8 241

)y |GFnhibitTime | ] | ] 8 242

3 | | | | GFTripDelay 8 243

GFWarningDelay | | | | 8 245

44 2 GFTripLevel 16 244

45 GFWarningLevel 16 246

“ I PLinhibitTime 8 29

. PLTripDelay | | | | 8 240

1 | | | | StallEnabledTime 8 249

Reservado | | | | 8 N/D

48 StallTripLevel 16 250

o % I JamInhibitTime 8 251

JamTripDelay | | | | 8 252

50 % JamTripLevel 16 253

51 JamWarningLevel 16 254

5 | ] | ULInhibitTime 8 255

2 |UipDelay | ] | ] 8 256

5 I UlTripLevel 8 257

ULWarningLevel | | | | 8 258
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INT |DINT |15 |14 |13 (12 (11 (10 7 6 5 4 3 2 1 0 Tamaiio |Param.
(bits)
54 ClinhibitTime 8 259
57 (ITripDelay | | | | | | 8 260
55 | | | | | (ITripLevel 8 261
CIWarningLevel | | | | | | 8 262
56 2 CTPrimary 16 263
57 (TSecondary 16 264
5 L] UCInhibitTime 8 265
so | L1UCTipDelay | ] L [ | s 266
B I | | ] L1UCTriplevel 8 267
L1UCWarningLevel | | | | | | 8 268
o I ] | ] L2UCTripDelay 8 269
s |2UCTiplevel | ] L [ | s 270
6 L] L2UCWarningLevel 8 m
L3UCTripDelay | ] L [ | s m
6 I | | ] L3UCTriplevel 8 273
31 L3UCWarningLevel | | | | | | 8 274
& I ] | ] 0CInhibitTime 8 275
L10CTripDelay | ] L [ | s 276
o L] L10CTripLevel 8 2
1 L10CWarningLevel | | | | | | 8 278
s I | | ] L20CTripDelay 8 279
L20CTripLevel | ] L [ | s 280
6 | | | | | L20CWarningLevel 8 281
s |30CTipDelay | ] L [ | s 28
. I ] | ] L30CTripLevel 8 283
L30CWarningLevel | | | | | | 8 284
6 | | | | | LineLossInhTime 8 285
" L1LossTripDelay | | | | | | 8 286
6 | | | | | L2LossTripDelay 8 287
L3LossTripDelay | ] L [ | s 288
70 Datalink0 16 291
7 » Datalink1 16 292
72 36 Datalink2 16 293
73 Datalink3 16 294
74 37 Datalink4 16 295
75 Datalink5 16 296
76 18 Datalink6 16 297
77 Datalink7 16 298
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INT |DINT |15 |14 |13 (12 (11 (10 7 6 5 4 3 Tamafio |Param.
(bits)

OutPtOOPrFItAct 1 304

OutPtOOPrFltVal 1 305

OutPt00ComFltAct 1 306

OutPt00ComFltVal X 1 307

OutPt00ComIdIAct X 1 308

OutPt00ComldIVal X 1 309

OutPtO1PrFltAct X 1 310

73 OutPt01PrFItVal X 1 3

OutPt01ComFltAct 1 312

OutPt01ComFitVal 1 313

X OutPt01ComldIAct 1 314

X OutPt01ComldIVal 1 315

X OutPt02PrFItAct 1 316

X OutPt02PrFltVal 1 317

X OutPt02ComFltAct 1 318

39 X OutPt02ComFitVal 1 319

OutPt02ComldIAct 1 320

OutPt02ComldIVal 1 321

OutDig1PrFItAct 1 32

OutDig1PrFltVal X 1 323

OutDig1ComFltAct X 1 324

OutDig1ComFltVal X 1 325

OutDig1ComldIAct X 1 326

79 OutDig1ComldIVal X 1 327

OutDig2PrFltAct 1 328

OutDig2PrFltVal 1 329

X OutDig2ComFltAct 1 330

X OutDig2ComFltVal 1 331

X OutDig2ComldIAct 1 332

X OutDig2ComldIVal 1 333

X OutDig3PrFltAct 1 334

X OutDig3PrFltVal 1 335

OutDig3ComFltAct 1 336

OutDig3ComFltVal 1 337

OutDig3ComldIAct 1 338

OutDig3ComldIVal X 1 339

OutDig4PrFltAct X 1 340

OutDig4PrFltVal X 1 341

80 0 OutDig4ComFltAct X 1 342

OutDig4ComFltVal X 1 343

OutDig4ComldIAct 1 344

OutDig4ComldIVal 1 345

X CommOverride 1 346

X NetworkOverride 1 347

Reservado | | | | 4 N/D

81 PtDevOutCOSMask 16 350

82 Al PTPrimary 16 353

83 PTSecondary 16 354

8 | | | VoltageMode 8 352

4 |PhRotinhibitTime I ] | 8 363

N | ] ] UVinhibitTime 8 355

UVTripDelay | | | | 8 356
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INT |DINT |15 |14 (13 (12 (11 |10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Tamaiio |Param.
(bits)
86 8 UVTripLevel 16 357
87 UVWarningLevel 16 358
N L 1 | [ | [  [|ovihibitime 8 359
44 | OVTripDelay L 1 1 [ | s 360
89 OVTripLevel 16 361
920 OVWarningLevel 16 362
o |% L L L1 [ 1 [ |vusnhibitrime 8 365
VUBTripDelay | | | | | | | 8 366
9 | | | | | | | VUBTripLevel 8 367
% VUBWarningLevel | | | | | | | 8 368
N | | | | [ [ | |urchibitime 8 369
UFTripDelay L 1 1 [ | s 370
L [ 1 [ | [ |ueiptevel 8 37
94 -
7 UFWarningLevel | | | | | | | 8 3N
s | | | | [ | [ [ormhibitime 8 373
OFTripDelay | | | | | | | 8 374
| | | | | | | OFTripLevel 8 375
9% .
3 OFWarningLevel | | | | | | | 8 376
o7 | | | | | | | DemandPeriod 8 426
NumberOfPeriods | | | | | | | 8 427
o8 L 1 | [ | [ [vwihibittime 8 378
9 UWTripDelay | | | | | | | 8 379
% I [ | | | [ | |ownhiitime 8 382
OWTripDelay L 1 1 [ | s 383
100 )
——50  |UWTripLevel 32 380
101
102 ]
——51  |UWWarningLevel 32 381
103
104 ]
—52  [OWTripLevel 32 384
105
106 )
———53 | OWWarningLevel 32 385
107
08 L | | | [ | [  [warcohibittime 8 386
o |WVARCTipDelay L 1 1 [ | s 387
" | [ | | [ [ | [|ovaRinhibitTime 8 39
OVARCTripDelay L 1 1 [ | s 391
% 55 |UVARCTripLevel 32 388
12
ST 56 |UVARCWarnLevel 32 389
114 _
——57  |OVARCTripLevel 32 392
15
116
7] 58 | OVARCWarnLevel 32 393
s | | | | [ | [ [vvarcmhibitrime 8 394
s |VARGTipDelay L 1 1 [ | s 395
o | | | | [ [ | |ovaRcinhibitTime 8 398
OVARGTripDelay L 1 1 [ | s 399
i 60  |UVARGTripLevel 32 396
121
122
—61 | UVARGWarnLevel 32 397
123

Publicacion de Rockwell Automation 193-UM015F-ES-P — Agosto 2018 241



Apéndice B

Objetos del protocolo industrial comdn (CIP)

242

INT |DINT |15 |14 |13 (12 (11 (10 7 6 5 Tamaiio |Param.
(bits)
124
5 62  |OVARGTripLevel 32 400
126
STl 63 | OVARGWarnLevel 32 401
| | ] UVAInhibitTime 8 402
128
o |VVATipDelay | ] 8 403
9 ] OVAInhibitTime 8 406
OVATripDelay | | 8 407
130
—65 | UVATripLevel 32 404
131
132
———66 |UVAWarningLevel 32 405
133
134
ETT 67  |OVATripLevel 32 408
136
STV 68 | OVAWarningLevel 32 409
3 | | ] UPFLaginhibTime 8 410
s |UPFLagiripDelay | ] 8 il
] UPFLagTripLevel 8 412
139
UPFLagWarnLevel | | 8 413
| ] ] OPFLagInhibTime 8 414
140
0 OPFLagTripDelay | | 8 415
" | | | OPFLagTripLevel 8 416
OPFLagWarnL.evel | ] 8 47
] UPFLeadinhibTime 8 418
142
- UPFLeadTripDelay | | 8 419
" | | | UPFLeadTripLevel 8 420
UPFLeadWarnLevel | | 8 m
| | ] OPFLeadinhibTime 8 422
144
Ly |OPFLeadTripDelay | ] 8 423
] OPFLeadTripDelay 8 424
145
OPFLeadWarnLevel | | 8 425
146 7 Screen1Param 16 428
147 Screen1Param2 16 429
148 " Screen1Param3 16 430
149 Reservado 16 1103
150 75 Reservado 16 1103
151 Reservado 16 1103
152 76 Reservado 16 1103
153 Reservado 16 1103
154 - Reservado 16 1103
155 Reservado 16 1103
56 ] InAMod1COTripDly 8 443
Jg | InAMod1CTTripDly ] 8 45)
5 | ] ] InAMod1C2TripDly 8 461
Reservado | | 8 1102
158 79 InAMod1COTripLvl 16 444
159 InAMod1COWarnLvl 16 445
160 8 InAMod1C1TripLvl 16 453
161 InAMod1C1WarnLvl 16 454
162 81 InAMod1C2TripLvl 16 462
163 InAMod1C2WarnLvl 16 463
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INT [DINT |15 (14 |13 (12 |11 (10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Tamaio |Param.
(bits)
InAnMod1Ch00Type 5 437
” InAnMod1Ch01Type 5 446
InAnMod1Ch02Type 5 455
2 X Reservado 1 1101
OutAnMod1Select 8 465
165 X X X InAMod1ChOFormat 3 438
X X X InAMod1COFiltFrg 3 440
X X InAMod1C00pCktSt 2 a4
InAMod1Ch1Format X X X 3 447
InAMod1C1FiltFrg X X X 3 449
166 InAMod1C10pCktSt X X 2 450
X X X InAMod1Ch2Format 3 456
X X X InAMod1C2FiltFrg 3 458
X X InAMod1C20pCktSt 2 459
InAMod1C0TmpUnit X 1 439
. InAnMod1ChORTDER X 1 442
InAMod1C1TmpUnit X 1 448
InAnMod1Ch1RTDEn X 1 451
InAMod1C2TmpUnit X 1 457
167 InAnMod1Ch2RTDENn X 1 460
OutAnMod 1FltActn X X 2 466
X X OutAnMod1IdIActn 2 467
X X X X OutAnMod1Type 4 464
X X Reservado 2 1101
InAMod2CO0TripDly 8 474
168 -

g IMAMod2C1TripDly L | 1 1 | | 8 483
6 L 1 1 | ] InAMod2C2TripDly 8 492
Reservado | | | | | | | 8 1102
170 " InAMod2COTripLvl 16 475
17 InAMod2COWarnLvl 16 476
172 % InAMod2C1TripLvl 16 484
173 InAMod2C1WarnLvl 16 485
174 &7 InAMod2C2TripLvl 16 493
175 InAMod2C2WarnLvl 16 494
| | | | |mAnMod2chootype 5 468
1% InAnMod2Ch01Type 5 471
InAnMod2Ch02Type 5 486
X Reservado 1 1101
8 OutAnMod2Select 8 496
177 X X X InAMod2ChOFormat 3 469
X X X InAMod2COFiltFrg 3 a7
X X InAMod2C00pCktSt 2 a7
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INT [DINT |15 |14 (13 (12 |11 (|10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Tamaiio |Param.
(bits)

InAMod2Ch1Format X X X 3 478
InAMod2C1FiltFrg X X X 3 480
178 InAMod2C10pCktSt X X 2 481
X X X InAMod2Ch2Format 3 487
X X X InAMod2C2FiltFrq 3 489
X X InAMod2C20pCktSt 2 490
InAMod2C0TmpUnit X 1 470
InAnMod2ChORTDEN X 1 473
8 InAMod2C1TmpUnit X 1 479
InAnMod2Ch1RTDEn X 1 482
179 InAMod2C2TmpUnit X 1 488
InAnMod2Ch2RTDEn X 1 491
OutAnMod2FltActn X X 2 497
X X OutAnMod2dIActn 2 498
X X X X OutAnMod2Type 4 495
X X Reservado 2 1101
180 InAMod3C0TripDIy 8 505
oy | IMAMod3CTTripDly | ] L [ | s 514
- ] | [InAMod3C2TripDly 8 523
Reservado | | | | | | 8 1102
182 91 InAMod3C0TripLvl 16 506
183 InAMod3COWarnLvl 16 507
184 9 InAMod3C1TripLvl 16 515
185 InAMod3C1WarnLvl 16 516
186 " InAMod3C2TripLvl 16 524
187 InAMod3C2WarnLvl 16 525
| | | |  [manMod3chootype 5 499
198 InAnMod3Ch01Type 5 508
InAnMod3Ch02Type 5 517
o4 X Reservado 1 N/D
OutAnMod3Select 8 527
189 X X X InAMod3ChOFormat 3 500
X X X InAMod3COFiltFrg 3 502
X X InAMod3C00pCktSt 2 503
InAMod3Ch1Format X X X 3 509
InAMod3CFiltFrg X X X 3 511
190 InAMod3C10pCktSt X X 2 512
X X X InAMod3Ch2Format 3 518
X X X InAMod3C2FiltFrg 3 520
X X InAMod3C20pCktSt 2 521
InAMod3C0TmpUnit X 1 501
o InAnMod3ChORTDEn X 1 504
InAMod3C1TmpUnit X 1 510
InAnMod3Ch1RTDEN X 1 513
191 InAMod3C2TmpUnit X 1 519
InAnMod3Ch2RTDEn X 1 522
OutAnMod3FltActn X X 2 528
X X OutAnMod3dIActn 2 529
X X X X OutAnMod3Type 4 526
X X Reservado 2 1101
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Publicacion de Rockwell Automation 193-UM015F-ES-P — Agosto 2018



Objetos del protocolo industrial comtn (CIP) ~ Apéndice B
INT |DINT |15 |14 (13 (12 (11 |10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Tamaio |Param.
(bits)
19 InAMod4C0TripDly 8 536
o | IMAModdClTripDly | ] L [ | s 545
93 I | | | [ | | |mavodacamripply 8 554
Reservado | | | | | | 8 1102
194 o7 InAMod4C0TripLvl 16 537
195 InAMod4C0WarnLvl 16 538
196 InAMod4C1TripLvl 16 546
197 % InAMod4C1WarnLvl 16 547
198 9 InAMod4C2TripLvl 16 555
199 InAMod4C2WarnLvl 16 556
| | | | |mAnMod4chootype 5 530
200 InAnMod4Ch01Type 5 539
InAnMod4Ch02Type 5 548
100 X Reservado 1 1101
OutAnMod4Select 8 558
201 X X X InAMod4ChOFormat 3 531
X X X InAMod4COFiltFrq 3 533
X X InAMod4C00pCktSt 2 534
InAMod4Ch1Format X X X 3 540
InAMod4C1FiltFrg X X X 3 54
0 InAMod4C10pCktSt X X 2 543
X X X InAMod4Ch2Format 3 549
X X X InAMod4C2FiltFrq 3 551
X X InAMod4C20pCkiSt 2 552
InAMod3C0TmpUnit X 1 532
01 InAnMod4ChORTDER X 1 535
InAMod4C1TmpUnit X 1 541
InAnMod4Ch1RTDEN X 1 544
203 InAMod4C2TmpUnit X 1 550
InAnMod4Ch2RTDEn X 1 553
OutAnMod4FltActn X X 2 559
X X OutAnMod4dIActn 2 560
X X X X OutAnMod4Type 4 557
X X Reservado 2 1001
Instancia 120 — Revision 1 del ensamblaje de configuracion
La Tabla 69 muestra el formato del atributo 3 y la lista de miembros del atributo 2 para
la revision 1 del ensamblaje. Esta es una version simplificada de un ensamblaje de
configuracion.
Tabla 69 — Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion
INT |DINT |15 |14 |13 |12 (11 (10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Tamaio |Param.
(bits)
0 0 ConfigAssyRev =1 Reservado 16 1002
1 Reservado 16 N/D
;— 1 FLASetting 32 7
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TripClass 8 172
s X OLPTCResetMode 1 173
3 SingleOrThreePh 1 176
X X X X X X Reservado 6 N/D
OLResetLevel 8 174
° OLWarningLevel | | | | | | | 8 175
Instancia 144 — Ensamblaje consumido predeterminado
Tabla 70 - Instancia 144 — Ensamblaje consumido predeterminado
INT [DINT |15 (14 (13 |12 |11 (10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Tamafio |Ruta
(bits)

0 OutputStatus0 16 Param18
NetworkStart1 (0.LogicDefinedPt00Data) X Symbolic
NetworkStart2 (0.LogicDefinedPt01Data) X Symbolic
TripReset X Symbolic
EmergencyStart X Symbolic
RemoteTrip X Symbolic

1 0 Reservado X X X N/D

X HMILED1Green Symbolic
X HMILED2Green Symbolic
X HMILED3Green Symbolic
X HMILED3Red Symbolic
X HMILED4Red Symbolic
X X X Reservado N/D
2 : DLXPtDeviceln 16 Symbolic
3 DLXAnDeviceln 16 Symbolic
Instancia 198 — Ensamblaje producido de diagnéstico actual
Tabla 71 - Instancia 198 — Ensamblaje producido de diagnéstico actual
INT [DINT (15 (14 |13 |12 |11 |10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Tamaiio |Param.
(bits)
0 .
T 0 Reservado para Logix 32 1104
2 DeviceStaus0 16 20
3 1 DeviceStaus1 16 21
4 ) InputStatus0 16 16
5 InputStatus1 16 17
6 3 OutputStatus 16 18
7 OpStationStatus 16 19
8 ) TripStsCurrent 16 4
9 WarnStsCurrent 16 10
10 s TripStsVoltage 16 5
n WarnStsVoltage 16 n
12 6 TripStsPower 16 6
13 WarnStsPower 16 12
14 7 TripStsControl 16 7
15 WarnStsControl 16 13
16 8 TripStsAnalog 16 8
17 WarnStsAnalog 16 14
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INT |DINT (15 (14 (13 |12 |11 (10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Tamaiio |Param.
(bits)
18 9 Reservado 16 1103
19 MismatchStatus 16 40
| | | | | | | ThermUtilizedPct 8 1
20
10 |Currentimbal | | | | | | | 8 52

21 AvgPercentFLA 16 50
22
—23 1 AverageCurrent 32 46
24
—12  |L1Current 32 43
25

26
—13 L2Current 32 44
27

28
— 14 |L3Current 32 45
29

30 » GFCurrent 16 51
31 Reservado 16 1103
32 .
— 16 |Datalink1 32 1291
33

34 .
—17 | Datalink2 32 1292
35

36 .
—18  [Datalink3 32 1293
37

38 .
—19  |Datalink4 32 1294
39

40 .
———20  |Datalink5 32 1295
41

4 .
—21 Datalink6 32 1296
43

44 '
—22 | Datalink7 32 1297
45

46 .
——23  |Datalink8 32 1298
47

48 2 PtDeviceOuts 16 348
49 AnDeviceQuts 16 1105
50 55 InAnMod1Ch00 16 m
51 InAnMod1Ch01 16 12
52 v InAnMod1Ch02 16 113
53 Reservado 16 1103
54 27 InAnMod2Ch00 16 114
55 InAnMod2Cho1 16 15
56 2 InAnMod2Ch02 16 116
57 Reservado 16 1103
58 % InAnMod3Ch00 16 1n7
59 InAnMod3Ch01 16 118
60 30 InAnMod3Ch02 16 19
61 Reservado 16 1103
62 . InAnMod4Ch00 16 120
63 InAnMod4Cho1 16 121
64 3 InAnMod4Ch02 16 122
65 Reservado 16 1103
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Instancia 199 — Ensamblaje producido de todos los diagnosticos

Tabla 72 - Instancia 199 — Ensamblaje producido de todos los diagnésticos

INT [DINT (15 (14 |13 |12 |11 |10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Tamaio |Param.
(bits)
0 )
T 0 Reservado para Logix 32 1104
2 1 DeviceStaus0 16 20
3 DeviceStaus1 16 21
4 3 InputStatus0 16 16
5 InputStatus1 16 17
6 3 OutputStatus 16 18
7 OpStationStatus 16 19
8 4 TripStsCurrent 16 4
9 WarnStsCurrent 16 10
10 s TripStsVoltage 16 5
n WarnStsVoltage 16 n
12 6 TripStsPower 16 6
13 WarnStsPower 16 12
14 7 TripStsControl 16 7
15 WarnStsControl 16 13
16 g TripStsAnalog 16 8
17 WarnStsAnalog 16 14
18 9 Reservado 16 1104
19 16 40
| | | | | | | ThermUtilizedPct 8 1

20

10 | Currentimbalance | | | | | | | 8 52
21 AvgPercentFLA 16 50
22
—23 11 [AverageCurrent 32 46
24
—112  [L1Current 32 43
25
26
—1 13 [L2Current 32 44
27
28
— 14 |L3Current 32 45
29
30 15 GFCurrent 16 51
31 Reservado 16 1103
32 1 AvgVoltageltoL 16 56
33 L1toL2Voltage 16 53
34 - L2toL3Voltage 16 54
35 L3toL1Voltage 16 55
36
7 18  |TotalRealPower 32 67
38 .
] 19  |TotalReactivePwr 32 71
40
' 20  |TotalApparentPwr 32 75
42
o 21 |TotalPowerFactor 32 79
44 )
—122  |Datalink0 32 1291
45
46 .
—123  |Datalink1 32 1292
47
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INT |DINT (15 (14 [13 (12 (11 |10 8 6 5 4 3 1 Tamaiio |Param.
(bits)

48 .
—124  |Datalink2 32 1293
49
50 .
] 25  |Datalink3 32 1294
52 .
—26  |Datalink4 32 1295
53
54 )
——127  |Datalink5 32 1296
55
56 .
——128  |Datalinké6 32 1297
57
58 .
——29  |Datalink7 32 1298
59
60 30 PtDeviceOuts 16 348
61 AnDeviceOuts 16 1105
62 3 InAnMod1Ch00 16 m
63 InAnMod1Ch01 16 12
64 3 InAnMod1Ch02 16 113
65 Reservado 16 1103
66 33 InAnMod2Ch00 16 14
67 InAnMod2Ch01 16 115
68 3 InAnMod2Ch02 16 116
69 Reservado 16 1103
70 3 InAnMod3Ch00 16 1n7
VAl InAnMod3Ch01 16 118
72 3 InAnMod3Ch02 16 19
73 Reservado 16 1103
74 37 InAnMod4Ch00 16 120
75 InAnMod4Ch01 16 121
76 38 InAnMod4Ch02 16 122
77 Reservado 16 1103

Objeto de conexién — CODIGO DE CLASE 0x0005

No se admiten atributos de clase para el objeto de conexién

Se admiten multiples instancias del objeto de conexidn, las instancias 1, 2 y 4 del

conjunto de conexidn maestra/esclava predefinido del grupo 2 y las instancias 5-7 son
conexiones UCMM explicitas disponibles.

La instancia 1 es la conexidn de mensajes explicitos del conjunto de conexiones del

grupo 2 predefinido. Se admiten los atributos de instancia 1 en la Tabla 73:

Tabla 73 - Objeto de conexion — CODIGO DE CLASE 0x0005, atributos de instancia 1

ID de Regla de Nombre Tipo de Valor
atributo acceso datos
0=no existe
1 Get Estado USINT 1=configurando
3=establecido
4=expir6 el tiempo de espera
2 Get Instance Type USINT O=Meln§aje
explicito
3 Get Transport Class Trigger USINT 083 — Servidor, clase de

transporte 3
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4 Get Produced Connection ID UINT 10xxxxxx01.1 o
xxxxxx = direccién de nodo
5 Get Consumed Connection ID UINT 10xxxxxx190 -
xxxxxx = direccién de nodo
6 Get Initial Comm Characteristics USINT 0x22
7 Get Produced Connection Size UINT 0x61
8 Get Consumed Connection Size UINT 0x61
9 Get/Set Expected Packet Rate UINT en milisegundos
12 Get Watchdog Action USINT 01 = eliminad6n automdtica
03 = eliminacion aplazada
13 Get Produced Connection Path Length | UINT 0
14 Get Produced Connection Path Vacio
15 Get Consumed Connection Path Length | UINT 0
16 Get Consumed Connection Path Vacio

La instancia 2 es la conexién de mensaje de E/S encuestadas del conjunto de

conexiones del grupo 2 predefinido. Se admiten los atributos de instancia 2 en la

Tabla 74:

Tabla 74 — Objeto de conexion — CODIGO DE CLASE 0x0005, atributos de instancia 2

ID de Reglade |Nombre Tipode (Valor
atributo  |acceso datos
0=no existe
1=configurando
1 Get Estado USINT 3:estab‘fed b
4=expird el tiempo de espera
2 Get Instance Type USINT 1= conexion de E/S
0x82 — Servidor, clase de transporte 2
3 Get Transport Class Trigger USINT gip?!;%—ncggi::n!f hZTJclIL:te;(tizy
entonces el valor = 0x80)
4 Get Produced Connection ID UINT o 1XXXX.XX g
xxxxxx= direccion de nodo
5 Get Consumed Connection ID UINT 10xxxxxx1p1 »
xxxxxx= direccion de nodo
6 Get Initial Comm Characteristics USINT 0x21
7 Get Produced Connection Size UINT 0a8
8 Get Consumed Connection Size UINT 0a8
9 Get/Set Expected Packet Rate UINT en milisegundos
0=transicion a tiempo de espera
12 Get/Set Watchdog Action USINT expirfad? - o
1=eliminacion automética
2=restablecimiento automatico
13 Get Produced Connection Path Length | UINT 8
14 Get/Set Produced Connection Path 210400 25 (inst. ensambl.) 00 30 03
15 Get Consumed Connection Path Length | UINT 8
16 Get/Set Consumed Connection Path 210400 25 (inst. ensambl.) 00 30 03
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La instancia 4 es la conexidn de mensaje ciclica de E/S/cambio de estado del conjunto
de conexiones del grupo 2 predefinido. Se admiten los atributos de instancia 4 en la

Tabla 75:

Tabla 75 - Objeto de conexion - (ODIGO DE CLASE 0x0005, atributos de instancia 4

ID de Reglade |Nombre Tipo de Valor
atributo |acceso datos
0=no existe
1=configurando
1 Get Estado USINT 3=estab§ied .
4=expird el tiempo de espera
2 Get Instance Type USINT 1= conexion de E/S
0x00 (ciclico, no confirmado)
3 Get Transport Class Trigger USINT gi?; EEE!T:’:::;}ET;:;),)
0x13 (COS, confirmado)
4 Get Produced Connection ID UINT 0 1O1XXXX.XX ”
xxxxxx= direccién de nodo
5 Get Consumed Connection ID UINT 10XXXXXX].01 ”
xxxxxx= direccién de nodo
6 Get Initial Comm Characteristics USINT 0402 (confirmado)
0xOF (no confirmado)
7 Get Produced Connection Size UINT 0as8
8 Get Consumed Connection Size UINT 0a8
9 Get/Set Expected Packet Rate UINT en milisegundos
0=transicion a tiempo de espera
2 Get Watchdog Action gy |OPmade
1=eliminacion automatica
2=restablecimiento automatico
13 Get Produced Connection Path Length | UINT 8
14 Get Produced Connection Path 210400 25 (inst. ensambl.) 00 30 03
15 Get Consumed Connection Path Length | UINT 8
16 Get/Set Consumed Connection Path 210400 25 (inst. ensambl.) 00 30 03
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Las instancias 5 — 7 son conexiones de mensajes explicitos disponibles del grupo 3
asignadas a través del UCMM. Se admiten los atributos en la Tabla 76:

Tabla 76 — Objeto de conexion - (ODIGO DE CLASE 0x0005, atributos de instancias de 5a 7

ID de Reglade |Nombre Tipo de Valor
atributo | acceso datos
0=no existe
1 Get Estado USINT 1=configurando
3=establecido
4=expir6 el tiempo de espera
2 Get Instance Type USINT 0=Mf:r.lsaje
explicito
3 Get Transport Class Trigger USINT 0x83 — Servidor, clase de transporte 3
4 Get Produced Connection ID UINT 3:?:23:&?8' grupo de mensajey la ID
5 Get Consumed Connection ID UINT Depende ?| grupo de mensajey la ID
de mensaje
6 Get Initial Comm Characteristics USINT 0x33 (grupo 3)
7 Get Produced Connection Size UINT 0
8 Get Consumed Connection Size UINT
9 Get/Set Expected Packet Rate UINT en milisequndos
12 Get Watchdog Action USINT 0= eliminaci{m automatica
03 = eliminacion aplazada
13 Get Produced Connection Path Length | UINT 0
14 Get Produced Connection Path Vacio
15 Get Egrr:;ltered Connection Path UINT 0
16 Get Consumed Connection Path Vacio

Los servicios en la Tabla 77 se implementan para el objeto de conexién.

Tabla 77 - Servicios del objeto de conexion

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0x05 No Si Restablecimiento

0x0E No Si Get_Attribute_Single

0x10 No Si Set_Attribute_Single

Objeto de punto de entrada discreta — CODIGO DE CLASE 0x0008

Los atributos de clase en la Tabla 78 se admiten para el objeto de punto de entrada

discreta:

Tabla 78 - Atributos de clase del objeto de punto de entrada discreta

ID de atributo Regla de acceso Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Revision UINT 2
2 Get Max. Instancia UINT 22

Se admiten 22 instancias del objeto de punto de entrada discreta.

Tabla 79 - Instancias del objeto de punto de entrada discreta

Instancia Nombre Descripcion

1 InputPt00 Control Module Input 0
2 InputPt01 Control Module Input 1
3 InputPt02 Control Module Input 2
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4 InputPt03 Control Module Input 3

5 InputPt04 Control Module Input 4

6 InputPt05 Control Module Input 5

7 InputDigMod1Pt00 Entrada 0 del mddulo de expansién digital 1
8 InputDigMod1Pt01 Entrada 1 del médulo de expansién digital 1
9 InputDigMod1Pt02 Entrada 2 del médulo de expansién digital 1
10 InputDigMod1Pt03 Entrada 3 del mddulo de expansion digital 1
n InputDigMod2Pt00 Entrada 0 del mddulo de expansion digital 2
12 InputDigMod2Pt01 Entrada 1 del modulo de expansion digital 2
13 InputDigMod2Pt02 Entrada 2 del mddulo de expansion digital 2
14 InputDigMod2Pt03 Entrada 3 del mddulo de expansion digital 2
15 InputDigMod3Pt00 Entrada 0 del médulo de expansion digital 3
16 InputDigMod3Pt01 Entrada 1 del mddulo de expansion digital 3
17 InputDigMod3Pt02 Entrada 2 del mddulo de expansion digital 3
18 InputDigMod3Pt03 Entrada 3 del mddulo de expansion digital 3
19 InputDigMod4Pt00 Entrada 0 del mddulo de expansion digital 4
20 InputDigMod4Pt01 Entrada 1 del mddulo de expansion digital 4
21 InputDigMod4Pt02 Entrada 2 del médulo de expansion digital 4
22 InputDigMod4Pt03 Entrada 3 del mddulo de expansion digital 4

Todas las instancias contienen los atributos en la Tabla 80.

Tabla 80 — Atributos de instancia del objeto de punto de entrada discreta

ID de Regla de Nombre Tipodedatos  |Valor

atributo acceso

3 Get Valor BOOL 0=DESACTIVADO, 1=ACTIVADO
115 Get/Set Force Enable BOOL 0=Inhabilitar, 1=Habilitar

116 Get/Set Force Value BOOL 0=DESACTIVADO, 1=ACTIVADO

Los servicios comunes en la Tabla 81 se implementan para el objeto de punto de

entrada discreta.

Tabla 81 - Servicios comunes del objeto de punto de entrada discreta

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

OxOE Si Si Get_Attribute_Single

0x10 No Si Set_Attribute_Single

Objeto de punto de salida discreta — CODIGO DE CLASE 0x0009

Los atributos de clase en la Tabla 82 se admiten para el objeto de punto de salida

discreta:

Tabla 82 - Atributos de clase del objeto de punto de salida discreta

ID de atributo Regla de acceso Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Revision UINT 1
2 Get Max. Instancia UINT n

Se admiten 11 instancias del objeto de punto de salida discreta.
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Tabla 83 - Instancias del objeto de punto de salida discreta

Instancia Nombre Descripcion

1 OutputPt00 Salida 0 del mddulo de control

2 OutputPt01 Salida 1 del mddulo de control

3 OutputPt02 Salida 2 del médulo de control

4 OutDigMod1Pt00 Salida 0 del médulo de expansion digital 1
5 OutDigMod1Pt01 Salida 1 del médulo de expansién digital 1
6 OutDigMod2Pt00 Salida 0 del médulo de expansion digital 2
7 OutDigMod2Pt01 Salida 1 del médulo de expansion digital 2
8 OutDigMod3Pt00 Salida 0 del mddulo de expansion digital 3
9 OutDigMod3Pt01 Salida 1 del mddulo de expansion digital 3
10 OutDigMod4Pt00 Salida 0 del mddulo de expansion digital 4
n OutDigMod4Pt01 Salida 1 del mddulo de expansin digital 4

Todas las instancias contienen los atributos en la Tabla 84.

Tabla 84 - Atributos de instancia del objeto de punto de salida discreta

ID de Regla de Nombre Tipo de datos  |Valor
atributo acceso
3 Get/Set Valor BoOL 0=DESACTIVADO, 1=ACTIVADO
s e fosam fon kel
6 Get/Set Fault Value BOOL 0=DESACTIVADO, 1=ACTIVADO
P e Jaean oo o deiei
8 Get/Set dle Value BOOL 0=DESACTIVADO, 1=ACTIVADO
13 Get/Set [PrRaultActon |BOOL I gnoray e vaordefallo P
14 Get/Set Pr Fault Value BOOL 0=DESACTIVADO, 1=ACTIVADO
115 Get/Set Force Enable BOOL 0=Inhabilitar, 1=Habilitar
116 Get/Set Force Value BOOL 0=DESACTIVADO, 1=ACTIVADO
Tamanio de la ruta codificada del
apéndice
STRUCT: Ruta codificada del Apéndice: ruta NULL
17 Get/Set Input Binding USINT sigifca que el tributo 3 controla a
Matriz de USINT De noserasi, esta es una rutaa un biten
una instancia de la tabla de datos
DevicelLogix.

Los servicios comunes en la Tabla 85 se implementan para el objeto de punto de salida

discreta.

Tabla 85 — Servicios comunes del objeto de punto de salida discreta

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0xOE No Si Get_Attribute_Single

0x10 No Si Set_Attribute_Single
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Objeto del punto de entrada analdgica — CODIGO DE CLASE 0x000A

Se admiten los atributos de clase en la Tabla 86 para el objeto de punto de entrada
analdgica:

Tabla 86 — Atributos de clase del objeto de punto de entrada analdgica

ID de atributo Regla de acceso Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Revision UINT 2
2 Get Max. Instancia UINT 1

Se admiten 12 instancias del objeto de punto de entrada analdgica. El valor anal6gico
bruto se escala debidamente de acuerdo a los pardémetros de configuracién de entrada
analdgica y el valor escalado se pone en el atributo Value.

Tabla 87 - Instancias del objeto de punto de entrada analdgica

Instancia Nombre Descripcion

1 InAnMod1Ch00 (anal de entrada 0 del mddulo de expansién analdgico 1
2 InAnMod1Ch01 (anal de entrada 1 del médulo de expansién analdgico 1
3 InAnMod1Ch02 (anal de entrada 2 del médulo de expansién analdgico 1
4 InAnMod2Ch00 (anal de entrada 0 del mddulo de expansion analdgico 2
5 InAnMod2Ch01 (anal de entrada 1 del médulo de expansion analdgico 2
6 InAnMod2Ch02 (anal de entrada 2 del médulo de expansion analdgico 2
7 InAnMod3Ch00 (anal de entrada 0 del mddulo de expansion analégico 3
8 InAnMod3Ch01 (anal de entrada 1 del mddulo de expansion analdgico 3
9 InAnMod3Ch02 (anal de entrada 2 del mddulo de expansion analégico 3
10 InAnMod4Ch00 (anal de entrada 0 del mddulo de expansion analdgico 4
n InAnMod4Ch01 (anal de entrada 1 del médulo de expansion analdgico 4
12 InAnMod4Ch02 (anal de entrada 2 del médulo de expansion analdgico 4

Todas las instancias contienen los atributos en la Tabla 88.

Tabla 88 — Atributos de instancia del objeto de punto de entrada analdgica

ID de Regla de Nombre Tipo de datos | Valor

atributo acceso

3 Get Valor INT Predeterminado=10

8 Get Value Data Type USINT 0=INT

148 Get/Set Force Enable BOOL 0O=Inhabilitar, 1=Habilitar
149 Get/Set Force Value INT Predeterminado= 0

Los servicios comunes en la Tabla 89 se implementan para el objeto de punto de
entrada analdgica.

Tabla 89 — Servicios comunes del objeto de punto de entrada analdgica

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0xOE Si Si Get_Attribute_Single

0x10 No Si Set_Attribute_Single
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Objeto de parametro — CODIGO DE CLASE 0x000F

Se admiten los atributos de clase en la Tabla 90 para el objeto de pardmetro:

Tabla 90 — Atributos de clase del objeto de parametro

ID de atributo | Regla de acceso | Nombre Tipo de datos Valor

1 Get Revision UINT 1

2 Get Max Instance UINT 560

8 Get Parameter Class Descriptor WORD 0x03

9 Get Configuration Assembly Instance | UINT 0

10 Get Native Language UINT 1=Inglés

Los atributos de instancia en la Tabla 91 se implementan para todos los atributos de

parametro.

Tabla 91 - Atributos de instancia del objeto de parametro

ID de Regla de Nombre Tipo de datos Valor
atributo acceso
1 Get/Set Valor Especjﬁcado enel

descriptor
2 Get Link Path Size USINT 08

Matriz de: Rut tributo de obiet
3 Get Link Path BYTE e;‘pg e

EPATH

4 Get Descriptor WORD Depende del pardmetro
5 Get Tipo de datos EPATH Depende del pardmetro
6 Get Data Size USINT Depende del pardmetro
7 Get Parameter Name String | SHORT_STRING Depende del pardmetro
8 Get Units String SHORT_STRING Depende del parametro
9 Get Help String SHORT_STRING Depende del pardmetro
10 Get Minimum Value Ezzgciigtc;do enel Depende del pardmetro
n Get Maximum Value gzgsrciigt? rdo enel Depende del pardmetro
12 Get Valor predeterminado gigﬁrcii;itc;do enel Depende del pardmetro
13 Get Scaling Multiplier UINT 01
14 Get Scaling Divisor UINT 01
15 Get Scaling Base UINT 01
16 Get Scaling Offset INT 00
17 Get Multiplier Link UINT 0
18 Get Divisor Link UINT 0
19 Get Base Link UINT 0
20 Get Offset Link UINT 0
21 Get Decimal Precision USINT Depende del pardmetro

Los servicios en la Tabla 92 se implementan para el objeto de pardmetro.
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Tabla 92 - Servicios comunes del objeto de parametro

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0xOE Si Si Get_Attribute_Single

0x10 No Si Set_Attribute_Single
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Objeto de grupo de parametros — CODIGO DE CLASE 0x0010

Se admiten los atributos de clase en la Tabla 93 para el objeto de pardmetro:

Tabla 93 — Atributos de clase del objeto de parametro

ID de atributo |Regla de acceso|Nombre Tipo de datos Valor

1 Get Revision UINT 1

2 Get Max Instance UINT 23

8 Get Native Language USINT 1=Inglés

Se admiten los atributos de instancia en la Tabla 94 para todas las instancias del grupo
de pardmetros y se implementan para todos los atributos de pardmetro.

Tabla 94 - Atributos de instancia del objeto de grupo de parametros

ID de Regla de Nombre Tipo de datos Valor
atributo acceso

1 Get Group Name String | SHORT_STRING

2 Get Number of Members | UINT

3 Get 1%t Parameter UINT

4 Get 2" parameter UINT

n Get Nth Parameter UINT

Los servicios comunes en la Tabla 95 se implementan en el objeto de grupo de
parametros.

Tabla 95 - Servicios comunes del objeto de grupo de parametros

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia
0xOE Si Si Get_Attribute_Single

Objeto de grupo de salidas discretas — CODIGO DE CLASE 0x001E

No se admiten atributos de clase para el objeto de grupo de salidas discretas.
Se admiten cinco instancias del objeto de grupo de salidas discretas.

La Tabla 96 enumera los atributos de instancia 1:

Tabla 96 — Atributos de instancia 1 del objeto de grupo de salidas discretas

ID de Regla de Nombre Tipo de datos Valor
atributo acceso
3 Get Number of Instances | USINT n
4 Get Binding Matriz de UINT 1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11
6 Get/Set Command BOOL O=inactividad; 1=marcha
0=Sin anulacién (entrar en el estado
104 Get/Set Network Status BOOL sequro)

Override L .
1=Anulacién (ejecutar la Iogica local)
0=Sin anulacién (entrar en el estado

105 Get/Set Comm Status Override |{BOOL sequro)
1=Anulacién (ejecutar la Idgica local)

Cada una de las instancias de 2 a 5 representa un solo médulo de expansion. Tienen los

atributos enumerados en la Tabla 97.
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Tabla 97 - Atributos de instancias de 2 a 5 del objeto de grupo de salidas discretas
ID de Reglade |Nombre Tipo de Valor
atributo acceso datos
3 Get Number of Instances | USINT 2
Instancia 2:4, 5
" Matriz de Instancia 3: 6, 7
4 Get Binding UINT Instancia 4: 8,9
Instancia 5: 10, 11
6 Get/Set Command BOOL O=inactividad; 1=marcha
. 0=Atributo de valor de fallo, 1=Retencion
7 Get/Set Fault Action BOOL del dltimo estado
8 Get/Set Fault Value BOOL 0=DESACTIVADO, 1=ACTIVADO
' 0=Atributo de valor de inactividad,
’ Get/Set Idle Action BOOL 1=Retencion del tltimo estado
10 Get/Set Idle Value BOOL 0=DESACTIVADO, 1=ACTIVADO
13 Get/Set Pr Fault Action BOOL 0=Atributo de valor de fallo Pr, 1=Ignorar
14 Get/Set Pr Fault Value BOOL 0=DESACTIVADO, 1=ACTIVADO
Los servicios comunes en la Tabla 98 se implementan para el objeto de grupo de salidas
discretas.
Tabla 98 — Servicios comunes del objeto de grupo de salidas discretas
Cddigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia
0xOE No Si Get_Attribute_Single
0x10 No Si Set_Attribute_Single
Objeto de supervisor de control — CODIGO DE CLASE 0x0029
No se admiten atributos de clase.
Se admite una sola instancia (instancia 1) del objeto de supervisor de control.
Tabla 99 — Atributos de instancia 1 del objeto de supervisor de control
ID de Regla de Nombre Tipo de datos  |Valor
atributo acceso
: 0=No hay fallo presente
10 Get Tripped BOOL 1=Enclav. de fallo
. 0= No hay advertencia presente
n Get Advertencia BOOL 1= Advertencia presente (no enclavada)
0->1 = Restablecimiento de disparo
12 Get/Set Fault Reset BOOL De no ser asi, no es necesaria ninguna
accion
Los servicios comunes en la Tabla 100 se implementan para el objeto de supervisor de
control.
Tabla 100 — Servicios comunes del objeto de supervisor de control
Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia
0x0E No Si Get_Attribute_Single
0x10 No Si Set_Attribute_Single
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Objeto de sobrecarga — CODIGO DE CLASE 0x002¢

No se admiten atributos de clase para el objeto de sobrecarga.

Se admite una sola instancia (instancia 1) del objeto de sobrecarga.

Tabla 101 - Atributos de instancia 1 del objeto de sobrecarga

ID de Regla de Nombre Tipo de datos Valor

atributo acceso

4 Get/Set Clase de disparo USINT 5...30

5 Get Average Current INT Xxx.x amperes (décimas de amperes)
6 Get %Phase Imbal USINT xxx% FLA

7 Get 9% Thermal Utilized | USINT xxx% FLA

8 Get Current L1 INT XXx.x amperes (décimas de amperes)
9 Get Current L2 INT XXx.Xx amperes (décimas de amperes)
10 Get Current L3 INT Xxx.x amperes (décimas de amperes)
N Get GF Current INT 0.00 — 12.75 amperes

Los servicios comunes en la Tabla 102 se implementan para el objeto de sobrecarga.

Tabla 102 - Servicios comunes del objeto de sobrecarga

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0x0E No Si Get_Attribute_Single

0x10 No Si Set_Attribute_Single

Objeto de energia de base — CODIGO DE CLASE 0x004E

Se admiten los atributos de clase en la Tabla 103 para el objeto de energfa de base.

Tabla 103 — Atributos de clase del objeto de energia de base

ID de atributo | Regla de acceso | Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Object Revision USINT 2

Se admite una sola instancia del objeto de energia de base

Tabla 104 - Atributos de instancia de energia de base

ID de Reglade |Nombre Tipode datos | Valor
atributo  |acceso
1 Get Energy/Resource Type  |UINT 1= Eléctrico
Energy Object _ ‘ ;
2 Get Capabilities WORD 0x0001 = Energia medida
3 Get Energy Accuracy UINT 500 = 5.00 por ciento del valor de plena
escala
4 Get Energy Accuracy Basis | UINT 1= Por ciento del valor de plena escala
Full Scale Power
5 Get Reading Real Xxxx kW
Consumed Energy . ’
7 Get Odometer ODOMETER Devuelve los valores de pardmetros 80-84.
9 Get Total Energy Odometer | SIGNED ODOMETER | Devuelve los valores de pardmetros 80-84.
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10 Get Total Real Power REAL Valor de pardmetro 67 convertido a REAL
Energy Type Specific | STRUCT of UINT

12 Get Object Path EPATH con relleno 030021004F 002401
0 = Inhabilitado (predeterminado)
1= Habilitado

16 Set Odometer Reset Enable | BOOL Habilita el restablecimiento de los
medidores de energia por el servicio de
restablecimiento

Los servicios en la Tabla 105 se implementan para el objeto de energia de base.

Tabla 105 — Servicios comunes del objeto de energia de base

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0x01 No Si GetAttributes_All

0x05 No Si Restablecimiento

0x0E No Si Get_Attribute_Single

0x10 No Si Set_Attribute_Single

La Tabla 106 describe la respuesta Get_Attributes_AlL

Tabla 106 - Atributos de clase del objeto de energia de base, respuesta Get_Attributes_All

ID de atributo |Tipo de datos |Nombre Valor

1 UINT Energy/Resource Type Valor de atributo 1

2 WORD Energy Object Capabilities Valor de atributo 2

3 UINT Energy Accuracy Valor de atributo 3

4 UINT Energy Accuracy Basis Valor de atributo 4

5 REAL Full Scale Reading Valor de atributo 5

6 UINT Data Status 0

7 ODOMETER Consumed Energy Odometer Valor de atributo 7

8 ODOMETER Generated Energy Odometer 0,0,0,0,0

9 (S)I[?ONI\EA[ETER Total Energy Odometer Valor de atributo 9

10 REAL Energy Transfer Rate Valor de atributo 10

n REAL Energy Transfer Rate User Setting  {0.0

12 ggggg EI’}\JTI”T Energy Type Specific Object Path [ Valor de atributo 12

13 UINT Energy Aggregation Path Array Size |0

Array of STRUCT
14 of UINTf Padded |Energy Aggregation Paths Nulo
EPATH

LanguageChar1 USINT ="’
LanguageChar2 USINT)="n’

I e
CharSet UINT = 0 = no definido
InternationalString = nulo

16 BOOL Odometer Reset Enable Valor de atributo 16

17 BOOL Metering State 1
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Objeto de energia eléctrica — CODIGO DE CLASE 0x004F

No se admiten atributos de clase para el objeto de energfa eléctrica.

Se admite una sola instancia del objeto de energfa eléctrica

Tabla 107 - Atributos de instancia del objeto de energia eléctrica

ID de Reglade |Nombre Tipo de datos  |Valor
atributo |acceso
Real Energy Consumed . ’
1 Get Odometer ODOMETER Devuelve los valores de pardmetros 80-84.
Real Energy Net SIGNED .
3 Get Odometer ODOMEETER Devuelve los valores de pardmetros 80-84.
Reactive Energy . :
4 Get Consumed Odometer ODOMETER Devuelve los valores de pardmetros 85-89.
5 Get E:?]Cetri;lfesn&;%)rln eter ODOMETER Devuelve los valores de pardmetros 90-94.
Reactive Energy Net . ’
6 Get Odometer SIGNED ODOMETER | Devuelve los valores de parametros 95-99.
Apparent Energy . !
7 Get Odometer ODOMETER Devuelve los valores de pardmetros 100-104.
9 Get Line Frequency REAL El valor de pardmetro 62 convertido a REAL
10 Get L1 Current REAL El valor de pardmetro 43 convertido a REAL
n Get L2 Current REAL El valor de pardmetro 44 convertido a REAL
12 Get L3 Current REAL El valor de pardmetro 45 convertido a REAL
13 Get Average Current REAL El valor de pardmetro 46 convertido a REAL
Percent Current . .
14 Get Unbalance REAL El valor de pardmetro 52 convertido a REAL
15 Get L1to N Voltage REAL El valor de pardmetro 57 convertido a REAL
16 Get L2 to N Voltage REAL El valor de pardmetro 58 convertido a REAL
17 Get L3 to N Voltage REAL El valor de pardmetro 59 convertido a REAL
18 Get AvgVoltage Lto N REAL El valor de pardmetro 60 convertido a REAL
19 Get L1to L2 Voltage REAL El valor de pardmetro 53 convertido a REAL
20 Get L2 to L3 Voltage REAL El valor de pardmetro 54 convertido a REAL
21 Get L3to L1 Voltage REAL El valor de pardmetro 55 convertido a REAL
22 Get Avg Voltage Lto N REAL El valor de pardmetro 56 convertido a REAL
Percent Voltage [ .
23 Get Unbalance REAL El valor de pardmetro 61 convertido a REAL
24 Get L1 Real Power REAL El valor de pardmetro 64 convertido a REAL
25 Get L2 Real Power REAL El valor de pardmetro 65 convertido a REAL
26 Get L3 Real Power REAL El valor de pardmetro 66 convertido a REAL
27 Get Total Real Power REAL Valor de pardmetro 67 convertido a REAL
28 Get L1 Reactive Power REAL Valor de pardmetro 68 convertido a REAL
29 Get L2 Reactive Power REAL Valor de parametro 68 convertido a REAL
30 Get L3 Reactive Power REAL El valor de pardmetro 70 convertido a REAL
31 Get Total Reactive Power |REAL El valor de pardmetro 71 convertido a REAL
32 Get L1 Apparent Power  |REAL El valor de pardmetro 72 convertido a REAL
33 Get L2 Apparent Power  |REAL El valor de pardmetro 73 convertido a REAL
34 Get L3 Apparent Power | REAL El valor de pardmetro 74 convertido a REAL
35 Get Total Apparent Power |REAL El valor de pardmetro 75 convertido a REAL
36 Get L1True Power Factor  |REAL El valor de pardmetro 76 convertido a REAL
37 Get L2 True Power Factor  |REAL El valor de pardmetro 77 convertido a REAL
38 Get L3 True Power Factor  |REAL El valor de pardmetro 78 convertido a REAL
Three Phase True . .
39 Get Power Factor REAL El valor de pardmetro 79 convertido a REAL
40 Get Phase Rotation UINT Valor de pardmetro 63
Associated Energy [ STRUCT of UINT
41 Get Object Path Padded EPATH 030021004E 002401
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Los servicios en la Tabla 108 se implementan para el objeto de energfa eléctrica.

Tabla 108 — Servicios comunes del objeto de energia eléctrica

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0x01 No Si GetAttributes_All

0xOE No Si Get_Attribute_Single

La Tabla 109 describe la respuesta Get_Attributes_AllL

Tabla 109 — Atributos de clase del objeto de energia eléctrica, respuesta Get_Attributes_All

ID de atributo  |Tipo de datos | Nombre Valor

1 Matriz[5] de INT | Real Energy Consumed Odometer | Valor de atributo 1
2 Matriz[5] de INT | Real Energy Generated Odometer|0.0.0.0.0

3 Matriz[5] de INT |Real Energy Net Odometer Valor de atributo 3
4 Matriz[5] de INT gge:)cmtizteelinergy Consumed Valor de atributo 4
5 Matriz[5] de INT gzzcmtizteelinergy Generated Valor de atributo 5
6 Matriz[5] de INT  [Reactive Energy Net Odometer | Valor de atributo 6
7 Matriz[5] de INT | Apparent Energy Odometer Valor de atributo 7
8 Matriz[5] de INT 0.0.0.0.0

9 REAL Line Frequency Valor de atributo 9
10 REAL L1 Current Valor de atributo 10
n REAL L2 Current Valor de atributo 11
12 REAL L3 Current Valor de atributo 12
13 REAL Average Current Valor de atributo 13
14 REAL Percent Current Unbalance Valor de atributo 14
15 REAL L1to N Voltage Valor de atributo 15
16 REAL L2 to N Voltage Valor de atributo 16
17 REAL L3 to N Voltage Valor de atributo 17
18 REAL AvgVoltage Lto N Valor de atributo 18
19 REAL L1to L2 Voltage Valor de atributo 19
20 REAL L2to L3 Voltage Valor de atributo 20
21 REAL L3to L1 Voltage Valor de atributo 21
22 REAL Avg Voltage Lto N Valor de atributo 22
23 REAL Percent Voltage Unbalance Valor de atributo 23
24 REAL L1 Real Power Valor de atributo 24
25 REAL L2 Real Power Valor de atributo 25
26 REAL L3 Real Power Valor de atributo 26
27 REAL Total Real Power Valor de atributo 27
28 REAL L1 Reactive Power Valor de atributo 28
29 REAL L2 Reactive Power Valor de atributo 29
30 REAL L3 Reactive Power Valor de atributo 30
31 REAL Total Reactive Power Valor de atributo 31
32 REAL L1 Apparent Power Valor de atributo 32
33 REAL L2 Apparent Power Valor de atributo 33
34 REAL L3 Apparent Power Valor de atributo 34
35 REAL Total Apparent Power Valor de atributo 35
36 REAL L1 True Power Factor Valor de atributo 36
37 REAL L2 True Power Factor Valor de atributo 37
38 REAL L3 True Power Factor Valor de atributo 38
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ID de atributo |Tipo de datos | Nombre Valor

39 REAL Three Phase True Power Factor | Valor de atributo 39

40 UINT Phase Rotation Valor de atributo 40

STRUCT of UINT ) . .

41 Padded EPATH Associated Energy Object Path | Valor de atributo 41
Objeto de hora del reloj — CODIGO DE CLASE 0x008B
Se admiten los atributos de clase en la Tabla 110:
Tabla 110 — Atributos de clase del objeto de hora del reloj

ID de atributo |Regla de acceso |Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Object Revision UINT 3

2 Get Number of Instances UINT 1

Se admite una instancia:

Tabla 111 - Atributos de instancia del objeto de hora del reloj

ID de
atributo

Regla de
acceso

Nombre

Tipo de datos

Valor

2

Set

Time Zone

UINT

El huso horario en el cual se utiliza el valor
actual (nunca ha sido utilizado)

3 Set/SSV

Offset from CSV

LINT

Valor de offset de 64 bits en pS afiadido al valor
(ST que produce Current_UTC_Value

Set

Local Time
Adjustmen

t WORD

Conjunto de indicadores para ajustes de hora
local especificos (nunca ha sido utilizado)

5 Set/SSV

Date and Time
(Local Time)

DINT[7] -
Matriz de siete DINT

Hora ajustada actual en formato legible por
seres humanos.

DINT[0] — afo
DINT[1] — mes
DINT[2] - dia
DINT[3] - hora
DINT[4] — minuto
DINT[5] — segundo
DINT[6] — piseg.

Set/SSV

Current UT
(UTCTime)

value LNT

Valor actual de hora del reloj. Valor de
64-bits s

referenciado al 1° de enero de 1970 a las
0000 horas

Set/SSV

UTCDatea
(UTCTime)

DINT[7] -
Matriz de siete DINT

nd Time

Hora actual en formato legible por seres
humanos.

DINT[0] — afo
DINT[1] — mes
DINT[2] - dia
DINT([3] - hora
DINT[4] — minuto
DINT[5] — segundo
DINT[6] — piseg.
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ID de
atributo

Regla de
acceso

Nombre Tipo de datos

Valor

8 Set/SSV

Struct of UDINT

Time Zone String SINT[Length]

Esta cadena especifica el huso horario en el que
sesittia el controlador y finalmente el ajuste de
horas y minutos aplicado al valor UTC para
generar el valor de hora local.

TimeZoneString se puede especificar en los
siguientes formatos:

0 UTC+hh:mm <lugar>
0 UTC-hh:mm <lugar>

Se utiliza la parte hh:mm internamente para
calcular la hora local y la parte <lugar> se
utiliza para describir el huso horario y es una
opcion.

También se acepta GMT

La longitud del matriz de datos puede ser de
10a82.

Ejemplos:
UTC-05:00 hora del este de EE.UU.
UTC+01:00 hora universal coordinada

9 Set/SSV

DST Adjustment | INT

El nimero de minutos que se debe ajustar
debido a la hora de verano

10 Set/SSV

Enable DST USINT

Especifica si estamos o no estamos en hora de
verano. No se establece internamente. Necesita
accion por parte del usuario.

n Set

Current value

(local time) LINT

Valor local ajustado de la hora del reloj.

El valor de 64 bits pS referenciado al 1° de
enero de 1970 a las 0000 horas

Los servicios en la Tabla 112 se implementan para el objeto de hora del reloj.

Tabla 112 - Servicios comunes del objeto de hora del reloj

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0xOE Si Si GetAttributes_All

0x10 Si No Set_Attribute_Single

Objeto de fallo DPI — CODIGO DE CLASE 0x0097

Este objeto proporciona acceso a la informacién de fallo dentro del dispositivo.

Se admiten los atributos de clase en la Tabla 113:

Tabla 113 - Atributos de case del objeto de fallo DPI

ID de atributo [Reglade  |Nombre Tipode | Valor
acceso datos
1 Get (lass Revision UINT 1
2 Get Number of Instances UINT 8
. 0=NOP; 1=Borrar fallo; 2=Borrar
3 Get/Set Fault Cmd Write USINT cola de fallos
Lainstancia de la entrada de la cola
de fallos que contiene informacion
4 Get Fault Instance Read UINT acerca del fallo que dispar el
dispositivo
5 Get Fault Data list Struct of:
El nimero total de instancias de
Number of Parameter Instances | UINT pardmetros almacenadas al
producirse un fallo
Un matriz de niimeros de instancia de
Parameter Instances UINT [x] parametros
6 Get Number of Recorded Faults UINT El niimero de falos registrado enla
cola de fallos
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Se admiten cinco instancias del objeto de fallo DPI.

Tabla 114 - Atributos de instancia del objeto de fallo DPI

ID de Regla de Nombre Tipo de datos Valor
atributo acceso
Full/All Info Struct of:
(6digo de fallo UINT VeaTabla 115
Fault Source Struct of:
DPI Port Number USINT 0
pevice Object USINT oxc
0 Get Texto de fallo BYTE[16] Vea Tabla 115
Fault Time Stamp Struct of:
Timer Value ULINT
Timer Descriptor WORD
Help Object Instance | UINT
Fault Data
Basic Info Struct of:
(6digo de fallo UINT Vea Tabla 116
Fault Source Struct of:
DPI Port Number USINT 0
1 Get Device Object USINT 0x2C
Fault Time Stamp Struct of:
Timer Value ULINT
Timer Descriptor WORD
3 Get Texto de ayuda STRING VeaTabla 116

Los servicios comunes en la Tabla 115 se implementan para el objeto de fallo DPL

Tabla 115 - Servicios comunes del objeto de fallo DPI

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0xOE Si Si Get_Attribute_Single

0x10 Si No Set_Attribute_Single

La Tabla 116 muestra los cddigos de fallo, el texto de fallo y las cadenas de ayuda de

fallo.

Tabla 116 - Cédigos de fallo, texto de fallo y cadenas de ayuda de fallo

Codigo de |Texto de fallo Texto de ayuda

fallo

0 No Fault No se detectaron condiciones de fallo

1 OverloadTrip Condicion de sobrecarga de corriente del motor

2 PhaseLossTrip Pérdida de corriente de fase detectada en una de las fases del motor

3 GroundFaultTrip El gonductor de alimentacion o el bobinado del motor estd cortocircuitado
atierra

. El motor no ha alcanzado plena velocidad al final del tiempo de

4 Stalllrip habilitacién de calado

5 JamTrip La corriente del motor ha superado el nivel de disparo de atasco
programado

6 UnderloadTrip La corriente del motor ha caido por debajo de los niveles de operacién
normal

7 Current Imbal Se detectd un desequilibrio de corriente entre una fase y otra

8 L1UnderCurrTrip La corriente L1 estuvo por debajo del nivel de corriente insuficiente L1 por

un tiempo mayor que el retardo de disparo
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Codigo de |Texto de fallo Texto de ayuda
fallo
. La corriente L2 estuvo por debajo del nivel de corriente insuficiente L2 por
’ L2UnderCurrlrip un tiempo mayor que el retardo de disparo
- La corriente L3 estuvo por debajo del nivel de corriente insuficiente L3 por
10 13UnderCurrlrip un tiempo mayor que el retardo de disparo
B La corriente L1 superd el nivel de corriente excesiva L1 por un tiempo
n L10verCurrentrip mayor que el retardo de disparo
. La corriente L2 superd el nivel de corriente excesiva L2 por un tiempo
12 12QverCurrentrip mayor que el retardo de disparo
- La corriente L3 superd el nivel de corriente excesiva L3 por un tiempo
B L30verCurrenTrip mayor que el retardo de disparo
. ) La pérdida de corriente L1 existié por un tiempo mayor que el retardo de
14 L1LineLossfrip disparo de pérdida L1
. . La pérdida de corriente L2 existié por un tiempo mayor que el retardo de
15 L2LinelossTrip disparo de pérdida L2
. B La pérdida de corriente L3 existié por un tiempo mayor que el retardo de
16 L3LinelossTrip disparo de pérdida L3
17 UnderVoltageTrip Se detectd condicién de voltaje insuficiente entre una linea y otra
18 OverVoltageTrip Se detectd condicidn de voltaje excesivo entre una linea y otra
19 VoltageUnbalTrip Se detectd desequilibrio de voltaje entre una fase y otra
20 PhaseRotationTrp La unidad detecta que las fases del suministro de voltaje estén rotadas
21 UnderFreqTrip La frecuencia del voltaje de linea esté por debajo del nivel de disparo
22 OverFreqTrip La frecuencia del voltaje de linea ha superado el nivel de disparo
23 Fault23
24 Fault24
25 Fault25
26 Fault26
27 Fault27
28 Fault28
29 Fault29
30 Fault30
31 Fault31
32 Fault32
33 UnderKWTrip La potencia real total (kW) esta por debajo del nivel de disparo
34 OverKWTrip La potencia real total (kW) ha superado el nivel de disparo
) Se detectd una condicion de potencia insuficiente reactiva total
35 UnderKVARConTrip consumida (+kVAR)
36 OverKVARConTrip Se detectd una condicion de potencia excesiva reactiva total consumida
(+kVAR)
37 UnderKVARGenTrip Se detectd una condicion de potencia insuficiente reactiva total generada
(-KVAR)
38 OverKVARGenTrip Se detectd una condicion de potencia excesiva reactiva total generada
(-KVAR)
39 UnderKVATi La potencia aparente total (VA o kVA o MVA) estd por debajo del nivel de
P disparo
40 OverKVATrip La potencia aparente total (VA o kVA o MVA) superd el nivel de disparo
M UnderPFLagTrip Se detectd una condicion de factor de potencia retrasado insuficiente total
(-PF)
H OverPFLagTrip Se detectd una condicion de factor de potencia retrasado excesivo total
(-PF)
: Se detectd una condicion de factor de potencia adelantado insuficiente
43 UnderPFLeadTrip total (+PF)
m OverPFLeadTrip Se detectd una condicion de factor de potencia adelantado excesivo total
(+PF)
45 Fault45
46 Fault46
47 Fault47
48 Fault48
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Codigo de |Texto de fallo Texto de ayuda

fallo

49 TestTrip ?{Zs%rtogsggnutg glzgglrj% gg Sprueba al mantener presionado el botdn Test/

50 PTCTrip (Iiz le;t(;?(;jra PTCindica el sobrecalentamiento de los bobinados del estator

51 DLXTrip Se generd un disparo definido DeviceLogix

52 OperStationTrip Se presiond el botdn Stop en la estacion de operador

53 RemoteTrip Se detecté comando de disparo remoto

54 BlockedStartTrip Se superaron los arranques méximos por hora

55 Trips5 FaIIo'de configuracion de hardware. Compruebe si hay cortocircuitos en el
terminal de entrada

56 ConfigTrip gg?eﬁr?eurr?nc;(:ra glfagl)laersémetro invélido Vea los pardmetros 38-39 para

57 Trip57

58 DLXFBTimeoutTrip Se detectd disparo de tiempo de espera de retroalimentacion DeviceLogix

59 Trip59

60 Trip60

61 Trip61

62 NVSTrip Problema de memoria de almacenamiento no volatil detectado

63 Trip63

64 Trip64

65 InAnMod1Ch00Trip El canal de entrada 00 en el médulo analdgico 1 superd su nivel de disparo

66 InAnMod1Ch01Trip El canal de entrada 01 en el mddulo analdgico 1 superd su nivel de disparo

67 InAnMod1Ch02Trip El canal de entrada 02 en el mddulo analégico 1superd su nivel de disparo

68 InAnMod2Ch00Trip El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 2 superd su nivel de disparo

69 InAnMod2Ch01Trip El canal de entrada 01 en el mdédulo analdgico 2 superd su nivel de disparo

70 InAnMod2Ch02Trip El canal de entrada 02 en el médulo analdgico 2 superd su nivel de disparo

71 InAnMod3Ch00Trip El canal de entrada 00 en el médulo analdgico 3 superd su nivel de disparo

72 InAnMod3Ch01Trip El canal de entrada 01 en el mddulo analégico 3 superd su nivel de disparo

73 InAnMod3Ch02Trip El canal de entrada 02 en el mddulo analégico 3 superd su nivel de disparo

74 InAnMod4Ch00Trip El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 4 superd su nivel de disparo

75 InAnMod4Ch01Trip El canal de entrada 01 en el mddulo analdgico 4 superd su nivel de disparo

76 InAnMod4Ch02Trip El canal de entrada 02 en el médulo analdgico 4 superd su nivel de disparo

77 Trip77

78 Trip78

79 Trip79

80 Trip80

81 DigitalMod1Trip El médulo de expansion digital 1 no funciona correctamente

82 DigitalMod2Trip El médulo de expansion digital 2 no funciona correctamente

83 DigitalMod3Trip El médulo de expansion digital 3 no funciona correctamente

84 DigitalMod4Trip El médulo de expansion digital 4 no funciona correctamente

85 AnalogMod1Trip El médulo de expansién analdgico 1 no funciona correctamente

86 AnalogMod2Trip El mddulo de expansion analdgico 2 no funciona correctamente

87 AnalogMod3Trip El mddulo de expansién analdgico 3 no funciona correctamente

88 AnalogMod4Trip El mddulo de expansion analdgico 4 no funciona correctamente

89 Trip89

90 (tIModMismatch El mddulo de control instalado no es del tipo esperado

91 SenseModMismatch El modulo sensor instalado no es del tipo tipo esperado

9 CommModMismatch El médulo de comunicacion instalado no es del tipo tipo esperado

93 OperStatMismatch La estacién de operador instalada no es del tipo tipo esperado

9% DigModMismatch El mddulo digital instalado no es del tipo tipo esperado

95 AnModMismatch El mddulo analégico instalado no es del tipo tipo esperado

9% Trip96
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Codigo de |Texto de fallo Texto de ayuda

fallo

97 Trip97

98 HardwareFltTrip Se detectd una condicion de fallo de hardware
99 Trip99

Objeto de advertencia DPI — CODIGO DE CLASE 0x0098

Este objeto proporciona acceso a la informacién de advertencia dentro del dispositivo.

Se admiten los atributos de clase en la Tabla 117:

Tabla 117 - Atributos de clase del objeto de advertencia DPI

ID de atributo | Regla de Nombre Tipo de Valor
acceso datos
1 Get Class Revision UINT 1
2 Get Number of Instances UINT 8
3 Get/Set Warning Cmd Write USINT 0=NOP 2=Borrar la cola

Lainstancia de la entrada de la cola
de advertencias que contiene

4 Get Warning Instance Read UINT informacion acerca de la advertencia
mas reciente
6 Get Number of Recorded Faults | UINT El ndmero de advertencias

registradas en la cola de advertencias

Se admiten cuatro instancias para el objeto de advertencia DPL

Tabla 118 — Atributos de instancia del objeto de advertencia DPI

ID de Regla de Nombre Tipo de datos Valor
atributo acceso
Full/All Info Struct of:
(ddigo de
advertencia UINT VeaTabla 119
Warning Source Structure of:
DPI Port Number USINT 0
Device Object
Instance USINT 0x2c
0 Get Texto de BYTE[16] Vea Tabla 120
advertencia —
Warning Time .
Stamp Structure of:
Timer Value ULINT
Timer Descriptor WORD
Help Object
Instance UINT
Fault Data
Basic Info Structure of:
Codigo de UINT Vea Tabla 120
advertencia =
Warning Source Structure of:
DPI Port Number USINT 0
1 Get Device Object
Instance USINT 0x2C
Warning Time .
Stamp Structure of:
Timer Value ULINT
Timer Descriptor WORD
3 Get Texto de ayuda STRING Vea Tabla 120
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Los servicios comunes en la Tabla 119 se implementan para el objeto de advertencia

DPL

Tabla 119 - Servicios comunes del objeto de advertencia DPI

Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia

0x0E Si Si Get_Attribute_Single

0x10 Si No Set_Attribute_Single

La Tabla 120 muestra los c4digos de cableado, el texto de advertencia y las cadenas de

ayuda de advertencia.

Tabla 120 - Codigos de advertencia, texto de advertencia y cadenas de ayuda de advertencia

Cédigode |Texto de advertencia Texto de ayuda de advertencia
advertencia
0 No Warning Condiciones de advertencia no detectadas
1 OverloadWarning Se acerca una condicién de sobrecarga de corriente del motor
2 Warning2
El conductor de alimentacion o el bobinado del motor esta
3 Ground Fault cortocircuitado a tierra
4 Warning4
. La corriente del motor ha superado el nivel de disparo de atasco
5 JamWarning programado
6 UnderloadWarning La corriente del motor ha caido por debajo de los niveles de operacion
normal
7 Current ImbalWarn Se detectd un desequilibrio de corriente entre una fase y otra
La corriente L1 estuvo por debajo del nivel de advertencia de corriente
8 L1UnderCurrWarn insuficiente L1
La corriente L2 estuvo por debajo del nivel de advertencia de corriente
9 L2UnderCurrWarn insuficiente L2
La corriente L3 estuvo por debajo del nivel de advertencia de corriente
10 L3UnderCurrWarn insuficiente L3
1 L10verCurrenWarn La corriente L1 superd el nivel de advertencia de corriente excesiva L1
12 L20verCurrenWarn La corriente L2 superd el nivel de advertencia de corriente excesiva L2
13 L30verCurrenWarn La corriente L3 superd el nivel de advertencia de corriente excesiva L3
. La pérdida de corriente L1 existié por un tiempo mayor que el retardo
" LinelossWam de disparo de pérdida L1
. La pérdida de corriente L2 existié por un tiempo mayor que el retardo
15 L2LineLossWam de disparo de pérdida L2
. La pérdida de corriente L3 existié por un tiempo mayor que el retardo
16 | 3LinelossWamn de disparo de pérdida L3
17 UnderVoltageWarn Se detectd condicién de voltaje insuficiente entre una linea y otra
18 OvervoltageWarn Se detectd condicién de voltaje excesivo entre una linea y otra
19 VoltageUnbalWarn Se detectd desequilibrio de voltaje entre una fase y otra
20 PhaseRotationWrn La unidad detecta que las fases del suministro de voltaje estan rotadas
’ La frecuencia del voltaje de linea esta por debajo del nivel de
21 UnderFreqWarning advertencia
22 OverFreqWarning La frecuencia del voltaje de linea ha superado el nivel de advertencia
23 Warning23
24 Warning24
25 Warning25
26 Warning26
27 Warning27
28 Warning28
29 Warning29
30 Warning30
31 Warning31
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Codigode  |Texto de advertencia Texto de ayuda de advertencia
advertencia
32 Warning32
33 UnderKWWarning La potencia real total (kW) estd por debajo del nivel de advertencia
34 OverKWWarning La potencia real total (kW) ha superado el nivel de advertencia
Se detectd una condicion de potencia reactiva insuficiente (+kVAR)
35 UnderKVARConWarn consumida
36 OverKVARConWarn Se detegté una condicién de potencia reactiva excesiva (+kVAR)
consumida
37 UnderKVARGenWarn Se detectd una condicion de potencia reactiva insuficiente (-kVAR)
generada
38 OverKVARGenWarn Se detectd una condicion de potencia reactiva excesiva (-kVAR)
generada
La potencia aparente total (kVA) estd por debajo del nivel de
39 Under Power kVA advertencia
40 Over Power kVA La potencia aparente total (kVA) superé el nivel de advertencia
M PF retrasado insuficiente Se detectd una condicion de factor de potencia retrasado insuficiente
total (-PF)
8 PF retrasado excesivo Se detectd una condicion de factor de potencia retrasado excesivo
total (-PF)
. ) Se detectd una condicion de factor de potencia adelantado
43 PF adelantado insuficiente insuficiente total (+-PF)
. Se detectd una condicion de factor de potencia adelantado excesivo
44 PF adelantado excesivo total (+PF)
45 Warning 45
46 Warning 46
47 Warning 47
48 Warning 48
49 Warning49
La entrada PTCindica el sobrecalentamiento de los bobinados del
50 PTC
estator del motor
51 DLXWarning Se generd una advertencia definida DeviceLogix
52 Warning52
53 Warning53
54 Warning54
55 Warning55
. Configuracién de pardmetro invélido Vea los pardmetros 38-39 para
% ConfigWarning obtener mas detalles
57 Warning57
) Se detectd disparo de tiempo de espera de retroalimentacion
58 DLXFBTimeoutWarn Devicelogix
59 Warning59
60 PM Starts Se superd el nivel del nimero advertencia de arranques
61 PM Oper Hours Se superd el nivel de advertencia de horas de operacién
62 Warning62
63 Warning63
64 Warning64
El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 1 superd su nivel de
65 InAnMod1Ch00Warn advertendia
El canal de entrada 01 en el modulo analdgico 1 superd su nivel de
66 InAnMod1Ch01Warn advertendia
El canal de entrada 02 en el mddulo analdgico 1 superd su nivel de
67 InAnMod1Ch02Warn advertencia
El canal de entrada 00 en el mddulo analdgico 2 superd su nivel de
68 InAnMod2Ch00Warn advertendia
El canal de entrada 01 en el modulo analdgico 2 superd su nivel de
69 InAnMod2Ch01Warn advertendia
70 InAnMod2Cho2Warn El canal de entrada 02 en el mddulo analdgico 2 superd su nivel de

advertencia
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Cddigode  |Texto de advertencia Texto de ayuda de advertencia

advertencia

7 InAnMod3ChooWarn Eljzz;r:;lg#ceiaentrada 00 en el mddulo analdgico 3 superd su nivel de
7 InAnMod3ChoTWarn E!if/i??&!r?cei;ntrada 01 en el médulo analdgico 3 superd su nivel de
3 InAnMod3Ch02Warn ;Elif/zrrltae! r:iceI aentrada 02 en el modulo analdgico 3 superd su nivel de
74 InAnMod4ChooWarn Eljzz;r:;lg#ceiaentrada 00 en el médulo analdgico 4 superd su nivel de
75 InAnMod4ChoTWarn E!if/i??&!r?cei;ntrada 01 en el mddulo analégico 4 superd su nivel de
76 InAnMod4Cho2Warn ;Elif/zrrltae! r:ig aentrada 02 en el mddulo analdgico 4 superd su nivel de
77 Warning77

78 Warning 78

79 Warning 79

80 Warning 80

81 DigitalMod1Warn El mddulo de expansion digital 1 no funciona correctamente

82 DigitalMod2Warn El médulo de expansion digital 2 no funciona correctamente

83 DigitalMod3Warn El médulo de expansion digital 3 no funciona correctamente

84 DigitalMod4Warn El médulo de expansion digital 4 no funciona correctamente

85 AnalogMod1Warn El mddulo de expansion analdgico 1 no funciona correctamente
86 AnalogMod2Warn El mddulo de expansion analdgico 2 no funciona correctamente
87 AnalogMod3Warn El mddulo de expansion analdgico 3 no funciona correctamente
88 AnalogMod4Warn El mddulo de expansion analdgico 4 no funciona correctamente
89 Warning89

20 (tIModMismatch El médulo de control instalado no es del tipo esperado

91 SenseModMismatch El médulo sensor instalado no es del tipo tipo esperado

92 CommModMismatch El mddulo de comunicacién instalado no es del tipo tipo esperado
93 OperStatMismatch La estacion de operador instalada no es del tipo tipo esperado

9% DigModMismatch El médulo digital instalado no es del tipo tipo esperado

95 AnModMismatch El médulo analdgico instalado no es del tipo tipo esperado

9% Warning96

97 Warning97

98 HardwareFltWarn Se detectd una condicion de fallo de hardware

99 Warning99

Objeto de MCC — CODIGO DE CLASE 0x00(2

Se admite una sola instancia (instancia 1) del objeto de MCC:

Tabla 121 - Atributos de instancia del objeto de MCC

Apéndice B

ID de Reglade |Nombre Tipo de datos | Rango Valor

atributo acceso

1 Get/Set Mcc Number USINT 0...255

2 Get/Set Vertical Section Number USINT 0...255

3 Get/Set Starting Section Letter USINT 0...255 |65

4 Get/Set Space Factors USINT 0...255 |Ox3F

5 Get/Set (abinet Width USINT 0...255 |0

6 Get/Set Mcc Number USINT 0...255 |0
EC1=2

7 Get Number of Device Inputs USINT EQ=EC3=EC4=4
EC5=6
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ID de Reglade |Nombre Tipo de datos | Rango Valor
atributo acceso
8 Get/Set | Devices Connected atnputs |- de 0000000000000
9 Get Number of Device Outputs USINT 2
10 Get/Set Devices Connected at Outputs 'Jl;lt,\?TZ de 0000
Los servicios comunes en la Tabla 122 se implementan para el objeto de MCC.
Tabla 122 - Servicios comunes del objeto de MCC
Codigo de servicio Implementado para: Nombre de servicio
Clase Instancia
0xOE No Si Get_Attribute_Single
0x10 No Si Set_Attribute_Single
0x18 No Si Get_Member
0x19 No Si Set_Member
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Ensamblajes de E/S DeviceNet

El médulo de comunicacién DeviceNet del relé de sobrecarga electrénico E300™
admite las siguientes instancias de E/S.

Tabla 123 - Instancias de E/S DeviceNet

Instancia Nombre Pagina
51 Ensamblaje basico de entrada de sobrecarga 273
100 Ensamblaje producido de Datalinks 274
120 Ensamblaje de configuracion — Configuracion grande | 275
120 Ensamblaje de configuracion 276
120 Ensamblaje de configuracion para usuarios sin Logix |285
144 Ensamblaje consumido predeterminado 285
198 Ensamblaje producido de diagndstico actual 287
199 Ensamblaje producido de todos los diagndsticos 292
131 Sobrecarga basica 295
132 Estado del arrancador 296
133 Datalink corto 297
7m Estado de DevicelLogix 297
172 Estado de entrada analdgica 299
186 Estado de salida de red 301

Tabla 124 - Instancia 51 — Ensamblaje de entrada de sobrecarga basica

Numero de bit/byte Valor
Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
X Tripped
X Warning
X 0
Tabla 125 - Atributos de instancia 51
a tIrI?I:JEto R:g::s:e :':idelr:b‘:: Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Number of Members in Member List UINT 2
Member List Array of STRUCT
Member Data Description UINT 1
0 Member Path Size UINT 8
2 Get Member Path Packed EPATH 67Hy“Tripped”
Member Data Description UINT 1
1 Member Path Size UINT 8
Member Path Packed EPATH 67H y“Warning”
3 Get Data UINT Veael fo;n:s;z de datos
4 Get Tamafio UINT 1
100 Get Nombre SHORT_STRING “Trip Warn Status”
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Tabla 126 — Instancia 100 — Ensamblaje producido de Datalinks

Instancia 100 — Ensamblaje producido de Datalinks

Miembro

Tamaio

Ruta

INT JoNT| 15 |14 [12][nn]w0]|9[8][7]6]5]a][3]2]1]o

0

7 0 Reservado para Logix 0 32 1104
2 )

3 1 Datalink0 1 32 291
4 )

; 2 Datalink1 2 32 292
6 )

7 3 Datalink2 3 32 293
8 .

5 4 Datalink3 4 32 294
10 )

" 5 Datalink4 5 32 295
12 ]

5 6 Datalink5 6 32 296
14 .

T 7 Datalinké 7 32 297
16 )

7 8 Datalink7 8 32 298
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Tabla 127 - Atributos de instancia 100
a tlll':l:lueto R:(g::s:e :idelrc:b(:: Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Number of Members in Member List UINT 9
Member List Array of STRUCT
Member Data Description UINT 32
0 Member Path Size UINT 9
Member Path Packed EPATH 68H y “Reservado”
Member Data Description UINT 32
1 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252301
Member Data Description UINT 32
2 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252401
Member Data Description UINT 32
3 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252501
3 Get Member Data Description UINT 32
4 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252601
Member Data Description UINT 32
5 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252701
Member Data Description UINT 32
6 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252801
Member Data Description UINT 32
7 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252901
Member Data Description UINT 32
8 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252A01
3 Get Data UDINT Veael for::s;z de datos
4 Get Tamario UINT 36
100 Get Nombre SHORT_STRING “Datalink Profile”

Tabla 128 - Instancia 120 - Ensamblaje de configuracién — Configuracion grande

Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion — Configuracion grande . .
Miembro | Tamafio
INTJONT[ 15 [ 14 [ |2 |n[1w0]9]8 |7 ]|6[5]a]3]2][1]o
0 0 ConfigAssyRev =3 Encabezado de mecanismo de entrega * 2-1 16
1 Reservado Reservado 43 16
2
— 1
3
4
— 2
5
GUID 5 128
6
— 3
7
8
— 4
9
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Tabla 129 - Instancia 120 - Ensamblaje de configuracion

Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion

Miembro

Tamaio

Param.

INTJoNT[ 15 [ [B[12|n[w0]|9 8|7 ][6][5]a]3]2][1]o
0 0 ConfigAssyRev =2 Encabezado de mecanismo de entrega * 2-1 16 1100
1 SetOperatingMode 3 8 195
Reservado 4 8 1102
% 1 FLASetting 5 32 m

4 )

] 2 FLA2Setting 6 32 177
TripClass 7 8 172
X OLPTCResetMode 8 1 173
SingleOrThreePh 9 1 176
GFFilter 10 1 247
6 3 X GFMaxInghibit n 1 248
X PhaseRotTrip 12 2 364
X PowerScale 13 1 377
X VoltageScale 14 1 574
. OLResetLevel 15 8 174
OLWarningLevel | | | | | | | 16 8 175
8 4 TripEnablel 17 16 183
9 WarningEnablel 18 16 189
10 5 TripEnableV 19 16 184
n WarningEnableV 20 16 190
12 6 TripEnableP 21 16 185
13 WarningEnableP 22 16 191
14 TripEnableC 23 16 186
15 ! WarningEnableC 24 16 192
16 8 TripEnableA 25 16 187
17 WarningEnableA 26 16 193
18 9 TripHistoryMaskl 27 16 139
19 WarnHistoryMaskl 28 16 145
20 10 TripHistoryMaskV 29 16 140
21 WarnHistoryMaskV 30 16 146
22 » TripHistoryMaskP 31 16 14
23 WarnHistoryMaskP 32 16 147
24 ” TripHistoryMaskC 33 16 142
25 WarnHistoryMaskC 34 16 148
26 3 TripHistoryMaskA 35 16 143
27 WarnHistoryMaskA 36 16 149
28 MismatchAction 37 16 233
% 14 | | | | | ControlModuleTyp 38 8 221
SensingModuleTyp | | | 39 8 222
OperStationType 40 4 224
X X X DigitalMod1Type y 3 225
30 X X DigitalMod2Type 'y} 3 226
X X DigitalMod3Type 43 3 227
15 X X DigitalMod4Type 44 3 228
AnalogMod1Type X X 45 2 229
AnalogMod2Type X X 46 2 230
31 AnalogMod3Type X X 47 2 231
AnalogMod4Type X X 48 2 232
Reservado 49 8 NA
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Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion X . )

Miembro |Tamaiio | Param.

INTJOINT[ 15 [ 14 [ |21 [1w0]| 98 |7 ][6[5]a]3]2][1]o

Idioma 50 4 212
3 OutAAssignment 51 4 202
OuBAssignment 52 4 203
% OutCAssignment 53 4 204
InPt00Assignment 54 4 196
3 InPt01Assignment 55 4 197
InPt02Assignment 56 4 198
InPt03Assignment 57 4 199
InPt04Assignment 58 4 200
InPt05Assignment 59 4 201
34 ActFLA2wOutput 60 4 209
X EmergencyStartEn 61 1 216
X X X Reservado 62 3 NA
StartsPerHour 63 8 205
17 X OutPtOOFnIFItVal 64 1 562
X OutPtO1FnlFitVal 65 1 563
X OutPt0O2FnlFitVal 66 1 564
35 X OutDig1FnlIFitVal 67 1 565
X OutDig2FnlFitVal 68 1 566
X OutDig3FnlFltVal 69 1 567
X OutDig4FnlFitVal 70 1 568
X NetStrtFnlFitVal 7 1 573
36 18 Startsinterval 72 16 206
37 PMTotalStarts 73 16 207
38 19 PMOperatingHours 74 16 208
39 FeedbackTimeout 75 16 213
40 2 TransitionDelay 76 16 214
4 InterlockDelay 77 16 215
0 | | | | | | | GroundFaultType 78 8 241
. GFInhibitTime L [ 1 1 | | 79 8 | m
B L [ 1 | | | GFTripDelay 80 8 |
GFWarningDelay | | | | | | | 81 8 245
44 " GFTripLevel 82 16 244
45 GFWarningLevel 83 16 246
“ L 1 1 [ ] PLinhibitTime 84 8 | 29
. PLTripDelay L [ 1 1 | | 8 8 | 0
o L [ 1 | | | StallEnabledTime 86 8 | w9
FnlFitValStDur L [ 1 1 | | 87 EED
48 StallTripLevel 88 16 250
o | 2 ] JaminhibitTime 89 8 | 29
JamTripDelay | | | | | | | 90 8 252
50 5 JamTripLevel 91 16 253
51 JamWarningLevel 92 16 254
5 L [ 1 | | | ULInhibitTime 93 8 | 25
% ULTripDelay L [ 1 1 | | 94 8 | 2%
5 ] ULTripLevel 9% 8 | 27
ULWarningLevel | | | | | | | 96 8 258
“ L [ 1 | | | ClinhibitTime 97 8 | 2%9
. CITripDelay L [ 1 1 | | 9% 8 | 20
s L [ 1 | | | CITripLevel %9 8 | 26
(IWarningLevel ] 100 8 | 26
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Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion

Miembro | Tamaiio | Param.

INTJOINT[ 15 [ 14 [ |21 [1w0] 9|8 |7 ][6[5]a]3]2][1]o
56 " CTPrimary 101 16 263
57 (TSecondary 102 16 264
5 I | UCInhibitTime 103 8 | 265
% L1UCTripDelay | | | ] 104 8 | 266
% | | | | L1UCTripLevel 105 8 | 267
L1UCWarningLevel | | | ] 106 8 | 268
" | ] ] | L2UCTripDelay 107 8 | 29
0 L2UCTripLevel | | | ] 108 L
6 I | L2UCWarningLevel 109 8 |
L3UCTripDelay | | | ] 110 8 | m
0 | | | | L3UCTripLevel m 8 | m
. L3UCWarningLevel | | | ] 1 8 | w4
& | ] ] | 0CInhibitTime 113 8 | 25
L10CTripDelay | | | ] 114 8 | 26
o I | L10CTripLevel 115 8 |
. L10CWarningLevel | | | ] 116 8 | 8
s | | | | L20CTripDelay 17 8 | w9
L20CTripLevel | | | ] 118 8 | 20
6 | ] ] | L20CWarningLevel 119 8 | 28
. L30CTripDelay | | | ] 120 8 | w
. I | L30CTripLevel 121 8 | 283
L30CWarningLevel | | | ] 122 8 | 84
" | | | | LineLossInTime 123 8 | 28
u L1LossTripDelay | | | ] 124 8 | 286
6 | ] ] | L2LossTripDelay 125 8 | 2w
L3LossTripDelay | | | ] 126 8 | 288
70 Datalink 2 [ 6 |
nl® Datalink1 [ 16 | m
2N Datalink2 29 [ 16 | 293
73 Datalink3 130 [ 16 | 294
2. Datalink4 B[ 16 [ 295
75 Datalinks 132 [ 16 | 29
76 | o Datalink6 3| 16 | 297
77 Datalink7 134 [ 16 | 298
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Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion . . )
Miembro | Tamaiio | Param.
INTJOINT[ 15 [ 14 [ |21 [1w0]9]8 |7 ]6][5]4]3 1
OutPtOOPrFItAct 135 1 304
OutPtOOPrFltVal X 136 1 305
OutPt00ComFltAct 137 1 306
OutPt00ComFltVal X 138 1 307
OutPt00ComIdIAct X 139 1 308
OutPt00ComldIVal X 140 1 309
OutPt01PrFItAct X 14 1 310
73 OutPtO1PrFltVal X 142 1 N
X OutPt01ComFltAct 143 1 312
OutPt01ComFltVal 144 1 313
OutPt01ComldIAct 145 1 314
X OutPt01ComldIVal 146 1 315
X OutPt02PrFitAct 147 1 316
OutPt02PrFltVal 148 1 317
OutPt02ComFltAct 149 1 318
39 OutPt02ComFltVal 150 1 319
OutPt02ComldIAct X 151 1 320
OutPt02ComldIVal X 152 1 321
OutDig1PrFItAct 153 1 32
OutDig1PrFltVal X 154 1 33
OutDig1ComFltAct X 155 1 324
OutDig1ComFitVal X 156 1 325
OutDig1ComIdIAct X 157 1 326
79 OutDig1ComldIVal X 158 1 327
X OutDig2PrFltAct 159 1 328
OutDig2PrFltVal 160 1 329
OutDig2ComFltAct 161 1 330
X OutDig2ComFitVal 162 1 331
X OutDig2ComldIAct 163 1 332
OutDig2ComldIVal 164 1 333
OutDig3PrFltAct 165 1 334
OutDig3PrFltVal 166 1 335
OutDig3ComFltAct X 167 1 336
OutDig3ComFltVal X 168 1 337
OutDig3ComldIAct 169 1 338
OutDig3ComldIVal X 170 1 339
OutDig4PrFltAct X 17 1 340
OutDig4PrFltVal X 17 1 3
OutDig4ComFltAct X 173 1 34
OutDig4ComFitVal X 174 1 343
80 40 X OutDig4ComldIAct 175 1 344
OutDig4ComldiVal 176 1 345
CommOverride 177 1 346
X NetworkOverride 178 1 347
X NetStrtComFItAct 179 1 569
NetStrtComFltVal 180 1 570
NetStrtComldIAct 181 1 571
NetStrtComldIVal 182 1 572
81 PtDevOut(0SMask 183 16 350
82 M PTPrimary 184 16 353
83 PTSecondary 185 16 354
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Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion

Miembro | Tamaiio | Param.

INTJOINT[ 15 [ 14 [ |21 [1w0] 98 |7 ][6[5]a]3]2][1]o
" VoltageMode 186 8 352
o PhRotlnhibitTime L [ 1 1 | | 187 8 | 363
g5 | ] ] | UVinhibitTime 188 8 355
UVTripDelay L [ 1 1 | | 189 8 | 35
86 3 UVTripLevel 190 16 357
87 UVWarningLevel 191 16 358
% | ] ] | OVinhibitTime 192 8 | 3%
44 OVTripDelay L [ 1 1 | | 193 8 | 360
89 OVTripLevel 194 16 361
20 OVWarningLevel 195 16 362
o | 8 | | | | VUBInhibitTime 1% 8 | 365
VUBTripDelay L [ 1 1 | | 197 8 | 366
0 | ] ] | VUBTripLevel 198 8 | 367
“ VUBWarningL.evel L [ 1 1 | | 199 8 | 368
0 I | UFlnhibitTime 200 8 | 369
UFTripDelay L [ 1 1 | | 201 8 | 310
o | | | | UFTripLevel 202 8 |
7 UFWarningLevel | | | | | | | 203 8 3n
s | ] ] | OFInhibitTime 204 REE
OFTripDelay L [ 1 1 | | 205 L
o I | OFTripLevel 206 8 | 375
. OFWarningLevel | | | | | | | 207 8 376
o | | | | DemandPeriod 208 8 | 46
NumberOfPeriods | | | | | | | 209 8 427
08 | ] ] | UWInhibitTime 210 8 | 378
o UWTripDelay L [ 1 1 | | M 8 | 319
% I | OWinhibitTime 2 8 | 38
OWTripDelay L [ 1 1 | | 213 8 | 38
ﬂ 50 UWTripLevel 214 32 380

101

% 51 UWWarningLevel 215 32 381
% 52 OWTripLevel 216 32 384
% 53 OWWarningLevel 217 32 385
08 | ] ] | UVARCInhibitTime 218 8 | 386
“ UVARCTripDelay L [ 1 1 | | 219 8 | 3
0 | ] ] | OVARCInhibitTime 20 8 | 3%
OVARCTripDelay L [ 1 1 | | 21 8 391
% 55 UVARCTripLevel ) 32 388
% 56 UVARCWarnLevel 223 32 389
% 57 OVARCTripLevel | 2 | 39
% 58 OVARCWarnLevel 225 32 393
e | ] ] | UVARGInhibitTime 226 8 | 3%
s UVARGTripDelay L [ 1 1 | | 27 8 | 39
o | ] ] | OVARGInhibitTime 28 8 | 3%
OVARGTripDelay L [ 1 1 | | 229 8 | 3%
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Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion . . 3
Miembro | Tamaiio | Param.
INTJOINT[ 15 [ 14 [ |21 [1w0]9]8 |7 ][6[5]a]3]2][1]o
—E? 60 UVARGTripLevel 230 32 396
122
— 61 UVARGWarnLevel 231 32 397
123
124 -
— 62 OVARGTripLevel 232 32 400
125
Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion Miembro | Tamafio | Pardm.
—126 63 OVARGWarnLevel 233 32 401
127
08 ] UVAInhibitTime 234 8 | 40
o UVATripDelay I ] [ [ ] | 235 8 | 403
9 L [ 1 | | | OVAInhibitTime 236 8 | 406
OVATripDelay L ] | ] | 237 8 | 407
% 65 UVATripLevel 238 32 404
132 .
— 66 UVAWarningLevel 239 32 405
133
134 .
— 67 OVATripLevel 240 32 408
135
136 .
T 68 OVAWarningLevel 241 32 409
38 ] UPFLaginhibTime " 8 | 410
" UPFLagripDelay I ] [ [ ] | 3 8 | 4m
L [ 1 | | | UPFLagTripLevel 244 8 | 42
139
UPFLagWarnLevel | | | | | | 245 8 413
0 L [ 1 | | | OPFLaginhibTime 246 8 | 44
7 OPFLagTripDelay L] | u1 8 | 415
] OPFLagTripl.evel 2148 8 | 416
141
OPFLagWarnLevel | | | | | | 249 8 417
" L [ 1 | | | UPFLeadinhibTime 250 8 | 418
. UPFLeadTripDelay L ] | ] | 251 8 | 419
" L [ 1 | | | UPFLeadTripLevel 25 8 | 40
UPFLeadWarnLevel L ] | ] | 253 8 a
" ] OPFLeadInhibTime 254 8 | 4
- OPFLeadTripDelay I ] [ [ ] | 255 8 | 43
s L [ 1 | | | OPFLeadTripDelay 256 8 | 4
OPFLeadWarnLevel L ] | ] | 257 8 | 45
146 7 Screen1Param 258 16 428
147 Screen1Param2 259 16 429
148 " Screen2Param1 260 16 430
149 Screen2Param2 261 16 431
150 7 Screen3Param 262 16 432
151 Screen3Param2 263 16 433
152 %6 Screen4Param 264 16 434
153 Screen4Param2 265 16 435
154 7 DisplayTimeout 266 16 436
155 Reservado 267 16 1103
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Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion . . 3
Miembro | Tamaiio | Param.

INTJOINT[ 15 [ 14 [ |21 [1w0] 98 |7 ][6[5]a]3]2][1]o
286 InAMod1C0TripDIy 268 8 443

156

78 InAMod1C1TripDly 296 269 8 452
5 L [ 1 | | | InAMod1C2TripDly 270 8 | 460
Reservado | | | | | | | 271 8 1102
158 79 InAMod1COTripLvl 272 16 444
159 InAMod1COWarnLvl 273 16 445
160 % InAMod1C1TripLvl 274 16 453
161 InAMod1C1WarnLvl 275 16 454
162 81 InAMod1C2TripLvl 276 16 462
163 InAMod1C2WarnLvl 277 16 463
[ [ ] InAnMod1Ch00Type 278 5 437
164 InAnMod1Ch01Type 279 5 446
InAnMod1Ch02Type 280 5 455
" X Reservado 281 1 1101
OutAnMod1Select 282 8 465
165 X X X InAMod1ChOFormat 283 3 438
X X X InAMod1COFiltFrg 284 3 440
X X InAMod1C00pCktSt 285 2 440
InAMod1Ch1Format X X X 286 3 447
InAMod1CTFiltFrg X X X 287 3 449
166 InAMod1C10pCktSt X X 288 2 450
X X X InAMod1Ch2Format 289 3 456
X X X InAMod1C2FiltFrg 290 3 458
X X InAMod1C20pCktSt 291 2 459
InAMod1C0TmpUnit X 292 1 439
% InAnMod1ChORTDEN X 293 1 442
InAMod1C1TmpUnit X 294 1 448
InAnMod1Ch1RTDEn X 295 1 451
167 InAMod1C2TmpUnit X 296 1 457
InAnMod1Ch2RTDEn X 297 1 460
OutAnMod 1EfltAct X X 298 2 466
X X OutAnMod1PfltAct 299 2 467
X X X X OutAnMod1Type 300 4 464
X X Reservado 301 2 1101
168 InAMod2C0TripDly 302 8 474
" InAMod2C1TripDly L [ 1 1 | | 303 8 | 483
69 L 1 1 [ ] InAMod2C2TripDly 34 | 8 | 4
Reservado L [ 1 1 | | 305 8 | 1m
170 85 InAMod2COTripLvl 306 16 475
171 InAMod2COWarnLvl 307 16 476
172 InAMod2C1TripLvl 308 16 484
173 8 InAMod2C1WarnLvl 309 16 485
174 - InAMod2C2TripLvl 310 16 493
175 InAMod2C2WarnLvl 3N 16 494
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Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion X . )

Miembro | Tamaiio | Param.

INTJOINT[ 15 [ 14 [ |21 [1w0]|9]8 |7 ][6][5]a]3]2][1]o

InAnMod2Ch00Type 312 5 468
17 InAnMod2Ch01Type 313 5 477
InAnMod2Ch02Type 314 5 486

X Reservado 315 1 1101
8 OutAnMod2Select 316 8 496
177 X X X InAMod2ChOFormat 317 3 469
X X X InAMod2COFiltFrq 318 3 4an
X X InAMod2C00pCktSt 319 2 472
InAMod2Ch1Format X X X 320 3 478
InAMod2C1FiltFrg X X X 321 3 480
178 InAMod2C10pCktSt X X 322 2 481
X X X InAMod2Ch2Format 323 3 487
X X X InAMod2C2FiltFrq 324 3 489
X X InAMod2C20pCktSt 325 2 490
InAMod2C0TmpUnit X 326 1 470
InAnMod2ChORTDER X 327 1 473
8 InAMod2C1TmpUnit X 328 1 479
InAnMod2Ch1RTDER X 329 1 482
179 InAMod2C2TmpUnit X 330 1 488
InAnMod2Ch2RTDEn X 331 1 491
OutAnMod2EfltAct X X 332 2 497
X X OutAnMod2PfltAct 333 2 498
X X X X OutAnMod2Type 334 4 495

X X Reservado 335 2 1101
180 InAMod3C0TripDIy 336 8 505
o InAMod3(1TripDly L [ 1 1 | | 337 EL
8 L] InAMod3C2TripDly 338 EEE
Reservado L [ 1 1 | | 339 8 | 10
182 91 InAMod3COTripLvl 340 16 506
183 InAMod3COWarnLvl 3N 16 507
184 9 InAMod3C1TripLvl 342 16 515
185 InAMod3C1WarnLvl 343 16 516
186 0 InAMod3C2TripLvl 344 16 524
187 InAMod3C2WarnLvl 345 16 525
[ | ] InAnMod3Ch00Type M6 | 5 | 49
188 InAnMod3Ch01Type 347 5 508
InAnMod3Ch02Type 348 5 517
o X Reservado 349 1 NA
OutAnMod3Select 350 8 527
189 X X X InAMod3ChOFormat 351 3 500
X X X InAMod3COFiltFrq 352 3 502
X X InAMod3C00pCktSt 353 2 503
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Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion

Miembro | Tamaiio | Param.

INTJOINT[ 15 [ 14 [ |21 [1w0]9]8 |7 ][6][5]4]3]2
InAMod3Ch1Format X 354 3 509
InAMod3C1FiltFrg X X X 355 3 5N
190 InAMod3C10pCktSt X X 356 2 512
X X X InAMod3Ch2Format 357 3 518
X X X InAMod3C2FiltFrq 358 3 520
X X InAMod3C20pCktSt 359 2 521
InAMod3C0TmpUnit 360 1 501
InAnMod3ChORTDEN 361 1 504
s InAMod3C1TmpUnit X 362 1 510
InAnMod3Ch1RTDEn X 363 1 513
191 InAMod3C2TmpUnit X 364 1 519
InAnMod3Ch2RTDEn X 365 1 522
OutAnMod3EfltAct X X 366 2 528
X X OutAnMod3PfltAct 367 2 529
X X X X OutAnMod3Type 368 4 526
X X Reservado 369 2 1101
192 InAMod4C0TripDly 370 8 536
o InAMod4(1TripDly L ] | ] 371 8 | 545
9 I | ] | | InAMod4C2TripDly 312 8 | 5%
Reservado | | | | | 373 8 1102
194 97 InAMod4COTripLvl 374 16 537
195 InAMod4COWarnLvl 375 16 538
196 % InAMod4C1TripLvl 376 16 546
197 InAMod4C1WarnLvl 377 16 547
198 % InAMod4C2TripLvl 378 16 555
199 InAMod4C2WarnLvl 379 16 556
[ [ ] InAnMod4Ch00Type 380 5| 530
200 InAnMod4Ch01Type 381 5 539
InAnMod4Ch02Type 382 5 548
100 X Reservado 383 1 1101
OutAnMod4Select 384 8 558
201 X X X InAMod4ChOFormat 385 3 531
X X X InAMod4COFiltFrg 386 3 533
X X InAMod4C00pCktSt 387 2 534
InAMod4Ch1Format X 388 3 540
InAMod4C1FiltFrg X X X 389 3 542
0 InAMod4C10pCktSt X X 390 2 543
X X X InAMod4Ch2Format 391 3 549
X X X InAMod4C2FiltFrg 392 3 551
X X InAMod4C20pCktSt 393 2 552
InAMod3C0TmpUnit 394 1 532
101 InAnMod4ChORTDEN 395 1 535
InAMod4C1TmpUnit X 396 1 541
InAnMod4Ch1RTDEn X 397 1 544
203 InAMod4C2TmpUnit X 398 1 550
InAnMod4Ch2RTDEn X 399 1 553
OutAnMod4EfltAct X X 400 2 559
X X OutAnMod4PfltAct 401 2 560
X X X X OutAnMod4Type 402 4 557
X X Reservado 403 2 1001

Publicacién de Rockwell Automation 193-UMO015F-ES-P — Agosto 2018



Ensamblajes de E/S DeviceNet

Apéndice C

La Tabla 130 muestra una version simplificada de la instancia 120 del ensamblaje. No
se incluye en el archivo EDS. Esta version estd disponible a los usuarios sin Logix.

Tabla 130 - Instancia 120 - Ensamblaje de configuracién (sin Logix)

Instancia 120 — Ensamblaje de configuracion (sin Logix) . . A
Miembro | Tamafio | Param.
INTJONT[ 15 (14 [ |12 |n|w0]|9 8|7 ]|6[5]a]3]2][1]o0
0 0 ConfigAssyRev =1 Reservado 1 16 1002
1 Reservado 2 16 NA
% 1 FLASetting 3 32 7
TripClass 4 8 172
) X OLPTCResetMode 5 1 173
3 X SingleOrThreePh 6 1 176
X X X X X X Reservado 7 6 NA
s OLResetLevel 8 8 174
OLWarningLevel | | | | | | | 9 8 175
Tabla 131 - Instancia 144 - Ensamblaje consumido predeterminado
Instancia 144 — Ensamblaje consumido predeterminado . .
Miembro | Tamafio| Ruta
INTJOINT[ 15 [ 14 [ |12 |n[1w0]|9 8|7 ]|6[5]a]3]2][1]o0
0 OutputStatus0 0 16 Param18
NetworkStart1 X 1 Symbolic
NetworkStart2 X 2 Symbolic
TripReset X 3 Symbolic
EmergencyStop X 4 Symbolic
RemoteTrip X 5 Symbolic
: 0 Reservado X 6 NA
X HMILED1Green 7 Symbolic
X HMILED2Green 8 Symbolic
X HMILED3Green 9 Symbolic
X HMILED3Red 10 Symbolic
X HMILED4Red n Symbolic
X X X Reservado 12 NA
2 : PtDevicelns 13 16 | Symbolic
3 AnDevicelns 14 16 Symbolic
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Tabla 132 - Atributos de instancia 144

a tlll':l:lueto R:(g::s:e :idelrc:b(:: Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Number of Members in Member List UINT 15
Member List Array of STRUCT
Member Data Description UINT 16
0 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251200
Member Data Description UINT 1
1 Member Path Size UINT 14
Member Path Packed EPATH | 6DH y“NetworkStart1”
Member Data Description UINT 1
2 Member Path Size UINT 14
Member Path Packed EPATH | 6DH y“NetworkStart2”
Member Data Description UINT 1
Get 3 Member Path Size UINT 10
Member Path Packed EPATH 69H y “TripReset”
Member Data Description UINT 1
4 Member Path Size UINT 14
Member Path Packed EPATH | 6DH y “EmergencyStop”
Member Data Description UINT 1
5 Member Path Size UINT 1
Member Path Packed EPATH 6AH y “RemoteTrip”
Member Data Description UINT 3
6 Member Path Size UINT 0
Member Path Packed EPATH
Member Data Description UINT 1
7 Member Path Size UINT 13
Member Path Packed EPATH | 6CHy“HMILED1Green”
Member Data Description UINT 1
8 Member Path Size UINT 13
Member Path Packed EPATH | 6CHy“HMILED2Green”
Member Data Description UINT 1
9 Member Path Size UINT 13
Member Path Packed EPATH | 6CH y“HMILED3Green”
Member Data Description UINT 1
10 Member Path Size UINT n
Member Path Packed EPATH | 6AHy“HMILED3Red"
Get Member Data Description UINT 1
1 Member Path Size UINT 1
Member Path Packed EPATH | 6AHy“HMILED4Red”
Member Data Description UINT 3
12 Member Path Size UINT 0
Member Path Packed EPATH
Member Data Description UINT 16
13 Member Path Size UINT 12
Member Path Packed EPATH 6BH y“PtDevicelns”
Member Data Description UINT 16
14 Member Path Size UINT 12
Member Path Packed EPATH 6BH y “AnDevicelns”
3 Get Data UINT Veael for::s;z de datos
4 Get Tamafio UINT 8
100 Get Nombre SHORT_STRING “E300 Consumed”
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Tabla 133 - Instancia 198 — Ensamblaje producido de diagndstico actual
Instancia 198 — Ensamblaje producido de diagnéstico actual ) .
Miembro | Tamaiio| Ruta
INTJONT[ 15 [ 14 [ |12 |n|w0]|9 8|7 ]6[5][a]3]2][1]o
0
] 0 Reservado para Logix 0 32 1104
2 1 DeviceStaus0 1 16 20
3 DeviceStaus1 2 16 21
4 3 InputStatus0 3 16 16
5 InputStatus1 4 16 17
6 3 OutputStatus 5 16 18
7 OpStationStatus 6 16 19
8 ‘ TripStsCurrent 7 16 4
9 WarnStsCurrent 8 16 10
10 5 TripStsVoltage 9 16 5
n WarnStsVoltage 10 16 M
12 6 TripStsPower N 16 6
13 WarnStsPower 12 16 12
14 7 TripStsControl 13 16 7
15 WarnStsControl 14 16 13
16 8 TripStsAnalog 15 16 8
17 WarnStsAnalog 16 16 14
18 9 Reservado 17 16 1103
19 MismatchStatus 18 16 40
| | | | | | | ThermUtilizedPct 19 8 1
20
10 Currentimbal | I | ] | 20 8 52
21 AvgPercentFLA 21 16 50
22
5 N AverageCurrent 22 32 46
24
— 12 L1Current 23 32 43
25
26
— 13 L2Current 24 32 44
27
28
— 14 L3Current 25 32 45
29
30 1 GFCurrent 26 16 51
31 Reservado 27 16 1103
32 )
— 16 Datalink0 28 32 291
33
34 )
— 17 Datalink1 29 32 292
35
36 .
— 18 Datalink2 30 32 293
37
38 )
— 19 Datalink3 31 32 294
39
40 ;
T 20 Datalink4 32 32 295
Y] ;
— 21 Datalink5 33 32 296
3]
44 )
— 22 Datalink6 34 32 297
45
46 )
— 23 Datalink7 35 32 298
47
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Instancia 198 — Ensamblaje producido de diagnéstico actual . .
Miembro | Tamafio| Ruta
INTJOINT[ 15 [ 14 [ |12 |1 [0 ]9 ]8 |7 ]|6[5]a]3]2][1]o
48 2 PtDeviceOuts 36 16 348
49 AnDeviceQuts 37 16 1105
50 % InAnMod1Ch00 38 16 m
51 InAnMod1Ch01 39 16 112
52 % InAnMod1Ch02 40 16 113
53 AnalogMod1Status 41 16 123
54 InAnMod2Ch00 42 16 114
55 7 InAnMod2Ch01 43 16 115
56 2 InAnMod2Ch02 44 16 116
57 AnalogMod2Status 45 16 124
58 2 InAnMod3Ch00 46 16 7
59 InAnMod3Ch01 47 16 118
60 30 InAnMod3Ch02 48 16 119
61 AnalogMod3Status 49 16 125
62 31 InAnMod4Ch00 50 16 120
63 InAnMod4Ch01 51 16 121
64 3 InAnMod4Ch02 52 16 122
65 AnalogMod4Status 53 16 126
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Tabla 134 - Atributos de instancia 198
a tlll':l:lueto R:(g::s:e :idelrc:b(:: Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Number of Members in Member List UINT 54
Member List Array of STRUCT

Member Data Description UINT 32

0 Member Path Size UINT 9
Member Path Packed EPATH 68H y “Reservado”

Member Data Description UINT 16

1 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251400

Member Data Description UINT 16

2 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251500

Member Data Description UINT 16

3 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251000

Member Data Description UINT 16

4 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251100

Member Data Description UINT 16

5 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251200

Member Data Description UINT 16

6 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F0025 1300

Member Data Description UINT 16

Get 7 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00250400

Member Data Description UINT 16

8 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 0025 0A 00

Member Data Description UINT 16

9 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00250500

Member Data Description UINT 16

10 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 0025 0B 00

Member Data Description UINT 16

1 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 0025 06 00

Member Data Description UINT 16

12 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00250C00

Member Data Description UINT 16

13 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00250700

Member Data Description UINT 16

14 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 0025 0D 00

15 Member Data Description UINT 16
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ID de Regla de

indice de

atributo acceso miembro Nombre Tipo de datos Valor
Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00250800
Member Data Description UINT 16
16 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00250E00
Member Data Description UINT 16
17 Member Path Size UINT 0
Member Path Packed EPATH
Member Data Description UINT 16
18 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252800
Member Data Description UINT 8
19 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00250100
Member Data Description UINT 8
20 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 0025 3400
Member Data Description UINT 16
21 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00253200
Member Data Description UINT 32
22 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252E00
Member Data Description UINT 32
Get 23 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 320F 00252800
Member Data Description UINT 32
24 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252C00
Member Data Description UINT 32
25 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252D 00
Member Data Description UINT 16
26 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00253300
Member Data Description UINT 16
27 Member Path Size UINT 0
Member Path Packed EPATH
Member Data Description UINT 32
28 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252301
Member Data Description UINT 32
29 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252401
Member Data Description UINT 32
30 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252501
Member Data Description UINT 32
31 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252601
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a tlrlzl:‘ueto R:cch:s:e ::;:::::z Nombre Tipo de datos Valor
Member Data Description UINT 32
32 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00272301
Member Data Description UINT 32
33 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252801
Member Data Description UINT 32
34 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252901
Member Data Description UINT 32
35 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252A01
Member Data Description UINT 16
36 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00255C01
Member Data Description UINT 16
37 Member Path Size UINT 13
Member Path Packed EPATH | 6CHy“AnDeviceOuts”
Member Data Description UINT 16
38 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00 25 6F 00
Member Data Description UINT 16
39 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257000
Get Member Data Description UINT 16
40 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257100
Member Data Description UINT 16
41 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257800
Member Data Description UINT 16
42 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257200
Member Data Description UINT 16
43 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00257300
Member Data Description UINT 16
44 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257400
Member Data Description UINT 16
45 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00257C00
Member Data Description UINT 16
46 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257500
Member Data Description UINT 16
47 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257600
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a tlrlzl:‘ueto R:cch:s:e ::idelr:bt:z Nombre Tipo de datos Valor
Member Data Description UINT 16
48 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257700
Member Data Description UINT 16
49 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00257D00
Member Data Description UINT 16
50 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257800
Get Member Data Description UINT 16
51 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257900
Member Data Description UINT 16
52 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00257A 00
Member Data Description UINT 16
53 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00257E00
3 Get Data UINT Veael forarrrmraig de datos
4 Get Tamano UINT 132
100 Get Nombre SHORT_STRING “Current Diags”

Tabla 135 - Instancia 199 — Ensamblaje producido de todos los diagndsticos

Instancia 199 — Ensamblaje producido de todos los diagndsticos ) .

Miembro | Tamafio| Ruta

INT[DINT| 15 |14 |13 [12][nn[1w0]9[8[7]6]|5][a]3]2]1]o
+ 0 Reservado para Logix 0 32 1104
2 : DeviceStaus0 1 16 20
3 DeviceStaus1 2 16 21
4 3 InputStatus0 3 16 16
5 InputStatus1 4 16 17
6 3 OutputStatus 5 16 18
7 OpStationStatus 6 16 19
8 s TripStsCurrent 7 16 4
9 WarnStsCurrent 8 16 10
10 5 TripStsVoltage 9 16 5
n WarnStsVoltage 10 16 N
12 6 TripStsPower N 16 6
13 WarnStsPower 12 16 12
14 . TripStsControl 13 16 7
15 WarnStsControl 14 16 13
16 8 TripStsAnalog 15 16 8
17 WarnStsAnalog 16 16 14
18 9 Reservado 17 16 1104
19 18 16 40
0 L [ 1 1 | | ThermUtilizedPct 19 8 1
10 Currentimbalance | | | | | | 20 8 52
21 AvgPercentFLA 21 16 50
% n AverageCurrent 22 32 46
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Instancia 199 - Ensamblaje producido de todos los diagndsticos . .
Miembro | Tamafio| Ruta
INT[DINT[ 15 [ 14 [ B3 |21 [10] 9|8 [7[6]|5]|a]3][2]1]0
24

— 12 L1Current 23 32 43
25
26

— 13 L2Current 24 32 44
27
28

— 14 L3Current 25 32 45
29
30 15 GFCurrent 26 16 51
31 Reservado 27 16 1103
32 % AvgVoltageLtol 28 16 56
33 L1toL2Voltage 29 16 53
34 . L2toL3Voltage 30 16 54
35 L3toL1Voltage 31 16 55
36

TR 18 TotalRealPower 32 32 67
38 )

TN 19 TotalReactivePwr 33 32 71
40

T 20 TotalApparentPwr 34 32 75
42 TotalPowerFactor

21 35 32 79
43 Reservado
44 ]

— 22 Datalink0 36 32 291
45
46 .

— 3 Datalink1 37 32 292
47
48 .

— 24 Datalink2 38 32 293
49
50 )

T 25 Datalink3 39 32 294
52 )

3 26 Datalink4 40 32 295
54 )

— 27 Datalink5 4 32 296
55
56 )

— 28 Datalink6é 42 32 297
57
58 )

9 29 Datalink7 43 32 298
60 30 PtDeviceOuts 44 16 348
61 AnDeviceOuts 45 16 1105
62 31 InAnMod1Ch00 46 16 m
63 InAnMod1Ch01 47 16 112
64 3 InAnMod1Ch02 48 16 113
65 AnalogMod1Status 49 16 123
66 3 InAnMod2Ch00 50 16 14
67 InAnMod2Ch01 51 16 15
68 2 InAnMod2Ch02 52 16 116
69 AnalogMod2Status 53 16 124
70 35 InAnMod3Ch00 54 16 17
7 InAnMod3Ch01 55 16 18
72 36 InAnMod3Ch02 56 16 19
73 AnalogMod3Status 57 16 125
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Instancia 199 - Ensamblaje producido de todos los diagndsticos . .
Miembro | Tamafio| Ruta

INT[DINT[ 15 [ 14 |3 |21 [10] 9|8 [7[6]|5]a][3][2]1]0

. InAnMod4Ch00 58 6 | 120
75 InAnMod4Ch01 59 6 |
% | InAnMod4Ch02 60 6 |
77 AnalogMod4Status 61 16 126

Tabla 136 — Atributos de instancia 199

a tlzl:lueto R:g(':;:e ::ide:fbt:: Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Number of Members in Member List UINT 62
Member List Array of STRUCT
Member Data Description .
S o i, T
Member Path
Member Data Description UINT 16
28 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 0025 3800
Member Data Description UINT 16
29 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00253500
Member Data Description UINT 16
30 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 0025 36 00
Member Data Description UINT 16
31 Member Path Size UINT 6
Get Member Path Packed EPATH 210F 00253700
Member Data Description UINT 32
32 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 0025 43 00
Member Data Description UINT 32
33 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00254700
Member Data Description UINT 32
34 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00254800
Member Data Description UINT 32
35 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00 25 4F 00
Member Data Description o '
Member Path
3 Get Data UINT Veael foranr\raif)?i de datos
4 Get Tamanio UINT 156
100 Get Nombre SHORT_STRING “All Diags”
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Tabla 137 - Instancia 131 — Sobrecarga basica
Instancia 131 - Sobrecarga basica . _
Miembro | Tamafio| Ruta
INT[DINT[ 15 [ 14 [B3 |21 |09 |87 6|5 |4a[3][2]1]0o
0 0 Device Status0 0 16 20
1 Device Status1 1 16 21
2 1 Input Status 0 2 16 16
3 Input Status 1 3 16 17
4 3 Output Status 4 16 18
5 OpStation Status 5 16 19
6 3 Reservado 9% Thermal Utilized 6 8 1
7 9%FLA promedio 7 16 50
% 4 Average Current 8 32 46
Tabla 138 — Atributos de instancia 131
atlz:ueto Rae(g::s:e m?;;leb(:: Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Number of Members in Member List UINT 10
Member List Array of STRUCT
Member Data Description UINT 16
0 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251400
Member Data Description UINT 16
1 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251500
Member Data Description UINT 16
2 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251000
Member Data Description UINT 16
3 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251100
Member Data Description UINT 16
4 Member Path Size UINT 6
Get Member Path Packed EPATH 210F 00251200
Member Data Description UINT 16
5 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251300
Member Data Description UINT 8
6 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00250100
Member Data Description UINT 8
7 Member Path Size UINT 0
Member Path Packed EPATH
Member Data Description UINT 16
8 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00253200
Member Data Description UINT 32
9 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252E00
3 Get Data UINT Vea el fo;nr\re:;g de datos
4 Get Tamafio UINT 20
100 Get Nombre SHORT_STRING “Basic Overload”
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Tabla 139 - Instancia 132 — Estado del arrancador

Instancia 132 - Estado del arrancador . .
Miembro | Tamafio| Ruta
INT[DINT[ 15 [ 14 [B3 |21 |09 |87 6|5 |4a[3][2]1]0o
0 0 Device Status0 0 16 20
1 Device Status1 1 16 21
2 1 Input Status 0 2 16 16
3 Input Status 1 3 16 17
+ 2 L1 Current 4 32 43
6
] 3 L2 Current 5 32 44
8
5 4 L3 Current 6 32 45
Tabla 140 — Atributos de instancia 132
atlz:ueto Rae(g::s:e m?;;leb(:: Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Number of Members in Member List UINT 7
Member List Array of STRUCT
Member Data Description UINT 16
0 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251400
Member Data Description UINT 16
1 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251500
Member Data Description UINT 16
2 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251000
Get Member Data Description UINT 16
3 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251100
Member Data Description UINT 32
4 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 002528 00
Member Data Description UINT 32
5 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252C00
Member Data Description UINT 32
6 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00252D 00
3 Get Data UINT Veael fo;rrr\s;z de datos
4 Get Tamafio UINT 20 (0x14)
100 Get Nombre SHORT_STRING “Basic Status”
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Tabla 141 - Instancia 133 — Datalink corto
Instancia 133 - Datalink corto . .
Miembro | Tamaiio | Ruta
INT[DINT[ 15 [ 14 [B3 2|1 [w0]9 8|76 |5[a][3][2]1]0o
0 0 Device Status0 0 16 20
1 DeviceStatus1 1 16 21
% 1 Datalink0 2 32 291
4 .
] 2 Datalink1 3 32 292
6 .
] 3 Datalink2 4 32 293
8 .
5 4 Datalink3 5 32 294
Tabla 142 — Atributos de instancia 133
atlz:ueto R:cg::s:e indice de miembro Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Number of Members in Member List UINT 6
Member List Array of STRUCT
Member Data Description UINT 16
0 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251400
Member Data Description UINT 16
1 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251500
Member Data Description UINT 32
2 Member Path Size UINT 6
Get Member Path Packed EPATH 210F 00252301
Member Data Description UINT 32
3 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252401
Member Data Description UINT 32
4 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252501
Member Data Description UINT 32
5 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00252601
3 Get Data UINT Veael fo;nr\re:g de datos
4 Get Tamario UINT 20 (0x14)
100 Get Nombre SHORT_STRING “Short Datalink”
Tabla 143 - Instancia 171 — Estado de DeviceLogix
Instancia 171 - Estado de DeviceLogix ) .
Miembro | Tamafio| Ruta
INT[DINT[ 15 [14 |3 |21 |09 |8 |7 |65 |a[3][2]1]0o
0 0 Device Status0 0 16 20
1 Device Status1 1 16 21
2 1 Input Status 0 2 16 16
3 Input Status 1 3 16 17
4 3 Output Status 4 16 18
5 OpStation Status 5 16 19
6 Salida de red 6 16 348
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Tabla 144 - Atributos de instancia 171

a tlll':l:lueto R:(g::s:e :idelrc:b(:: Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Number of Members in Member List UINT 7
Member List Array of STRUCT
Member Data Description UINT 16
0 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F0025 1400
Member Data Description UINT 16
1 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251500
Member Data Description UINT 16
2 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251000
et Member Data Description UINT 16
3 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251100
Member Data Description UINT 16
4 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251200
Member Data Description UINT 16
5 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251300
Member Data Description UINT 16
6 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00255C01
3 Get Data UINT Veael for::s;z de datos
4 Get Tamario UINT 14 (0xOE)
100 Get Nombre SHORT_STRING “DeviceLogix Stat”
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Tabla 145 - Instancia 172 — Estado de entrada analdgica
Instancia 172 - Estado de entrada analdgica . .
Miembro | Tamafio| Ruta
INT[DINT[ 15 [ 14 [B3 |2 |1 |09 |87 6|5 |4a[3][2]1]0o
0 0 Device Status0 0 16 20
1 Device Status1 1 16 21
2 1 Input Status 0 2 16 16
3 Input Status 1 3 16 17
4 3 Output Status 4 16 18
5 OpStation Status 5 16 19
6 3 AnalogStatus1 6 16 123
7 AnalogStatus 2 7 16 124
8 s AnalogStatus3 8 16 125
9 AnalogStatus 4 9 16 126
10 Analoglnput11 10 16 m
n ° AnalogInput12 N 16 12
12 6 Analoglnput13 12 16 13
13 Analoginput21 13 16 14
14 7 AnalogInput22 14 16 15
15 Analoglnput23 15 16 116
16 Analoglnput31 16 16 17
17 8 AnalogInput32 17 16 18
18 9 Analoglnput33 18 16 19
19 Analoginput41 19 16 120
20 1 AnalogInput42 20 16 121
21 Analoglnput43 21 16 122
Tabla 146 — Atributos de instancia 172
atIrI::ueto Rae(g::s:e ::idel;leb(:: Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Number of Members in Member List UINT 22
Member List Array of STRUCT
Member Data Description UINT 16
0 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251400
Member Data Description UINT 16
1 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251500
Member Data Description UINT 16
2 Member Path Size UINT 6
Get Member Path Packed EPATH 210F 00251000
Member Data Description UINT 16
3 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00251100
Member Data Description UINT 16
4 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251200
Member Data Description UINT 16
5 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F0025 1300
6 Member Data Description UINT 16
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a tlrlzl:‘ueto R:cch:s:e ::idelrfbt:z Nombre Tipo de datos Valor

Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257800
Member Data Description UINT 16

7 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00257C00
Member Data Description UINT 16

8 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00257D 00
Member Data Description UINT 16

9 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00257E00
Member Data Description UINT 16

10 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00 25 6F 00
Member Data Description UINT 16

N Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257000
Member Data Description UINT 16

12 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00257100
Member Data Description UINT 16

13 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257200
Member Data Description UINT 16

14 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257300
Member Data Description UINT 16

15 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257400
Member Data Description UINT 16

16 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257500
Member Data Description UINT 16

17 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257600
Member Data Description UINT 16

18 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257700
Member Data Description UINT 16

19 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257800
Member Data Description UINT 16

20 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00257900
Member Data Description UINT 16

21 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00257A00

3 Get Data UINT Vea el fo;nr\re:;g de datos
4 Get Tamaiio UINT 44 (0x20)
100 Get Nombre SHORT_STRING “Input Status”
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Ensamblajes de E/S DeviceNet  Apéndice C
Tabla 147 - Instancia 186 — Estado de salida de red
Instancia 186 — Estado de salida de red ) .
Miembro | Tamafio| Ruta
INT[DINT[ 15 [14 [ B3 [ 2|1 |09 |8 |7 |65 |a[3][2]1]0o
0 0 Device Status0 0 16 20
1 Device Status1 1 16 21
2 Salida de red 2 16 348
Tabla 148 — Atributos de instancia 186
atlzl:'ueto R:?::s:e ::l'iidellfbt:z Nombre Tipo de datos Valor
1 Get Number of Members in Member List UINT 3
Member List Array of STRUCT
Member Data Description UINT 16
0 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 0025 1400
Get Member Data Description UINT 16
1 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F 00251500
Member Data Description UINT 16
2 Member Path Size UINT 6
Member Path Packed EPATH 210F00255C01
3 Get Data UINT Veael foranr\raif)?i de datos
4 Get Tamanio UINT 6
100 Get Nombre SHORT_STRING | “Network OutpSts”
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Servicio de asistencia técnica de Rockwell Automation

Use los recursos siguientes para acceder a informacién de asistencia técnica.

Articulos de Knowledgebase, videos précticos, preguntas
Centro de asistencia técnica frecuentes, foros de usuarios y actualizaciones de https://rockwellautomation.custhelp.com/
notificacion de producto.

Niimeros de teléfono locales de asistencia

técnica Encuentre el nimero de teléfono para su pais. http://www.rockwellautomation.com/global/support/get-support-now.page

Encuentre el cddigo de discado directo de su producto.
Codigos de discado directo Utilice el cddigo para dirigir su llamada directamenteaun | http://www.rockwellautomation.com/global/support/direct-dial.page
ingeniero de asistencia técnica.

Instrucciones de instalacion, manuales, folletos y datos

téenicos http://www.rockwellautomation.com/global/literature-library/overview.page

Literature Library

Obtenga ayudar para determinar como interactdan los
productos, verificar caracteristicas y capacidades, y http://www.rockwellautomation.com/global/support/pcdc.page
encontrar firmware asociado.

Centro de compatibilidad y descarga de
productos (PCDC)

Comentarios sobre la documentacion

Sus comentarios nos ayudaran a atender mejor sus necesidades de documentacion. Si tiene algunas sugerencias sobre cémo podemos mejorar este
documento rellene el formulario How Are We Doing? en htep://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/du/ra-

du002_-en-c.pdf.
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E300 Param List Rev F

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Analog4 Setup		530		InAnMod4Ch00Type		C.Analog4.Ch00InputRangeType_0
C.Analog4.Ch00InputRangeType_1
C.Analog4.Ch00InputRangeType_2
C.Analog4.Ch00InputRangeType_3
C.Analog4.Ch00InputRangeType_4		Asignación para la función de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

		Analog4 Setup		531		InAMod4Ch0Format		C.Analog4.Ch00InputFormat_0
C.Analog4.Ch00InputFormat_1
C.Analog4.Ch00InputFormat_2		Asignación para el formato de datos de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

		Analog4 Setup		532		InAMod4C0TmpUnit		C.Analog4.Ch00InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

		Analog4 Setup		533		InAMod4C0FiltFrq		C.Analog4.Ch00InputFilter_0
C.Analog4.Ch00InputFilter_1
C.Analog4.Ch00InputFilter_2		Asignación para la frecuencia de filtro de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

		Analog4 Setup		534		InAMod4C0OpCktSt		C.Analog4.Ch00InputOpenWire_0
C.Analog4.Ch00InputOpenWire_1		Indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

		Analog4 Setup		535		InAnMod4Ch0RTDEn		C.Analog4.Ch00InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 00 del módulo analógico 4 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

		Analog4 Setup		536		InAMod4C0TripDly		C.Analog4.Ch00InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		10		0		250		10		Second s

		Analog4 Setup		537		InAMod4C0TripLvl		C.Analog4.Ch00InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Analog4 Setup		538		InAMod4C0WarnLvl		C.Analog4.Ch00InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Analog4 Setup		539		InAnMod4Ch01Type		C.Analog4.Ch01InputRangeType_0
C.Analog4.Ch01InputRangeType_1
C.Analog4.Ch01InputRangeType_2
C.Analog4.Ch01InputRangeType_3
C.Analog4.Ch01InputRangeType_4		Asignación para la función de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

				540		InAMod4Ch1Format		C.Analog4.Ch01InputFormat_0
C.Analog4.Ch01InputFormat_1
C.Analog4.Ch01InputFormat_2		Asignación para el formato de datos de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

				541		InAMod4C1TmpUnit		C.Analog4.Ch01InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

				542		InAMod4C1FiltFrq		C.Analog4.Ch01InputFilter_0
C.Analog4.Ch01InputFilter_1
C.Analog4.Ch01InputFilter_2		Asignación de la frecuencia de filtro de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

				543		InAMod4C1OpCktSt		C.Analog4.Ch01InputOpenWire_0
C.Analog4.Ch01InputOpenWire_1		Indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

				544		InAnMod4Ch1RTDEn		C.Analog4.Ch01InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 01 del módulo analógico 4 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

				545		InAMod4C1TripDly		C.Analog4.Ch01InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				546		InAMod4C1TripLvl		C.Analog4.Ch01InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		-32768		32767		0

				547		InAMod4C1WarnLvl		C.Analog4.Ch01InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

				548		InAnMod4Ch02Type		C.Analog4.Ch02InputRangeType_0
C.Analog4.Ch02InputRangeType_1
C.Analog4.Ch02InputRangeType_2
C.Analog4.Ch02InputRangeType_3
C.Analog4.Ch02InputRangeType_4		Asignación para
la función de canal
de entrada 02 del
módulo analógico 4		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

				549		InAMod4Ch2Format		C.Analog4.Ch02InputFormat_0
C.Analog4.Ch02InputFormat_1
C.Analog4.Ch02InputFormat_2		Asignación para el formato de datos de canal de entrada 02 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

				550		InAMod4C2TmpUnit		C.Analog4.Ch02InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 02 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

				551		InAMod4C2FiltFrq		C.Analog4.Ch02InputFilter_0
C.Analog4.Ch02InputFilter_1
C.Analog4.Ch02InputFilter_2		Indica la frecuencia de filtro de canal de entrada 02 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

				552		InAMod4C2OpCktSt		C.Analog4.Ch02InputOpenWire_0
C.Analog4.Ch02InputOpenWire_1		Indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 02 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= Zero
1= Maximum
2= Minimum
3= HoldLastState				0

				553		InAnMod4Ch2RTDEn		C.Analog4.Ch02InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 02 del módulo analógico 4 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=Disable
1=Enable				0

				554		InAMod4C2TripDly		C.Analog4.Ch02InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 02 del módulo analógico 4		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				555		InAMod4C2TripLvl		C.Analog4.Ch02InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		-32768		32767		0

				556		InAMod4C2WarnLvl		C.Analog4.Ch02InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

				557		OutAnMod4Type		C.Analog4.Ch00OutputRangeType_0
C.Analog4.Ch00OutputRangeType_1
C.Analog4.Ch00OutputRangeType_2
C.Analog4.Ch00OutputRangeType_3		Asignación para la función de salida del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts				0

				558		OutAnMod4Select		C.Analog4.Ch00OutputMode		Asignación del valor de datos del parámetro para controlar la salida
del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= AveragePctFLA
1= ScaledAvgPctFLA
2= PercentTCU
3= GFCurrent
4= CurrentUnbalance
5= AvgLLVoltage
6=VoltLLUnbalance
7= TotalkW
8= TotalkVA
9= TotalkVAR
10= TotalPF
11= UserDLXData				0

				559		OutAnMod4EFltAct		C.Analog4.Ch00OutputFaultMode_0
C.Analog4.Ch00OutputFaultMode_1		Acción de salida del módulo analógico 4 en un fallo de bus de expansión		USINT		1		1		0= Zero
1= Maximum
2= Minimum
3= HoldLastState				0

				560		OutAnMod4PFltAct		C.Analog4.Ch00OutputProtectionFaultMode_0
C.Analog4.Ch00OutputProtectionFaultMode_1		Acción de salida del módulo analógico 4 en un fallo de protección		USINT		1		1		0= Zero
1= Maximum
2= Minimum
3= HoldLastState				0





Device Monitor Group

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Monitor de dispositivo		1		ThermUtilizedPct		I.PercentTCU		Porcentaje de la capacidad térmica utilizada		USINT		1		1		0		100		0		%

				2		OLTimeToTrip				Cuando la corriente de motor medida supera la velocidad de disparo del relé de sobrecarga, el Tiempo de sobrecargo al disparo (parámetro 2) indica el tiempo restante aproximado antes de producirse un disparo de sobrecarga		UINT		2		1		0		9999		0		Second s

				3		OLTimeToReset				Después de un disparo de sobrecarga, el relé de sobrecarga electrónico E300 informa del tiempo restante hasta que se puede restablecer el dispositivo		UINT		2		1		0		9999		0		Second s

				4		TripStsCurrent		I.Protection.OverloadTrip 
I.Protection.PhaseLossTrip I.Protection.GroundFaultCurrentTrip 
I.Protection.StallTrip 
I.Protection.JamTrip 
I.Protection.UnderloadTrip I.Protection.CurrentImbalanceTrip I.Protection.L1UnderCurrentTrip I.Protection.L2UnderCurrentTrip I.Protection.L3UnderCurrentTrip I.Protection.L1OverCurrentTrip I.Protection.L2OverCurrentTrip I.Protection.L3OverCurrentTrip 
I.Protection.L1LineLossTrip 
I.Protection.L2LineLossTrip 
I.Protection.L3LineLossTrip		Bits de estado de disparo para los disparos basados en corriente		UINT		2		1		Bit0=  OverloadTrip         
Bit1= PhaseLossTrip     
Bit2=  GroundFaultTrip 
Bit3= StallTrip
Bit4= JamTrip
Bit5= UnderloadTrip      
Bit6= CurrentImbalTrip 
Bit7= L1UnderCurrTrip 
Bit8= L2UnderCurrTrip 
Bit9= L3UnderCurrTrip 
Bit10= L1OverCurrenTrip Bit11= L2OverCurrenTrip Bit12= L3OverCurrenTrip Bit13= L1LineLossTrip 
Bit14= L2LineLossTrip 
Bit15= L3LineLossTrip				0000000000000000

				5		TripStsVoltage		I.Protection.UnderVoltageTrip I.Protection.OverVoltageTrip I.Protection.VoltageImbalanceTrip I.Protection.PhaseRotationMismatchTrip I.Protection.UnderFrequencyTrip I.Protection.OverFrequencyTrip		Bits de estado de disparo para los disparos basados en voltaje		UINT		2		1		Bit0=  UnderVoltageTrip 
Bit1=  OvervoltageTrip   
Bit2=  VoltageUnbalTrip 
Bit3= PhaseRotationTrp 
Bit4=  UnderFreqTrip    
Bit5= OverFreqTrip				000000

				6		TripStsPower		I.Protection.UnderRealPowerTrip I.Protection.OverRealPowerTrip I.Protection.UnderReactivePowerConsumedTrip I.Protection.OverReactivePowerConsumedTrip I.Protection.UnderReactivePowerGeneratedTrip I.Protection.OverReactivePowerGeneratedTrip I.Protection.UnderApparentPowerTrip I.Protection.OverApparentPowerTrip I.Protection.UnderPowerFactorLaggingTrip I.Protection.OverPowerFactorLaggingTrip I.Protection.UnderPowerFactorLeadingTrip I.Protection.OverPowerFactorLeadingTrip		Bits de estado de disparo para los disparos basados en potencia		UINT		2		1		Bit0= UnderKWTrip       
Bit1= OverKWTrip
Bit2=  UnderKVARConTrip Bit3=  OverKVARConTrip 
Bit4=  UnderKVARGenTrip Bit5=  OverKVARGenTrip 
Bit6= UnderKVATrip     
Bit7=  OverKVATrip
Bit8= UnderPFLagTrip 
Bit9= OverPFLagTrip  
Bit10= UnderPFLeadTrip Bit11= OverPFLeadTrip				000000000000

				7		TripStsControl		I.Protection.TestTrip               
I.Protection.PTCTrip
I.Protection.OperatorStationTrip 
I.Protection.RemoteTrip I.Protection.BlockedStartTrip I.Protection.HardwareFaultTrip I.Protection.ConfigurationTrip I.Protection.ModuleMismatchTrip
I.Protection.ExpansionBusTrip
I.Protection.NVMErrorTrip I.Protection.MCCTestPositionTrip		Bits de estado de disparo para los disparos basados en control		UINT		2		1		Bit0= TestTrip                
Bit1= PTCTrip                
Bit2= DLXTrip
Bit3=  OperStationTrip   
Bit4=  RemoteTrip         
Bit5=  BlockedStartTrip 
Bit6=  HardwareFltTrip   
Bit7= ConfigTrip
Bit8=  OptionMatchTrip 
Bit9=   DLXFBTimeoutTrip Bit10=  ExpansionBusTrip Bit11= Reserved
Bit12 =Reserved            
Bit13= NVSTrip
Bit 14=TestMode Trip				000000000000000

				8		TripStsAnalog		I.Protection.Analog1Ch00Trip                                   I.Protection.Analog1Ch01Trip I.Protection.Analog1Ch02Trip I.Protection.Analog2Ch00Trip I.Protection.Analog2Ch01Trip I.Protection.Analog2Ch02Trip I.Protection.Analog3Ch00Trip I.Protection.Analog3Ch01Trip I.Protection.Analog3Ch02Trip I.Protection.Analog4Ch00Trip I.Protection.Analog4Ch01Trip I.Protection.Analog4Ch02Trip		Bits de estado de disparo para los disparos analógicos		UINT		2		1		Bit0= InAnMod1Ch00Trip Bit1= InAnMod1Ch01Trip Bit2= InAnMod1Ch02Trip Bit3= InAnMod2Ch00Trip Bit4= InAnMod2Ch01Trip Bit5= InAnMod2Ch01Trip Bit6= InAnMod3Ch00Trip Bit7= InAnMod3Ch01Trip Bit8= InAnMod3Ch02Trip Bit9= InAnMod4Ch00Trip Bit10= InAnMod4Ch01Trip Bit11= InAnMod4Ch02Trip				000000000000

				9		Reserved

				10		WarnStsCurrent		I.Protection.OverloadWarning I.Protection.GroundFaultCurrentWarning
I.Protection.JamWarning 
I.Protection.UnderloadWarning I.Protection.CurrentImbalanceWarning I.Protection.L1UnderCurrentWarning I.Protection.L2UnderCurrentWarning I.Protection.L3UnderCurrentWarning I.Protection.L1OverCurrentWarning I.Protection.L2OverCurrentWarning I.Protection.L3OverCurrentWarning I.Protection.L1LineLossWarning I.Protection.L2LineLossWarning I.Protection.L3LineLossWarning		Bits de estado de advertencia para las advertencias de disparo basadas en corriente		UINT		2		1		Bit0= OverloadWarning 
Bit1= Reserved
Bit2= GroundFltWarning 
Bit3= Reserved
Bit4= JamWarning         
Bit5= UnderloadWarning 
Bit6= CurrentImbalWarn 
Bit7= L1UnderCurrWarn 
Bit8= L2UnderCurrWarn 
Bit9= L3UnderCurrWarn
Bit10=  L1OverCurrenWarn Bit11=  L2OverCurrenWarn Bit12=  L3OverCurrenWarn Bit13= L1LineLossWarn 
Bit14= L2LineLossWarn 
Bit15= L3LineLossWarn				0000000000000000

				11		WarnStsVoltage		I.Protection.UnderVoltageWarning I.Protection.OverVoltageWarning I.Protection.VoltageImbalanceWarning I.Protection.PhaseRotationMismatchWarning I.Protection.UnderFrequencyWarning I.Protection.OverFrequencyWarning		Bits de estado de advertencia para las advertencias de disparo basadas en voltaje		UINT		2		1		Bit0= UnderVoltageWarn 
Bit1= OvervoltageWarn 
Bit2= VoltageUnbalWarn 
Bit3= PhaseRotationWrn 
Bit4= UnderFreqWarning 
Bit5= OverFreqWarning				000000

				12		WarnStsPower		I.Protection.UnderRealPowerWarning I.Protection.OverRealPowerWarning I.Protection.UnderReactivePowerConsumedWarning I.Protection.OverReactivePowerConsumedWarning I.Protection.UnderReactivePowerGeneratedWarning I.Protection.OverReactivePowerGeneratedWarning I.Protection.UnderApparentPowerWarning I.Protection.OverApparentPowerWarning I.Protection.UnderPowerFactorLaggingWarning I.Protection.OverPowerFactorLaggingWarning I.Protection.UnderPowerFactorLeadingWarning I.Protection.OverPowerFactorLeadingWarning		Bits de estado de advertencia para las advertencias de disparo basadas en potencia		UINT		2		1		Bit0=  UnderKWWarning 
Bit1= OverKWWarning 
Bit2= UnderKVARConWarn Bit3=  OverKVARConWarn Bit4= UnderKVARGenWarn Bit5=   OverKVARGenWarn Bit6= UnderKVAWarning 
Bit7= OverKVAWarning 
Bit8=  UnderPFLagWarn 
Bit9= OverPFLagWarn 
Bit10=  UnderPFLeadWarn Bit11=  OverPFLeadWarn				000000000000

				13		WarnStsControl		I.Protection.PTCWarning I.Protection.ModuleMismatchWarning
I.Protection.ExpansionBusWarning I.Protection.NumberOfStartsWarning I.Protection.OperatingHoursWarning		Bits de estado de advertencia para las advertencias de disparo basadas en control		UINT		2		1		BBit0= Reserved            
Bit1= PTCWarning        
Bit2= DLXWarning        
Bit3= Reserved              
Bit4= Reserved              
Bit5= Reserved              
Bit6= Reserved              
Bit7= Reserved
Bit8= OptionMatchWarn 
Bit9= DLXFBTimeoutWarn Bit10= ExpansionBusWarn Bit11= PMNumberOfStarts Bit12= PMOperatingHours				0000000000000

				14		WarnStsAnalog		I.Protection.Analog1Ch00Warning I.Protection.Analog1Ch01Warning I.Protection.Analog1Ch02Warning I.Protection.Analog2Ch00Warning I.Protection.Analog2Ch01Warning I.Protection.Analog2Ch02Warning I.Protection.Analog3Ch00Warning I.Protection.Analog3Ch01Warning I.Protection.Analog3Ch02Warning I.Protection.Analog4Ch00Warning I.Protection.Analog4Ch01Warning I.Protection.Analog4Ch02Warning		Bits de estado de advertencia para las advertencias de disparo analógicas		UINT		2		1		Bit0= InAnMod1Ch00Warn Bit1= InAnMod1Ch01Warn Bit2= InAnMod1Ch02Warn Bit3= InAnMod2Ch00Warn Bit4= InAnMod2Ch01Warn Bit5= InAnMod2Ch02Warn Bit6= InAnMod3Ch00Warn Bit7= InAnMod3Ch01Warn Bit8= InAnMod3Ch02Warn Bit9= InAnMod4Ch00Warn Bit10= InAnMod4Ch01Warn Bit11= InAnMod4Ch02Warn				000000000000

				15		Reserved

				16		InputStatus0		I.Pt00Data                                                                 
I.Pt01Data                                                                 
I.Pt02Data                                                                
I.Pt03Data                                                                
I.Pt04Data                                                                
I.Pt05Data		Estado de entradas digitales		UINT		2		1		Bit0= InputPt00
Bit1= InputPt01
Bit2= InputPt02
Bit3= InputPt03
Bit4= InputPt04
Bit5= InputPt05				00000

				17		InputStatus1		I.Digital1Pt00Data                                        
I.Digital1Pt01Data                                       
I.Digital1Pt02Data                                        
I.Digital1Pt03Data                                           I.Digital2Pt00Data                                       
I.Digital2Pt01Data                                       
I.Digital2Pt02Data                                      
I.Digital2Pt03Data                                         I.Digital3Pt00Data                                         I.Digital3Pt01Data                                        
I.Digital3Pt02Data                                     
I.Digital3Pt03Data                                     
I.Digital4Pt00Data                                        
I.Digital4Pt01Data                                         I.Digital4Pt02Data                                     
 I.Digital4Pt03Data		Estado de entradas del módulo de expansión digital		UINT		2		1		Bit0= InputDigMod1Pt00
Bit1= InputDigMod1Pt01
Bit2= InputDigMod1Pt02
Bit3= InputDigMod1Pt03
Bit4= InputDigMod2Pt00
Bit5= InputDigMod2Pt01
Bit6= InputDigMod2Pt02
Bit7=1nputDigMod2Pt03
Bit8= InputDigMod3Pt00
Bit9= InputDigMod3Pt01
Bit10= InputDigMod3Pt02
Bit11= InputDigMod3Pt03
Bit12= InputDigMod4Pt00
Bit13= InputDigMod4Pt01
Bit14= InputDigMod4Pt02
Bit15= InputDigMod4Pt03				000000000000000

				18		OutputStatus		I.Pt00Readback                                              
I.Pt01Readback                                              
I.Pt02Readback                                         I.Digital1Pt00Readback                            I.Digital1Pt01Readback                          I.Digital2Pt00Readback                     
I.Digital2Pt01Readback                      
I.Digital3Pt00Readback                    
I.Digital3Pt01Readback                   
I.Digital4Pt00Readback                     
I.Digital4Pt01Readback		Estado de salidas digitales		UINT		2		1		Bit0= OutputPt00
Bit1= OutputPt01
Bit2= OutputPt02
Bit3= OutDigMod1Pt00
Bit4= OutDigMod1Pt01
Bit5= OutDigMod2Pt00
Bit6= OutDigMod2Pt01
Bit7= OutDigMod3Pt00
Bit8= OutDigMod3Pt01
Bit9= OutDigMod4Pt00
Bit10= OutDigMod4Pt01				00000000000

				19		OpStationStatus		I.OperatorStationI                                      
I.OperatorStationII                     I.OperatorStationLocalRemote                
I.OperatorStationO                            
I.OperatorStationReset
I.OperatorStationILEDReadback I.OperatorStationIILEDReadback I.OperatorStationLocalLEDReadback I.OperatorStationRemoteLEDReadback I.OperatorStationOLEDReadback		Estado de botones y LED de la estación de operador		UINT		2		1		Bit0= OpStationStart1
Bit1= OpStationStart2
Bit2= OSLocalRemote
Bit3= OpStationStop
Bit4= OpStationReset
Bit5= Reserved
Bit6= Reserved
Bit7= Reserved
Bit8= OSLED1Green
Bit9= OSLED2Green
Bit10= OSLED3Amber
Bit11= OSLED3Red
Bit12= OSLED4Red				0000000000000

				20		DeviceStatus0		I.TripPresent                                             
I.WarningPresent                                
I.InvalidConfiguration                       
I.MotorCurrentPresent                   I.GroundFaultCurrentPresent               I.MotorVoltagePresent                 
I.EmergencyStartEnabled                 
I.DeviceLogixEnabled               
I.FeedbackTimeoutEnabled              I.OperatorStationPresent              
I.VoltageSensingPresent I.InternalGroundFaultSensingPresent I.ExternalGroundFaultSensingPresent 
I.PTCSensingPresent
I.Ready		Bits de estado del dispositivo		UINT		2		1		Bit0= TripPresent            
Bit1= WarningPresent    
Bit2= InvalidConfig       
Bit3= CurrentPresent     
Bit4= GFCurrentPresent 
Bit5= VoltagePresent    
Bit6= EmergencyStartEn 
Bit7= DeviceLogixEn    
Bit8= FeebckTimeoutEn 
Bit9= OperatorStation   
Bit10= VoltageSensing 
Bit11= InternGFSensing 
Bit12= ExternGFSensing 
Bit13= PTCSensing     
Bit14= Ready
Bit 15=Admin Mode Active				0000000000000000

				21		DeviceStatus1		I.ContolModule24VDCPresent I.ControlModule120VACPresent I.ControlModule240VACPresent I.SensingModule30APresent 
I.SensingModule60APresent 
I.SensingModule100APresent 
I.SensingModule200APresent       
I.DigitalModule1Present                 
I.DigitalModule2Present                   
I.DigitalModule3Present               
I.DigitalModule4Present                
I.AnalogModule1Present                   I.AnalogModule2Present              
I.AnalogModule3Present               
I.AnalogModule4Present		Bits de estado del dispositivo		UINT		2		1		Bit0= 24VoltControl        
Bit1= 120VoltControl       
Bit2= 240VoltControl      
Bit3= CurrentSense30A 
Bit4= CurrentSense60A 
Bit5= CurrentSense100A 
Bit6= CurrentSense200A 
Bit7= DigitalModule1
Bit8= DigitalModule2
Bit9= DigitalModule3
Bit10= DigitalModule4
Bit11= AnalogModule1
Bit12= AnalogModule2
Bit13= AnalogModule3
Bit14= AnalogModule4				000000000000000

				22		Firmware				Número de revisión de firmware		UINT		2		1000		0		65535		1001

				23		ControlModuleID				Tipo de módulo de control detectado		USINT		1		1		0= Unknown
1= 6In3Out24VDC
2= 4In3Out120VAC
3= 4In3Out240VAC
4= 4In2OutGFPTC24V
5= 2In2OutGFPTC120V
6= 2In2OutGFPTC240V				0

				24		SensingModuleID				Tipos de módulo sensor detectados		USINT		1		1		0= Unknown
1= VIGPt5to30Amp
2= VIG6to60Amp
3= VIG10to100Amp
4= VIG20to200Amp
5= IGPt5to30Amp
6= IG6to60Amp
7= IG10to100Amp
8= IG20to200Amp
9= IPt5to30Amp
10= I6to60Amp
11= I10to100Amp
12= I20to200Amp				0

				25		OperStationID				Tipos de estación de operador detectados		USINT		1		1		0= Unknown
1= NoStation
2= ControlStation
3= DiagStation				0

				26		DigitalModuleID				Tipos de módulo digital de expansión detectados		UINT		2		1		Bit0= DigitalMod1[0]       
Bit1= DigitalMod1[1]        
Bit2= DigitalMod1[2]       
Bit3= DigitalMod2[0]       
Bit4= DigitalMod2[1]       
Bit5= DigitalMod2[2]      
Bit6= DigitalMod3[0]      
Bit7= DigitalMod3[1]       
Bit8= DigitalMod3[2]      
Bit9= DigitalMod4[0]     
Bit10= DigitalMod4[1]     Bit11= DigitalMod4[2]				000000000000

				27		AnalogModuleID				Tipos de módulo analógico de bus de expansión		UINT		2		1		Bit0= AnalogMod1[0]       
Bit1= AnalogMod1[1]       
Bit2= AnalogMod2[0]      
Bit3= AnalogMod2[1]     
Bit4= AnalogMod3[0]      
Bit5= AnalogMod3[1]     
Bit6= AnalogMod4[0]     
Bit7= AnalogMod4[1]				00000000

				28		OperatingTime				El período de tiempo durante el cual la unida ha estado activada		UINT		2		1		0		65535		0		Hrs

				29		StartsCounter				Número de arranques		UINT		2		1		0		65535		0

				30		Starts Available				Número de arranques disponible (número arranques por hora permitido menos StartsCounter)		USINT		1		1		0		120		0

				31		TimeToStart				El tiempo al arranque		UINT		2		1		0		3600		0		Second s

				32		Year				Año de reloj en tiempo real virtual		UINT		2		1		0		9999		0

				33		Month				Mes de reloj en tiempo real virtual		UINT		2		1		0		12		0

				34		Day				Día de reloj en tiempo real virtual		UINT		2		1		0		31		0

				35		Hour				Hora de reloj en tiempo real virtual		UINT		2		1		0		23		0

				36		Minute				Minuto de reloj en tiempo real virtual		UINT		2		1		0		59		0

				37		Second				Segundo de reloj en tiempo real virtual		UINT		2		1		0		59		0

				38		InvaldCfgParam				Número de parámetros mal configurados		UINT		2		1		0		9999		0

				39		InvaldCfgCause				Descripción de error		USINT		1		1		0=NoError
1=ValueOverMax
2=Value UnderMin
3=IllegalValue
4=L3CurrentDetected
5=CopyCat Error
6-50 = Reserved				0

				40		Reserved

				41		Reserved

				42		Reserved





Current Monitor Group

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Monitor de corriente		43		L1Current		I.L1Current		La corriente de fase L1 real.		DINT		4		100		0		2000000000		0		Amps

		Monitor de corriente		44		L2Current		I.L2Current		La corriente de fase L2 real.		DINT		4		100		0		2000000000		0		Amps

		Monitor de corriente		45		L3Current		I.L3Current		La corriente de fase L3 real.		DINT		4		100		0		2000000000		0		Amps

		Monitor de corriente		46		AverageCurrent		I.AvgCurrent		Promedio de corrientes de fase.		DINT		4		100		0		2000000000		0		Amps

		Monitor de corriente		47		L1PercentFLA				Corriente L1 en %FLA		UINT		2		10		0		10000		0		%

		Monitor de corriente		48		L2PercentFLA				Corriente L2 en %FLA		UINT		2		10		0		10000		0		%

		Monitor de corriente		49		L3PercentFLA				Corriente L3 en %FLA		UINT		2		10		0		10000		0		%

		Monitor de corriente		50		AvgPercentFLA		I.AvgPercentFLA		Promedio de corriente en %FLA		UINT		2		10		0		10000		0		%

		Monitor de corriente		51		GFCurrent		I.GroundFaultCurrent		La corriente de fallo a tierra.		UINT		2		100		0		9999		0		Amps

		Monitor de corriente		52		CurrentImbal		I.CurrentImbalance		Porciento de desequilibrio de corriente		USINT		1		1		0		200		0		%





Voltage Monitor Group

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Monitor de voltaje (módulo sensor de voltaje requerido)		53		L1toL2Voltage		I.L1L2Voltage		Voltaje RMS trifásico de línea-línea		UINT		2		10		0		65535		0		Volt

		Monitor de voltaje		54		L2toL3Voltage		I.L2L3Voltage		Voltaje RMS trifásico de línea-línea		UINT		2		10		0		65535		0		Volt

		Monitor de voltaje		55		L3toL1Voltage		I.L3L1Voltage		Voltaje RMS trifásico de línea-línea		UINT		2		10		0		65535		0		Volt

		Monitor de voltaje		56		AvgVoltageLtoL		I.AvgLLVoltage		Voltaje RMS promedio de línea-línea		UINT		2		10		0		65535		0		Volt

		Monitor de voltaje		57		L1toNVoltage				Voltaje RMS trifásico de línea-neutro		UINT		2		10		0		65535		0		Volt

		Monitor de voltaje		58		L2toNVoltage				Voltaje RMS trifásico de línea-neutro		UINT		2		10		0		65535		0		Volt

		Monitor de voltaje		59		L3toNVoltage				Voltaje RMS trifásico de línea-neutro		UINT		2		10		0		65535		0		Volt

				60		AvgVoltageLtoN				Voltaje RMS promedio de línea-neutro		UINT		2		10		0		65535		0		Volt

				61		VoltageUnbalance				Desequilibrio de voltaje		USINT		1		1		0		255		0		%

				62		VoltageFrequency				Frecuencia de voltaje		UINT		2		10		0		2500		0		Hz

				63		VPhaseRotation				Rotación de fase de voltaje (ABC o ACB)		UINT		2		1		0= NoRotation
1= ABC
2= ACB				0





Power Monitor Group

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Monitor de potencia (módulo sensor de voltaje requerido)		64		L1RealPower				Potencia real L1 de fase.		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kW

		Monitor de potencia		65		L2RealPower				Potencia real L2 de fase.		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kW

		Monitor de potencia		66		L3RealPower				Potencia real L3 de fase.		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kW

		Monitor de potencia		67		TotalRealPower		I.TotalRealPower		Potencia real total		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kW

		Monitor de potencia		68		L1ReactivePower				Potencia reactiva L1 de fase		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kVAR

		Monitor de potencia		69		L2ReactivePower				Potencia reactiva L2 de fase		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kVAR

		Monitor de potencia		70		L3ReactivePower				Potencia reactiva L3 de fase		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kVAR

		Monitor de potencia		71		TotalReactivePwr		I.TotalReactivePower		Potencia reactiva total		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kVAR

		Monitor de potencia		72		L1ApparentPower				Potencia aparente L1 de fase		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVA

		Monitor de potencia		73		L2ApparentPower				Potencia aparente L2 de fase		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVA

		Monitor de potencia		74		L3ApparentPower				Potencia aparente L3 de fase		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVA

		Monitor de potencia		75		TotalApparentPwr		I.TotalApparentPower		Potencia aparente total		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVA

		Monitor de potencia		76		L1PowerFactor				Factor de potencia (PF) verdadero L1 de fase		INT		2		10		-1000		1000		0		%

		Monitor de potencia		77		L2PowerFactor				Factor de potencia (PF) verdadero L2 de fase		INT		2		10		-1000		1000		0		%

		Monitor de potencia		78		L3PowerFactor				Factor de potencia (PF) verdadero L3 de fase		INT		2		10		-1000		1000		0		%

		Monitor de potencia		79		TotalPowerFactor		I.PowerFactor		Factor de potencia (PF) verdadero total		INT		2		10		-1000		1000		0		%





Energy Monitor Group

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Monitoreo de energía		80		kWhTimes10E9				Palabra de energía real (kWh) total 10^9		INT		2		1		-999		999		XXX,000,000,000.000

		Monitoreo de energía		81		kWhTimes10E6				Palabra de energía real (kWh) total 10^6		INT		2		1		-999		999		000,XXX,000,000.000

		Monitoreo de energía		82		kWhTimes10E3				Palabra de energía real (kWh) total 10^3		INT		2		1		-999		999		000,000,XXX,000.000

		Monitoreo de energía		83		kWhTimes10E0				Palabra de energía real (kWh) total 10^0		INT		2		1		-999		999		000,000,000,XXX.000

		Monitoreo de energía		84		kWhTimes10E-3				Palabra de energía real (kWh) total 10^-3		INT		2		1		-999		999		000,000,000,000. XXX

		Monitoreo de energía		85		kVARhCon10E9				Palabra de energía reactiva consumida (kVARh) total 10^9		INT		2		1		-999		999		XXX,000,000,000.000

		Monitoreo de energía		86		kVARhCon10E6				Palabra de energía reactiva consumida (kVARh) total 10^6		INT		2		1		-999		999		000,XXX,000,000.000

		Monitoreo de energía		87		kVARhCon10E3				Palabra de energía reactiva consumida (kVARh) total 10^3		INT		2		1		-999		999		000,000,XXX,000.000

		Monitoreo de energía		88		kVARhCon10E0				Palabra de energía reactiva consumida (kVARh) total 10^0		INT		2		1		-999		999		000,000,000,XXX.000

				89		kVARhCon10E-3				Palabra de energía reactiva consumida (kVARh) total 10^-3		INT		2		1		-999		999		000,000,000,000. XXX

				90		kVARhGen10E9				Palabra de energía reactiva generada (kVARh) total 10^9		INT		2		1		-999		999		XXX,000,000,000.000

				91		kVARhGen10E6				Palabra de energía reactiva generada (kVARh) total 10^6		INT		2		1		-999		999		000,XXX,000,000.000

				92		kVARhGen10E3				Palabra de energía reactiva generada (kVARh) total 10^3		INT		2		1		-999		999		000,000,XXX,000.000

				93		kVARhGen10E0				Palabra de energía reactiva generada (kVARh) total 10^0		INT		2		1		-999		999		000,000,000,XXX.000

				94		kVARhGen10E-3				Palabra de energía reactiva generada (kVARh) total 10^-3		INT		2		1		-999		999		000,000,000,000. XXX

				95		kVARhNet10E9				Palabra de energía reactiva neta (kVARh) total 10^9		INT		2		1		-999		999		XXX,000,000,000.000

				96		kVARhNet10E6				Palabra de energía reactiva neta (kVARh) total 10^6		INT		2		1		-999		999		000,XXX,000,000.000

				97		kVARhNet10E3				Palabra de energía reactiva neta (kVARh) total 10^3		INT		2		1		-999		999		000,000,XXX,000.000

				98		kVARh Net 10E0				Palabra de energía reactiva neta (kVARh) total 10^0		INT		2		1		-999		999		000,000,000,XXX.000

				99		kVARhNet10E-3				Palabra de energía reactiva neta (kVARh) total 10^-3		INT		2		1		-999		999		000,000,000,000. XXX

				100		kVAhTimes10E9				Palabra de energía aparente (kVAh) total 10^9 		INT		2		1		-999		999		XXX,000,000,000.000

				101		kVAhTimes10E6				Palabra de energía aparente (kVAh) total 10^6		INT		2		1		-999		999		000,XXX,000,000.000

				102		kVAhTimes10E3				Palabra de energía aparente (kVAh) total 10^3		INT		2		1		-999		999		000,000,XXX,000.000

				103		kVAhTimes10E0				Palabra de energía aparente (kVAh) total 10^0		INT		2		1		-999		999		000,000,000,XXX.000

				104		kVAhTimes10E-3				Palabra de energía aparente (kVAh) total 10^-3		INT		2		1		-999		999		000,000,000,000. XXX

				105		kWDemand				Demanda de potencia real - uso de potencia real promedio de un período de tiempo definido		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kW

				106		MaxkWDemand				Demanda de potencia real máxima - la demanda de kW máxima desde el último comando de restablecimiento de demanda		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kW

				107		VARDemand				Demanda de potencia reactiva - el uso de energía reactiva promedio durante un período de tiempo definido		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kVAR

				108		MaxVARDemand				Demanda reactiva máxima - la demanda de kVAR máxima desde
el último comando de restablecimiento de demanda de kVAR máx.		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kVAR

				109		VADemand				Demanda de potencia aparente - uso de energía reactiva promedio en kVA
durante un período de tiempo definido		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVA

				110		MaxVADemand				Demanda de potencia aparente máxima - la demanda de kVA máxima desde el último comando de restablecimiento de demanda de kVA máx.		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVA





Analog Monitor Group

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Monitoreo analógico		111		InAnMod1Ch00		I.Analog1.Ch00Data		Valor medido en la entrada 00 del módulo de expansión analógico 1		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		112		InAnMod1Ch01		I.Analog1.Ch01Data		Valor medido en la entrada 01 del módulo de expansión analógico 1		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		113		InAnMod1Ch02		I.Analog1.Ch02Data		Valor medido en la entrada 02 del módulo de expansión analógico 1		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		114		InAnMod2Ch00		I.Analog2.Ch00Data		Valor medido en la entrada 00 del módulo de expansión analógico 2		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		115		InAnMod2Ch01		I.Analog2.Ch01Data		Valor medido en la entrada 01 del módulo de expansión analógico 2		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		116		InAnMod2Ch02		I.Analog2.Ch02Data		Valor medido en la entrada 02 del módulo de expansión analógico 2		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		117		InAnMod3Ch00		I.Analog3.Ch00Data		Valor medido en la entrada 00 del módulo de expansión analógico 3		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		118		InAnMod3Ch01		I.Analog3.Ch01Data		Valor medido en la entrada 01 del módulo de expansión analógico 3		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		119		InAnMod3Ch02		I.Analog3.Ch02Data		Valor medido en la entrada 02 del módulo de expansión analógico 3		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		120		InAnMod4Ch00		I.Analog4.Ch00Data		Valor medido en la entrada 00 del módulo de expansión analógico 4		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		121		InAnMod4Ch01		I.Analog4.Ch01Data		Valor medido en la entrada 01 del módulo de expansión analógico 4		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		122		InAnMod4Ch02		I.Analog4.Ch02Data		Valor medido en la entrada 02 del módulo de expansión analógico 4		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Monitoreo analógico		123		AnalogMod1Status		I.Analog1.Ch00InputOpenWire I.Analog1.Ch00InputOverrange I.Analog1.Ch00InputUnderrange I.Analog1.Ch01InputOpenWire I.Analog1.Ch01InputOverrange I.Analog1.Ch01InputUnderrange I.Analog1.Ch02InputOpenWire I.Analog1.Ch02InputOverrange I.Analog1.Ch02InputUnderrange I.Analog1.Ch00OutputOpenWire I.Analog1.Ch00OutputInHold I.Analog1.Ch00OutputOverrange I.Analog1.Ch00OutputUnderrange I.Analog1.AddressChanged
I.Analog1.SelftestFailed		Estado de bit del módulo de expansión analógico 1		UINT		2		1		Bit0= InCh00OpenCrcuit 
Bit1= InCh00OverRange 
Bit2= InCh00UnderRange 
Bit3= InCh01OpenCrcuit 
Bit4= InCh01OverRange 
Bit5= InCh01UnderRange 
Bit6= InCh02OpenCrcuit 
Bit7= InCh02OverRange 
Bit8= InCh02UnderRange 
Bit9= OutOpenCircuit   
Bit10= OutHoldLastSt   
Bit11= OutOverRange   
Bit12= OutUnderRange
Bit 13=Module Configured
Bit 14=Module Warning
Bit 15=Module Faulted				0000000000000000

		Monitoreo analógico		124		AnalogMod2Status		I.Analog3.Ch00InputOpenWire I.Analog3.Ch00InputOverrange I.Analog3.Ch00InputUnderrange I.Analog3.Ch01InputOpenWire I.Analog3.Ch01InputOverrange I.Analog3.Ch01InputUnderrange I.Analog3.Ch02InputOpenWire I.Analog3.Ch02InputOverrange I.Analog3.Ch02InputUnderrange I.Analog3.Ch00OutputOpenWire I.Analog3.Ch00OutputInHold I.Analog3.Ch00OutputOverrange I.Analog3.Ch00OutputUnderrange I.Analog3.AddressChanged
I.Analog3.SelftestFailed		Estado de bit del módulo de expansión analógico 2		UINT		2		1		Bit0= InCh00OpenCrcuit 
Bit1= InCh00OverRange 
Bit2= InCh00UnderRange 
Bit3= InCh01OpenCrcuit 
Bit4= InCh01OverRange 
Bit5= InCh01UnderRange 
Bit6= InCh02OpenCrcuit 
Bit7= InCh02OverRange 
Bit8= InCh02UnderRange 
Bit9= OutOpenCircuit   
Bit10= OutHoldLastSt   
Bit11= OutOverRange   
Bit12= OutUnderRange
Bit 13=Module Configured
Bit 14=Module Warning
Bit 15=Module Faulted				0000000000000000

		Monitoreo analógico
(cont.)		125		AnalogMod3Status		I.Analog3.Ch00InputOpenWire I.Analog3.Ch00InputOverrange I.Analog3.Ch00InputUnderrange I.Analog3.Ch01InputOpenWire I.Analog3.Ch01InputOverrange I.Analog3.Ch01InputUnderrange I.Analog3.Ch02InputOpenWire I.Analog3.Ch02InputOverrange I.Analog3.Ch02InputUnderrange I.Analog3.Ch00OutputOpenWire I.Analog3.Ch00OutputInHold I.Analog3.Ch00OutputOverrange I.Analog3.Ch00OutputUnderrange I.Analog3.AddressChanged
I.Analog3.SelftestFailed		Estado del módulo de expansión analógico 3		UINT		2		1		Bit0= InCh00OpenCrcuit
Bit1= InCh00OverRange 
Bit2= InCh00UnderRange 
Bit3= InCh01OpenCrcuit 
Bit4= InCh01OverRange 
Bit5= InCh01UnderRange 
Bit6= InCh02OpenCrcuit 
Bit7= InCh02OverRange 
Bit8= InCh02UnderRange 
Bit9= OutOpenCircuit    
Bit10= OutHoldLastSt   
Bit11= OutOverRange   
Bit12= OutUnderRange
Bit 13=Module Configured
Bit 14=Module Warning
Bit 15=Module Faulted				0000000000000000

		Monitoreo analógico
(cont.)		126		AnalogMod4Status		I.Analog4.Ch00InputOpenWire I.Analog4.Ch00InputOverrange I.Analog4.Ch00InputUnderrange I.Analog4.Ch01InputOpenWire I.Analog4.Ch01InputOverrange I.Analog4.Ch01InputUnderrange I.Analog4.Ch02InputOpenWire I.Analog4.Ch02InputOverrange I.Analog4.Ch02InputUnderrange I.Analog4.Ch00OutputOpenWire I.Analog4.Ch00OutputInHold I.Analog4.Ch00OutputOverrange I.Analog4.Ch00OutputUnderrange I.Analog4.AddressChanged
I.Analog4.SelftestFailed		Estado del módulo de expansión analógico 4		UINT		2		1		Bit0= InCh00OpenCrcuit 
Bit1= InCh00OverRange 
Bit2= InCh00UnderRange 
Bit3= InCh01OpenCrcuit 
Bit4= InCh01OverRange 
Bit5= InCh01UnderRange 
Bit6= InCh02OpenCrcuit 
Bit7= InCh02OverRange 
Bit8= InCh02UnderRange 
Bit9= OutOpenCircuit   
Bit10= OutHoldLastSt   
Bit11= OutOverRange   
Bit12= OutUnderRange
Bit 13=Module Configured
Bit 14=Module Warning
Bit 15=Module Faulted				0000000000000000





Trip_Warn History

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Historia de disparo/advertencia		127		TripHistory0				El último disparo que se produjo		UINT		2		1		See Trip History Codes				0

		Historia de disparo/advertencia		128		TripHistory1				El segundo último disparo que se produjo		UINT		2		1		See Trip History Codes				0

		Historia de disparo/advertencia		129		TripHistory2				El tercer último disparo que se produjo		UINT		2		1		See Trip History Codes				0

		Historia de disparo/advertencia		130		TripHistory3				El cuarto último disparo que se produjo		UINT		2		1		See Trip History Codes				0

		Historia de disparo/advertencia		131		TripHistory4				El quinto último disparo que se produjo		UINT		2		1		See Trip History Codes				0

		Historia de disparo/advertencia		132		Reserved

		Historia de disparo/advertencia		133		WarningHistory0				La última advertencia que se produjo.		UINT		2		1		See Warning History Codes				0

		Historia de disparo/advertencia		134		WarningHistory1				La segunda última advertencia que se produjo.		UINT		2		1		See Warning History Codes				0

		Historia de disparo/advertencia		135		WarningHistory2				La tercera última advertencia que se produjo.		UINT		2		1		See Warning History Codes				0

		Historia de disparo/advertencia		136		WarningHistory3				La cuarta última advertencia que se produjo.		UINT		2		1		See Warning History Codes				0

		Historia de disparo/advertencia		137		WarningHistory4				La quinta última advertencia que se produjo.		UINT		2		1		See Warning History Codes				0

		Historia de disparo/advertencia		138		Reserved

		Historia de disparo/advertencia		139		TripHistoryMaskI		C.History.OverloadTripEnEn C.History.PhaseLossTripEn C.History.GroundFaultCurrentTripEn C.History.StallTripEn C.History.JamTripEn C.History.UnderloadTripEn C.History.CurrentImbalanceTripEn C.History.L1UnderCurrentTripEn C.History.L2UnderCurrentTripEn C.History.L3UnderCurrentTripEn C.History.L1OverCurrentTripEn C.History.L2OverCurrentTripEn C.History.L3OverCurrentTripEn C.History.L1LineLossTripEn C.History.L2LineLossTripEn C.History.L3LineLossTripEn		Máscara de historia de disparo para disparos basados en corriente - le permite decidir qué disparos basados en corriente se registran en la historia de disparo. El ajuste predeterminado es todos activados - establecimiento de nivel de bit, es decir '0000000000000000		UINT		2		1		Bit0= OverloadTrip        
Bit1= PhaseLossTrip     
Bit2= GroundFaultTrip 
Bit3= StallTrip
Bit4= JamTrip
Bit5= UnderloadTrip
Bit6= CurrentImbalTrip
Bit7= L1UnderCurrTrip
Bit8= L2UnderCurrTrip
Bit9= L3UnderCurrTrip
Bit10= L1OverCurrenTrip
Bit11= L2OverCurrenTrip
Bit12= L3OverCurrenTrip
Bit13= L1LineLossTrip
Bit14= L2LineLossTrip
Bit15= L3LineLossTrip				0xFFFF

		Historia de disparo/advertencia		140		TripHistoryMaskV		C.History.UnderVoltageTripEn C.History.OverVoltageTripEn C.History.VoltageImbalanceTripEn C.History.PhaseRotationMismatchTripEn C.History.UnderFrequencyTripEn C.History.OverFrequencyTripEn		Máscara de historia de disparo para disparos basados en voltaje - le permite decidir qué disparos basados en voltaje se registran en la historia de disparo. El ajuste predeterminado es todos activados - establecimiento de nivel de bit.		UINT		2		1		Bit0= UnderVoltageTrip 
Bit1= OvervoltageTrip    
Bit2= VoltageUnbalTrip 
Bit3= PhaseRotationTrp 
Bit4= UnderFreqTrip     
Bit5= OverFreqTrip				0x3F

				141		TripHistoryMaskP		C.History.UnderRealPowerTripEn C.History.OverRealPowerTripEn C.History.UnderReactivePowerConsumedTripEn C.History.OverReactivePowerConsumedTripEn C.History.UnderReactivePowerGeneratedTripEn C.History.OverReactivePowerGeneratedTripEn C.History.UnderApparentPowerTripEn C.History.OverApparentPowerTripEn C.History.UnderPowerFactorLaggingTripEn C.History.OverPowerFactorLaggingTripEn C.History.UnderPowerFactorLeadingTripEn C.History.OverPowerFactorLeadingTripEn		Máscara de historia de disparo para disparos basados en potencia - le permite decidir qué disparos basados en potencia se registran en la historia de disparo. El ajuste predeterminado es todos activados - establecimiento de nivel de bit.		UINT		2		1		Bit0= UnderKWTrip
Bit1= OverKWTrip
Bit2= UnderKVARConTrip
Bit3= OverKVARConTrip
Bit4=  UnderKVARGenTrip
Bit5= OverKVARGenTrip
Bit6= UnderKVATrip
Bit7= OverKVATrip
Bit8= UnderPFLagTrip
Bit9= OverPFLagTrip
Bit10= UnderPFLeadTrip
Bit11= OverPFLeadTrip				0xFFF

				142		TripHistoryMaskC		C.History.TestTripEn
C.History.PTCTripEn
C.History.OperatorStationTripEn C.History.RemoteTripEn               C.History.BlockedStartTripEn C.History.HardwareFaultTripEn C.History.ConfigurationTripEn C.History.ModuleMismatchTripEn
C.History.ExpansionBusTripEn
C.History.NVMErrorTripEn
C.History.MCCTestPositionTripEn		Máscara de historia de disparo para disparos basados en control - le permite decidir qué disparos basados en control se registran en la historia de disparo. El ajuste predeterminado es todos activados - establecimiento de nivel de bit.		UINT		2		1		Bit0= TestTrip                 
Bit1= PTCTrip                 
Bit2= DLXTrip
Bit3= OperStationTrip   
Bit4= RemoteTrip          
Bit5= BlockedStartTrip 
Bit6= HardwareFltTrip    
Bit7= ConfigTrip
Bit8= OptionMatchTrip 
Bit9= DLXFBTimeoutTrip 
Bit10= ExpansionBusTrip 
Bit11= Reserved
Bit12= Reserved           
Bit13= NVSTrip Bit14=TestModeTrip				0x27FF

				143		TripHistoryMaskA		C.History.Analog1Ch00TripEn C.History.Analog1Ch01TripEn C.History.Analog1Ch02TripEn C.History.Analog2Ch00TripEn C.History.Analog2Ch01TripEn C.History.Analog2Ch02TripEn C.History.Analog3Ch00TripEn C.History.Analog3Ch01TripEn C.History.Analog3Ch02TripEn C.History.Analog4Ch00TripEn C.History.Analog4Ch01TripEn C.History.Analog4Ch02TripEn		Máscara de historia de disparo para disparos analógicos - le permite decidir qué disparos basados analógicos se registran en la historia de disparo. El ajuste predeterminado es todos activados - establecimiento de nivel de bit.		UINT		2		1		Bit0= InAnMod1Ch00Trip 
Bit1= InAnMod1Ch01Trip 
Bit2= InAnMod1Ch02Trip 
Bit3= InAnMod2Ch00Trip 
Bit4= InAnMod2Ch01Trip 
Bit5= InAnMod2Ch02Trip 
Bit6= InAnMod3Ch00Trip 
Bit7= InAnMod3Ch01Trip 
Bit8= InAnMod3Ch02Trip 
Bit9= InAnMod4Ch00Trip 
Bit10= InAnMod4Ch01Trip 
Bit11= InAnMod4Ch02Trip				0xFFF

				144		Reserved

				145		WarnHistoryMaskI		C.History.OverloadWarningEn
C.History.GroundFaultCurrentWarningEn
C.History.JamWarningEn C.History.UnderloadWarningEn C.History.CurrentImbalanceWarningEn C.History.L1UnderCurrentWarningEn C.History.L2UnderCurrentWarningEn C.History.L3UnderCurrentWarningEn C.History.L1OverCurrentWarningEn C.History.L2OverCurrentWarningEn C.History.L3OverCurrentWarningEn C.History.L1LineLossWarningEn C.History.L2LineLossWarningEn C.History.L3LineLossWarningEn		Máscara de historia de advertencia para advertencias basadas en corriente - le permite decidir qué advertencias basadas en corriente se registran en la historia de disparo. El ajuste predeterminado es todos activados - establecimiento de nivel de bit.		UINT		2		1		Bit0= OverloadWarning
Bit1= Reserved
Bit2= GroundFltWarning
Bit3= Reserved
Bit4= JamWarning
Bit5= UnderloadWarning
Bit6= CurrentImbalWarn
Bit7= L1UnderCurrWarn
Bit8= L2UnderCurrWarn
Bit9= L3UnderCurrWarn
Bit10= L1OverCurrenWarn
Bit11= L2OverCurrenWarn
Bit12= L3OverCurrenWarn
Bit13= L1LineLossWarn
Bit14= L2LineLossWarn
Bit15= L3LineLossWarn				0xFFFF

				146		WarnHistoryMaskV		C.History.UnderVoltageWarningEn C.History.OverVoltageWarningEn C.History.VoltageImbalanceWarningEn C.History.PhaseRotationMismatchWarningEn C.History.UnderFrequencyWarningEn C.History.OverFrequencyWarningEn		Máscara de historia de advertencia para advertencias basadas en voltaje - le permite decidir qué advertencias basadas en voltaje se registran en la historia de disparo. El ajuste predeterminado es todos activados - establecimiento de nivel de bit.		UINT		2		1		Bit0= UnderVoltageWarn 
Bit1= OvervoltageWarn 
Bit2= VoltageUnbalWarn 
Bit3= PhaseRotationWrn 
Bit4= UnderFreqWarning 
Bit5= OverFreqWarning				0x3F

				147		WarnHistoryMaskP		C.History.UnderRealPowerWarningEn C.History.OverRealPowerWarningEn C.History.UnderReactivePowerConsumedWarningEn C.History.OverReactivePowerConsumedWarningEn C.History.UnderReactivePowerGeneratedWarningEn C.History.OverReactivePowerGeneratedWarningEn C.History.UnderApparentPowerWarningEn C.History.OverApparentPowerWarningEn C.History.UnderPowerFactorLaggingWarningEn C.History.OverPowerFactorLaggingWarningEn C.History.UnderPowerFactorLeadingWarningEn C.History.OverPowerFactorLeadingWarningEn		Máscara de historia de advertencia para advertencias basadas en potencia - le permite decidir qué advertencias basadas en potencia se registran en la historia de disparo. El ajuste predeterminado es todos activados - establecimiento de nivel de bit.		UINT		2		1		Bit0= UnderKWWarning 
Bit1= OverKWWarning 
Bit2= UnderKVARConWarn 
Bit3= OverKVARConWarn 
Bit4= UnderKVARGenWarn 
Bit5= OverKVARGenWarn 
Bit6= UnderKVAWarning 
Bit7= OverKVAWarning 
Bit8= UnderPFLagWarn 
Bit9= OverPFLagWarn 
Bit10= UnderPFLeadWarn 
Bit11= OverPFLeadWarn				0xFFF

				148		WarnHistoryMaskC		C.History.PTCWarningEn
C.History.ModuleMismatchWarningEn
C.History.ExpansionBusWarningEn C.History.NumberOfStartsWarningEn C.History.OperatingHoursWarningEn		Máscara de historia de advertencia para advertencias basadas en control - le permite decidir qué advertencias basadas en control se registran en la historia de disparo. El ajuste predeterminado es todos activados - establecimiento de nivel de bit.		UINT		2		1		Bit0= Reserved               
Bit1= PTCWarning        
Bit2= DLXWarning        
Bit3= Reserved               
Bit4= Reserved              
Bit5= Reserved              
Bit6= Reserved
Bit7= ConfigWarning      
Bit8= OptionMatchWarn 
Bit9= DLXFBTimeoutWarn 
Bit10= ExpansionBusWarn 
Bit11= PMNumberOfStarts Bit12= PMOperatingHours				0x1FFF

				149		WarnHistoryMaskA		C.History.Analog1Ch00WarningEn C.History.Analog1Ch01WarningEn C.History.Analog1Ch02WarningEn C.History.Analog2Ch00WarningEn C.History.Analog2Ch01WarningEn C.History.Analog2Ch02WarningEn C.History.Analog3Ch00WarningEn C.History.Analog3Ch01WarningEn C.History.Analog3Ch02WarningEn C.History.Analog4Ch00WarningEn C.History.Analog4Ch01WarningEn C.History.Analog4Ch02WarningEn		Máscara de historia de advertencia para advertencias basadas en entrada analógica - le permite decidir qué advertencias basadas en entrada analógica se registran en la historia de disparo. El ajuste predeterminado es todos activados - establecimiento de nivel de bit.		UINT		2		1		Bit0= InAnMod1Ch00Warn 
Bit1= InAnMod1Ch01Warn 
Bit2= InAnMod1Ch02Warn 
Bit3= InAnMod2Ch00Warn 
Bit4= InAnMod2Ch01Warn 
Bit5= InAnMod2Ch02Warn 
Bit6= InAnMod3Ch00Warn 
Bit7= InAnMod3Ch01Warn 
Bit8= InAnMod3Ch02Warn 
Bit9= InAnMod4Ch00Warn Bit10= InAnMod4Ch01Warn Bit11= InAnMod4Ch02Warn				0xFFF

				150		Reserved





Trip Snapshot

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Copia dinámica de disparo		151		TSL1Current				Copia dinámica la corriente de fase L1 real en un disparo		DINT		4		100		0		2000000000		0		Amps

		Copia dinámica de disparo		152		TSL2Current				Copia dinámica la corriente de fase L2 real en un disparo		DINT		4		100		0		2000000000		0		Amps

		Copia dinámica de disparo		153		TSL3Current				Copia dinámica la corriente de fase L3 real en un disparo		DINT		4		100		0		2000000000		0		Amps

		Copia dinámica de disparo		154		TSThermUtilized				Copia dinámica del porcentaje de la capacidad térmica utilizada en un disparo		UINT		2		1		0		100		0		%

		Copia dinámica de disparo		155		TSGFCurrent				Copia dinámica de la corriente de fallo a tierra en un disparo		INT		2		100		0		2540		0		Amps

		Copia dinámica de disparo		156		TSL1toL2Voltage				Copia dinámica del voltaje RMS trifásico de línea-línea en un disparo		UINT		2		10		0		65535		0		Volt

		Copia dinámica de disparo		157		TSL2toL3Voltage				Copia dinámica del voltaje RMS trifásico de línea-línea en un disparo		UINT		2		10		0		65535		0		Volt

		Copia dinámica de disparo		158		TSL3toL1Voltage				Copia dinámica del voltaje RMS trifásico de línea-línea en un disparo		UINT		2		10		0		65535		0		Volt

		Copia dinámica de disparo		159		TSTotalRealPwr				Copia dinámica de potencia real total en un disparo		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kW

		Copia dinámica de disparo		160		TSTotalkVAR				Copia dinámica de potencia reactiva total en un disparo		DINT		4		1000		-2000000000		2000000000		0		kVAR

		Copia dinámica de disparo		161		TSTotalkVA				Copia dinámica de potencia aparente total en un disparo		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVA

		Copia dinámica de disparo		162		TSTotalPF				Copia dinámica de factor de potencia (PF) verdadero total en un disparo		INT		2		10		-1000		1000		0		%





Command

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Comando		163		TripReset		O.TripReset		Intento de restablecer un disparo. Devuelve a Listo después de concluir el restablecimiento del disparo.		BOOL		0=Ready
1=TripReset				0		1		0

		Comando		164		ConfigPreset				Configuración de E/S basada en la personalidad de lógica. Restablecimiento de los ajustes predeterminados de fábrica		USINT		0=Ready
1=Factory Defaults
2..54=Operating Mode Logic Personality				0		54		0

		Comando		165		ClearCommand				Restablecimiento de acumuladores - Borra la memoria de los registro históricos, datos de kWh, etc.		USINT		1		1		0= Ready
1= ClrOperStats
2= ClrHistoryLogs
3= ClrPercentTCU
4= ClrKWh
5= ClrKVARh
6= ClrKVAh
7= ClrMaxKWDemad
8= ClrMaxKVARDemand
9= ClrMaxKVADemand
10= ClearAll				0

		Comando		166		Reserved

		Comando		167		Reserved

		Comando		168		Reserved

		Comando		169		Reserved

		Comando		170		Reserved





Overload Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración de sobrecarga		171		FLASetting		C.FLA1		Establecimiento de corriente de plena carga de sobrecarga. Establecido a la clasificación en la placa del fabricante del FLA de motor considerando el factor de servicio del motor. Si estrella-triángulo se divide entre 1.73. Esto establece el algoritmo de disparo.		UDINT		4		100		50		6553500		50		Amps

		Configuración de sobrecarga		172		TripClass		C.TripClass		Establecimiento de la clase de disparo de sobrecarga		USINT		1		1		5		30		10

		Configuración de sobrecarga		173		OLPTCResetMode		C.OverloadResetMode		Modo de restablecimiento de disparo de sobrecarga y PTC		BOOL		1		1		0=Manual
1=Automatic				0

		Configuración de sobrecarga		174		OLResetLevel		C.OverloadResetLevel		Nivel de restablecimiento de disparo de sobrecarga - Establece cuándo se puede restablecer una sobrecarga, es decir la capacidad térmica se debe reducir para evitar daños al motor.		USINT		1		1		0		100		75		%TCU

		Configuración de sobrecarga		175		OLWarningLevel		C.OverloadWarningLimit		Nivel de restablecimiento de advertencia de sobrecarga. Similar a lo que aparece arriba, pero se aplica a las advertencias		USINT		1		1		0		100		85		%TCU

		Configuración de sobrecarga		176		SingleOrThree Ph		C.ThreePhase		Monofásico = L1 y L2		BOOL		1		1		0=SinglePhase
1=ThreePhase				1

		Configuración de sobrecarga		177		FLA2Setting		C.FLA2		Establecimiento de corriente de plena carga de sobrecarga 2. Para las aplicaciones de dos velocidades. (la configuración predeterminada es dos velocidades desactivada).		UDINT		4		100		50		6553500		50		Amps

		Configuración de sobrecarga		178		Reserved

		Configuración de sobrecarga		179		Reserved

		Configuración de sobrecarga		180		Reserved

		Configuración de sobrecarga		181		Reserved

		Configuración de sobrecarga		182		Reserved





Device Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración de dispositivo
		183		TripEnableI		C.Protection.OverloadTripEnEn                C.Protection.PhaseLossTripEn C.Protection.GroundFaultCurrentTripEn C.Protection.StallTripEn C.Protection.JamTripEn C.Protection.UnderloadTripEn C.Protection.CurrentImbalanceTripEn C.Protection.L1UnderCurrentTripEn C.Protection.L2UnderCurrentTripEn C.Protection.L3UnderCurrentTripEn C.Protection.L1OverCurrentTripEn C.Protection.L2OverCurrentTripEn C.Protection.L3OverCurrentTripEn C.Protection.L1LineLossTripEn C.Protection.L2LineLossTripEn C.Protection.L3LineLossTripEn		Máscara de bit utilizada para habilitar/inhabilitar los disparos basados en corriente, es decir seleccionar los tipos de disparo en la tabla		UINT		2		1		Bit0= OverloadTrip                                                    Bit1= PhaseLossTrip                                                    Bit2= GroundFaultTrip                                            Bit3= StallTrip
Bit4= JamTrip
Bit5= UnderloadTrip
Bit6= CurrentImbalTrip                                                  Bit7= L1UnderCurrTrip                                              Bit8= L2UnderCurrTrip                                               Bit9= L3UnderCurrTrip                                                 Bit10= L1OverCurrenTrip                                         Bit11= L2OverCurrenTrip                                       Bit12= L3OverCurrenTrip                                              Bit13= L1LineLossTrip                                                   Bit14= L2LineLossTrip                                                 Bit15= L3LineLossTrip				3

				184		TripEnableV		C.Protection.UnderVoltageTripEn C.Protection.OverVoltageTripEn C.Protection.VoltageImbalanceTripEn C.Protection.PhaseRotationMismatchTripEn C.Protection.UnderFrequencyTripEn C.Protection.OverFrequencyTripEn		Máscara de bit utilizada para habilitar/inhabilitar los disparos basados en voltaje		UINT		2		1		Bit0= UnderVoltageTrip                                         Bit1= OvervoltageTrip                                              Bit2= VoltageUnbalTrip                                             Bit3= PhaseRotationTrp                                              Bit4= UnderFreqTrip                                             Bit5= OverFreqTrip				0

				185		TripEnableP		C.Protection.UnderRealPowerTripEn C.Protection.OverRealPowerTripEn C.Protection.UnderReactivePowerConsumedTripEn C.Protection.OverReactivePowerConsumedTripEn C.Protection.UnderReactivePowerGeneratedTripEn C.Protection.OverReactivePowerGeneratedTripEn C.Protection.UnderApparentPowerTripEn C.Protection.OverApparentPowerTripEn C.Protection.UnderPowerFactorLaggingTripEn C.Protection.OverPowerFactorLaggingTripEn C.Protection.UnderPowerFactorLeadingTripEn C.Protection.OverPowerFactorLeadingTripEn		Máscara de bit utilizada para habilitar/inhabilitar los disparos basados en potencia		UINT		2		1		Bit0= UnderKWTrip
Bit1= OverKWTrip
Bit2= UnderKVARConTrip
Bit3= OverKVARConTrip
Bit4=  UnderKVARGenTrip
Bit5= OverKVARGenTrip
Bit6= UnderKVATrip
Bit7= OverKVATrip
Bit8= UnderPFLagTrip
Bit9= OverPFLagTrip
Bit10= UnderPFLeadTrip
Bit11= OverPFLeadTrip				0

				186		TripEnableC		C.Protection.TestTripEn
C.Protection.PTCTripEn
C.Protection.OperatorStationTripEn C.Protection.RemoteTripEn C.Protection.BlockedStartTripEn C.Protection.HardwareFaultTripEn C.Protection.ConfigurationTripEn C.Protection.ModuleMismatchTripEn
C.Protection.ExpansionBusTripEn
C.Protection.NVMErrorTripEn
C.Protection.MCCTestPositionTripEn		Máscara de bit utilizada para habilitar/inhabilitar los disparos basados en control Estos son normalmente disparos de prueba por el sistema de control, la interface de operador o incorporados en la sobrecarga.		UINT		2		1		Bit0= TestTrip                                                          Bit1= PTCTrip                                                           Bit2= DLXTrip
Bit3= OperStationTrip                                              Bit4= RemoteTrip                                                    Bit5= BlockedStartTrip                                           Bit6= HardwareFltTrip                                             Bit7= ConfigTrip
Bit8= OptionMatchTrip                                           Bit9= DLXFBTimeoutTrip                                      Bit10= ExpansionBusTrip                                       Bit11= Reserved
Bit12= Reserved                                                      Bit13= NVSTrip                                      Bit14=TestModeTrip				1

				187		TripEnableA		C.Protection.Analog1Ch00TripEn C.Protection.Analog1Ch01TripEn C.Protection.Analog1Ch02TripEn C.Protection.Analog2Ch00TripEn C.Protection.Analog2Ch01TripEn C.Protection.Analog2Ch02TripEn C.Protection.Analog3Ch00TripEn C.Protection.Analog3Ch01TripEn C.Protection.Analog3Ch02TripEn C.Protection.Analog4Ch00TripEn C.Protection.Analog4Ch01TripEn C.Protection.Analog4Ch02TripEn		Máscara de bit utilizada para habilitar/inhabilitar los disparos analógicos Solo es pertinente cuando se utilizan los módulos de expansión add-on analógicos.		UINT		2		1		Bit0= InAnMod1Ch00Trip             Bit1= InAnMod1Ch01Trip            Bit2= InAnMod1Ch02Trip          Bit3= InAnMod2Ch00Trip          Bit4= InAnMod2Ch01Trip        Bit5= InAnMod2Ch02Trip                 Bit6= InAnMod3Ch00Trip                    Bit7= InAnMod3Ch01Trip                  Bit8= InAnMod3Ch02Trip                     Bit9= InAnMod4Ch00Trip                      Bit10= InAnMod4Ch01Trip                   Bit11= InAnMod4Ch02Trip				0

				188		Reserved

				189		WarningEnableI		C.Protection.OverloadWarningEn
C.Protection.GroundFaultCurrentWarningEn
C.Protection.JamWarningEn C.Protection.UnderloadWarningEn C.Protection.CurrentImbalanceWarningEn C.Protection.L1UnderCurrentWarningEn C.Protection.L2UnderCurrentWarningEn C.Protection.L3UnderCurrentWarningEn C.Protection.L1OverCurrentWarningEn C.Protection.L2OverCurrentWarningEn C.Protection.L3OverCurrentWarningEn C.Protection.L1LineLossWarningEn C.Protection.L2LineLossWarningEn C.Protection.L3LineLossWarningEn		Máscara de bit para habilitar/inhabilitar las advertencias basadas en corriente.		UINT		2		1		Bit0= OverloadWarning
Bit1= Reserved
Bit2= GroundFltWarning
Bit3= Reserved
Bit4= JamWarning
Bit5= UnderloadWarning
Bit6= CurrentImbalWarn
Bit7= L1UnderCurrWarn
Bit8= L2UnderCurrWarn
Bit9= L3UnderCurrWarn
Bit10= L1OverCurrenWarn
Bit11= L2OverCurrenWarn
Bit12= L3OverCurrenWarn
Bit13= L1LineLossWarn
Bit14= L2LineLossWarn
Bit15= L3LineLossWarn				0

				190		WarningEnableV		C.Protection.UnderVoltageWarningEn C.Protection.OverVoltageWarningEn C.Protection.VoltageImbalanceWarningEn C.Protection.PhaseRotationMismatchWarningEn C.Protection.UnderFrequencyWarningEn C.Protection.OverFrequencyWarningEn		Máscara de bit para habilitar/inhabilitar las advertencias basadas en voltaje.		UINT		2		1		Bit0= UnderVoltageWarn            Bit1= OvervoltageWarn              Bit2= VoltageUnbalWarn           Bit3= PhaseRotationWrn          Bit4= UnderFreqWarning         Bit5= OverFreqWarning				0

				191		WarningEnableP		C.Protection.UnderRealPowerWarningEn C.Protection.OverRealPowerWarningEn C.Protection.UnderReactivePowerConsumedWarningEn C.Protection.OverReactivePowerConsumedWarningEn C.Protection.UnderReactivePowerGeneratedWarningEn C.Protection.OverReactivePowerGeneratedWarningEn C.Protection.UnderApparentPowerWarningEn C.Protection.OverApparentPowerWarningEn C.Protection.UnderPowerFactorLaggingWarningEn C.Protection.OverPowerFactorLaggingWarningEn C.Protection.UnderPowerFactorLeadingWarningEn C.Protection.OverPowerFactorLeadingWarningEn		Máscara de bit para habilitar/inhabilitar las advertencias basadas en potencia.		UINT		2		1		Bit0= UnderKWWarning Bit1= OverKWWarning 
Bit2= UnderKVARConWarn Bit3= OverKVARConWarn Bit4= UnderKVARGenWarn Bit5= OverKVARGenWarn Bit6= UnderKVAWarning Bit7= OverKVAWarning 
Bit8= UnderPFLagWarn 
Bit9= OverPFLagWarn 
Bit10= UnderPFLeadWarn Bit11= OverPFLeadWarn				0

				192		WarningEnableC		C.Protection.PTCWarningEn
C.Protection.ModuleMismatchWarningEn
C.Protection.ExpansionBusWarningEn C.Protection.NumberOfStartsWarningEn C.Protection.OperatingHoursWarningEn		Máscara de bit para habilitar/inhabilitar las advertencias basadas en control.		UINT		2		1		Bit0= Reserved                
Bit1= PTCWarning        
Bit2= DLXWarning        
Bit3= Reserved              
Bit4= Reserved              
Bit5= Reserved              
Bit6= Reserved
Bit7= ConfigWarning      
Bit8= OptionMatchWarn Bit9= DLXFBTimeoutWarn Bit10= ExpansionBusWarn Bit11= PMNumberOfStarts Bit12= PMOperatingHour				0

				193		WarningEnableA		C.Protection.Analog1Ch00WarningEn C.Protection.Analog1Ch01WarningEn C.Protection.Analog1Ch02WarningEn C.Protection.Analog2Ch00WarningEn C.Protection.Analog2Ch01WarningEn C.Protection.Analog2Ch02WarningEn C.Protection.Analog3Ch00WarningEn C.Protection.Analog3Ch01WarningEn C.Protection.Analog3Ch02WarningEn C.Protection.Analog4Ch00WarningEn C.Protection.Analog4Ch01WarningEn C.Protection.Analog4Ch02WarningEn		Máscara de bit para habilitar/inhabilitar las advertencias analógicas.		UINT		2		1		Bit0= InAnMod1Ch00Warn Bit1= InAnMod1Ch01Warn Bit2= InAnMod1Ch02Warn Bit3= InAnMod2Ch00Warn Bit4= InAnMod2Ch01Warn Bit5= InAnMod2Ch02Warn Bit6= InAnMod3Ch00Warn Bit7= InAnMod3Ch01Warn Bit8= InAnMod3Ch02Warn Bit9= InAnMod4Ch00Warn Bit10= InAnMod4Ch01Warn Bit11= InAnMod4Ch02Warn				0

				194		Reserved

				195		SetOperatingMode				Selección de personalidad de lógica - La selección predeterminada es Network, que funciona como una sobrecarga tradicional con una salida de fallo para disparos, etc. La opción es para Monitor donde no se requiere una salida de disparo.		USINT		1		1		2		54		2

				196		InPt00Assignment		C.Pt00InputFunction_0
C.Pt00InputFunction_1
C.Pt00InputFunction_2
C.Pt00InputFunction_3		Asignación para la función del punto de entrada 00		USINT		1		1		0=Normal
1=TripReset
2=RemoteTrip
3=ActivateFLA2
4=ForceSnapshot
5=EmergencyStart
6=TestMode
7=L1LossArm
8=L2LossArm
9=L3LossArm
10=L1L2LossArm
11=L2L3LossArm
12=L1L3LossArm
13=L1L2L3LossArm				0

				197		InPt01Assignment		C.Pt01InputFunction_0
C.Pt01InputFunction_1
C.Pt01InputFunction_2
C.Pt01InputFunction_3		Asignación para la función del punto de entrada 01		USINT		1		1		0=Normal
1=TripReset
2=RemoteTrip
3=ActivateFLA2
4=ForceSnapshot
5=EmergencyStart
6=TestMode
7=L1LossArm
8=L2LossArm
9=L3LossArm
10=L1L2LossArm
11=L2L3LossArm
12=L1L3LossArm
13=L1L2L3LossArm				0

				198		InPt02Assignment		C.Pt02InputFunction_0
C.Pt02InputFunction_1
C.Pt02InputFunction_2
C.Pt02InputFunction_3		Asignación para la función del punto de entrada 02		USINT		1		1		0=Normal
1=TripReset
2=RemoteTrip
3=ActivateFLA2
4=ForceSnapshot
5=EmergencyStart
6=TestMode
7=L1LossArm
8=L2LossArm
9=L3LossArm
10=L1L2LossArm
11=L2L3LossArm
12=L1L3LossArm
13=L1L2L3LossArm				0

				199		InPt03Assignment		C.Pt03InputFunction_0
C.Pt03InputFunction_1
C.Pt03InputFunction_2
C.Pt03InputFunction_3		Asignación para la función del punto de entrada 03		USINT		1		1		0=Normal
1=TripReset
2=RemoteTrip
3=ActivateFLA2
4=ForceSnapshot
5=EmergencyStart
6=TestMode
7=L1LossArm
8=L2LossArm
9=L3LossArm
10=L1L2LossArm
11=L2L3LossArm
12=L1L3LossArm
13=L1L2L3LossArm				0

				200		InPt04Assignment		C.Pt03InputFunction_0
C.Pt03InputFunction_1
C.Pt03InputFunction_2
C.Pt03InputFunction_3		Asignación para la función del punto de entrada 04		USINT		1		1		0=Normal
1=TripReset
2=RemoteTrip
3=ActivateFLA2
4=ForceSnapshot
5=EmergencyStart
6=TestMode
7=L1LossArm
8=L2LossArm
9=L3LossArm
10=L1L2LossArm
11=L2L3LossArm
12=L1L3LossArm
13=L1L2L3LossArm				0

				201		InPt05Assignment		C.Pt05InputFunction_0
C.Pt05InputFunction_1
C.Pt05InputFunction_2
C.Pt05InputFunction_3		Asignación para la función del punto de entrada 05		USINT		1		1		0=Normal
1=TripReset
2=RemoteTrip
3=ActivateFLA2
4=ForceSnapshot
5=EmergencyStart
6=TestMode
7=L1LossArm
8=L2LossArm
9=L3LossArm
10=L1L2LossArm
11=L2L3LossArm
12=L1L3LossArm
13=L1L2L3LossArm				0

				202		OutPt0Assignment				Asignación para la función OutputPt00		USINT		1		1		0=Normal
1=TripRelay
2=ControlRelay
3=TripAlarm
4=WarningAlarm
5=MonL1TripRelay
6= MonL2TripRelay
7= MonL3TripRelay				1

				203		OutPt1Assignment				Asignación para la función OutputPt01		USINT		1		1		0=Normal
1=TripRelay
2=ControlRelay
3=TripAlarm
4=WarningAlarm
5=MonL1TripRelay
6= MonL2TripRelay
7= MonL3TripRelay				0

				204		OutPt2Assignment				Asignación para la función OutputPt02		USINT		1		1		0=Normal
1=TripRelay
2=ControlRelay
3=TripAlarm
4=WarningAlarm
5=MonL1TripRelay
6= MonL2TripRelay
7= MonL3TripRelay				0

				205		StartsPerHour		C.StartsPerHourLimit		Arranques permitidos por hora		USINT		1		1		0		120		2

				206		StartsInterval		C.StartsIntervalLimit		El intervalo permitido mínimo entre arranques		UINT		2		1		0		3600		600		Second s

				207		PMTotalStarts		C.TotalStartsLimit		Número total de arranques para el mantenimiento preventivo		UINT		2		1		0		65535		0

				208		PMOperatingHours		C.OperatingHoursLimit		Horas de operación totales para el mantenimiento preventivo		UINT		2		1		0		65535		0		Hrs

				209		ActFLA2wOutput		C.FLA2Select_0
C.FLA2Select_1
C.FLA2Select_2
C.FLA2Select_3		Selección de la fuente de activación FLA2		USINT		1		1		0=Disable
1=OutputPt00
2=OutputPt01
3=OutputPt02				0

				210		Reserved

				211		SecurityPolicy				Selección de los bloques de seguridad de la red - habilita las actualizaciones de firmware, los restablecimientos de dispositivos y la configuración de dispositivos. El ajuste predeterminado es permitir todos.		UINT		2		1		Bit0= DeviceConfigEna 
Bit1= DeviceResetEna    
Bit2= FWUpdateEnable 
Bit3= NetworkCfgEna    
Bit4= PortCfgEna
Bit5= Reserved               
Bit6= Reserved               
Bit7= Reserved              
Bit8= Reserved               
Bit9= Reserved             
Bit10= Reserved            
Bit11= Reserved            
Bit12= Reserved            
Bit13= Reserved            
Bit14= Reserved
Bit15= PolicyConfigEna				0x8007

				212		Language				Selección de idioma - el inglés es el idioma predeterminado y es la única opción actualmente		USINT		1		1		0		2		0

				213		FeedbackTimeout				Tiempo de espera del temporizador de retroalimentación DeviceLogix. Requiere la activación de DeviceLogix		UINT		2		1		0		65535		500

				214		TransitionDelay				Retardo de transición del contactor de motor		UINT		2		1		0		65535		10000

				215		InterlockDelay				Retardo de enclavamiento del contactor de motor		UINT		2		1		1		65535		100

				216		EmergencyStartEn		C.EmergencyStartEn		Habilita la capacidad de ordenar una arranque de emergencia del motor. Arranque del motor incluso si existe un fallo de protección o un fallo de comunicación		UINT		1		1		0=Disable
1=Enable				0

				217		Reserved

				218		Reserved

				219		Reserved

				220		Reserved





Options Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración de opciones		221		ControlModuleTyp				Selección del tipo de módulo de control - No hacer caso del tipo permite que los módulos de repuesto sean diferentes		USINT		1		1		0= IgnoreType
1= 6In3Out24VDC
2= 4In3Out120VAC
3= 4In3Out240VAC
4= 4In2OutGFPTC24V
5= 2In2OutGFPTC120V
6= 2In2OutGFPTC240V				0

		Configuración de opciones		222		SensingModuleTyp				Selección del tipo de módulo sensor		USINT		1		1		0= IgnoreType
1= VIGPt5to30Amp
2= VIG6to60Amp
3= VIG10to100Amp
4= VIG20to200Amp
5= IGPt5to30Amp
6= IG6to60Amp
7= IG10to100Amp
8= IG20to200Amp
9= IPt5to30Amp
10= I6to60Amp
11= I10to100Amp
12= I20to200Amp				0

		Configuración de opciones		223		CommsModuleType				Selección del tipo de módulo de comunicaciones		USINT		1		1		0=IgnoreType
1=EtherNetIP
2=DeviceNet
3=Profibus				0

				224		OperStationType				Selección del tipo de estación de operador		USINT		1		1		0= IgnoreType
1= NoStation
2= ControlStation
3= DiagStation				0

				225		DigitalMod1Type				Selección del tipo de módulo de expansión de E/S digitales 1		USINT		1		1		0= IgnoreType
1=NoModule
2=4In2Out24VDC
3=4In2Out120VAC
4=4In2Out240VAC				0

				226		DigitalMod2Type				Selección del tipo de módulo de expansión de E/S digitales 2		USINT		1		1		0= IgnoreType
1=NoModule
2=4In2Out24VDC
3=4In2Out120VAC
4=4In2Out240VAC				0

				227		DigitalMod3Type				Selección del tipo de módulo de expansión de E/S digitales 3		USINT		1		1		0= IgnoreType
1=NoModule
2=4In2Out24VDC
3=4In2Out120VAC
4=4In2Out240VAC				0

				228		DigitalMod4Type				Selección del tipo de módulo de expansión de E/S digitales 4		USINT		1		1		0= IgnoreType
1=NoModule
2=4In2Out24VDC
3=4In2Out120VAC
4=4In2Out240VAC				0

				229		AnalogMod1Type				Selección del tipo de módulo de expansión de E/S analógicas 1		USINT		1		1		0=IgnoreType
1=NoModule
2=3In1OutAnalog				0

				230		AnalogMod2Type				Selección del tipo de módulo de expansión de E/S analógicas 2		USINT		1		1		0=IgnoreType
1=NoModule
2=3In1OutAnalog				0

				231		AnalogMod3Type				Selección del tipo de módulo de expansión de E/S analógicas 3		USINT		1		1		0=IgnoreType
1=NoModule
2=3In1OutAnalog				0

				232		AnalogMod4Type				Selección del tipo de módulo de expansión de E/S analógicas 4		USINT		1		1		0=IgnoreType
1=NoModule
2=3In1OutAnalog				0

				233		MismatchAction				Selección de acciones de módulo desigual 0=advertencia 1=fallo		UINT		1		1		Bit0= ControlModule       
Bit1= SensingModule    
Bit2= CommsModule    
Bit3= OperatorStation    
Bit4= DigitalModule1
Bit5= DigitalModule2
Bit6= DigitalModule3
Bit7= DigitalModule4
Bit8= AnalogModule1
Bit9= AnalogModule1
Bit10= AnalogModule1
Bit11= AnalogModule1				0

				234		Reserved

				235		Reserved

				236		Reserved

				237		Reserved

				238		Reserved





Current Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración de corriente		239		PLInhibitTime		C.PhaseLossInhibitTime		Tiempo de inhibición de pérdida de fase - El tiempo para no hacer caso del disparo de pérdida de fase antes iniciar el tiempo de disparo de retardo 		USINT		1		1		0		250		0		Second s

				240		PLTripDelay		C.PhaseLossTripDelay		Retardo de disparo de pérdida de fase - El tiempo antes de que una pérdida de fase produzca un disparo		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				241		GroundFaultType		C.GroundFaultType		Selección del tipo de fallo a tierra - Seleccionar el rango de fallo a tierra si se utiliza		USINT		1		1		1= IntPt5to5Amps
2= ExtPt02toPt1Amps
3= ExtPt1toPt5Amps
4= ExtPt2to1Amps
5= External1to5Amps				0

				242		GFInhibitTime		C.GroundFaultInhibitTime		Tiempo de inhibición de fallo a tierra		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				243		GFTripDelay		C.GroundFaultTripDelay		Retardo de disparo de fallo a tierra		USINT		1		10		0		250		5		Second s

				244		GFTripLevel		C.GroundFaultTripLimit		Nivel de disparo de fallo a tierra - Define el nivel de disparo de fallo a tierra basado e el rango de fallo a tierra ya establecido		UINT		2		100		2		500		200		Amps

				245		GFWarningDelay		C.GroundFaultWarnDelay		Retardo de advertencia de fallo a tierra		USINT		1		10		0		250		0		Second s

				246		GFWarningLevel		C.GroundFaultWarnLimit		Nivel de advertencia de fallo a tierra		UINT		2		100		2		500		200		Amps

				247		GFFilter		C.GroundFaultFilterEn		Filtro de la corriente de fallo a tierra derivada del cálculo del porcentaje de la capacidad térmica utilizada		BOOL		1		1		0=Disable
1=Enable				0

				248		GFMaxInhibit		C.GroundFaultMaxInhibitEn		Se inhibe el disparo cuando el fallo a tierra supera el valor máx. - es decir, valor establecido máx. dentro de rango		BOOL		1		1		0=Disable
1=Enable				0

				249		StallEnabledTime		C.StallEnabledTime		Retardo de monitor y disparo de calado - el tiempo de retardo para un disparo de calado al momento del encendido. La protección contra calado se habilita solo al momento del encendido. La protección contra calado se define como la corriente de entrada al momento del arranque que dura más de lo esperado al momento del encendido		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				250		StallTripLevel		C.StallTripLimit		Nivel de disparo de calado - 0 a 600%		UINT		2		10		100		600		600		%FLA

				251		JamInhibitTime		C.JamInhibitTime		Tiempo de inhibición de detección de atasco-Un motor entra en una condición de atasco cuando un motor en marcha comienza a
consumir corriente mayor que el 50% de la clasificación en la placa del fabricante del motor		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				252		JamTripDelay		C.JamTripDelay		Retardo de disparo de detección de atasco		USINT		1		10		1		250		50		Second s

				253		JamTripLevel		C.JamTripLimit		Nivel de disparo de detección de atasco		UINT		2		1		50		600		250		%FLA

				254		JamWarningLevel		C.JamWarnLimit		Nivel de advertencia de detección de atasco		UINT		2		1		50		600		150		%FLA

				255		ULInhibitTime		C.UnderloadInhibitTime		Tiempo de inhibición de carga insuficiente - detecta una condición rápida de carga insuficiente para evitar daños al motor		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				256		ULTripDelay		C.UnderloadTripDelay		Retardo de disparo de carga insuficiente		USINT		1		10		1		250		50		Second s

				257		ULTripLevel		C.UnderloadTripLimit		Nivel de disparo de carga insuficiente		USINT		1		1		10		100		50		%FLA

				258		ULWarningLevel		C.UnderloadWarnLimit		Nivel de advertencia de carga insuficiente		USINT		1		1		10		100		70		%FLA

				259		CIInhibitTime		C.CurrentImbalanceInhibitTime		Tiempo de inhibición de desequilibrio de corriente		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				260		CITripDelay		C.CurrentImbalanceTripDelay		Retardo de disparo de desequilibrio de corriente		USINT		1		10		1		250		50		Second s

				261		CITripLevel		C.CurrentImbalanceTripLimit		Nivel de disparo de desequilibrio de corriente		USINT		1		1		10		100		35		%

				262		CIWarningLevel		C.CurrentImbalanceWarnLimit		Nivel de advertencia de desequilibrio de corriente		USINT		1		1		10		100		20		%

				263		CTPrimary		C.CTPrimary		Relación primaria del transformador de corriente - Para las aplicaciones de transformadores de corriente externos. Esta es la corriente primaria del transformador de corriente.		UINT		2		1		1		65535		5

				264		CTSecondary		C.CTSecondary		Relación secundaria del transformador de corriente - Para las aplicaciones de transformadores de corriente externos; un transformador de corriente secundario estándar de 5 A es predeterminado		UINT		2		1		1		65535		5

				265		UCInhibit Time		C.UnderCurrentInhibitTime		Tiempo de inhibición de subalimentación - Normalmente utilizado para aplicaciones sin motores donde la subalimentación significa un mal funcionamiento eléctrico.		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				266		L1UCTripDelay		C.L1UnderCurrentTripDelay		Retardo de disparo de subalimentación L1		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				267		L1UCTripLevel		C.L1UnderCurrentTripLimit		Nivel de disparo de subalimentación L1		USINT		1		1		10		100		35		%

				268		L1UCWarningLevel		C.L1UnderCurrentWarnLimit		Nivel de advertencia de subalimentación L1		USINT		1		1		10		100		40		%

				269		L2UCTripDelay		C.L2UnderCurrentTripDelay		Retardo de disparo de subalimentación L2		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				270		L2UCTripLevel		C.L2UnderCurrentTripLimit		Nivel de disparo de subalimentación L2		USINT		1		1		10		100		35		%

				271		L2UCWarningLevel		C.L2UnderCurrentWarnLimit		Nivel de advertencia de subalimentación L2		USINT		1		1		10		100		40		%

				272		L3UCTripDelay		C.L3UnderCurrentTripDelay		Retardo de disparo de subalimentación L3		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				273		L3UCTripLevel		C.L3UnderCurrentTripLimit		Nivel de disparo de subalimentación L3		USINT		1		1		10		100		35		%

				274		L3UCWarningLevel		C.L3UnderCurrentWarnLimit		Nivel de advertencia de subalimentación L3		USINT		1		1		10		100		40		%

				275		OCInhibitTime				El tiempo de inhibición de sobrecorriente le permite inhibir que se produzcan un disparo y advertencia de sobrecorriente L1, L2 y L3 durante la secuencia de arranque de carga. Es ajustable de 0 a 250 segundos		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				276		L1OCTripDelay				Retardo de disparo de sobrecorriente L1		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				277		L1OCTripLevel		C.L1OverCurrentTripLimit		Nivel de disparo de sobrecorriente L1 - Diseñado para detectar el mal funcionamiento eléctrico debido a cambios de la carga. 		USINT		1		1		10		200		100		%

				278		L1OCWarningLevel		C.L1OverCurrentWarnLimit		Nivel de advertencia de sobrecorriente L1		USINT		1		1		10		200		90		%

				279		L2OCTripDelay		C.L2OverCurrentTripDelay		Retardo de disparo de sobrecorriente L2		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				280		L2OCTripLevel		C.L2OverCurrentTripLimit		Nivel de disparo de sobre corriente L2		USINT		1		1		10		200		100		%

				281		L2OCWarningLevel		C.L2OverCurrentWarnLimit		Nivel de advertencia de sobrecorriente L2		USINT		1		1		10		200		90		%

				282		L3OCTripDelay		C.L3OverCurrentTripDelay		Retardo de disparo de sobrecorriente L3		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				283		L3OCTripLevel		C.L3OverCurrentTripLimit		Nivel de disparo de sobrecorriente L3		USINT		1		1		10		200		100		%

				284		L3OCWarningLevel		C.L3OverCurrentWarnLimit		Nivel de advertencia de sobrecorriente L3		USINT		1		1		10		200		90		%

				285		LineLossInhTime		C.LineLossInhibitTime		Tiempo de inhibición de pérdida de línea - le permite inhibir que se
produzcan un disparo y advertencia de pérdida de línea durante una secuencia de arranque de carga		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				286		L1LossTripDelay		C.L1LineLossTripDelay		Retardo de disparo de pérdida de línea L1		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				287		L2LossTripDelay		C.L2LineLossTripDelay		Retardo de disparo de pérdida de línea L2		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				288		L3LossTripDelay		C.L3LineLossTripDelay		Retardo de disparo de pérdida de línea L3		USINT		1		10		0		250		10		Second s





Communications Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración de
comunicaciones		289		OutputAssembly				Instancia de ensamblaje de salida utilizada por las conexiones de E/S		UINT		2		1		0		180		144

		Configuración de
comunicaciones		290		InputAssembly				Instancia de ensamblaje de entrada utilizada por las conexiones de E/S		UINT		2		1		0		199		199

		Configuración de
comunicaciones		291		Datalink0				Número de parámetro de
Datalink0 de ensamblaje de E/S producido		UINT		2		1		0		560		0

		Configuración de
comunicaciones		292		Datalink1				Número de parámetro de
Datalink1 de ensamblaje de E/S producido		UINT		2		1		0		560		0

		Configuración de
comunicaciones		293		Datalink2				Número de parámetro de
Datalink2 de ensamblaje de E/S producido		UINT		2		1		0		560		0

		Configuración de
comunicaciones		294		Datalink3				Número de parámetro de
Datalink3 de ensamblaje de E/S producido		UINT		2		1		0		560		0

		Configuración de
comunicaciones		295		Datalink4				Número de parámetro de
Datalink4 de ensamblaje de E/S producido		UINT		2		1		0		560		0

		Configuración de
comunicaciones		296		Datalink5				Número de parámetro de
Datalink5 de ensamblaje de E/S producido		UINT		2		1		0		560		0

		Configuración de
comunicaciones		297		Datalink6				Número de parámetro de
Datalink6 de ensamblaje de E/S producido		UINT		2		1		0		560		0

		Configuración de
comunicaciones		298		Datalink7				Número de parámetro de
Datalink7 de ensamblaje de E/S producido		UINT		2		1		0		560		0

		Configuración de
comunicaciones		299		Reserved

		Configuración de
comunicaciones		300		Reserved

		Configuración de
comunicaciones		301		Reserved

		Configuración de
comunicaciones		302		Reserved

		Configuración de
comunicaciones		303		Reserved





Output Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración de salida		304		OutPt00PrFltAct		C.Pt00OutputProtectionFaultMode		Acción Pt00 de salida en fallo de protección - Acción si hay un fallo de protección. El parám. 305 indica una acción		BOOL		1		1		0= GoToPrFltValue
1= IgnoreIfPossible				0

		Configuración de salida		305		OutPt00PrFltVal		C.Pt00OutputProtectionFaultValue		Valor Pt00 de salida en un fallo de protección		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		306		OutPt00ComFltAct		C.Pt00OutputFaultMode		Acción Pt00 de salida en fallo de comunicaciones - Acción si hay un fallo de protección. El parám. 307 indica una acción		BOOL		1		1		0= GoToCommFltValue
1= HoldLastState				0

		Configuración de salida		307		OutPt00ComFltVal		C.Pt00OutputFaultValue		El valor Pt00 de salida en un fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		308		OutPt00ComIdlAct		C.Pt00OutputProgMode		Acción Pt00 de salida en inactividad de comunicaciones - Acción si las comunicaciones está inactivas. El parám. 310 indica una acción		BOOL		1		1		0= GoToCommIdlValue
1= HoldLastState				0

		Configuración de salida		309		OutPt00ComIdlVal		C.Pt00OutputProgValue		Valor Pt00 de salida en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		310		OutPt01PrFltAct		C.Pt01OutputProtectionFaultMode		Acción Pt00 de salida en fallo de protección		BOOL		1		1		0= GoToPrFltValue
1= IgnoreIfPossible				0

		Configuración de salida		311		OutPt01PrFltVal		C.Pt01OutputProtectionFaultValue		Valor Pt01 de salida en un fallo de protección		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		312		OutPt01ComFltAct		C.Pt01OutputFaultMode		Acción Pt01 de salida en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommFltValue
1= HoldLastState				0

		Configuración de salida		313		OutPt01ComFltVal		C.Pt01OutputFaultValue		Valor Pt01 de salida en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		314		OutPt01ComIdlAct		C.Pt01OutputProgMode		Acción Pt01 de salida en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommIdlValue
1= HoldLastState				0

		Configuración de salida		315		OutPt01ComIdlVal		C.Pt01OutputProgValue		Valor Pt01 de salida en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		316		OutPt02PrFltAct		C.Pt02OutputProtectionFaultMode		Acción Pt02 de salida en fallo de protección		BOOL		1		1		0= GoToPrFltValue
1= IgnoreIfPossible				0

		Configuración de salida		317		OutPt02PrFltVal		C.Pt02OutputProtectionFaultValue		Valor Pt02 de salida en un fallo de protección		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		318		OutPt02ComFltAct		C.Pt02OutputFaultMode		Acción Pt02 de salida en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommFltValue
1= HoldLastState				0

		Configuración de salida		319		OutPt02ComFltVal		C.Pt02OutputFaultValue		Valor Pt02 de salida en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		320		OutPt02ComIdlAct		C.Pt02OutputProgMode		Acción Pt02 de salida en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommIdlValue
1= HoldLastState				0

		Configuración de salida		321		OutPt02ComIdlVal		C.Pt02OutputProgValue		Valor Pt02 de salida en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		322		OutDig1PrFltAct		C.Digital1ProtectionFaultMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 1 en fallo de protección		BOOL		1		1		0= GoToPrFltValue
1= Ignore				0

		Configuración de salida		323		OutDig1PrFltVal		C.Digital1ProtectionFaultValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 1 en fallo de protección		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		324		OutDig1ComFltAct		C.Digital1FaultMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 1 en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommFltValue
1= HoldLastState				0

		Configuración de salida		325		OutDig1ComFltVal		C.Digital1FaultValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 1 en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		326		OutDig1ComIdlAct		C.Digital1ProgMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 1 en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommIdlValue
1= HoldLastState				0

		Configuración de salida		327		OutDig1ComIdlVal		C.Digital1ProgValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 1 en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

		Configuración de salida		328		OutDig2PrFltAct		C.Digital2ProtectionFaultMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 2 en fallo de protección		BOOL		1		1		0= GoToPrFltValue
1= Ignore				0

		Configuración de salida		329		OutDig2PrFltVal		C.Digital2ProtectionFaultValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 2 en fallo de protección		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

				330		OutDig2ComFltAct		C.Digital2FaultMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 2 en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommFltValue
1= HoldLastState				0

				331		OutDig2ComFltVal		C.Digital2FaultValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 2 en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

				332		OutDig2ComIdlAct		C.Digital2ProgMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 2 en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommIdlValue
1= HoldLastState				0

				333		OutDig2ComIdlVal		C.Digital2ProgValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 2 en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

				334		OutDig3PrFltAct		C.Digital3ProtectionFaultMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 3 en fallo de protección		BOOL		1		1		0= GoToPrFltValue
1= Ignore				0

				335		OutDig3PrFltVal		C.Digital3ProtectionFaultValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 3 en fallo de protección		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

				336		OutDig3ComFltAct		C.Digital3FaultMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 3 en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommFltValue
1= HoldLastState				0

				337		OutDig3ComFltVal		C.Digital3FaultValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 3 en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

				338		OuDig3ComIdlAct		C.Digital3ProgMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 3 en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommIdlValue
1= HoldLastState				0

				339		OutDig3ComIdlVal		C.Digital3ProgValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 3 en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

				340		OutDig4PrFltAct		C.Digital4ProtectionFaultMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 4 en fallo de protección		BOOL		1		1		0= GoToPrFltValue
1= Ignore				0

				341		OutDig4PrFltVal		C.Digital4ProtectionFaultValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 4 en fallo de protección		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

				342		OutDig4ComFltAct		C.Digital4FaultMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 4 en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommFltValue
1= HoldLastState				0

				343		OutDig4ComFltVal		C.Digital4FaultValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 4 en fallo de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0

				344		OutDig4ComIdlAct		C.Digital4ProgMode		Acción de salidas del módulo de expansión digital 4 en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0= GoToCommIdlValue
1= HoldLastState				0

				345		OutDig4ComIdlVal		C.Digital4ProgValue		Valor de salidas del módulo de expansión digital 4 en inactividad de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Open
1=Closed				0





DeviceLogix Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración DeviceLogix		346		CommOverride				La habilitación permite que la lógica local anule una pérdida de una conexión de E/S. DeviceLogix se ejecutará cuando se produce una pérdida de comunicaciones		BOOL		1		1		0=Disable
1=Enable				0

		Configuración DeviceLogix		347		NetworkOverride				La habilitación permite que la lógica local anule un fallo de red. El programa DeviceLogix se ejecutará constantemente.		BOOL		1		1		0=Disable
1=Enable				0

				348		PtDeviceOuts				Estado de las salidas de red DeviceLogix.		UINT		2		1		Bit0= Pt00DeviceOut      
Bit1= Pt01DeviceOut      
Bit2= Pt02DeviceOut     
Bit3= Pt03DeviceOut     
Bit4= Pt04DeviceOut     
Bit5= Pt05DeviceOut     
Bit6= Pt06DeviceOut     
Bit7= Pt07DeviceOut     
Bit8= Pt08DeviceOut     
Bit9= Pt09DeviceOut     
Bit10= Pt10DeviceOut    
Bit11= Pt11DeviceOut    
Bit12= Pt12DeviceOut    
Bit13= Pt13DeviceOut    
Bit14= Pt14DeviceOut   
Bit15= Pt15DeviceOut				0

				349		Reserved

				350		PtDevOutCOSMask				Cuando se establezca el bit, la salida de red disparará un mensaje COS.		UINT		2		1		Bit0= Pt00DeviceOut      
Bit1= Pt01DeviceOut      
Bit2= Pt02DeviceOut     
Bit3= Pt03DeviceOut     
Bit4= Pt04DeviceOut     
Bit5= Pt05DeviceOut     
Bit6= Pt06DeviceOut     
Bit7= Pt07DeviceOut     
Bit8= Pt08DeviceOut     
Bit9= Pt09DeviceOut     
Bit10= Pt10DeviceOut     
Bit11= Pt11DeviceOut    
Bit12= Pt12DeviceOut    
Bit13= Pt13DeviceOut    
Bit14= Pt14DeviceOut    
Bit15= Pt15DeviceOut				0

				351		DLXUserDefData				Valor de datos de uso general que se puede utilizar en los programas DeviceLogix		UDINT		4		1		0		0xFFFFFFFF		0





Voltage Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración de voltaje		352		VoltageMode		C.VoltageMode		Modo de cableado de voltaje		USINT		1		1		0= Delta 
1= Wye 
2= DeltaPTDelta2Wye 
3= WyePTDelta2Wye 
4= DeltaPTWye2Delta 
5= WyePTWye2Delta				0

		Configuración de voltaje		353		PTPrimary		C.PTPrimary		Clasificación del transformador potencial primario - si se utiliza un módulo sensor VIG, los transformadores potenciales pueden utilizarse como entrada. Esto especifica los transformadores potenciales primario y secundario		UINT		2		1		1		65535		480

		Configuración de voltaje		354		PTSecondary		C.PTSecondary		Clasificación del transformador potencial secundario		UINT		2		1		1		540		480

		Configuración de voltaje		355		UVInhibitTime		C.UnderVoltageInhibitTime		Tiempo de inhibición de voltaje insuficiente		USINT		1		1		0		250		10		Second s

		Configuración de voltaje		356		UVTripDelay		C.UnderVoltageTripDelay		Retardo de disparo de voltaje insuficiente		USINT		1		10		1		250		10		Second s

		Configuración de voltaje		357		UVTripLevel		C.UnderVoltageTripLimit		Nivel de disparo de voltaje insuficiente		UINT		2		10		0		65535		1000		Volt

		Configuración de voltaje		358		UVWarningLevel		C.UnderVoltageWarnLimit		Nivel de advertencia de voltaje insuficiente		UINT		2		10		0		65535		4000		Volt

		Configuración de voltaje		359		OVInhibitTime		C.OverVoltageInhibitTime		Tiempo de inhibición de sobrevoltaje		USINT		1		1		0		250		10		Second s

		Configuración de voltaje		360		OVTripDelay		C.OverVoltageTripDelay		Retardo de disparo de sobrevoltaje		USINT		1		10		1		250		10		Second s

		Configuración de voltaje		361		OVTripLevel		C.OverVoltageTripLimit		Nivel de disparo de sobrevoltaje		UINT		2		10		0		65535		5000		Volt

		Configuración de voltaje		362		OVWarningLevel		C.OverVoltageWarnLimit		Nivel de advertencia de sobrevoltaje		UINT		2		10		0		65535		4900		Volt

		Configuración de voltaje		363		PhRotInhibitTime		C.PhaseRotationInhibitTime		Tiempo de inhibición de rotación de fase		USINT		1		1		0		250		10		Second s

		Configuración de voltaje		364		PhaseRotTripType		C.PhaseRotationTripType_0
C.PhaseRotationTripType_1		Tipo de disparo de rotación de fase de voltaje - se dispara cuando se produce una desigualdad, es decir se establece si hay rotación de fase esperada		USINT		1		1		1		0= NoRotation
1= ABC
2= ACB		1

		Configuración de voltaje		365		VIBInhibitTime		C.VoltageImbalanceInhibitTime		Tiempo de inhibición de desequilibrio de voltaje		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				366		VIBTripDelay		C.VoltageImbalanceTripDelay		Retardo de disparo de desequilibrio de voltaje		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				367		VIBTripLevel		C.VoltageImbalanceTripLimit		Nivel de disparo de desequilibrio de voltaje		USINT		1		1		0		100		85		%

				368		VIBWarningLevel		C.VoltageImbalanceWarnLimit		Nivel de advertencia de desequilibrio de voltaje		USINT		1		1		0		100		75		%

				369		UFInhibitTime		C.UnderFrequencyInhibitTime		Tiempo de inhibición de frecuencia insuficiente		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				370		UFTripDelay		C.UnderFrequencyTripDelay		Retardo de disparo de frecuencia insuficiente		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				371		UFTripLevel		C.UnderFrequencyTripLimit		Nivel de disparo de frecuencia insuficiente		USINT		1		1		46		65		57		Hz

				372		UFWarningLevel		C.UnderFrequencyWarnLimit		Nivel de advertencia de frecuencia insuficiente		USINT		1		1		46		65		58		Hz

				373		OFInhibitTime		C.OverFrequencyInhibitTime		Tiempo de inhibición de sobrefrecuencia		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				374		OFTripDelay		C.OverFrequencyTripDelay		Retardo de disparo de sobrefrecuencia		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				375		OFTripLevel		C.OverFrequencyTripLimit		Nivel de disparo de sobrefrecuencia		USINT		1		1		46		65		63		Hz

				376		OFWarningLevel		C.OverFrequencyWarnLimit		Nivel de advertencia de sobrefrecuencia		USINT		1		1		46		65		62		Hz





Power Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración de potencia		377		PowerScale		C.PowerScale		Factor de escala de valor de potencia (kW MW) - Puede ayudar a proporcionar protección o emitir una advertencia si el consumo de potencia real (kW) de un motor eléctrico es demasiado alto o demasiado bajo		USINT		1		1		0=kW
1=MW				0

		Configuración de potencia		378		UWInhibitTime		C.UnderRealPowerInhibitTime		Tiempo de inhibición de potencia real insuficiente total		USINT		1		1		0		250		10		Second s

		Configuración de potencia		379		UWTripDelay		C.UnderRealPowerTripDelay		Retardo de disparo de potencia real insuficiente total		USINT		1		10		1		250		10		Second s

		Configuración de potencia		380		UWTripLevel		C.UnderRealPowerTripLimit		Nivel de disparo de potencia real insuficiente total		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kW

		Configuración de potencia		381		UWWarningLevel		C.UnderRealPowerWarnLimit		Nivel de advertencia de potencia real insuficiente total		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kW

		Configuración de potencia		382		OWInhibitTime		C.OverRealPowerInhibitTime		Tiempo de inhibición de sobrepotencia real total		USINT		1		1		0		250		10		Second s

		Configuración de potencia		383		OWTripDelay		C.OverRealPowerTripDelay		Retardo de disparo de sobrepotencia real total		USINT		1		10		1		250		10		Second s

		Configuración de potencia		384		OWTripLevel		C.OverRealPowerTripLimit		Nivel de disparo de sobrepotencia real total		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kW

		Configuración de potencia		385		OWWarningLevel		C.OverRealPowerWarnLimit		Nivel de advertencia de sobrepotencia real total		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kW

		Configuración de potencia		386		UVARCInhibitTime		C.UnderReactivePowerConsumedInhibitTime		Tiempo de inhibición de potencia reactiva (+kVAR) insuficiente consumida - Puede ayudara a proporcionar protección o emitir una advertencia si la potencia reactiva (kVAR) de un motor eléctrico es demasiado alta o demasiado baja		USINT		1		1		0		250		10		Second s

		Configuración de potencia		387		UVARCTripDelay		C.UnderReactivePowerConsumedTripDelay		Retardo de disparo de potencia reactiva (+kVAR) insuficiente total consumida		USINT		1		10		1		250		10		Second s

		Configuración de potencia		388		UVARCTripLevel		C.UnderReactivePowerConsumedTripLimit		Nivel de disparo de potencia reactiva (+kVAR) insuficiente total consumida		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVAR

		Configuración de potencia		389		UVARCWarnLevel		C.UnderReactivePowerConsumedWarnLimit		Nivel de advertencia de potencia reactiva (+kVAR) insuficiente total consumida		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVAR

		Configuración de potencia		390		OVARCInhibitTime		C.OverReactivePowerConsumedInhibitTime		Tiempo de inhibición de sobrepotencia reactiva (+kVAR) consumida total		USINT		1		1		0		250		10		Second s

		Configuración de potencia		391		OVARCTripDelay		C.OverReactivePowerConsumedTripDelay		Retardo de disparo de sobrepotencia reactiva (+kVAR) consumida total		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				392		OVARCTripLevel		C.OverReactivePowerConsumedTripLimit		Nivel de disparo de sobrepotencia reactiva (+kVAR) consumida total		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVAR

				393		OVARCWarnLevel		C.OverReactivePowerConsumedWarnLimit		Nivel de advertencia de sobrepotencia reactiva (+kVAR) consumida total		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVAR

				394		UVARGInhibitTime		C.UnderReactivePowerGeneratedInhibitTime		Tiempo de inhibición de potencia reactiva (-kVAR) insuficiente generada total		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				395		UVARGTripDelay		C.UnderReactivePowerGeneratedTripDelay		Tiempo de disparo de potencia reactiva (-kVAR) insuficiente generada total		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				396		UVARGTripLevel		C.UnderReactivePowerGeneratedTripLimit		Nivel de disparo de potencia reactiva (-kVAR) insuficiente generada total		DINT		4		1000		-2000000000		0		0		kVAR

				397		UVARGWarnLevel		C.UnderReactivePowerGeneratedWarnLimit		Nivel de advertencia de potencia reactiva (-kVAR) insuficiente generada total		DINT		4		1000		-2000000000		0		0		kVAR

				398		OVARGInhibitTime		C.OverReactivePowerGeneratedInhibitTime		Tiempo de inhibición de sobrepotencia reactiva (-kVAR) generada total		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				399		OVARGTripDelay		C.OverReactivePowerGeneratedTripDelay		Retardo de disparo de sobrepotencia reactiva (-kVAR) generada total		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				400		OVARGTripLevel		C.OverReactivePowerGeneratedTripLimit		Nivel de disparo de sobrepotencia reactiva (-kVAR) generada total		DINT		4		1000		-2000000000		0		0		kVAR

				401		OVARGWarnLevel		C.OverReactivePowerGeneratedWarnLimit		Nivel de advertencia de sobrepotencia reactiva (-kVAR) generada total		DINT		4		1000		-2000000000		0		0		kVAR

				402		UVAInhibitTime		C.UnderApparentPowerInhibitTime		Tiempo de inhibición de potencia aparente insuficiente total - Puede ayudar a proporcionar protección o emitir una advertencia si el consumo de potencia aparente (kVA) de un motor eléctrico es demasiado alto o demasiado bajo		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				403		UVATripDelay		C.UnderApparentPowerTripDelay		Retardo de disparo de potencia aparente insuficiente total		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				404		UVATripLevel		C.UnderApparentPowerTripLimit		Nivel de disparo de potencia aparente insuficiente total		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVA

				405		UVAWarningLevel		C.UnderApparentPowerWarnLimit		Nivel de advertencia de potencia aparente insuficiente total		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVA

				406		OVAInhibitTime		C.OverApparentPowerInhibitTime		Tiempo de inhibición de sobrepotencia aparente total		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				407		OVATripDelay				Retardo de disparo de sobrepotencia aparente total		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				408		OVATripLevel		C.OverApparentPowerTripDelay		Nivel de disparo de sobrepotencia aparente total		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVA

				409		OVAWarningLevel		C.OverApparentPowerWarnLimit		Nivel advertencia de sobrepotencia aparente total		DINT		4		1000		0		2000000000		0		kVA

				410		UPFLagInhibTime		C.UnderPowerFactorLaggingInhibitTime		Tiempo de inhibición de factor de potencia insuficiente en retardo (- PF) total - Le permite inhibir que se produzcan un disparo y advertencia de factor de potencia insuficiente en retardo durante la secuencia de arranque del motor		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				411		UPFLagTripDelay		C.UnderPowerFactorLaggingTripDelay		Retardo de disparo de factor de potencia insuficiente en retardo (- PF) total		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				412		UPFLagTripLevel		C.UnderPowerFactorLaggingTripLimit		Nivel de disparo de factor de potencia insuficiente en retardo (- PF) total		SINT		1		1		-100		0		-90		%

				413		UPFLagWarnLevel		C.UnderPowerFactorLaggingWarnLimit		Nivel de advertencia de factor de potencia insuficiente en retardo (- PF) total		SINT		1		1		-100		0		-95		%

				414		OPFLagInhibTime		C.OverPowerFactorLaggingInhibitTime		Tiempo de inhibición de factor sobrepotencia en retardo (- PF) total		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				415		OPFLagTripDelay		C.OverPowerFactorLaggingTripDelay		Retardo de disparo de factor de sobrepotencia en retardo (- PF) total		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				416		OPFLagTripLevel		C.OverPowerFactorLaggingTripLimit		Nivel de disparo de factor de sobrepotencia en retardo (- PF) total		SINT		1		1		-100		0		-95		%

				417		OPFLagWarnLevel		C.OverPowerFactorLaggingWarnLimit		Nivel de advertencia de factor de sobrepotencia en retardo (- PF) total		SINT		1		1		-100		0		-90		%

				418		UPFLeadInhibTime		C.UnderPowerFactorLeadingInhibitTime		Tiempo de inhibición de factor de potencia insuficiente en adelanto (+PF) total		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				419		UPFLeadTripDelay		C.UnderPowerFactorLeadingTripDelay		Retardo de disparo de factor de potencia insuficiente en adelanto (+PF) total		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				420		UPFLeadTripLevel		C.UnderPowerFactorLeadingTripLimit		Nivel de disparo de factor de potencia insuficiente en adelanto (+PF) total		USINT		1		1		0		100		90		%

				421		UPFLeadWarnLevel		C.UnderPowerFactorLeadingWarnLimit		Nivel de advertencia de factor de potencia insuficiente en adelanto (+PF) total		USINT		1		1		0		100		95		%

				422		OPFLeadInhibTime		C.OverPowerFactorLeadingInhibitTime		Tiempo de inhibición de factor de sobrepotencia en adelanto (+PF) total		USINT		1		1		0		250		10		Second s

				423		OPFLeadTripDelay		C.OverPowerFactorLeadingTripDelay		Retardo de disparo de factor de sobrepotencia en adelanto (+PF) total		USINT		1		10		1		250		10		Second s

				424		OPFLeadTripLevel		C.OverPowerFactorLeadingTripLimit		Nivel de disparo de factor de sobrepotencia en adelanto (+PF) total		USINT		1		1		0		100		95		%

				425		OPFLeadWarnLevel		C.OverPowerFactorLeadingWarnLimit		Nivel de advertencia de factor de sobrepotencia en adelanto (+PF) total		USINT		1		1		0		100		90		%

				426		DemandPeriod		C.DemandPeriod		El número de minutos en un período de tiempo de demanda específico		USINT		1		1		1		255		15		Min

				427		NumberOfPeriods		C.NumberOfDemandPeriods		El número de períodos de tiempo que se deben promediar para calcular la demanda		USINT		1		1		1		15		1





Diagnostic Display Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración de
pantalla de diagnóstico		428		Screen1Param1		C.Screen1ParameterSelect1		El parámetro que se debe aparece en línea 1 de la pantalla de encendido 1 de la estación de operador		UINT		2		1		0		560		1

		Configuración de
pantalla de diagnóstico		429		Screen1Param2		C.Screen1ParameterSelect2		El parámetro que se debe aparece en línea 2 de la pantalla de encendido 1 de la estación de operador		UINT		2		1		0		560		50

		Configuración de
pantalla de diagnóstico		430		Screen2Param1		C.Screen2ParameterSelect1		El parámetro que se debe aparece en línea 1 de la pantalla de encendido 2 de la estación de operador		UINT		2		1		0		560		2

		Configuración de
pantalla de diagnóstico		431		Screen2Param2		C.Screen2ParameterSelect2		El parámetro que se debe aparece en línea 2 de la pantalla de encendido 2 de la estación de operador		UINT		2		1		0		560		3

				432		Screen3Param1		C.Screen3ParameterSelect1		El parámetro que se debe aparece en línea 1 de la pantalla de encendido 3 de la estación de operador		UINT		2		1		0		560		51

				433		Screen3Param2		C.Screen3ParameterSelect2		El parámetro que se debe aparece en línea 2 de la pantalla de encendido 3 de la estación de operador		UINT		2		1		0		560		52

				434		Screen4Param1		C.Screen4ParameterSelect1		El parámetro que se debe aparece en línea 1 de la pantalla de encendido 4 de la estación de operador		UINT		2		1		0		560		38

				435		Screen4Param2		C.Screen4ParameterSelect2		El parámetro que se debe aparece en línea 2 de la pantalla de encendido 4 de la estación de operador		UINT		2		1		0		560		39

				436		DisplayTimeout		C.OperatorStationDisplayTimeout		Tiempo de inactividad para una estación de diagnóstico		UINT		2		1		0		65535		300





Analog 1 Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración analógica 1		437		InAnMod1Ch00Type		C.Analog1.Ch00InputRangeType_0
C.Analog1.Ch00InputRangeType_1
C.Analog1.Ch00InputRangeType_2
C.Analog1.Ch00InputRangeType_3
C.Analog1.Ch00InputRangeType_4		Asignación para la función de canal de entrada 00 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

		Configuración analógica 1		438		InAMod1Ch0Format		C.Analog1.Ch00InputFormat_0
C.Analog1.Ch00InputFormat_1
C.Analog1.Ch00InputFormat_2		Asignación para el formato de fecha de canal de entrada 00 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

		Configuración analógica 1		439		InAMod1C0TmpUnit		C.Analog1.Ch00InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 00 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

		Configuración analógica 1		440		InAMod1C0FiltFrq		C.Analog1.Ch00InputFilter_0
C.Analog1.Ch00InputFilter_1
C.Analog1.Ch00InputFilter_2		Asignación para la frecuencia de filtro de canal de entrada 00 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

		Configuración analógica 1		441		InAMod1C0OpCktSt		C.Analog1.Ch00InputOpenWire_0
C.Analog1.Ch00InputOpenWire_1		indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 00 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

		Configuración analógica 1		442		InAnMod1Ch0RTDEn		C.Analog1.Ch00InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 00 del módulo analógico 1 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

		Configuración analógica 1		443		InAMod1C0TripDly		C.Analog1.Ch00InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 00 del módulo analógico 1		USINT		1		10		0		250		10		Second s

		Configuración analógica 1		444		InAMod1C0TripLvl		C.Analog1.Ch00InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		0		65535		0

				445		InAMod1C0WarnLvl		C.Analog1.Ch00InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		0		65535		0

				446		InAnMod1Ch01Type		C.Analog1.Ch01InputRangeType_0
C.Analog1.Ch01InputRangeType_1
C.Analog1.Ch01InputRangeType_2
C.Analog1.Ch01InputRangeType_3
C.Analog1.Ch01InputRangeType_4		Asignación para la función de canal de entrada 01 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

				447		InAMod1Ch1Format		C.Analog1.Ch01InputFormat_0
C.Analog1.Ch01InputFormat_1
C.Analog1.Ch01InputFormat_2		Asignación para el formato de fecha de canal de entrada 01 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID
4= PercentRange				0

				448		InAMod1C1TmpUnit		C.Analog1.Ch01InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 01 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

				449		InAMod1C1FiltFrq		C.Analog1.Ch01InputFilter_0
C.Analog1.Ch01InputFilter_1
C.Analog1.Ch01InputFilter_2		Asignación de la frecuencia de filtro de canal de entrada 01 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

				450		InAMod1C1OpCktSt		C.Analog1.Ch01InputOpenWire_0
C.Analog1.Ch01InputOpenWire_1		indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 01 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

				451		InAnMod1Ch1RTDEn		C.Analog1.Ch01InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 01 del módulo analógico 1 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

				452		InAMod1C1TripDly		C.Analog1.Ch01InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 01 del módulo analógico 1		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				453		InAMod1C1TripLvl		C.Analog1.Ch01InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		0		65535		0

				454		InAMod1C1WarnLvl		C.Analog1.Ch01InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera		UINT		2		1		0		65535		0

				455		InAnMod1Ch02Type		C.Analog1.Ch02InputRangeType_0
C.Analog1.Ch02InputRangeType_1
C.Analog1.Ch02InputRangeType_2
C.Analog1.Ch02InputRangeType_3
C.Analog1.Ch02InputRangeType_4		Asignación para la función de canal de entrada 02 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

				456		InAMod1Ch2Format		C.Analog1.Ch02InputFormat_0
C.Analog1.Ch02InputFormat_1
C.Analog1.Ch02InputFormat_2		Asignación para el formato de fecha de canal de entrada 02 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

				457		InAMod1C2TmpUnit		C.Analog1.Ch02InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 02 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

				458		InAMod1C2FiltFrq		C.Analog1.Ch02InputFilter_0
C.Analog1.Ch02InputFilter_1
C.Analog1.Ch02InputFilter_2		Asignación de la frecuencia de filtro de canal de entrada 02 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

				459		InAMod1C2OpCktSt		C.Analog1.Ch02InputOpenWire_0
C.Analog1.Ch02InputOpenWire_1		indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 02 del módulo analógico 1		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

				460		InAnMod1Ch2RTDEn		C.Analog1.Ch02InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 02 del módulo analógico 1 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

				461		InAMod1C2TripDly		C.Analog1.Ch02InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 02 del módulo analógico 1		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				462		InAMod1C2TripLvl		C.Analog1.Ch02InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		0		65535		0

				463		InAMod1C2WarnLvl		C.Analog1.Ch02InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		0		65535		0

				464		OutAnMod1Type		C.Analog1.Ch00OutputRangeType_0
C.Analog1.Ch00OutputRangeType_1
C.Analog1.Ch00OutputRangeType_2
C.Analog1.Ch00OutputRangeType_3		Asignación para la función de salida del módulo analógico 1		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4=1to5 Volts
5= 0to5 Volts				0

				465		OutAnMod1Select		C.Analog1.Ch00OutputMode		Asignación del valor de datos de parámetro para controlar la salida del
módulo analógico 1		USINT		1		1		0= AveragePctFLA
1= ScaledAvgPctFLA
2= PercentTCU
3= GFCurrent
4= CurrentUnbalance
5= AvgLLVoltage
6=VoltLLUnbalance
7= TotalkW
8= TotalkVA
9= TotalkVAR
10= TotalPF
11= UserDLXData				0

				466		OutAnMod1FltActn		C.Analog1.Ch00OutputFaultMode_0
C.Analog1.Ch00OutputFaultMode_1		Acción de salida del módulo analógico 1 en un fallo de comunicaciones		USINT		1		1		0= Zero
1= Maximum
2= Minimum
3= Hold Last State				0

				467		OutAnMod1IdlActn		C.Analog1.Ch00OutputProtectionFaultMode_0
C.Analog1.Ch00OutputProtectionFaultMode_1		Acción de salida del módulo analógico 1 en inactividad de comunicaciones		USINT		1		1		0= Zero
1= Maximum
2= Minimum
3= Hold Last State				0





Analog 2 Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración analógica 2		468		InAnMod2Ch00Type		C.Analog2.Ch00InputRangeType_0
C.Analog2.Ch00InputRangeType_1
C.Analog2.Ch00InputRangeType_2
C.Analog2.Ch00InputRangeType_3
C.Analog2.Ch00InputRangeType_4		Asignación para canal de entrada 00 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

		Configuración analógica 2		469		InAMod2Ch0Format		C.Analog2.Ch00InputFormat_0
C.Analog2.Ch00InputFormat_1
C.Analog2.Ch00InputFormat_2		Asignación para el formato de fecha de canal de entrada 00 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

		Configuración analógica 2		470		InAMod2C0TmpUnit		C.Analog2.Ch00InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 00 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

		Configuración analógica 2		471		InAMod2C0FiltFrq		C.Analog2.Ch00InputFilter_0
C.Analog2.Ch00InputFilter_1
C.Analog2.Ch00InputFilter_2		Asignación para la frecuencia de filtro de canal de entrada 00 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

		Configuración analógica 2		472		InAMod2C0OpCktSt		C.Analog2.Ch00InputOpenWire_0
C.Analog2.Ch00InputOpenWire_1		indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 00 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

		Configuración analógica 2		473		InAnMod2Ch0RTDEn		C.Analog2.Ch00InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 00 del módulo analógico 2 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

		Configuración analógica 2		474		InAMod2C0TripDly		C.Analog2.Ch00InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 00 del módulo analógico 2		USINT		1		10		0		250		10		Second s

		Configuración analógica 2		475		InAMod2C0TripLvl		C.Analog2.Ch00InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Configuración analógica 2		476		InAMod2C0WarnLvl		C.Analog2.Ch00InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

				477		InAnMod2Ch01Type		C.Analog2.Ch01InputRangeType_0
C.Analog2.Ch01InputRangeType_1
C.Analog2.Ch01InputRangeType_2
C.Analog2.Ch01InputRangeType_3
C.Analog2.Ch01InputRangeType_4		Asignación para canal de entrada 01 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

				478		InAMod2Ch1Format		C.Analog2.Ch01InputFormat_0
C.Analog2.Ch01InputFormat_1
C.Analog2.Ch01InputFormat_2		Asignación para el formato de fecha de canal de entrada 01 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

				479		InAMod2C1TmpUnit		C.Analog2.Ch01InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 01 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

				480		InAMod2C1FiltFrq		C.Analog2.Ch01InputFilter_0
C.Analog2.Ch01InputFilter_1
C.Analog2.Ch01InputFilter_2		Asignación de la frecuencia de filtro de canal de entrada 01 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

				481		InAMod2C1OpCktSt		C.Analog2.Ch01InputOpenWire_0
C.Analog2.Ch01InputOpenWire_1		Indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 01 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

				482		InAnMod2Ch1RTDEn		C.Analog2.Ch01InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 01 del módulo analógico 2 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

				483		InAMod2C1TripDly		C.Analog2.Ch01InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 01 del módulo analógico 2		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				484		InAMod2C1TripLvl		C.Analog2.Ch01InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		0		65535		0

				485		InAMod2C1WarnLvl		C.Analog2.Ch01InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

				486		InAnMod2Ch02Type		C.Analog2.Ch02InputRangeType_0
C.Analog2.Ch02InputRangeType_1
C.Analog2.Ch02InputRangeType_2
C.Analog2.Ch02InputRangeType_3
C.Analog2.Ch02InputRangeType_4		Asignación para canal de entrada 02 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

				487		InAMod2Ch2Format		C.Analog2.Ch02InputFormat_0
C.Analog2.Ch02InputFormat_1
C.Analog2.Ch02InputFormat_2		Asignación para el formato de fecha de canal de entrada 02 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

				488		InAMod2C2TmpUnit		C.Analog2.Ch02InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 02 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

				489		InAMod2C2FiltFrq		C.Analog2.Ch02InputFilter_0
C.Analog2.Ch02InputFilter_1
C.Analog2.Ch02InputFilter_2		Asignación de la frecuencia de filtro de canal de entrada 02 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

				490		InAMod2C2OpCktSt		C.Analog2.Ch02InputOpenWire_0
C.Analog2.Ch02InputOpenWire_1		Indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 02 del módulo analógico 2		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

				491		InAnMod2Ch2RTDEn		C.Analog2.Ch02InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 02 del módulo analógico 2 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

				492		InAMod2C2TripDly		C.Analog2.Ch02InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 02 del módulo analógico 2		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				493		InAMod2C2TripLvl		C.Analog2.Ch02InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		-32768		32767		0

				494		InAMod2C2WarnLvl		C.Analog2.Ch02InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

				495		OutAnMod2Type		C.Analog2.Ch00OutputRangeType_0
C.Analog2.Ch00OutputRangeType_1
C.Analog2.Ch00OutputRangeType_2
C.Analog2.Ch00OutputRangeType_3		Asignación para la función de salida del módulo analógico 2		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4=1To5 Volts
5=OTo5 Volts				0

				496		OutAnMod2Select		C.Analog2.Ch00OutputMode		Asignación del valor de datos de parámetro para controlar la salida del
módulo analógico 2		USINT		1		1		0= AveragePctFLA
1= ScaledAvgPctFLA
2= PercentTCU
3= GFCurrent
4= CurrentUnbalance
5= AvgLLVoltage
6=VoltLLUnbalance
7= TotalkW
8= TotalkVA
9= TotalkVAR
10= TotalPF
11= UserDLXData				0

				497		OutAnMod2EFltAct		C.Analog2.Ch00OutputFaultMode_0
C.Analog2.Ch00OutputFaultMode_1		Acción de salida del módulo analógico 2 en un fallo del bus de expansión		USINT		1		1		0= Zero
1= Maximum
2= Minimum
3= HoldLastState				0





Analog 3 Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración analógica 3		498		OutAnMod2PFltAct		C.Analog2.Ch00OutputProtectionFaultMode_0
C.Analog2.Ch00OutputProtectionFaultMode_1		Acción de salida del módulo analógico 2 en un fallo de protección		USINT		1		1		0= Ignore
1= Maximum
2= Minimum
3= HoldLastState				0

		Configuración analógica 3		499		InAnMod3Ch00Type		C.Analog3.Ch00InputRangeType_0
C.Analog3.Ch00InputRangeType_1
C.Analog3.Ch00InputRangeType_2
C.Analog3.Ch00InputRangeType_3
C.Analog3.Ch00InputRangeType_4		Asignación para la función de canal de entrada 00 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

		Configuración analógica 3		500		InAMod3Ch0Format		C.Analog3.Ch00InputFormat_0
C.Analog3.Ch00InputFormat_1
C.Analog3.Ch00InputFormat_2		Asignación para el formato de fecha de canal de entrada 00 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

		Configuración analógica 3		501		InAMod3C0TmpUnit		C.Analog3.Ch00InputTempMode		Asignación de las unidades de temperatura de canal de entrada 00 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

		Configuración analógica 3		502		InAMod3C0FiltFrq		C.Analog3.Ch00InputFilter_0
C.Analog3.Ch00InputFilter_1
C.Analog3.Ch00InputFilter_2		Asignación para la frecuencia de filtro de canal de entrada 00 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

		Configuración analógica 3		503		InAMod3C0OpCktSt		C.Analog3.Ch00InputOpenWire_0
C.Analog3.Ch00InputOpenWire_1		Indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 00 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

		Configuración analógica 3		504		InAnMod3Ch0RTDEn		C.Analog3.Ch00InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 00 del módulo analógico 3 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

		Configuración analógica 3		505		InAMod3C0TripDly		C.Analog3.Ch00InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 00 del módulo analógico 3		USINT		1		10		0		250		10		Second s

		Configuración analógica 3		506		InAMod3C0TripLvl		C.Analog3.Ch00InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Configuración analógica 3		507		InAMod3C0WarnLvl		C.Analog3.Ch00InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

				508		InAnMod3Ch01Type		C.Analog3.Ch01InputRangeType_0
C.Analog3.Ch01InputRangeType_1
C.Analog3.Ch01InputRangeType_2
C.Analog3.Ch01InputRangeType_3
C.Analog3.Ch01InputRangeType_4		Asignación para la función de canal de entrada 01 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

				509		InAMod3Ch1Format		C.Analog3.Ch01InputFormat_0
C.Analog3.Ch01InputFormat_1
C.Analog3.Ch01InputFormat_2		Asignación para el formato de fecha de canal de entrada 01 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

				510		InAMod3C1TmpUnit		C.Analog3.Ch01InputTempMode		Asignación de las unidades de temperatura de canal de entrada 01 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

				511		InAMod3C1FiltFrq		C.Analog3.Ch01InputFilter_0
C.Analog3.Ch01InputFilter_1
C.Analog3.Ch01InputFilter_2		Asignación para la frecuencia de filtro de canal de entrada 01 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

				512		InAMod3C1OpCktSt		C.Analog3.Ch01InputOpenWire_0
C.Analog3.Ch01InputOpenWire_1		Indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 01 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

				513		InAnMod3Ch1RTDEn		C.Analog3.Ch01InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 01 del módulo analógico 3 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

				514		InAMod3C1TripDly		C.Analog3.Ch01InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 01 del módulo analógico 3		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				515		InAMod3C1TripLvl		C.Analog3.Ch01InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		-32768		32767		0

				516		InAMod3C1WarnLvl		C.Analog3.Ch01InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

				517		InAnMod3Ch02Type		C.Analog3.Ch02InputRangeType_0
C.Analog3.Ch02InputRangeType_1
C.Analog3.Ch02InputRangeType_2
C.Analog3.Ch02InputRangeType_3
C.Analog3.Ch02InputRangeType_4		Asignación para la función de canal de entrada 02 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

				518		InAMod3Ch2Format		C.Analog3.Ch02InputFormat_0
C.Analog3.Ch02InputFormat_1
C.Analog3.Ch02InputFormat_2		Asignación para el formato de fecha de canal de entrada 02 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

				519		InAMod3C2TmpUnit		C.Analog3.Ch02InputTempMode		Asignación de las unidades de temperatura de canal de entrada 02 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

				520		InAMod3C2FiltFrq		C.Analog3.Ch02InputFilter_0
C.Analog3.Ch02InputFilter_1
C.Analog3.Ch02InputFilter_2		Indica la frecuencia de filtro de canal de entrada 02 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

				521		InAMod3C2OpCktSt		C.Analog3.Ch02InputOpenWire_0
C.Analog3.Ch02InputOpenWire_1		Indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 02 del módulo analógico 3		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

				522		InAnMod3Ch2RTDEn		C.Analog3.Ch02InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 02 del módulo analógico 3 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

				523		InAMod3C2TripDly		C.Analog3.Ch02InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 02 del módulo analógico 3		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				524		InAMod3C2TripLvl		C.Analog3.Ch02InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		-32768		32767		0

				525		InAMod3C2WarnLvl		C.Analog3.Ch02InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

				526		OutAnMod3Type		C.Analog3.Ch00OutputRangeType_0
C.Analog3.Ch00OutputRangeType_1
C.Analog3.Ch00OutputRangeType_2
C.Analog3.Ch00OutputRangeType_3		Asignación para la función de salida del módulo analógico 3		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4=1to5 Volts
5=0to5 Volts				0

				527		OutAnMod3Select		C.Analog3.Ch00OutputMode		Asignación del valor de datos de parámetro para controlar la salida del
módulo analógico 3		USINT		1		1		0= AveragePctFLA
1= ScaledAvgPctFLA
2= PercentTCU
3= GFCurrent
4= CurrentUnbalance
5= AvgLLVoltage
6=VoltLLUnbalance
7= TotalkW
8= TotalkVA
9= TotalkVAR
10= TotalPF
11= UserDLXData				0

				528		OutAnMod3EFltAct		C.Analog3.Ch00OutputFaultMode_0
C.Analog3.Ch00OutputFaultMode_1		Acción de salida del módulo analógico 3 en un fallo del bus de expansión		USINT		1		1		0= Zero
1= Maximum
2= Minimum
3= HoldLastState				0

				529		OutAnMod3PFltAct		C.Analog3.Ch00OutputProtectionFaultMode_0
C.Analog3.Ch00OutputProtectionFaultMode_1		Acción de salida del módulo analógico 3 en un fallo de protección		USINT		1		1		0= Ignore
1= Maximum
2= Minimum
3= HoldLastState				0





Analog 4 Setup

		Grupo		Nº de parám.		Nombre de parámetro		Nombre del tag del perfil de dispositivo		Descripción		Tipo		Tamaño de datos (bytes)		Factor de escala		Mín.		Máx.		Predeterminado		Unidades

		Configuración analógica 4		530		InAnMod4Ch00Type		C.Analog4.Ch00InputRangeType_0
C.Analog4.Ch00InputRangeType_1
C.Analog4.Ch00InputRangeType_2
C.Analog4.Ch00InputRangeType_3
C.Analog4.Ch00InputRangeType_4		Asignación para la función de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

		Configuración analógica 4		531		InAMod4Ch0Format		C.Analog4.Ch00InputFormat_0
C.Analog4.Ch00InputFormat_1
C.Analog4.Ch00InputFormat_2		Asignación para el formato de datos de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

		Configuración analógica 4		532		InAMod4C0TmpUnit		C.Analog4.Ch00InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

		Configuración analógica 4		533		InAMod4C0FiltFrq		C.Analog4.Ch00InputFilter_0
C.Analog4.Ch00InputFilter_1
C.Analog4.Ch00InputFilter_2		Asignación para la frecuencia de filtro de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

		Configuración analógica 4		534		InAMod4C0OpCktSt		C.Analog4.Ch00InputOpenWire_0
C.Analog4.Ch00InputOpenWire_1		Indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

		Configuración analógica 4		535		InAnMod4Ch0RTDEn		C.Analog4.Ch00InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 00 del módulo analógico 4 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

		Configuración analógica 4		536		InAMod4C0TripDly		C.Analog4.Ch00InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 00 del módulo analógico 4		USINT		1		10		0		250		10		Second s

		Configuración analógica 4		537		InAMod4C0TripLvl		C.Analog4.Ch00InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Configuración analógica 4		538		InAMod4C0WarnLvl		C.Analog4.Ch00InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

		Configuración analógica 4		539		InAnMod4Ch01Type		C.Analog4.Ch01InputRangeType_0
C.Analog4.Ch01InputRangeType_1
C.Analog4.Ch01InputRangeType_2
C.Analog4.Ch01InputRangeType_3
C.Analog4.Ch01InputRangeType_4		Asignación para la función de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

				540		InAMod4Ch1Format		C.Analog4.Ch01InputFormat_0
C.Analog4.Ch01InputFormat_1
C.Analog4.Ch01InputFormat_2		Asignación para el formato de datos de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

				541		InAMod4C1TmpUnit		C.Analog4.Ch01InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

				542		InAMod4C1FiltFrq		C.Analog4.Ch01InputFilter_0
C.Analog4.Ch01InputFilter_1
C.Analog4.Ch01InputFilter_2		Asignación de la frecuencia de filtro de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

				543		InAMod4C1OpCktSt		C.Analog4.Ch01InputOpenWire_0
C.Analog4.Ch01InputOpenWire_1		Indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=Upscale
1=Downscale
2=Zero				0

				544		InAnMod4Ch1RTDEn		C.Analog4.Ch01InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 01 del módulo analógico 4 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=3-wire
1=2-wire				0

				545		InAMod4C1TripDly		C.Analog4.Ch01InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 01 del módulo analógico 4		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				546		InAMod4C1TripLvl		C.Analog4.Ch01InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		-32768		32767		0

				547		InAMod4C1WarnLvl		C.Analog4.Ch01InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

				548		InAnMod4Ch02Type		C.Analog4.Ch02InputRangeType_0
C.Analog4.Ch02InputRangeType_1
C.Analog4.Ch02InputRangeType_2
C.Analog4.Ch02InputRangeType_3
C.Analog4.Ch02InputRangeType_4		Asignación para
la función de canal
de entrada 02 del
módulo analógico 4		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts
6= 100Pt385
7= 200Pt385
8= 500Pt385
9= 1000Pt385
10=100Pt3916
11= 200Pt3916
12= 500Pt3916
13= 1000Pt3916
14= 10Cu426
15= 120Ni618
16= 120Ni672
17= 604NiFe518
18= 150ohm
19= 1000ohm
20 = 3000ohm
21= 6000ohm				0

				549		InAMod4Ch2Format		C.Analog4.Ch02InputFormat_0
C.Analog4.Ch02InputFormat_1
C.Analog4.Ch02InputFormat_2		Asignación para el formato de datos de canal de entrada 02 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= EngUnits
1= EngUnitsTimes10
2= RawProportional
3= ScaledForPID				0

				550		InAMod4C2TmpUnit		C.Analog4.Ch02InputTempMode		Asignación para las unidades de temperatura de canal de entrada 02 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=DegreesC
1=DegreesF				0

				551		InAMod4C2FiltFrq		C.Analog4.Ch02InputFilter_0
C.Analog4.Ch02InputFilter_1
C.Analog4.Ch02InputFilter_2		Indica la frecuencia de filtro de canal de entrada 02 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0=17Hz
1=4Hz
2=62Hz
3=470Hz				0

				552		InAMod4C2OpCktSt		C.Analog4.Ch02InputOpenWire_0
C.Analog4.Ch02InputOpenWire_1		Indica el estado de circuito abierto de canal de entrada 02 del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= Zero
1= Maximum
2= Minimum
3= HoldLastState				0

				553		InAnMod4Ch2RTDEn		C.Analog4.Ch02InputTwoWireRTD		Habilitación de canal de entrada 02 del módulo analógico 4 para funcionar con el RTD		BOOL		1		1		0=Disable
1=Enable				0

				554		InAMod4C2TripDly		C.Analog4.Ch02InputTripDelay		Retardo de disparo de canal de entrada 02 del módulo analógico 4		USINT		1		10		0		250		10		Second s

				555		InAMod4C2TripLvl		C.Analog4.Ch02InputTripLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera un disparo		UINT		2		1		-32768		32767		0

				556		InAMod4C2WarnLvl		C.Analog4.Ch02InputWarnLimit		Nivel (en unidades seleccionadas) donde la entrada analógica genera una advertencia		UINT		2		1		-32768		32767		0

				557		OutAnMod4Type		C.Analog4.Ch00OutputRangeType_0
C.Analog4.Ch00OutputRangeType_1
C.Analog4.Ch00OutputRangeType_2
C.Analog4.Ch00OutputRangeType_3		Asignación para la función de salida del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= Disabled
1= 4To20mA
2= 0To20mA
3= 0To10Volts
4= 1To5Volts
5= 0To5Volts				0

				558		OutAnMod4Select		C.Analog4.Ch00OutputMode		Asignación del valor de datos del parámetro para controlar la salida
del módulo analógico 4		USINT		1		1		0= AveragePctFLA
1= ScaledAvgPctFLA
2= PercentTCU
3= GFCurrent
4= CurrentUnbalance
5= AvgLLVoltage
6=VoltLLUnbalance
7= TotalkW
8= TotalkVA
9= TotalkVAR
10= TotalPF
11= UserDLXData				0

				559		OutAnMod4EFltAct		C.Analog4.Ch00OutputFaultMode_0
C.Analog4.Ch00OutputFaultMode_1		Acción de salida del módulo analógico 4 en un fallo de bus de expansión		USINT		1		1		0= Zero
1= Maximum
2= Minimum
3= HoldLastState				0

				560		OutAnMod4PFltAct		C.Analog4.Ch00OutputProtectionFaultMode_0
C.Analog4.Ch00OutputProtectionFaultMode_1		Acción de salida del módulo analógico 4 en un fallo de protección		USINT		1		1		0= Zero
1= Maximum
2= Minimum
3= HoldLastState				0







